MEMORTIA DESCRIPTIVA
que se acompafia a la solicitud de

UNA PATENTE DE INVENCION

a favor de Don Iumis y Don Ismeel ROYO Vidal, de naciona-

lidad espafiola, residentes en REUS (TParragona),

pors
“"PERFECCIONAMIENTOS EN COMEDEROS AUTOMATICOS PARA AVES
Y ANIMALES DOMESTICOS"
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Ia presente Nemorie se refiere, como su enun-
ciado indica a un comedero automético perfeccionado para
aves y animeles domésticos, cuyo funcionamiento viene =
a resolver los inconvenientes que presentan los asctual-
mente conocidoss . ‘ A

‘En 1qs comede?os autométicos Qonocidos es frew

cuente encontrar el inconveniente de que, al tener que
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alimentap diversos'cpmederos simulténeamente con lg mige

we mezcla, estea queds distribuida_irregularmente, ¥ por
tanto les primerss aves aprovechan la mejor mezcla en =
tanto que las Ultimas toman un pienso deficientes

| También es frecuente; ol tener que preocupar-
se regularmente del dispositivo para qué éste entre en =
funoiqnamientp cuando sea preciso y pars ouando no sea =
necesario el migmo,_y 8 todos‘estos inconvenientes se =

puede sumar el que es de mayor importancia, debido a le

- necesidad de higiene en los comederos impidiendo que las

aves 0 animales que ge trate, se suban sobre’ el mismo =
ensuciandole y poniendole en malas condiciones higieni-
cass . | -

Las indicadas dificultades quedan totalmente
eliminadas con el comedero de le invencién ya que, por
un sisteme de movimiento regular, se_obtiene el pasgo de
la mezcla efectuada en un depésitq por los diversos co-
mederos previstos que puedep ser variablés, y& que se e—
fectua por circuito cerrado, pudiendo disponerse super—
puestos varios oircuitos cuendo las instalaciones avico-
lag sean en jaulas por‘pisos;

El dispositivo entra en movimiento por la ao-
cibn de un reloj automético que una vez colocado conve-
nientemente pone en mqvimientq el circuito en las horas
previstas deteniéndolo de nuevo en momento oportuno;

Las condiciones higienicas del nuevo comedero
aludido son inmejorablgs ve que estd previste una cubler—
ta del comedero, a todo lo largo del cirouito, que sola=

mente deja al descubierto los laterales, quedando suspen—
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dida de un cable que no permite a las aves se posen enciw
ra del comedero. _

El movimiento de este comedero automdtico, se
obtiene por un motor que por medio de unas reducciones
de velocided, hace mover a un eje central en el_depﬁﬂito
de pienso, que distribuye a ééte por los diversos come=
deros continuos por medio de unos eslabones que arrase
tran a éste a lo largo de un cable que existe en el ca~
nalén continuo. . _ |

A.continuacién se hard una detallada descripcién
de la invencién; con referencia a los planos que se acom=
pafian, en los cuales se representa, a simple t{tulo de
ejemplo, no limitativo, una forms preferente de realiza=
cidn, susceptible de todas aquellas variaciones gque no
alteren fundamentalmente sus caracter{sticas esenciales&

Dichos dibujog ilustran:

En la figé le= Vista en planta del comedero su-

tonbticos _ ) |
En la fige 2.~ Detdlle en alzado del depbsito

de alimentacién del comedero autondtico.

En la fige 3Jo= Vista del mismo depdsito pare

alimentacifén de comederos & pisos de jaulas baterfass:

En la fig. 4.= Detalle en planta de una esqui=-
na libre del comedero, con cable.

En la fige Ho= Vista en slzado del mismo detaw~

lle:

En lss figss 6 y 8: Planta de la rueds libre,
En 1as figé& le g;fPerfil‘de la nisma.e

En la fige 10s= Alzado de un soporte del come-
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dero.' _ '
En la fig, 11,~ Latersl del mismoe

En le fig, 12,- Detalle en lateral y alzado de
la cubierta y soporte de cable.

En la fig, lﬁyf Detal;e en perfil de los ﬁismosé

En la fig. 14;~ Alzado del soporte, visto en g

lateral. o _
En la fige 15e= Alzado del mismo vigto de fren~

teo B o .
En la fig, 16~ Detalle de la unién de los tra-

mos del canal, visto latgralmente&

En la fige 17.— Perfil del canal comederos

En las figss 18, 20 y 22.= Detalle en vista la-

teral de formaé del cable con eslabones.de arrastrév

En las figs. 19, 21 y 23.~ Vista frontal de

los mismoss

En las figss 24 J 26.~ Vista lateral del siste-

© ma articulado de piezas unidas.

En En las figg, 25 y 270- Vista en planta de los

mismos.

En la figs 28.— Detalle, en planta, de la rue-

da de arrastre para el caso de utilizacién del sistema =

articulado;

En la fig. 22.— Perfil de la mismae
En la fig. 30.= Una seccién de empalme de la

canale , o »
En la fige 3l;h Prente de la misma seccidn&
En 1a fig° 32.- Detalle en v1sta lateral de 1a

maxivela tensora de las secclones del comedero autométlcow._f
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| Seglin el ejemplo de ejecucibén representado, la
invencién comprende medios continuos de alimentacidn conge
tituidos por una canal (1) formada de varias secciones ~
que se acoplan entre sf{ a fin de dgrle la longitud y for-
ma adecuada a cada caso cuya canal, sale de un depbsito =
o tolve (9) y vuelve al mismo después de efectusr un cir-
ouito cerradoe. ' _ v -
| ‘Dichafcanal (1) consta de un cable flexible (2)'
con unos eslabones.(j).que pueden tomar direferentes for—
mas as{ como la sujecidn al mismo que puede efectuarse -
por ‘tuerca, torpillo prisione:q o] por_curvaturas dadag -
al cable y manguitq‘dé sujeciﬁn,'ya que este detalle no -
implica variaci6nA§n la esencialidad del perfeccionamien-
to; estos eslabqneg, allponerse en movimientq el cablg -
errastran al pienso depositado en la tolva-(9)va lo lar-
go del canal (1) de forma que llega a totalizar el cir-—
cuito completo basta el punto de llegar de nuevo el pien=
80 sobrante a dicho depdsito centrals . _
El citado cable (2) puede estar sgstituido por
un sistema de eslabones engarzados entre sf, y con sus
extremos‘dobladqs en tal forma!'que_constituyen las su~
perficies de empuje para el movimiento del pienso a lo
largo de las canales (1)e | |
an el fin de que tanto.el”caple‘(z) 0 piezas
articulades, asf como las piezas constitutives del ca~
nal, estén en tensién continua'pgra.que el funclonamientd
gea preciso y sin interrupciones, se dispone‘una manive—
la lateral (4) dotada de.rosca y muelle antagonista de

manera que, al hacer g irar esta manivela, se efectia un

trabajo de acercamiento entre lags distintas piezas del =
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canal;,con lo que la tengidn en el mismo se logra a Vo=
luntads » ‘ _ _ ‘

| Cubriendo al canalf(l) se ha previsto una cu-
bierta (5) que no llega a tapar la totalided de la cara
superior del mismo, sinézque deja Iateralmente_ung aber-
fure que constituye el comedero propiamentse dicho, ya -
que en esta ranura es dqndg'el apimal puede llegar a al-
canzar el pienso que discurre por el canal, Con el fin
de que este canal quede totalmente imposibilitado de ser
ensuciado;.gsta cubierta (5) queda suspendida de un ca~
ble que corre sobre el mismo; ¥y en el que se alona un -
ojal superior del 50port9>(6) que s6 une 2 la cubierta
(5) y al tiempo, de trecho en trecho, por medio de tor-
nillos, a los bordes del canal (1) para solidificar el
conjunto% ‘ o - v

R ca;al (1) cqn“los‘cprrespondigntes gditamen—

tos de cublerta, cable exterior ¢ ;nterior, etc#,’puede
colocarse a la altura que se desee, ya que’el mismo va‘~
sujeto por medio de unos soportes estriados (%) con es-
pige palomilla (8) que permiten greduar la altura del =
conjunto, as{ como la colocacién de varlos superpuestos
para el caso Jde empleo en jaulas baterfas de varios pi-
gos (18). ‘ .
| En ol depbsito (9) se establece un eje central
vertical (10) en el gue quedan montadas las ruedas de a-
rrastre (11) que presentan talladas en su periferia unas
renuras (12) regularmente distribuidas y a distancia co-
rrespondiente a la de_la separaqién entre eslabones (3)
del cable (2) con lo que estos eslabones quedan perfecta-

nente engarzados en tales ranuras.
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 En la cara superior del depisito (9) queda

instalado un motor (14) gue por medio de unas transmi-
giones de correas llevan el movimientd a una caja reduc—
tora (13) en la que se ha instalado un sin=-fin de reduc-
cibén que ataca a una rueda dentada fija al eje principal
(10). | o |

R mencionado conjunto lleve adosado un reloj
automético (15) que regula los periodos de actividad -
¥ paro del sistemaa‘ S . N

Les paredes interiores del depbsito (9); tor-
minan en forma de embudo a fin de que la totalidad de
su contenido caiga sobre la rueda colocada en la base
inferior, y para totalizar el vaciado del‘depésito; se
he, previéjo.un brazo (16) unido al eje oentral, de cu-
yos extremos se ha colgado una cadens, que arrastra so-
bre todas las paredes interiores del depésito haciendo
que los residups a 61 gdheridqe caigan sobre la base fa-
voreciendo el vaciado completo;

En aquellos puntos en que el canal (1) haya de
cambiar de direccién se dispone una rueda libre (1l=A)
cuya periferia tiene‘praoticadas las correspondientes
ranuras (12-A) para alojamiento de los eslabones de la
cadena, impidiendo que pueda entorpecerse el movimiento
del conjuntoi' o

_ Organizado de esta forma el comedero autondti-
co, basta para su funcionamiento, el colocar en el depb-

gito (9) la cantidad de pienso necesario para surtir a

todo el comedero, y boner en marcha el motor (14) el cual

por medio de la caja de redu0016n (13), pone en movimlen-

0 y a la velocidad necesaris en cada caso, al eje, ver—
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tioal (lO),_el cual al hacer girar a las ruedas motri-
ces (li) gue engranah en su perifbria a los eslabones
del cable (2), origina'61 movimiento del mismo a lo lar-
go de todo el comedero, con 1o que el pienso, arrastra-
do por los citados'eslabones (3), van recorriendo el ca=
nal (1) dejando a los costados de los eslabones, que son
de diametro ligeramente inferhor al del cenal, el pienso
que queda al alcance de los animeles que pugden comer =
introducisendo la cabeza entre la cublerta (5) y el canal
(1), aunque sin poder'elegirllas primeras en el piénso
existente en el canal, ya que no pueden llegar mds que
al espacio que deja entre cublerta y canal. El plenso no
consumido revierte al depésito paré volver g salir otra
vez debidamente mezclado; ' o

Como al tiempo que gira el ejé (10) 1o hace
tambidn el brazo golidario a él (16) portador de la ca~-
dena (1;); esta cadena ve efectuando el arrastre de la
totalidad del‘pienso, Qvitando gue guede nade adherido
a lse paredes, con 1o que el vaciado del depdsito es to-
tal y perfecto. .

La forma,‘maﬁeriales y dimensiones, podrédn ser
variables y en general, cuanto sea accesorio y secunda-
rio, siempre que no alteren, cambien o modifiquen la e~

gsencidlidad del objeto que se describes
Los términos en que queda redactada esta Memo—

ria; gon ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, de-
biéndose tomar con cardcter amplio y nunca en forme li-
mitativas -

Los peticionarios se reservan el derecho de ob-

tener los certificados de adicién complementarios, por =
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Descritas’suficientemente‘la naturaleze y al=
cance de la invencién, ¥y la manera como la misma puedee
ser llevada a la prictica, se reivindican & titulo pri-
vativo las siguientes particularidades sobre las cuales
1220 he de recaer la concesién del privilegio de PATENTE DE
INVENCION que se solicitas | |
18, Perfeccionamientos en comederos autométie
cos para aves y animales domésticos, caracter iz o
d o por obtenerse el arrastre de comida, por le canal =
- 225 comedero, por medio de un cable flexible en él que se fi-
jan a intervalos regulares unas pilezas que presgntan SUm
perficies de arragtre, estando unido dicho cable a una
rueda motriz que origine su desplazamiento s lo largo =
de dicha canale _ » » -
230 | 28, Perfeccionamientos, segin la reivindicacién  '
primera, caracterizados porque el dispositivo de arrage
tre puede estar gqngtituido alternativamente por elemenw

tog escalonados convenientemente a modo de presentar una
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superficie de arraétre correspondientes
. ,32;- Perfeccionamientos, segin reivindicacio-

nes anteriorea, qaracterizados por disponerse una_qubier—
ta sobre la canal-comedero en tode su longitud, dejando
espagio lateral entre la misma y la canal para permitir
el aoceso & los animales, pero impidiéndoles escarbar §,
elegir en el pienso transportado;

48 pm Perfeccionamientos, conforme a las reivin-
diceciones que anteceden, caracterizados por el hecho de

que la cublerte estd suspendida de un cable por medio de

unas ebrazederas distribuides regularmente realizdndose

una conveniente sujecién entre las abrazaderas y la caw-
nal a fin de dar mayor consistencia al gonjuntd}

58,- Perfeccionamientos de acuerdo a las prece-
dentes reivindicaciones, caracterizados porque él accio-
namiento del sistema se realiza por un motor con una trans-
misibén que lleva el movimiento a una caja reductora que |
hace mover a un eje vertical emplazado en el depdeito de
piensoQ , o »0 o | ‘ _

_ 62.— Perfeccionamientos, segin las reivindica-
ciones precedentgs,.caracterizados porque en dicho eje
vertiocal van caladas unas ruedas motrices pars mover los
Sistemas de empuje a fin de montar comederos a distintas
distancias del suelo para baterias de jaulas envpisosﬁé.
_ ;E;b Perfeccionamientos, segin las reivindica-
ciones que anteceden, caracterizados porque en el mismo
eje portador de ruedas motrices se dispone un brazo mé-
vil dotado de una cadena de arrasire mediante el cual se
congigue la evacuacién completa del depdsitq.

88,~ Perfeccionamientos segin anteriores reivin- -
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dicaciones, ca:aqterizadqs porque las rued_as»motrices
265 del sigtems de arrastre presentan en su periferia unas
ranuras para engarce de las superfigies empu jadoras con
unos topes para adaptacidn y conservacién del cable fle-
xiblee.
98, Perfecclonamientos segﬁn relvindicaciones
2%0 1 y 8, caracterizados porque el cenal portador de pien-
80g, estd congtituido por sscciones independientes aco-
pledas entre si y a la altura deseada por nedio de unos
soportes estriados con palomillas de sujecién. ‘
103.- Perfeccionemientos, segin anteriores reivin-
2;5 dicaciones, caracterizados por comprender unzs ruedas lo-
cas simllares & las ruedas motrices sobre las cuales se
realizan los cambios de direccidén de los medios de arras—
tres '
112,- "PERFECCIONALIENTOS EN COMEDEROS AUTOMA-
| 280 TICOS PARA AVES Y ANTMATES DOMESTICOS!.

Todo segin queda expuesth en la precedente Ne—
moria que consta de once hojas foliadas y mecanografiadas
~ por una sola cara y hoja de dibujos que a la misma se e~

compaila..

Madrid 18 Abril de 1.960.
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