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M O D E L O  D E  U T I L I D A D  
por VEINTE años

solicitado en España a favor de CHAMPION -SPARK PLUG EUROPE 
S.A., de nacionalidad belga, domiciliada en 2A Avenue 
Léopold III, B-7120 Binche, Peronnes, Bélgica, por "Disposi­
tivo de conexión de limpiaparabrisas", con prioridad de la 
solicitud francesa 80 08172 de fecha 11 abril 1980.

MEMORIA DESCRIPTIVA
La presente invención se refiere a dispositivos 

de conexión o conectadores para unir escobillas de limpiapa- 
rabrisas a la parte terminal libre de un brazo de limpiapara- 
brisas correspondiente. Se utilizan tales conjuntos por ejem- 

5 pío en la industria del automóvil para limpiar los parabri­
sas de coches, camiones, etc.

Básicamente, cualquier dispositivo para limpiar 
y barrer los parabrisas de vehículos automóviles comprende 
en general un brazo de limpiaparabrisas oscilante, una esco­

l o  billa propiamente llamada y un dispositivo de conexión para
unir pivotantemente la superestructura de la escobilla a la 
parte terminal libre del brazo.

Tal como saben los técnicos en la materia, hay mu­
chos tipos de brazos de limpiaparabrisas en el mercado que 
están dotados todos de diferentes partes terminales libres. 
Un fabricante de escobillas que trabaja para el mercado de 
recambios debería fabricar por lo tanto, teóricamente, si

15



5

1 0

15

20

25

no tantos tipos de escobillas, al menos tantos tipos de co­
nectadores como brazos de limpiaparabrisas haya en el merca­
do .

No obstante, sabiendo que se venden al menos doce 
tipos diferentes de brazos de limpiaparabrisas en el mercado 
y que la mayoría de ellos existen con dos o a teces con cin­
co dimensiones diferentes, es fácil imaginar las complicacio­
nes que resultan de esta situación, no sólo para el fabrican­
te de las escobillas, sino también para los revendedores y 
los consumidores. Aquéllos tendrán que almacenar, efectiva­
mente, una gran cantidad de escobillas y conectadores para 
poder seguir la demanda de los consumidores quienes, muy a 
menudo, no son capaces de efectuar la selección correcta, 
más especialmente porque en un mismo tipo de automóvil el 
tipo del brazo de limpiaparabrisas puede variar de un año 
a otro.

Es aconsejable por lo tanto, en interés de los fa­
bricantes, de los revendedores y de los consumidores, redu­
cir al máximo el número de conectadores al fabricar preferi­
blemente conectadores universales, o sea, conectadores que 
pueden utilizarse para fijar selectivamente a una escobilla 
dada, varios brazos de limpiaparabrisas que bien son de ti­
pos diferentes o bien tienen dimensiones diferentes.

El problema técnico que la presente invención re­
suelve es, por lo tanto, proporcionar un conectador univer­
sal que hace posible unir selectivamente una eceobilla a va­
rios brazos de limpiaparabrisas de tipos y dimensiones dife-



rentes. Los tipos de brazos con ios cuales dicho conectador 
universal puede utilizarse, son los siguientes:
- los brazos tipo bayoneta que tienen la forma de una barra 

de acero plana con sección transversal rectangular y que '4 

están dotados de un pequeño retenedor de bloqueo en su su­
perficie superior;

- los brazos de tipo de extremo ganchiforme que son de hecho 
de dos tipos: en un primer brazo de este tipo la parte rec­
ta inferior del gancho está dotada de una abertura rectan­
gular (brazo de extremo ganchiforme normal) y en un segun­
do brazo de este tipo la parte recta inferior del gancho 
está dotada de una curvatura suplementaria así como de una 
hendidura longitudinal (brazo de extremo ganchiforme de 
doble curvatura).

Ya se conocen en la técnica anterior varios conec­
tadores universales, capaces de recibir o bien un brazo tipo 
bayoneta o bien un brazo de extremo ganchiforme. La patente 
estadounidense ne 4.057.869, patente alemana 2.410.595 y la 
patente francesa 2.116.821 dan a conocer tales conectadores 
pero todos adolecen de uno u otro o de todos los siguientes 
inconvenientes:
- pueden utilizarse únicamente con o bien un brazo tipo bayo­

neta de una dimensión o bien un brazo de extremo ganchifor­
me de una dimensión;

- el brazo de extremo ganchiforme no rodea el pivote previs­
to en la parte central superior de la superestructura de 
la escobilla y por lo tanto no se aprovechan de forma efi-



caz las posibilidades de este tipo de brazo; |
- están diseñadas en varias partes, hecho que siempre es des- 

ventajoso desde el punto de vista de fabricación, de cos­
tes, de ventas así como del usuario.

Una primera finalidad de la invención es, por lo 
tanto, proporcionar un dispositivo de conexión capaz de uti- á 
1 izarse con dos tipos de brazos de limpiaparabrisas, o sea, 
los brazos tipo bayoneta y las dos clases de .los brazos tipo 
de extremo ganchiforme.

Una segunda finalidad de la invención es proporcio­
nar un dispositivo de conexión capaz de utilizarse con al 
menos dos dimensiones diferentes de ambos de los dos tipos 
y clases de los brazos arriba citados, o sea, con seis bra­
zos .

Una tercera finalidad de la invención es proporcio­
nar un dispositivo de conexión que, cuando se tiene en cuen­
ta que puede utilizarse con seis brazos diferentes, es de di­
seño muy sencillo y que, fabricado en una sola pieza a par­
tir de un material plástico apropiado, es fácil de moldear 
y por lo tanto bastante poco costoso.

El dispositivo de conexión según la invención se 
caracteriza más particularmente por el hecho de que está do­
tado, no de un solo medio de fijación para su conexión a di­
cho pivote de la superestructura de la escobilla, sino de 
dos medios de fijación distintos y espaciados, utilizándose 
el primero de estos medios de fijación con los brazos de ex­
tremo ganchiforme y utilizándose el segundo de dichos medios
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de fijación con los brazos tipo bayoneta. ^
Se comprenderán otras características y ventajas 

de la invención más plenamente cuando se leen las siguientes 
partes de la descripción conjuntamente con los planos anexos 
en los que:
- la Figura 1 es una vista en perspectiva de un brazo de lim* 
piaparabrisas de extremo ganchiforme normal;

- la Figura 2 es una vista en perspectiva de un brazo de lim- 
piaparabrisas de extremo ganchiforme de doble curvatura;

- la Figura 3 es una vista en perspectiva de un brazo de lim- 
piaparabrisas de tipo bayoneta;

- la Figura A es una vista en perspectiva de la parte cen­
tral superior de la superestructura de una escobilla de 
limpiaparabrisas;

- la Figura 5 es una vista en alzado lateral del dispositivo 
de conexión según la invención,

- la Figura 6 es una vista inferior de la Figura 5;
- la Figura 7 es una vista en sección por la línea VII-VII

de la Figura 6;
- la Figura 8 es una vista superior de la Figura 7; ,
- la Figura 9 es una vista lateral por la flecha IX de la

Figura 7;
- la Figura 10 es una vista lateral por la flecha X de la 

Figura 7;
- la Figura 11 es una vista en sección, idéntica a la de la 

Figura 7, representándose el dispositivo de conexión en 
su posición de trabajo con un brazo tipo bayoneta;



- la Figura 12 es una vista en sección, idéntica a la de la V;f 
Figura 7, representándose el dispositivo de conexión en su * 
posición de trabajo con un brazo de extremo ganchiforine.

Las Figuras 1 a 3 ilustran los dos tipos de brazos ;
• ' '■rJ1de limpiaparabrisas que pueden fijarse al dispositivo de co- 1 

nexión según la invención, o sea, las dos clases de brazos 
de extremo ganchiforme de las Figuras 1 y 2 y el brazo de 
tipo bayoneta de la Figura 3. Estos tres brazos representan 
de hecho seis brazos ya que cada uno de ellos existe en al 
menos dos dimensiones diferentes. En las partes siguientes 
de la memoria, se señalan dichos seis brazos como sigue: la ; 
para el brazo de extremo ganchiforme normal pequeño, Ib para 
el brazo de extremo ganchiforme normal grande, 2a para el 
brazo de extremo ganchiforme de doble curvatura pequeño, 2b 
para el brazo de extremo ganchiforme de doble curvatura gran­
de, 3a para el brazo de bayoneta pequeño y 3b para el brazo 
de bayoneta grande.

La Figura 4 ilustra la parte central superior de 
la superestructura 9 de una escobilla que comprende en gene­
ral un puente central en forma de una U invertida con un al­
ma 11, dos pestañas 10, una abertura substancialmente rectan­
gular 12 del alma 11 y un remache o pivote 13 situado entre 
las dos pestañas 10.

La Figura 5 ilustra, en vista en alzado lateral, 
el dispositivo de conexión 15 según la invención, con los 
dos medios 16, 17 de fijación para montar dicho dispositivo 
en el pivote 13 de la superstructura 9 de una escobilla de



limpiaparabrisas. Dichos dos medios 16, 17 de fijación están Í 
unidos por medio de una pared 19 que define una abertura 18
y son del tipo susceptible de encajarse elásticamente sobre 
el pivote 13.

Siendo los medios 16, 17 de fijación elástica para i 
montar pivotantemente el dispositivo de conexión sobre el
pivote 13 características que están bien conocidas en la téc— ' 
nica anterior no es necesario describirlos con detalle en 
la presente memoria.

Las Figuras 6 a 10 ilustran el dispositivo de cone-' 
xión 15 según la invención con, como ya se ha dicho arriba, • 
un primer medio 16 de fijación y un segundo medio 17 de fija—'; 
ción para montar pivotantemente el dispositivo de conexión 
sobre el pivote 13, estando dichos dos medios de fijación 
unidos por la pared 19.

Para acoplar el brazo 3b de bayoneta grande al dis-.. 
positivo 15 de conexión, dicho dispositivo está dotado de j 
medios de bloqueo que comprenden una ranura 22b cuyas dimen- | 
siones están adaptadas a las dimensiones de dicho brazo 3b 
que, cuando está introducido en dicha ranura 22b eleva lige­
ramente la parte de la pared superior 31 que está situada 
entre las dos pequeñas ranuras 27. Efectivamente, es el pe- 
queño retenedor 3c del brazo 3b que eleva dicha parte de la 
pared superior 31 de la ranura 22b y que subsiguientemente 
se encaja elásticamente en la abertura circular 25 de dicha 
pared superior 31. En este momento el extremo, libre del bra- ' 
zo 3b alcanza el punto 23 donde la sección transversal de



la ranura ¿2b queda reducida y el brazo 3b así queda perfec­
tamente bloqueado en dicha ranura 22b. Para facilitar la in­
troducción del brazo 3b en la ranura 22b, puede proporcionar­
se qna pequeña superficie inclinada 28 en el extremo libre t
de la parte de la pared superior 31 que está situada entre

. r

las dos pequeñas ranuras 27. La superficie inclinada 28 efee|| 
tivamente facilitará el encaje elástico del retenedor 3c del 
brazo 3b en la abertura 25 de la pared superior 31 de la ra­
nura 22b.

Se introduce el brazo 3a de bayoneta pequeño en 
la ranura 22a, estando adaptadas las dimensiones de dicha 
ranura 22a a las dimensiones de dicho brazo 3a que, antes 
de penetrar en la ranura 22a, atraviesa la ranura 22b corres­
pondiente al brazo 3b de bayoneta grande. Se introduce el 
brazo pequeño 3a en la ranura 22b en una posición ligeramen­
te oblicua, señalando su extremo libre hacia arriba. Al pro­
ceder de esta forma, el retenedor 3c del pequeño brazo 3a 
pasa fácilmente por debajo del extremo libre de la pared su­
perior 31 de la ranura 22b y, cuando subsiguientemente se 
coloca el pequeño brazo 3a en una posición horizontal, el 
retenedor 3c se encaja elásticamente en la abertura 26 que 
enlaza la abertura circular 25, correspondiente al retenedor 
3c del brazo grande 3b, con la abertura circular 24 corres- . 
pondiente al retenedor 3c del pequeño brazo 3a. Cuando se 
empuja subsiguientemente el pequeño brazo 3a en la ranura 
22a, su retenedor 3c se encaja elásticamente en la abertura 
circular 24 al superar la resistencia de los medios 29 de



bloqueo elásticos. Se aumenta la elasticidad de dichos me­
dios 29 de bloqueo por medio de una pequeña abertura alarga*-J• #
da 30. 5

El dispositivo de conexión según la invención com~ | 
prende así un asiento único para los dos brazos 3a, 3b de |

•Ufi
bayoneta cuando se compara por ejemplo con otros conectado— |

-•¿res universales que comprenden dos asientos separados y su- f
1perpuestos, teniendo tales asientos separados, por ejemplo, 1j 

el inconveniente de aumentar substancialmente el volumen to- ¡i 
tal del conectador.

Según la invención es posible así unir amoviblemen­
te y de forma selectiva el dispositivo 15 de conexión o bien ■ 
a un primer brazo 3a de tipo bayoneta pequeño o bien a un 
segundo brazo 3b de tipo bayoneta grande. Debe observarse 
que cuando se utilizan los brazos 3a, 3b de tipo bayoneta 
el dispositivo de conexión está unido pivotantemente al pivo­
te 13 de la superestructura 9 de la escobilla por medio del j 
segundo medio 17 de fijación, de modo que dichos brazos 3a, i 
3b de bayoneta están posicionados por encima de la superes­
tructura 9 de la escobilla.

Para fijar uno de los brazos Ib, 2b de extremo gan-; 
chiforme grandes al dispositivo 15 de conexión, dicho dispo-í 
sitivo está dotado de unos medios de bloqueo que comprenden 
superficies planas y curvas 31, 33, 32 que cooperan con la 
superficie interna de los ganchos Ib, 2b, estando guiados ^ 
además dichos ganchos por las superficies planas laterales 
rígidas 36.
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Se utiliza el mismo principio para los brazos la,
2a de extremo ganchiforme pequeños, o sea, las superficies 
planas 31, 35 y la superficie curva 34 cooperan con la super­
ficie interna de los ganchos la, 2a que están guiados late- 
raímente por las superficies planas 37, 40. d

Los brazos Ib, 2b de extremo ganchiforme grandes 1 
asi como les brazos la, 2a de extrema ganchiforme pequeños j 
están mantenidos en su posición de trabajo por medios late­
rales 41 de retención previstos en la parte frontal elástica 
42 de las dos paredes laterales del dispositivo 15 de cone­
xión. Cuando se monta uno de los brazos Ib, 2b, la, 2a de 
extremo ganchiforme en dichas superficies planas y curvas 
31, 33, 35, 32, 34, los medios laterales 41 de retención se 
ensanchan elásticamente para dejar pasar la curva del gancho 
Ib, 2b, la, 2a y luego vuelven a su posición inicial, impi­
diendo así todo desplazamiento de dichos brazos Ib, 2b, la,
2a respecto del dispositivo 15 de conexión.

Debe observarse que hacia la parte central del dis­
positivo 15 de conexión, la pared transversal 19 está substi­
tuida por dos paredes laterales 20 para hacer posible el po- 
sicionado de los brazos la, Ib, 2a, 2b de extremo ganchifor­
me sobre dichas superficies planas y curvas 31, 33, 35, 32,
34.

Las Figuras 11 y 12 ilustran dos brazos de limpia- 
parabrisas en su posición de trabajo respecto del dispositi­
vo 15 de conexión: el brazo 3a de tipo bayoneta pequeño está 
montado en el dispositivo de conexión, estando el segundo
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medio 17 de fijación encajado elásticamente sobre el pivoteas
m

13 (Figura 11) y el brazo Ib de extremo ganchiforme grande j |
está montado en el dispositivo de conexión, estando encajado í|

i
elásticamente el primer medio 16 de fijación sobre el pivot:$gÉ 
13 (Figura 12). . |

1 yJcAsí se ha descrito una realización del conectador 5■
'

según la invención. No obstante, debe quedar entendido que 3 

la invención no está limitada a esta realización específica, -3 

sino que pueden hacerse distintos cambios y/o modificaciones ’" 
sin separarse del espíritu y alcance de la invención según 
se define en las reivindicaciones anexas. -fi

A los efectos consiguientes se declaran de nove­
dad, propiedad y utilidad para España, sus territorios y pla*̂  
zas de soberanía, las reivindicaciones que siguen.
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R E I V I N D I C A C I O N E S

-12

1. - Dispositivo de conexión de limpiaparabrisas, 
para el acoplamiento de una escobilla de limpiaparabrisas 
selectivamente a un brazo de limpiaparabrisas de un primer 
tipo (3a, 3b) o a un brazo de un segundo tipo (la, Ib, 2a,
2b) en la que la superestructura (9) de la escobilla está 
asociada con un pivote (13) sobre el que se encaja dicho dis­
positivo (15) por medio de un primer medio (16) de fijación, 
caracterizado porque comprende un segundo medio (17) para 
fijación a dicho pivote (13).

2. - Dispositivo según la reivindicación 1, carac­
terizado porque los medios primero y segundo (16, 17) de fi­
jación del dispositivo (15) son del tipo cié encaje elástico.

3. - Dispositivo según la reivindicación 1 ó 2, ca­
racterizado porque los medios primero y segundo (16, 17) de 
fijación del dispositivo (15) están separados por una abertu­
ra (18) a través de la que puede pasar dicho pivote (13) del 
primer medio (16) al segundo medio (17) de fijación y vice­
versa.

4. - Dispositivo según las reivindicaciones 1 a 3, 
caracterizado porque está dotado de medios de bloqueo para
el acoplamiento a él o bien de un brazo (3a, 3b) de limpiapa— 
rabrisas de tipo bayoneta o bien un brazo (la, Ib, 2a, 2b) 
de tipo de extremo ganchiforme.

5. - Dispositivo según la reivindicación 4, caracte^ 
rizado porque está dotado de medios de bloqueo para el aco­
plamiento a él o bien de un primer brazo (3a) de tipo bayoné-r
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ta de una dimensión dada o bien de un segundo brazo (3b) dijr 
tipo bayoneta de otra dimensión.

6.- Dispositivo según las reivindicaciones 4 ó 5, 
caracterizado porque está dotado de medios de bloqueo para . -J 
el acoplamiento a él o bien de un primer brazo (laf 2a) de Su

Tftipo de extremo ganchiforme de una dimensión dada o de un x|| 
segundo brazo (Ib, 2b) de extremo ganchiforme de otra dimeñJj 
s ión.

■M
7.- Dispositivo según las reivindicaciones 4 a 6, 

caracterizado porque los brazos (la, Ib, 2a, 2b) de extremo 
ganchiforme están dotados en la parte recta inferior (4, 6) .< 
del gancho o bien de una abertura rectangular (5) o bien de *

Suna curvatura suplementaria (7) y de una hendidura longituci 1̂
nal (8).

8.- Dispositivo según las reivindicaciones 5 a 7,
caracterizado porque los medios de bloqueo para los brazos ' 
(3a, 3b) de tipo bayoneta comprenden un asiento único (22a* *
22b) cuyas dimensiones están adaptadas a las dimensiones del 1 
primer brazo (3a) por un lado del dispositivo (15) y a las 
dimensiones del segundo brazo (3b) en el otro lado del dispór|
sitivo (15).

9.- Dispositivo según la reivindicación 8, caracte?¡ 
rizado porque la pared superior (31) de dicho asiento único | 
(22b) comprende dos aberturas circulares (24, 25) de diame- |
tros diferentes y separadas por una abertura alargada (26)

la Jcuya anchura es menor que el diámetro de al menos una de l€MS¡f 
aberturas circulares (24, 25). J
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10. - Dispositivo según la reivindicación 9, carao- ? 
terizado porque una de las aberturas circulares (24) compren­
de medios (29, 30) de bloqueo elásticos en el lado de dicha 
abertura alargada (26).

11. - Dispositivo según las reivindicaciones 8 a 
10, caracterizado porque en la parte terminal del asiento 
único (22b) que corresponde al brazo (3b) de las mayores di­
mensión^ la pared superior (31) de dicho asiento (22b) es­
tá dotada de dos ranuras longitudinales (27).

12. - Dispositivo según las reivindicaciones 5 a 7, 
caracterizado porque los medios de bloqueo para los brazos 
(la, 2a, Ib, 2b) de tipo de extremo ganchiforme comprenden 
superficies planas (31, 35, 33) y curvas (34, 32) que corres­
ponden exactamente a la superficie interna de o bien el pri­
mer tipo de brazo (la, 2a) de extremo ganchiforme o bien del : 
segundo tipo de brazo (3b, 2b) ae extremo ganchiforme.

13. - Dispositivo según la reivindicación 12, carac­
terizado porque dichos medios de bloqueo comprenden también 
medios (41) de retención laterales previstos en ura parte 
frontal elástica (42) de las dos paredes laterales del dispo­
sitivo (15).

14. - Dispositivo según las reivindicaciones 12 y 
13, caracterizado porque los dos brazos (la, 2a, Ib, 2b) de 
extremo ganchiforme están guiados lateralmente por superfi- f 
cies planas rígidas (37, 40, 36).

15. - Dispositivo según las reivindicaciones 6, 7 y 1 
12 a 14, caracterizado por la supresión de dicho segundo me- |
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dio (17) de fijación y por la supresión de los medios de bló*Í 
queo para los brazos (3a, 3b) de tipo bayoneta. 2

16. - Dispositivo según las reivindicaciones 5 y 8
a li, caracterizado por la supresión de dicho primer medio J4(16) de fijación y por la supresión de los medios de bloqueo

ipara los brazos (la, 2a, Ib, 2b) de extremo ganchiforme. |$
17. - Dispositivo según las reivindicaciones 1 a 

1C, caracterizado porque está hecho de una sola pieza, por 
ejemplo de un material plástico apropiado.

18.-
Todo

presente memori 
nografiadas por 
dibujos que la

"DISPOSITIVO DE CONEXION DE LIMPIAPARABRISAS". 
ello conforme se describe y reivindica en la 
a que consta de quince hojas, foliadas y meca- 
una sola de sus caras, y de una lámina de 
ilustra.

MADRID, 6 ABRIL 1981 
P.A. M. CURELL SUftOL
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