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"Perfeccionamientos en mecanismos de estiraje'.

Solicitande: ~ SACO-LOWELL SHOPS, entidad norteamericans,
regidente en 60, Batterymarch Street, BOSTON,
Estado de Magsachusetts, EE. UU. de A.

Este invento se refiere a mecanismos de
estiraje para utilizarse en mdquinas continuas de
hilar, mecheras, y similares.

Este invento proporciona un mecanismo de

5e estiraje que comprend%dos grupos de dispositivos para
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alimentar y controlar un cabo de fibras discontinuas;
dichos grupos estdn dispuestos uno delante del otro para
actuar sucesivamente scbre el cabo; el grupo posterior

de los citados, comprende una telera inferior de sostén
del cabo, sin fin y por debajo de dste, que tiene en el
interior de su bucle un rodillo inferior de accionamiento
de la telera, una barra de telera por delante del rodillo
de accionamiento de la telera; y un rodillo tensor de la
telera por debajo del rodillo impulsor citado de la misma,
rara tensar dicha telera, y una telera sin fin de super-
posicidn montada por encima y en comtacto con la telera
inferior y que tiene dentro del buclépe la telera super—
Puesta, un rodillo para dicha telera superpuesta y un
soporte 0 apoyo para la misma; el rodillo de la telera
superpuesta estd montado en elementos laterales del

apoyo y con el elemento tensor del apoyo proporcionando
un apoyo para la telera que tiene medios de situacidn
lateralmente separados para ajustarse en medios de situa=-
cibn lateralmente separados y cooperativos, de la barra

de telera para colocar el rodillo de la telera super=—

‘puesta, la telera y el tensor solamente con referencia

a la barra de telera y por contacto del rodillo de la
telera superpuesta con el rodillo de la telera inferior,
a través de las teleras.

A continvacién se describe una construceidn
especifica de mecanismo de estiraje con este invento
acoplado, por via de ejemplo y haciendo referencia a
log dibujos adjuntos, en los que

la fig. 1 es una vista, principalmentse en

corte vertical, que representa el mecanismo de estiraje,
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la fig., 2 es una vista en planta del mecanismo
repregentado en la fig. 1,

la fig. 3 es una vista en alzado, de frente,
¥y en corte del mecanismo representado en la fig. 1, por
la 1inea 3~3 de la misma,

la fig. 4 es un.detalle del mecanismo de la
fig. 1 en corte por la linea 4=4 de la misma,

la fig. 5 es un corte por la linea 5-5 de la
fig. 4,

En este ejemplo, el mecanismo de estiraje
comprende un par de rodillos anteriores 0 de suministro,
un mecanismo intermedio de control de las fibras para
la introduceidn y control de un cabo de fibras discon-
tinuas, tal como mecha 0 cinta de algoddn, y detrds
del mecanismo de control de las fibras, un par de rodi-
llos posteriores o de sostén. Il mecanismo de control
de lag fibras en esehcia, comprende COmO grupo inferior
una telera o delantal 20 inferior y sin fin de sosién

de las Tibras 20 que en el interior de su micleo tiene

un rodillo inferior de impulsidn 22, una barra de telera

24 por delante del rodillo de impulsidn de la telera,

y un rodillo 28 de tensibn de dicha telera, adecuada-
mente montado debvajo de la barra de telera 24 y un
rodillo de impulsidn de la telera 22. Su grupo superior
comprende un soporte o apoyo de la telera provisto de
elementos laterales 40 y un tensor 42 que se prolonga

]
en lﬁparte intermedia; el apoyo sirve como montaje y

- gostén Para un rodillo superpuesto y un delantal o

telera corto suPerpuesto también 30 rodea el rodillo

¥y el tensor. El rodillo inferior 12 de alimentacion,




56

10,

15

20,

25,

30,

9

el rodillo de sostén interior 16 y el rodillo 22 de

accionamiento de la telera inferior, se prolongan en
toda la longitud deha mdquina continuva de hilar y se
accionan por engranajes situados en el extremo de éata.
El rodillo de alimentacidn superior, el rodillo superior
de sostén y el rodillo de control superior, son cada uno
de ellos del tipo dédos cascos en 1os que un par de
cascos estdn montados rotativamente en un 4rbol normal=-
mente no giratorio. Asi, el rodillo superior de alimen-
tacidén comprende cascos 14, y el drbol 15; el rodillo

de sostén superior tiene cascos 18 y el éfbol 1%. Los
cascos 3%del rodillo de control superior, estdn montados
en el drbol 36 que, a su vez, estd situado, en cada uno
de sus extremos, por rebajos adecuados 44 de los elemen—
tos laterales 40 de sostén de la telera. Entre los cascos
y el 4rbol de cada uno d%los rodillos superiores, se
disponen cojinetes adecuados. El delantal o telera corto
superior 30 rehasa el delantal o telera inferior 20

para cooperar con éste con objeto de controlar un cabo

al pasar entre lag teleras; las dos teleras estdn prepa-

radas para hacer circular el cabo entre ellas y dirigirlo
al espacio comprendido entre el rodillo 22 de acciona-
miento de la telera superior, y los cascos 34 del rodillo
superior.

El apoyo de la telera incluye elementos latera-
les 40 separados para ajustarse junto a los costados de
un casco 34 para limitar el movimiento lateral del
rodillo, y un delantal tensor 42 que tiene un borde
anterior redondeado de ajuste con la telera se prolongs

entre los mencionadosg elementos laterales en la parte
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anterior del apoyo dentro del bucle del delantal superior
305 el tensor 42 estd normalmente situado por encima de
1%barra 24 de la telera, y es el tnico elemento estructural
transversal que se prolonga entre las menciomdas piezas
laterales, E1 apoyo, junto con un casco 34 del rodillo
superpuesto, sostiene y gufa la telera superior 30; los
elementos laterales 40 del soporte citado funcionan
también para gufar la telera 30 con objeto de impedir

su movimiento lateral con respecto al soporte. Los
rebajos 44 dispuestos en el borde posterior de los:
elementos 40, se ajustan con el drbol rotativamente fijo
36 del rodillo superior, mientras que la telera 30, qme
rodea un casco 34 y un tensbr 42, sostiene firmemente
pero de modo amovible el apoyo y el rodillo entre si,
manteniéndolos en relacién de acoplamiento normal en

la mdquina y fuera de ella. Esta construceidn propor-
cionz un apoyo para la telera completamente satisfactorio
desd%el punto de vista d%guia y sostén de la telera Y,

ademds, que se mantiene limpio en alto grado, dado due,

principalmente, carece por completo de elementos

transversales fuera del bucle de la telera, y por tanto
recoge muy poca pelusilla en funcionamiento.
Los drboles 15 y 19 de 1los rodillos superiares

anterior y posterior, respectivamente estdn situados

por silletas anterior y posterior superiores sostenidas,

y alineadas a su vez, solamente, por el apoyo de la
telera; dicho apoyo se sostiene y alinea por medios
de situacidn asociados con la barra de telera 24, Asi,
Se disponen ramas 46 en cada elemento lateral 40 que

estdn separadas hacia el exterior desde la superficie
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interior de los mencionados elementos laterales, para
proporoionar'huelgo lateral para las teleras superior
e inferiof. Las ramas 46 se prolongan hacia abajo desde
los mencionados miembros laterales, y se alojan en un
par de rebajos cooperativos 26 de la cara posterior de
la barra 24 de la telera, para proporciomar una posicién
lateral exactamente determinada y fija del apoyo con
regpecto a la barra de la telera, mientras que, al mismo
tiempo, permiten que el apoyo se retire con facilidad
levantandolo hacia atras y hacia arriba con la telera
30 y el rodillo superior. Para sostensr el extremo
anterior del apoyo y hacerlo auto;separador rara propor-
ciomar un huelgo vertical exacto entre el tensor y la
barra 24 de la telera inferior, se monta una prolongacidnm,
tal como un tornillo 48 en el tensor de la telera 42,
entr%los cagcos del rodillo, con la cabeza de aquél
prolongada hacla abajo.

Para proporcionar un montaje para las silletas,

un brazo 50 que monta rigidamente en el tensor 42 entre

los cascos 34 del rodillo de control superior; el men—

cionado brazo se prolonga hacia atrds del mencionado
tensor sobre el 4rbol 36 del rodillo, con su parte
extrema libre 50z colocada en general entre los drboles
36 y 19 del.rodillo medio superior y del rodillo poste-
rior superior, respectivamente. Un tornillo de presién
52 lateralmente prolongado, se dispone en la mencionada
rarte extrema libre en un taladro roscado de cooperacidn,
con los extremos del tornillo mencionado prolongados
lateralmente hacia el exterior a uno y a otro lado de

la mencionada parte éxtrema, Una abertura 54 dotada de




5o

10.

15,

20,

25,

30.

un borde posterior 56 ligeramente levantado, se halla
dispuesta en el brazo citado algo por delante del eje
del 4drbol 36 intermedio superior.

La silleta posterior 60 tiene forma de U
invertida en seccidn transversal, y en su extremo
posterior estd provieto de escotaduras 62 adecuadas
para el ajuste del drbol 19 del rodillo posterior
superior, disponiendose un muelle 63 para retener el
drbol en estos encajes. En su extremo anterior, la
silleta 60 estéd provista de una lengleta 64 prolon-
gada hacia abajo que atraviesa la abértura 54 del
brazo 50; el extremo superior de aicha lenglieta pro-
porciona un punto de apoyo para el horde poéterior 56
del brazo 50. E1 tornillo de ajuste 52 es de una
longitud tal que se ajusta en el interior de los lados
en forma de U invertida de la gilleta posterior 60,
rara proporcionar un ajuste lateral de la mencionada
gilleta con respecto al brazo 50, ajustendo la parte

de dicho tornillo de graduacidn en su talsdro, haciendo

_girar el tornillo mencionado hasta conseguir la alinea-

oién deseada. Asi, 1a silleta posterior 60 se sostiene
rigidamente en direcoién lateral y se alinea desde el
goporte de la telera, por medio de su tornillo de ajuste
52 y su lengileta 64.

La’silleta anterior, comprende una parte
delantera 66 y una parte posterior 68, estd pivotada-
mente montada en la silleta 60 por medio de un acopla-
miento universal, que comprende un soporte 69 montado
en la silleta posterior 60 para movimiento de pivota-

cidn alrededor de un arbol de articulacidn 71 perpendicu~
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lar 3 la superficie sﬁperior de la menciomada silleta; la

gilleta anterior, a su vez, estd montada en dicho soporte
69 por un grbol de articulacidn horizontel 70; el mencio-
rado conjunto universal de articulacidn se halla situado
en un punto entre el drbol 19 del rodillo posterior y

el horde 56, y se prolonga hacia delante. La parte ante-
rior 66 de la'menoionada silleta estd montada sobre la
rarte posterior mencionada para movimiento ajustabls,

por medio de una ranura 72 y de un tornillo de graduvua=-
cidn T4, v tiene en la parte anterior, rebajos 76 para
recibir el 4rbol 15 del rodillo superior anterior, junfo
con un muelle 78 para retener el drbol citado en los
rebajos mencionados.

A los rodillos superiores se les aplica Peso
mediante un gancho de contrapesado.58 conectado a la
silletaanterior por prolongaciones 59 que se ajustan
en escétaduras de lqs lados vueltos hacia abajo de la
parte posterior 68 de la silleta anterior. El gancho
58 se carga por cualquier medio adecuado-(no represen=—

tado). E1 apoyo y los rodillos anterior y'posterior

.se impulsan por tanto hacia abajo para mantener el

mencionado tornillo 48 en contacto con la barra 24
de 1la telera, y cada uno de los rodillos superiores
en contacto con sus rodillos igferiores de cooperacidng
el rodillo superior anterior 15 es de..alineacidn automf-
tica a causa del montaje pivotado de la silleta anterior
en el conjunto de articulacidn universal 70.

E1l gancho de carga o contrapesado se dispone
para ser facilmente amovible, con objeto de que ambas

gilletas y el gancho de contrapesado puedan retirarse
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a fin de permitir la separacidén de los rodillos superio=-
res. Asi, retirando las silletas de carga y el gancho de
contrapesado, puede separarse de la méquiha todo el conjun~
to del delantal o telera superior corto, el rodillo
superior de control, el delantal o telera 30 y el soporte,
asi como log rodillos anterior y posterior. Después de
retirar de este modo las teleras, los apoyos y su rodillo
superpuesto que comprende el conjunto de telera superior,
Tuede extraerse tensando primero la telera 30 lo sufi-
ciente para permitir que el drbol 36 salga de los encajes
44,‘haciendo deslizar a continuacién el apoyo y la telera
en sentido longitudinal del rodillo superior, sobre los
cascos 34, para separar la telera 30 y el apoyo del
rodillo, y haciendo deslizar finalmente el soporte fuera
del bucle de la telera. E1l conjunto se coloca en orden
inverso, y la tensién de la telera por s{ sola sirve
para mantenerlo junto.

Todo el conjunto de la telera o delantal

superior puede levantarse sencilla y facilmente fuera

.de la méqaina, como antes se ha explicado para’ facilitar

la limpieza o0 cambio de las teleras sin parar otras
rartes de la mdquina de hilar. Ademds, con una dispo-
sicibn de l%naturaleza antes expuesta, los mecanismos
exigtentes de estiraje del tipo de telera o delantal
inferior, pueden convertirse rdpida y facilmente en un
mecanismo de egtiraje de telera doble, sencillamente

por eliminacidn de los rodillos superiores existentes

y por sustitucidn de los mismos con un rodillo superior,
una telera y un goporte con un dispogitivo de sejaracién

¥y ram@s para poner en contacto la barra de telera existene‘:gy*
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te con taladros adecuados en los mismos.

E1l mecanismo representado en los dibujos
adjuntos elimina o reduce el problema de mantener
los rodillos estiradores superiores en alineacidn
raralela con susg rodillos inferiores de cooperacién;
Si la relacibén de paralelismo entre ellos se altera
en grado tal que el eje de un rodillo superior y un
rodillo inferior no se encuentren en un plano comin,
el contacto entre los dos rodillos se reduce, y la
operacidén de estirado se hace inconstante y en general
no es satisfactoria. Este problema es especialmente
molesto en los mecanismos de estiraje en los que se
emplean gufa-cilindros para colocaélos rodillos dé
estiraj%superiores, dado que se pierde la relaciébn
de paralelismo en cuanto los encajes que sostienen
los gufa cilindros se desgastan con el empleo, ©
cuando las puntas de las barras gufa-cilindros se
ajustan de modo inadecuado.

Bn 1la construccidn descrita, 1os rodillos

~de estiraje superiores 14 y 18 se dejan oscilar

libremente lo suficiente para permitir su guto-alinea-
cidén con sus rodillos inferiores combinado s.

E1l mecanismo puede adaptarse facilmentépara
su uso en mdquinas de hilar o en mecheras que teégan
un delantal o telera inferior largo, due comprende
una barra de telera infefior, que proporcione la
alineacién y el soporte para los rodillos superiores
de la estructura, con lo cual puede conseguirse la
ventaja de la alineacidn automdtica, especiamlmente en

cuanto a los rodillos anteriores,
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Este invento no se limita a los detalles del
ejemplo anterior,

N O T A .

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la préctica,
debe hacerse constar due las disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental, siendo
1o Que constituye la esencia del referido invento y por
lo que se solicita Patente de Invencién por 20 afios en
Espafia: "Perfeccionamientos en mecanismos de estiraje";
caracterizdndose por lo siguiente: H

12,= Perfeccionamientos en mecanismos de
estiraje, caracterizados por comprender dos grupos de
dispositivos par%alimentar y controlar un cabo de
fibras discontimuas; dichos grupos estdn dispuestos
uno delante del otro para actuar sucesivameunte sobre
el cabo; el grupo posterior de los citados comprende

unz telera inferior de sostén del cabo, sin fin y por

debajo de éste, dotada en el interior de su bucle de

un rodillo inferior de accionamiento de la telera,

un2 barra de la misma por delante del rodillo de
accionamiento de aquella y un tensor de la telera por
debajo del rodillo impulsor citado, para tensar dicha
telera; y unz telera sin fin de superposicidn, montada
Por encima d4e la telera inferior, y en contacto con
ella, y que tiene en el interior de su bucle un rodillo
rara la misma y un soporte para ella; el rodillo de la
telera superpuesta esté montado en elenentos laterales

del apoyo y con el elemento tensor de éste proporciona
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un sostén para la telera Que tiene medios de situacidn

lateralmente separados para ajustarse en mediog andlogos
lateralmente separados y cooperativos de la barra de
telera, para colocar el rodillo de la telera superior,

Se la telera y ol tensor, solamente con referencis a la
barra de telera, y por contacto dcl rodillo de la telera
superpuesta con el rodillo de la telera inferior, a través ' .
de lag teleras,

22 .~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
10, en la reivindicacidn 12, caracterizados porque los

medios de situacidn comprenden prolongaciones del

goporte y rebajos en la barra de telera para recibir
las mencionadas prolongadiones.
3%,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
15, en la reivindicacidn 12 o 28, caracterizados por com-
prender medios en contacto con la barra de telera que
gsostienen y separan verticalmente el extremo anterior

‘del elemento tensor, de la barra de telera, para Dpropor-

cionmar un huelgo fijo entre el elemento tensor y la

20, barra de telera,

) 42 ,~ Perfecciopamientos, segin lo especificado
en cualquiefa de las reivindicaciones anteriores, carac-
terizado porque el grupo anterior de dichoes dispositivos
comprende un par de rodillos.

25, 52,- Perfeccilonamientos, segin lo especificado
en la reivihdicacién 48, caracterizados por comprender
medios montados en el soporte y eficaces para eolooaﬁel
rodillo superior del grupo anterior de dispositivos
golamenteé con referencia al soporte y por contacto del

30, rodillo antérior con el rodillo inferior de cooperacidn.
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62,- Perfeccionamientos , segin lo especifi-
cado en la reivindicacién 48 o 58, caracterizados
por comprender otro par de rodillos detrds del grupo
posterior de dispositivos, para que el cabo pase por
entre elios; una silleta posterior prolongada entre
el soporte y el rodillo superior del otro par de rodi-
llos; una silleta anterior pivotadamente montada, que
se prolonza hacia delante de la silleta posterior,
para colocar el rodillo superior del grupo anterior
de dispositivos, y medios de contrapesado que impulsan
hacia abajo sobre las silletas para deprimir los rodi-
1llos superiores contra sus correspondientes rodillos
inferioreso

7Q.¥ Perfeccionamientos, segun lo especificado
en la reivindicacién 62, caracterizados porque la silleta
posterior estd montada sobre el soporte de tal modo

. _
que no puede movers%lateralmente con respecto al mismos

la silleta posterior eitia el rodillo superior del

nuevo par de rodillos, solamente con referencia al

. soporte y por contactqdel rodillo superior con su

correspondiente rodillo inferior, y la silleta anterior
estd pivotadamente montada en la silleta posteriors.
3
82,- Perfeocionamlent Js en mecanismos de

estiraje; tal y como qpeda sustan01almente descrito

en la presente memoria é ilustrddo en los adjuntos

dibujose.

Egta memoris cons[ ' trece hojas escritas

a mdquina por uma sola cara
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