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El presente registro de PaTENTE D INVENCION, concierne co—
mo su enuncicdo indica, un sistems selecoionador de fases fun-
cionales en mdquinas lavadoras, cuyo selector produce la varig
cidn correspondiente, de acuerdo con la descripeidn detallads
que del mismo se realiza, debiendo interpretarse sieupre este
concepto en su mis amplio sentido Yy nunca en limitativo.

Jon conocidos varios tipos de dispositivos para la selec ——
ceidn de dichas fases en las indiceadas méquinas de lavado.

Bn uno de estos dispositivos, los megmentos de conexidn,que
eh el interruptor-seleccionador determinan el cawmbio, son sus-
tituidos por otrog y estan disposicidn presents el inconvenien
te de que son de dificil acceso y requieren la cooperacidn de
un especialistae.

En otra instalacidn conocida se emplean combinaciones de -
interruptores que tienen influencia sobre el cembio. Kl incon
veniente de este dispositivo consiste en la ejecucidn relati-
vVailente aparatosa.

En las instalaciones de cifrar, es hecho conocido producir
colmbinaciones de contactos mediante el empleo de fichas perfo
radas O fichas con muescas. En este caso, sin embargo, no se
trata de procesos con transcurso cronoldgico.

By objeto de la invencidén crear un dispositivo sencillo pa
ra facilotar al usuario de la maquina lavadora automética, -
equipada con un interruptor-selector de programa, la posibili
dad de seleccidn entre distintas fases de lavado con un solo
prgano de mando por ejemplo, uns placa intercambiable.

La solucidén de este cometido segln la invencién, consiste
en que log distintos lados de la placa poseen inscripciones -
para distintas variantes de lavado y de forma coordinsda los
elementos de éonexién que accionan log contactos de 1los cir——

cuitos de mando.
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De acuerdo con esta ejecucidén existe un solo elemento fun—
cional gque puede ser fabricado de manefa gsencilla y con poco
coste y que trabaja con completa seguridad. Otra ventaja méas
consiste_en que gran nimero de programas puede ser determing—
do inequivocadamente, incluso por un no-experto, en particu—
lar es también posible de maners sencillisima, adaptar una mg
quina lavadore ya suuwinistrads sin intervencidn de un espe —-
cialista a cualquier nuevo programa de lavado, que, por ejem—
plo, implican las indicaciones para el lavzdo de nuevos tipos
de telas.

Frente al palpado conocido de une ficha perforada en movie-
miento, el palpado estacionario de la placa ofrece lus sigulen
tes ventajas: |
1. Log tiempos del programa no dependen de la precisidn de -~
ejecucibén de la placa.

2, En una sola placa se puede colocar un grén nume.© de Pro--—

gramas.

3. Incluso los tiempos extremamente cortos no requieren ningu

na alta precisidn en la ejecucidn.

4. Ya aue en el palpado estacionario no se necesita acciong——
miento, se evitan las posibilidades de averias propios al ac-
cionamiento en el caso de las fichas perforadas. Este acclo-—
namiento debe estar previsto en las miquinas lavedoras preci-
samente en un sitio de fécil acceso ¥y esté, por lo tanto, ex-
puesto a deterioros mecénicos,

Una ejecucidn preferida de la invencidn consiste en que -
los medios de conexidn son entalladuras que trabajan en combi
nacién con salientes palpadores dispuesios en muelles de con-—
tacto, que llevan cada vez un contacto de una pareja de con—-—
tactoss

Seglin esta ejecucidn se realiza el accionamiento de los ra

res de centactos de manera mecanica, respectivamente por cie—
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Otra posibilidad consiste en cue la placa tiene la formg
de un poligono regular.

Se tiene, pues, la poegibilidad de disponer un nlmero
cuzlquiera de programas por una correspondiente ¢ jecucidn -
de la placa.

Otra posibilidad més consiste en que por lo menos a 1lo -
largo de algunos lados del poligono de la placa se dispone
en ambos lados de la misma de una combinacidn de entalladu-
ras.

Por el empleo del lado delantero ¢ trasero se puede lo-
grar ahora el dovble nlmero de programss.

Pars simplificar el manejo, es esencial que la placa pue
de ser introducida a través de una ranura en la placa de cu
bierta, siendo cada vez un texto que indica el prograna ele
gido visible en la parte de la placa que sobresale de la ra
nurge

Por la indifizcidn visible e inequivoce, ésta ejecucidn -
ovita fulsas maniobras. Con esta disposicidn se logra tam—-—
bien una conexidn segura sin peligro de llegar & tocar ls -
tensidn de la red, ya que los contactos estan fueras del al-
cance de un contacto directo con la mgno, particularuente -
cusndo son sccionados a través de Srganos palpsdores aislan
tes.

Otra ejecucidn consiste en que la placa puede girar alre
dedor de un eje central y gue exizben dippositivos de reten
cidn pars mantenerla en sus distintas posibles posiciones -
de mando.

En esta ejecucidn, la placs es imperdible, admite sin em
bargo tambien de manera sencilla y bilen controlable la dis-—-
posicidn ds log programas de conexidn deseados.

. . . ’ .
En lo que se refiere al servicio de la meguina de lavear,
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es adecuado que exista un dispositivo de contactos, por e jemplo,
una pareja de contactos dispuestos en un circuito de arranque, -
cuyos contactos sean cerrados por presidn sobre la placa contra
el efecto de por 1o menos un muelle,

Con ayuda de tal dispositivo de contacto adicionszl, se simpli
fica el manejo, ya que por una ligera presibn se inicia el pro--
gramg.

Por tazles dispositivos de conmtacto adiclonsles se pueden pre-—
ver en todo momento modificaciones intencionadseg en el transcur—
80 del programa, por ejemplo, para pasar o saltar partes indie——
viduales del programae

Bspecial importancia tiene el hecho que la placs esta provis—

ta con elementos de mando mecénicos para el ajuste de un disposi
tivo de regulacién. De este modo se pueden ajustar valores de re
gulacidn por via mecdnica. Otros elementos de mendo son ranuras,
estando la ranura, que en cada caso se enevmntra en la posicidn

de maniobfa, a través de un dispositivo de arrustre en comunica—
cidn funcional con un elewento de ajuste del dispositivo de regu
lacidn, de modo que el largo de la ranura determina la posicidn

de dicho eleumsnto de ajuste.

Los elementos para el mando pueden ser, por 1o tanto, salien-
tes o0 canales, que a través de una varilla palpadora cambian el
valor de regulacidn por via mecdnica.

Como valor de regulacidn fizura en particular el ajuste de -
temﬁeratura. ge un termostato. De esia manera se evita una prese
leccibn eléctrica de la temperatura, que exigiria un ndmero Ly
elevado de contactos en la placa.

Para gerantizar la seguridad en el servicio es lumportante que
se disponga de un dispositivo de bloqueo, que, después de haber—
ge sacado la placa fuera de cierta disposicidn de los contactos,

prohibe una posterior introduccidn y la consiguiente falsa dig——
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Entre las distintas posibilidades de conexidn del dispositivo

de bloqueo, consiste una en que, por la extraccibn de la placa -

fuera de la ranura, queda cerrado un circuito de mando que Proveo

ca el retroceso en marcha répida del dispositivo limitador de -
tiempos a su posicién cero, |

Tamblen esta medida sirve para que se disponga sieumpre de la
posicidn deseads de partida para la siguiente seleceidn de pro——
gramg.

Un ejemplo de la ejecucidn de la invencidn estd representado
en el dibujo. Asimismo resalta del dibujo y de su correspondien~—
te descripcidn otras caracteristicas més de la invencidn.

Fig. 1. representa la vista frontal de una placs en posicidn de
servicio, que se emplea para el cambio de programa en -
una méquina lavsdora totalmente automitica.

Fig. 2. representsa una seccidén a lo largo de la linea IIVII de

Fig. 1,

Fig. 3. representa la placa cuadrada de Fig. 1 en vista frontal

Fig. 4. o8 una seccidn seglin la linea IV-I¥ de Fig. 3,

Fig. 5. es una vista lateral en direccidn de la fecha I de Fig.3,

Fig. 6. es una vista lateral correspondiente a fig. 5 de la pla-
ca con todas lag posiciones nogibles de lag entalladuras.

Fige To répresenta lz ejecucidn de la placa como octédgono.

Fig., 8. ensefia el empleo de la placa para el ajuste de un dispo-
gitivo de regulscibn.

Fig. 9. es una seccidn a lo largo de la linea X-X de Fig. 8.

Fig.10, representa uns ejecucidn posible del dispositivo de trin
quetes

Fig.ll. represents de maners esquemitica la aplicacidn de la pla
ca con distribucidn en el ajuste del programa de una mé—
quina lavadora completamente automitica.

Bn Fig. 1 estd divujada la caja 1 de una méquina lavedora, la
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cual dispone de una cubierta 2. Bsta cubierta 2 tiene una ra—
nura 3, que sirve para la introduccidn de la placa 4. 4l ser
introducida en la ranurs 3, la placa 4 es conducide por las -
gulas 5, formando el éngulo 6 en posicidn paralels con la ra-
nura 3 adiclonalmente una superficie de gpoyo. Un listén gis-
lante 7 dispuesto en el lado opuesto a dicha superficie de -
apoyo, sirve para la fijacidn de mmmlles planocs 8 y de wmue—-

lles de contacto 9, dispuestos paralelamente uno al lado de -
otro., £l extremo libre de este muelle de contacto 9 1lleva un
contacto 10, que trabajs en combinacidn con un contacto 1l.-

&1 contacto 11 se encuentra en el extremo de un muelle de
conexidn 12, que estéd fijado en un listdén aislante 13, el -
cual se encuentra en el extremo inferior de la guia 5. Bl -
muelle de contacto 9 tiene un saliente palpador 14, que traba-—
Ja en conjunto con le placa 4. Si en la placa 4 se cncuentra —
una entalladura 15 frente al saliente paslpador 14, el saliente
palpador 14 entra en dicha entalludura 1% y se estavlece el -~
contacto entre los contactos 10 y 11, es decir, gue un circui-
to de mando se encuentra cerrsdo. Esta posicidn del muelle de
contacto 9 estd representada en Pig. 2 en lineas negras.

Mientras que el muelle de contacto 9' dibujado con lineas -
punteadas corresponde al caso que frente al saliente pslvador
14 no se encuentre entalladura en la vlaca 4.

La gula 5 lleva en su parte inferior v en ambos lados un -
orificio rectangular 16. A través de uno de estos orificios -
pasa una articulacidén 18 provista de un contacto 17, por el -
otro otrificio pasa una articulacidy movil 18 sin contacto 17,
La placa 4 descansa encima del extremo libre de las articula—
ciones méviles 18, quedando empujada cada articulacibn 18 me-
diante un muelle 19 contrs ei borde superior del orificio 16,
Frente gl contacto 17 se eancuentra un contacto 20. Estos dog

contactos puedén ser llevedos en contacto uno con otro, empu—
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jéndose la placa en la pogicidn dibujada en Fig. 1 y 2 hacia
abajo.

La placa éuadrada 4 lleva en su borde entalladuras, precl
samente tanto por su lado delantero visible en Fig. 3, como
igualmente en su lado tmsero. las entslladuras 1l5.en el lado
delantero y las entalladuras 15' en el lado trasero guedan -
vigibles en Fig. 5. El nimero y la disposicidn de las enta—
1laduras es distinta 2 lo largo de los 4 lados del cuadrado;
como asimismo en la parte delantera y en la parte trasera, de
modo que en total se diepone de 8 cowmbinaciones distintas de
entalladuras. |

Fig. 6 ensefin en lineas punteadss 10 posiciones distintas
posibles, en las cuales se han previsto entalladuras 12 y un
nfimero exactamente igual de posiciones de entalladuras 15' en
el lado opuesto.

En este caso las entalladuras 15 estdn dispuestas en posi-
cidn cambiada ®n relacidn a lss entalladuras 154

Se puede ohservar gue cumndo la placa 4 se encuentra en po
sicibn contrsris a la representada en Fig. 1 y 3, las entalla
duras posibles 15', en lo que se refiere a log salientes pal-
padores 14, se popdrin en la migma P z#icidn como antes las po
gibles entallaauras.IB. De cste modo la placz 4 trabaja en 1o
das sus posiciones de manera exacts en combinacion con log -
muelles de contacto 9 respectivamente con los salientes palpa
dores 14 de los mismos y necesita por el cambio de posicién -
de las entalledurss 15 y 15', tan go0lo un reducido grueso.

Cada combinacidén de entalladuras corresponde a determinado
programa de trabajo de la miquina lavadora y lleva su corres—
pondiente tecto indicador, por ejemplo, en el lado delantero
de la placsz con “ropa fina", "ropa de color', "ropa blauncal,

"ropa para hervir'. Pars inicier las diferentes fuses de tra
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un reguludor de tiempos ("Timer") representudo en Pig, 11 y
el orden consecutivo y 1a-duracién de tiempo de dichsg fge—-
seg de trabajo dependen de maners igualmente conocida del -
hecho, cualeg de los 10 ecircuitos de mando, en gue = encuen
tran los Jares de contacto 10 y 11, estén cerrados.

Cuando la placa 4 estd introducida en ls renura 3 de la -

cublerta 2, cueda visible

]

fuera de dicha runura el texto, por

¢

ejemplo, "ropa fina", que corresponde & la combinscidn de en
talladuras que se encuentran en el borde inferior de la plg~
ce 4 y que actlan en conjunto con los sslientes palpadores -

14. Pars iniciar el proceso de lavado, la place 4 que se en—

[

cuentra

o

=10ra en la posicion segin Fig., 1 y 2, debe ser empu
Jada h.cis abajo, de modo que los contuctos l% v 20 estableg
can contacto uno con otro. De cste modo se cierra un circui-
to de arranque (Fig. 11) que pone el regulsdor de tiempos en
wercha. Cuando se sueltan la pluca 4, la misma es empu.jada -~
nuevamente por lus articulzciones méviles 18 y bajo la fuerza
de los muelles 19, nuevanmente a la posicidn dibujada, es de—
cir, a una de sus 8 posiciones funcionales,

La seleccibn de programa se realiza dd scuerdo con la deg
cripeifn anterior empledndose un mico elemento de acoiong——
wiento, es decir, la placas 4 que debe ser introducicda en lg
ranura 3 (la "bocallsve"):

En fige. 7 queda representada una plsca 37 qQue se diztine—
gue de la placa 4 s@gin fig. 3 porque presenta lg formu de -
un octégono regular. Con tal placa se puede elegir en toual
16 programzs de lavado distintos. En el lsdo delantero de la
placa 37 se cncuentran, por ejemplo, los Programas para 1opa
fina, ropa de éolor, Nylon, lansa, rops blanca, rops para her
vir, ropa inaprugable y ropa de hilo, con sus correspondien—
tes combinaciones de entalladuras, mientras que en el lado -

trasero se han indicado otros prozramas més o bien se ha de-—
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Jado sitio libre pera colocar posterioruente otros programas,
pars el caso que tzles pueden ser necesariog para la intro—-
duceibn de nuevos medios para lavar o de nuevas clases de te-
jidosge.

Log demfe partes de la instelseidn de contactos seglin Fag.
1l y 2 pueden ser empleadas sin mds para $rabajsr en conjunto
con la placa=llave 37, suponiéndose slenpre la necesaria sdap
teeiln & las dimensiones de la placa.

Tambien puede ser ideado disponer la placae 37 de tal mane-
re que quede en condiciones pars sergirsda alrededor de un -
eje 38, de modo que la seleccidn del programs no se realiza
por la extrsceidn de la placa 37 fuera de la ranura y su nuge
va introduccidn en ia misma, si no girandose la placa 370 Bn
ggte cago se ppeden prever dispogitivos de tringuete para -
bloquear la placz en sus distintas posiciones funcionales,con
desplazamiento cada vez de 452, Ya que en este caso a la pla-
ca no se puede dar la vuelta,“no se pueden seleccionar con -
lg misms diez y sels sino tan solo ocho programszs. Para esto
se tiene, sin embargo, la garantia que la placa no puede ger
perdida en caso alguno. Los cojinetes del eje de giro 36 de
la placa pueden ser desplazables en contra de la fuerza de -
muelles que correspondan g los muelles 19, para que en cada
uno de los czso0s se pueda establecer el cierre del circuito
de arrancue (Fig. 11),

En Fig. 8 y 9 se ha ensefiado una placa 39, que aparte de
las entalladuras 15 para la conexidn de los circuitos de man—
do preseuntan adlcionalmente ranurag 21, para poder ajustar -
por vie mecdnica un termostato 22 a distintas temperaturas.
Para este fin, el termostato 22 lleva una palanca de ajuste
23, provista de una aguja 24, que indica log valores en una
escals de temperaturas 25. Un muelle 26 tiende siempre & mo-

ver la palanca de sjuste 23 en direccidn del reloj. En el ex
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2
tremo libre de la palanca de ajmste 23 y en el punto de giro
27 se ha previsto un miembro articulado 28, provisto de un -
dispositivo de arrastre 29, que entra en aquella de las ranu
ras 21, que en la posicidn Funcional de la placaz 39 se en——
cuentra en la parte inferior. Se ha previsto una guia 30 pa—~
ra conducir el miewmbro articulado 28 de tal manera cuando se
retirs la placa 39, gue al ser introducida esta placa, el -
dispogitivo de arrsstre 29 se cologue en la ranura 21l. Es -
pien visible, que la posicidn de la palanca de ajuste 23 ¥ ,
por lo tabto, el ajuste del termostato, gue por ejemplo re-
gula la temperaturs del agua para lavar, depende del largo -
de la ranura 21l. ZIn vez de una ranura 21, la placa 39 padria
ir provista igvalmente con una hendidure o tambien solamente
con un ssliente de arrastre. De esta manera no solamente se
puede zjustar un termogtato sino por ejemplo tambien un re-
gulador de nivel.

Entre los 30 ciiruitos de mando previstoe segun Fig.dy 2
ha sido previsto de manera preferente un circuito, gue en -
une posicidn funcionsl de la placa 4 queda siempre abierto.
Al ser retirada la placa este circuito se cierra y provoca
el retroceso en marcha réapida del regulafirde tiempos a su -
posicibén O (Fig. 11). Para evitar que durante el retroceso
del indicapor de tiempos, la placa 4 pueda ser nuevamente -
introducida, 1o que motivaria un transcurso parcial no desea
do del programa selecéionado por este hecho, se ha previsto
un dispogitivo de blogueo 31 electromagnédtico, representado
de manera esquemdtica en Fig. 10.

Bl dispogitivo de bloqueo 31 comprende un electroimdn 32
y el inducido de éste 33, que se encuentra bajo la accidn -
de un muelle 34, que tiende a retirar fuera del camino de -
la placa 4 el extremo 35 de una pieza de blogueo 36 que es

portadora del inducido 33. Durante todo el tiempo que el re-
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gulador de tiempo necesita para retroceder a la posicidn O,
el electroimin 32 queda excitado vy mantiene el inducido 33
en contra del empuje del muelle 34, en la posicidn dibuje—-
da, en la cual el extremo 35 de la pieza de bloqueo evitsg -
una nueva introduccién de la placa 4 en una posicidn funcio
nal. Una vez que el regulador de tiempo haya llegado a su -
posicidn O, el circuio del electroimin 32 queda cortado y -
el inducido 33 es 11evado por la fuerza del muelle 34 g la
posicidn 33', en la cual descansa contra un tope 40, Ahora
el camixio ha guedado libre para poner la placa 4 en cualguiez
ra de sus posiciones funcionales.

En Pig. 11 los mismos némeros representan las mismas pie-
zas, L& placa 4 hs quedado introducida en la ranura 3. Se ha
dibujado el proceso inmediatamente antes de iniciarse el -
arrancue. Cuando la placa 4 es enmpujada hucia abajo en direg
cibn de la flecha 41, se cierran los contactos 17 v 20 repre
sentados en Pig. 2. El motor 42 recibe en este momento a -
través del contacto de arrancue, la escobilla 43 y el segmen
to conductor 44 tensidn desde la red 45. ¥l eje de seleccidn
de programs 46 queda fijesmente acoplado al eje del wmotor 42
a través de una transmisidn no dibujada. Bn el eje de selec—
cién de programa 46 se encuentran iguslmente montzdos en po-
sicién fija, la escobilla 43, la escobilla 47, una rueda de
trinquete 48 y varios discos de mando para 1los programas 49,
Ctras partes como embragues etc. han quedado sin dibujar, ya

3

orotocidn de las funciones de la placa 4 no

oL

son necesarias., Los discos de mando para log prograwmas 49 -
clerrgn los contactos de mando 50 y los contactos de mando 50
hacen funcioner o bien de manera directa, 0 bilen a traves de

relés, log diferentes dispositivos de la miquina lavedora au~

w

tomitica, por ejemplo, la calefaccidn, el motor parz el lave—

do, las v&lvulas, etc. Da posicidn dibujada es la posicidn O,
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350 es decir, esta posicidén O siempre queda caracterizada porque
la escobilla 43 se encuentPa encima del seghiento conductor -
44. Una vez accionado el contacto de arrsnque 17 y 20, la es
cobilla 43 es giradae de la maners descrita en direccidn de -
la flecha 51, abandona el segmento 44 y llega encima del seg
355 mento 52. A través de los circuitos de mando 58, 59, 60, 61
y 62 y a través de los segmentos correspondientes %2, 53, 54
55, 56 y 57 y las escobillas 43 y 47, el motor 42 recibe ten
sibn, cuando las parejas de contactos 12 y 9 correspondien—-
tes a los segmentos se encuentran cerrados. IZn lg éosioién -
360 dibujada de la placa 4, las entalladuras han sido dispuestas
de tal wanera, que los clrcuitos de mando 58, 61 y 62 estén
cerradosg, Egto quiere decir que la escobilla, tan pronto gque
llegue a los segmentos 52, 55 y 56, deja pesar la tensidn al
motor 42. Con esto, el motor 42 haréd girar el eje selecclong
365 dor del programa 46 por 1los seclores de estos segmentos,

51 funcionamiento es el siguiente:

Cuzndo la escobilla 43 pasa del segmento 52 y llega enci-~
ma del segmento 53, el motor 42 parard en su movimiento. E1
eje seleccionador de programa 46 quedard shora en esta posi-

370 cibn hasta que ls rueda de trinquete 48 sea empujada en una
nueva posicidn por el disco de leva 64 y a través de un dien
te de arrastre 65. El disco deleva 64 es accionads por un mo
tor dibujado (Timer). De este modo y por intérvalos, eleje -
seleccionador de programa 46 es movido paso por paso, hasta

375 que la escobilla 43 llegue encima del segmento 55. En este -
momento, el motor 48 recibe nuevanmente tensidn a través del
circuito de mando 61 y hace girar el eje seleccionadocr de pro
gramg y coxi éste la escobilla 43 hasta llegax ésta a la posi
cibn O en el segmento 44. Siempre segin el nlmero y la coabi

380 nacibén de las entalladuras 15, son otros sectores del selec-

cionador de programa gue son cublertos por la escobilla 43,-
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respectivamente gue son movidos paso por paso y con depen—
dencia del tiempo por la rueda de tringuete 65. Cuando la
placa 4 es retirada de la ranura 3, la corriente pasa por
el circuito de mando 63 y & través de los correspondien—
tes contactos 9 y 12, del segmento 57 y de la escobilleg -
47. De este modo el motor 32 recibe corriente hasta que -
la escobilla 47 haya abandonado el segmento 57, es decir,
que el seleccionador de programa vuelve siempre.a su posi
cidn 0,

Durante el transcurso del programa la escobilla 47 que
da siempre en el segmento 57 y en esta ejécucién que sir-
ve de ejemplo, el electroimin 32 recibe tensidn durante -
el transcurso del programa. Si durante el transcurso del
programea, la placa 4 es retirade de la raéura 3, el ele—-
mento de bloqueo 36 puede entrar en el camino de la placa
4 por la accién del electroimén 32 y evita de esta manera
una nusva introduccidn de le placa 4 entes de que el se-
leccionador de programs heya llegado nuevemente a la posi
0idn O. Tan solo cuando se haya llegado a la posicidn O,-
la eascobilla 47 queda fuera del segmento 57 quedéndosé -
por este hecho el electroimdn 32 win corriente. Por la ag -
cibn del muelle 34 el elemento de blogheo 36 se retira de
ls posicidn de bloqueo y el indugido quede en la posicidn
dibujada 33', ya que descansa oontra el tope 40. Ahora es
poéible introducir la pléca 4‘en la ranura 3 a suficiente
profundidad para que se inicle una nueva seleccidn de pro
grama, en la cual mediante las entalleduras 15, se accio-
nan nuevanente las parejas de contactos 9 y 12. Los demés
contactos 9 y 12 que en Fig. 11 no intervienen en.el'es——
quenms de conexiones, sirven para la preseleccidn de otros
circuitos de mando, por ejemplo, ajustes de temperatura -

niveles de agua y similares.
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nas lavedorasautomiticas, sirviendo las ejecuciones represen-—
tadas en las figuras exclusivamente de ejemplos. Hs natural -
que en vez de los circultos de mando 58 hasta 63 se pueden es
tablecer otros circuitos de mando que motivan efectos simila-
res. In particular seria posible cambiar los impulsos de tiem
po del motor en su duracibn de impulso con el digco de leva -
64, pars consegulr cambios de tiempos de prograus.

Descrita suficientemente la naturaleza de la invencidn, se
hace constar expresansnte que cualruier modificacidbn de &eta—.
lle que ge introduzeca en la misma, se consideraré incluidg -
dentro de esta proteccidn en tanto que no altere o modifigue
esencialmente su finglidad caracteristica.

— e e e e e e e == NOT A e e e e e e e e - -

Pdr dltimo, se declaran de novedad e invencidén, las si--
gulentes:

- —— - - “REIVINDICACIONES = - — - —
lg.- Un sistema seleccionsdor de fases funcionsles en méqui——
nas lavudoras, carscterizado esencialmente por comprender un
montaje conveniente de contactos de conexidn y de elementos
intercampiables estaticos, que van accionando a log referi——
-

dog contactos, constitu

dos por placas doyadas de uwuescas, es
2]

i
tando marcas lag distintas carus de las placas citadas con

indicaciones relativas a los diversos ciclos de aplicacidn
pare el lavado, estando previstos en las indicedas placas y
sclidarizados, unos élcuentos de conexidn que ven accionando
log contactos de los circultos de mando.

28 ,~ Un gigtema seleccionador de fases funcionales en mé@ui—
nag lavadoras, segln la antsrior reivindicacibdn, caracteriza-

-

4o esencinlmente porgue los elementos de gonexidn, estan cong
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tituidog por entzlladuras que funcionan juntamente con sulien—

2 -

tes pulsadores, que se han adapbado en unos resortes de contac
to, que van soportando un gcoplauisnto, entre cads uno de un

2

pzxr de conducclionss.

(\u ~

g,~ Un sistemz seleccionzdor de fases funcionazles en wiguina
lavaedoras, segun las anterior:s reivindicaciones,caracterizado

esencialiente por comprender una vlacea, confizurads polisonml—

pente ¥y regulsr, existiendo, cuando menog en sentido longitudl

nal periferico de verios ludos del poligogo y en awbus superfi
cies de la placa o placas, una combinscidn epropiada de entgm-—
1rags, estando provisto de algunas de estas entalladuras -
sean entre si de posicidn invertida.

g8,~ Un sistenma seleccionsdor de fases funcionales en mdquinas
lavzdoras, segun las anteriores reivindicaciones, caracterizg-
do esencialmente porque las placas, estan encajodss a traves -
de una ranure determinadsa en uns cublertq, quedando visible la
refercncia impresa en ung seccidn de la placa o placas salien-
te de la ranure referida y que va indibando las fases funciong
les susceptibles de seleccidn.

52,- Un sistema seleccloncdor de fases funcionales en méguinas
lavadoras, segun las anteriores reivindicaciones,carscterizsdo
esencizlmente por conprender unsa placa, montadu gilratoriamente
sobre un eje central, comportande medios de retencidén pars man
tenerlas en sus distintas posiciones de muniobra posibles.

Un sistens seleccionzdor de fases funcionales en méquinas
lgvadoras, segun las anteriores reivindicaciones,caracterizado
esenclelmente por comprender un eleumento de contacto, congti--
tuido con preferencia por una pareja de‘zonas que contactan en
un circulto de arrangue, cuyos contactos quedarsn bloqueados -

contra la accibn de cuando menos un rﬁcorte, al realizaer la -

opresidn de una de las placas.
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8,— Un sistema seleccionador de flases funcionales en miguinas
lavadoras, segun las anteriores reivindicaciones, carscteriza-
do esencialmente porque una de las places, presents un montaje
de elementos mecénicos de mando, susceptinles de recibir el -
ajuste de un dispositivo regulador, estando congtituidos estos
elementos de mando, por ranuras, estando una de ellas en posi-
cibén de maniobras solidaria con una palanca de ajuste a treves
de w1 dispogitivo de arrastre, por termostato, de formas tal -
gue la longitud de le ranura determine lg posicién del elemen-
to de ajuste correspondiente.

8,- Un sistema seleccionador de fases funcionales en méouinas

avadoras, caracterizado esencialmente por comnrender un mmdio‘
de reﬁencién, que evita que una vez extralida una placa, de su
ranura correspondiente, penetre prematustamente en la posicidn
de accionamiento, portando este elemento de retencidn un elec-
troimén, que quedara excitado en su pogicidn inicial, por el -
retroceso del eje de conexidn del seleccionador, portando de -
esta forma, una parte del dispogitivo de bloqueo que esta uni-
da con su inducido correspondiente, al recorgido de una de las

places, con efecto contrario de la compresidn de un resorte, -

realizindose un circuito de mgndo, que se cerrar'a al extraer

la placa de la ranura, el retroceso de un relé de tieumpo a la
posicidn de cero en ritmo acelerado.
8,~ UN SISTEMA SELECCIONADOR DE PaSES PUNCIONALES EN IaQUINAS

LV DORAS o =

Todo ello tal y como ze describe en el cuerpo de esta nemo-
riaz, se reivindica en su nots y se reprecenta a titulo de ejen
plo en la adjunta hoja de planos.

Bsts memoria descriptiva consta de digcisiete hojas folig—-
das y mecanografiadas por una SOld de /sus caras y a dos espg—-—

ciose. -
Madrid, 13 g€ Abrl;ylvgéﬁ
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