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La presente invención tiene por objeto el nuevo pro­

ducto industrial oonatituído por una máquina destinada a desmenuzar 

los desechos de madera de las serrerías, biselándolos de manera que 

no se destruyan sus fibras, cuyos trozos así desmenuzados son par­

ticularmente utilizables por la industria papelera y por los fa­

bricantes de paneles de madera aglomerada.

En general, esta máquina se caracteriza por el hecho 

de que oontiene, alojado en un cárter fijo, un dispositivo de corte 

que oomprende un volante inclinado oon relación al plano de alimen­

tación de los desechos a desmenuzar, cuyo volante, provisto de cu­

chillos fijos fácilmente accesibles y puestos en rotación por un 

motor apropiado, se halla organizado de tal manera que, a medida 

que secciona en bisel a los trozos desmenuzados los va expulsando 

a una conducción que se puede hacer desembocar directamente a un 

vagón, a un silo o a oualquier otro recipiente cuya carga o llenado 

pueden efectuarse así sin recurrir a un motor o a un ventilador 
auxiliares.

En una máquina tal, la alimentación del tambor corta­

dor de los desechos de madera es asegurada oon preferencia horizon­

talmente por medio de una cinta transportadora cuya cabeza motriz 

va incorporada al cárter de la máquina. El avance de los desechos 

a través del dispositivo cortador se asegura mediante dos series 

superpuestas de cilindros de arrastre acanalados, girando los ejes 

de los cilindros inferiores en unos paliers fijos sobre el basti­

dor de la máquina, mientras que los cilindros superiores van monta­

dos en cardán sobre sus ejes, estando montados los extremos de es­

tos ejes sobre un soporte móvil sustentado por dos brazos suscepti­

bles de oscilar sobre un eje solidario del bastidor. Esta disposi­

ción da a los cilindros de arrastre superiores la posibilidad de 

desplazarse en altura independientemente entre sí y de inclinarse



transversalmente con relación al sentido del movimiento de alimenta­

ción, lo que permite obtener a la vez una presión eficaz y un avance 

correcto de los desechos a desmenuzar, cualesquiera que sean su for­

ma y grosor.

Según otra oaracteristica de la invenoión, la puesta en 

movimiento de los cilindros de arrastre de los desechos a desmenuzar 

y de la cabeza motriz de la cinta transportadora se asegura por me­

dio de un dispositivo de embrague que puede accionarse a distancia. 

Gracias a este dispositivo es posible, sin tener que detener el vo­

lante desmenuzador, invertir a la vez el sentido de rotación de los 

cilindros acanalados antes oitados y el sentido de desplazamiento de 

la cinta transportadora, lo que permite el retorno haoia atrás y la 

extracción de los deseohos de madera en caso de atascamiento de la 

máquina.

Un tal dispositivo de embrague puede, eventualmente, 

combinarse con un avisador sonoro, óptico o cosa similar.

En un modo de realización preferido de la máquina oon- 

forme a la invención, sobre el extremo de los brazos que sostienen 

el oilindro de arrastre superior del dispositivo de alimentación se 

articula una biela montada en corredera dentro de un manguito osci­

lante fijado al bastidor de la máquina, comprendiendo cada biela dos 

estribos, uno en su extremo inferior y  otro en un punto determinado 

de su longitud; estos dos estribos, dispuestos a uno y otro lado del 

manguito con interposición de un órgano amortiguador.

Gracias a esta disposición, se obtiene:

a) una limitación de la carrera ascendente del cilindro 

de alimentación superior, de tal manera que éste último no pueda gol­

pear el cárter de la máquina cuando es levantado por el paso de un 

trozo de madera cuyo espesor sobrepase la norma admisible.

b) un levantamiento del oilindro intermedio de alimenta-
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oión montado en el extremo inferior de los brazos que sostienen al 

cilindro superior citado, lo que facilita la alimentación,

o) un amortiguamiento de la caída de los cilindros de 

alimentación superior e intermedio después del paso de un trozo de 

madera bajo los mismos;

La seguridad de funcionamiento de la máquina queda com­

pletada organizando uno de los brazos oscilantes que sustentan los 

cilindros de alimentación de tal manera que lleve a su posición ope­

rante al órgano de mando del dispositivo de desembrague de la ali­

mentación cuando la oscilación del citado brazo rebase una amplitud 

determinada correspondiente al espssor máximo de lamadera a admitir 

en la máquina.

A tal efeoto, uno de los brazos inferiores que sostienen 

al oilindro intermedio de alimentación y que se halla articulado so­

bre el eje del cilindro inferior de alimentación, está provisto en su 

extremo inferior de una uña que ooopera con un espolón fijado sobre 

una palanca acodada oscilante, cuyo espolón recibe, durante el paso 

bajo el cilindro de alimentación superior de un trozo de madera de 

excesivo espesor, el impulso de la citada uña y provoca la oscila­

ción de aquella palanca acodada, cuyo extremo superior acciona el ór­

gano de mando del dispositivo de desembrague del sistema de alimenta­

ción, evitando así el atascamiento de la máquina y el deterioro de 

los órganos cortadores.

Para facilitar una mejor comprensión del objeto de la in­

vención, seguidamente se describirán a título ilustrativo y sin carác 

ter limitativo dos modos de realización, tomados como ejemplos y re­

presentados en el dibujo adjunto.

En ese dibujo:

La figura 1 es una vista en perspectiva de uno de esos mo 

dos de realizaoión.
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La figura 2 es una vista en proyección vertical a escala 

ampliada de la figura 1, mirada en el sentido de la flecha f, habién­

dose suprimido el cárter que protege la cabeza de mando de los cilin­

dros de alimentación y de la cinta transportadora.

La figura 3 es un corte vertical transversal por la lí­

nea 111-111 de la figura 5*

La figura 4 es una vista en perspectiva desarticulada, q u ) 

muestra al volante desmenuzador y al tambor en que se halla alojado.

La figura 5 es una vista que contiene dos cortes efectua­

dos respectivamente por V-V y Va-Va de la figura 2.

La figura 6 es una vista en corte a escala ampliada, efejc 

tuado por la línea VI-VI de la figura 3.

La figura 7 es una vista en corte efeotuado por la línea 

VII-VII de la figura 3*

La figura 8 es una vista en proyeoción vertical que mues­

tra una variante del dispositivo de mando de los oilindros acanalados 

de avance de los desechos a desmenuzar.
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La figura 9 es una vista en proyeoción vertical que mues­

tra, en posición inoperante, un dispositivo de seguridad, de amorti­

guamiento y de desembrague automático, con el que puede equiparse la 

máquina.

La figura 10 representa el dispositivo de la figura 9 

en posición operante en el momento del paso de un trozo de madera 

de espesor normal bajo el cilindro grande superior.

La figura 11 muestra el paso bajo el pequeño rodillo su­

perior del trozo de madera representado en la figura 10.

La figura 12 muestra la operación de desembrague del dis­

positivo de alimentación en el momento del paso bajo los rodillos 

superiores de un trozo de madera de espesor anormal.

30 Seguidamente se describirá el modo de realización repre-
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sentado en las figuras 1 a 7 inclusive.

Con referenoia al dibujo, se observará que se ha desig­

nado por 1 el bastidor de la máquina. Este bastidor es solidario de 

una guaBdera inclinada 2 sobre la cual se fija un tambor cilindrico 

3 que contiene una tajea 4 provista de un conducto 5 que recibe una 

tubería 5&y cuya misión se verá seguidamente.

En el tambor 3 se encuentra alojado un volante 6 fija­

do sobre un árbol 7 que gira en un palier 8 solidario del fondo del 

tambor 3 y en un segundo palier 9 sustentado por el bastidor 1.

Sobre la cara inferior del volante 6 están labradas dos 

rampas simétricas 10 y 10a orientadas en sentidos inversos y que 

contienen en sus extremos dos láminas regulables 11 y 12, diametral­

mente opuestas que se pueden bloquear, después de su regulación, en 

posición de trabajo por medio de ouñas 13 y 14* Estas láminas, a 

las que se puede llegar fácilmente gracias a una ventana dispuesta 

en el tambor 3y delimitan en combinación con dos piezas 15-16 fijas 

y fácilmente reemplazables, preferentemente de acero de elevada re­

sistencia al desgaste, dos ventanas 17 destinadas a dejar paso al 

extremo de los desechos de madera a desmenuzar.

Sobre la cara superior del volante 6 van fijadas dos 

paletas 18 y 19 (figuras 3 y 4)y reforzadas por ejemplo mediante vajt 
ñas 20, cuyas paletas están destinadas a asegurar el arrastre de los 

trozos de madera desmenuzados y su expulsión a través de la tajea 4 

y el conducto 5 a la tubería 5& que los conduce al lugar de carga o 

almacenamiento.

El árbol 7 es puesto en rotación a una velocidad prede­

terminada por medio de una polea 21 que recibe su movimiento de un 

motor 23 (figura 1) por medio de una correa 22.

30

Sobre el árbol 7 va fijado un dispositivo de acoplamien­

to que asegura el mando de los cilindros de avance de los desechos a



desmenuzar y de la cinta transportadora y, si fuese necesario, la 

inversión de su sentido de marcha sin tener que detener el volante 

desmenuzador.

Este dispositivo de acoplamiento, alojado en un cárter 

24, comprende un piñón cónico 2$ fijado al extremo del árbol 7* El 

piñón 25 encaja con dos coronas dentadas simétricas 26 y 27, monta­

das libremente sobre un eje 28 que gira en unos paliers 29 susten­

tados por el cárter 24, hallándose asooiados a estas coronas dentadas 

dos embragues de discos independientes 30 y 31.

Las coronas 26 y 27 pueden hacerse solidarias del eje 28 

por medio de un órgano de mando constituido, por ejemplo, por una 

horquilla 32 que se puede accionar a distancia por medio de una pa- 

lanoa 33 y de un balancín 34 al que van enlazados unos cables 35 

que se extienden a lo largo de una cinta transportadora sin fin 36 

que atraviesa una tajea 37 solidaria del bastidor 1. La banda 36 es 

puesta en movimiento por un cilindro 39 montado sobre un árbol 39a. 

en las proximidades de los cilindros acanalados (figura 3). Unas em­

puñaduras 35& van fijadas sobre los oables 35 para permitir el mando 

de los embragues desde un punto cualquiera de la instalación.

En uno de los extremos del eje 28 va fijado un piñón 40 

conectado por un tren de engranajes adecuado a un piñón receptor 41 

fijado sobre un árbol 45 y que, a su vez, transmite su movimiento al 

dispositivo de avanoe de los desechos de madera 38 a desmenuzar. Es­

te tren de engranajes comprende un piñón 42 que engrana con el piñón 

40 citado, hallándose fijado este piñón 42 sobre uno de los extremos 

de un árbol de transmisión 43 que sostiene, en su otro extremo, un 

piñón 44 aooplado al piñón 41 antes citado.

El árbol 45 sustenta, además del piñón 41, otros dos pi­

ñones 46 y 47) El piñón 46 está enlazado por medio de una cadena sin 

fin 48 a dos piñones 49 y 50 fijados sobre dos árboles 51 y 52 que



5

15

giran en unos paliers fijados al bastidor 1. Sobre el árbol $1 va 

montado un cilindro acanalado 53 de gran diámetro, en tanto que so­

bre el árbol 52 va montado un cilindro acanalado 54 de menor diáme­

tro que el cilindro 53*

Entre los cilindros 39 y 53 se halla fijada al bastidor 
1, en 55¿.y una plataforma 55 situada sensiblemente en la prolonga­

ción de la cinta transportadora 36. Una segunda plataforma 56, iguad 

mente fijada al bastidor 1 formando continuación de la plataforma 

55  ̂ se halla dispuesta entre el cilindro 53 y el cilindro 54) hallán 
dose oontinuada esta plataforma 56, más ailá del citado cilindro 54) 

por una placa 57 biselada en su borde anterior, que se encuentra si­

tuada al ras del plano de oorte del volante 6 de manera que coopera 

oon las cuchillas 11 y 12 del referido volante.

Con los cilindros acanalados 53-54 cooperan otros dos 

cilindros acanalados 58-59 que se hallan superpuestos a aquéllos.

El cilindro acanalado 58 está montado sobre un árbol 60 (figuras 2, 

3,6y 8) cuyos extremos 62 pasan a través de las ventanas 63 de forma 

curvilínea, practicadas en dos gualderas 64 y 65 solidarias del bas­

tidor 1.
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Por lo que respecta al cilindro 59, se halla sustentado 

por un árbol 61 montado de igual manera que el cilindro 58 sobre el 

árbol 60, es decir con sus extremos atravesando las gualderas 64 y 

65 mencionadas, por dos ventanas curvilíneas 66 (figuras 2 y 3).

Las gualderas 64 y 65 presentan unas ventanas curvilínea) t 

68 (figuras 2 y 3) en las que pueden introducirse los extremos de 

un árbol 67 sobre los que van montadas por uno de sus ángulos dos 

superficies 6$ de forma triangular (figufas 2 y 7). En los dos ángu­

los de las superficies 69 opuestos al ángulo que sustenta el eje 67, 

se enouentran montados los árboles 60 y 61 de los cilindros acanala­

dos 58 y 59.
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En los extremos del árbol 6? van fijados dos brazos 70 

cuyo extremo inferior está fijado al extremo del árbol 39a del cilin­

dro 39 de arrastre de la ointa transportadora 26 mencionada.

El cilindro 58 está montado sobre un árbol 60 por medio 

de una articulación en cardán 71 (figura 6) y de semi-rótulas 72 

provistas de ventanas 73 atravesadas libremente por el citado árbol 

60. Unos resortes 74 se hallan interpuestos entre las semi-rótulas 7¿ 

y unos estribos circulares 75 practicados en el interior del cilin­

dro 58«

El cilindro 59 está montado sobre un árbol 61 de igual 

manera que el cilindro 58 sobre su árbol 60 y, como consecuencia de 

esta identidad, se ha considerado inútil representarlo detalladamente

Sobre el árbol 67 (figuras 3 y 7) va montado oscilantemer 

te, entre las gualderas 64 y 65 y los cilindros 58 y 59, un órgano 

protector 86 provisto de elementos de frotamiento 86a.

El accionamiento del mecanismo de arrastre descrito se 

efectúa de la siguiente manera:

El piñón 47 citado, fijado sobre el árbol 45: pone en 

movimiento por medio de una cadena sin fin 76 a un piñón 77 fijado 

sobre el árbol 39â  del cilindro 39 de arrastre de la banda transpor­

tadora 36 (figura 2). Sobre el árbol 39a está igualmente fijado un 

piñón 78 enlazado a la dentadura 80 de un piñón doble, por medio de 

una oadena 79, cuya segunda dentadura 72 está enlazada por medio de 

una cadena sin fin 83 a otros dos piñones 84 y 85 respectivamente fl 

jados a uno da los extremos de los árboles 60 y 61.

"La cadena" cinética así constituida (comprendido el pi­

ñón 25 y el árbol 7) transmite el movimiento del motor 23 al volante 

desmenuzador 6, a los cuatro cilindros acanalados 53-54 y 58-59, 

así como a un cilindro 39 de arrastre de la cinta transportadora 36.

La máquina descrita funciona de la siguiente manera:
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Puesto en marcha el motor 23 y acoplado el embrague de 

tal manera que los cilindros acanalados giren en el sentido de las 

flechas F, se alimenta la cinta transportadora con desechos 38. Es­

tos desechos llegan a la velocidad deseada al contacto de los prime­

ros cilindros superpuestos $3 y 58; que los atrapan y les hacen avan­

zar entre los oilindros 54 y 59 hacia el volante 6, que gira en el 

sentido de la flecha F1. A su llegada ante una u otra de las abertura? 

17; las cuchillas 11 seccionan los desechos 38 que penetran en el 

interior del tambor 3; donde las paletas 16 expulsan los trozos des­

menuzados 33a hacia la tajea 4; el conducto 5 y la tubería 5a*

Conviene advertir que gracias al montaje descrito ante­

riormente de los cilindros superiores 58 y 59; la alimentación se 

efectúa oorreotamente; cualesquiera que sean el grosor y la forma de 

los deseohos (figura 3)*

En el caso en que se produzoa una falsa maniobra o un 

atascamiento de la máquina, basta embragar la corona dentada 26 con 

el árbol 28 mediante las empuñaduras 35& fijadas en los cables 35, 

lo que tiene por efecto invertir el sentido de desplazamiento de los 

cilindros y del oilindro de arrastre 39 de la ointa transportadora. 

Esta inversión del sentido de lq&archa permite separar los desechos 

hacia atrás de los oilindros 53 y 58.

En la variante representada en la figura 8, en los ex­

tremos del árbol 51 y a una y otra parta de las dos gualderas 54a 

y 6$a, van montados oscilantemente, por uno de sus extremos, dos bra­

zos simétricos 87 de los que sólo se ha representado uno, portando 

el otro extremo de estos brazos un árbol 61 análogo al árbol 61 del 

modo de realización de las figuras 1 a 7*

Sobre los extremos del árbol 61 van igualmente montados 

oscilantemente dos brazos simétricos 88 que sostienen, en su extremo 

libre, un árbol 60 análogo al árbol 60 antes mencionado.
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Los árboles 60 y 61 sostienen, respectivamente, un ci­

lindro 58 y otro 59 identioos a los cilindros 58 y 59 del primer mo­

do de realización.

En este dispositivo, los brazos 87 son solidarios, por 

su extremo inferior, de una masa 89 montada deslizablemente sobre 

un brazo 90, cuya masa peimite regular a voluntad la presión de los } 

cilindros superiores 58 y 59 sobre los desechos 38.

Unos árboles 45* 39a, 51* 52, 60 y 61 llevan unos piño­

nes acoplados entre sí por medio de cadenas que aseguran la trans­

misión del movimiento del motor 23 a los cilindros 53-54* 58-59 y 

39 en las mismas condiciones que en el caso antes descrito. Un dis­

positivo de devoluoión 91 ó cualquier otro dispositivo adecuado per­

mite regular a voluntad la tensión de la totalidad o parte de las 

cadenas citadas.

Como se comprenderá, el brazo 87 y 88 constituyen el 

soporte móvil de los cilindros superiores y se prestan a su desplaza­

miento en altura, estando asegurada su posibilidad de oscilación 

transversal mediante un montaje en cardán análogo al especificado 

anteriormente.

Los modos de realización anteriormente descritos podrán 

dotarse ventajosamente de los dispositivos representados en las fi­

guras 9, 10, 11 y 12.

Con referencia a estas figuras, se vuelve a encontrar la 

ventana 17 de alimentación del dispositivo cortador; el eje 51 del 

cilindro inferior de alimentación 53 y los cilindros de alimentación 

superiores 58 y 59 montados sobre sus ejes respectivos 60 y 61, es­

tando enlazados esos ejes 51, 61 y 60 por los brazos 87 y 88.

Sobre la extremidad superior de los brazos 88 va articu­

lada, sobre un eje 92, una biela 93 provista de dos estribos* uno 94 

en su extremo libre y otro 95 en su parte media. La porción de biela30
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93 comprendida entre los dos estribos 94 y 95 está montada desliza- 

blemente en una funda o manguito 96 que puede oscilar sobre un eje 

97 fijado al bastidor de la máquina. Sobre ewta porción de biela 93 

se dispone un resorte de compresión 98 que se apoya por sus extremos 

sobre la cara superior del manguito 96 y sobre el estribo 95*

Sobre el extremo inferior de uno de los brazos 87 va fi­

jada una uña 99 cuyo extremo libre coopera con un espolón 102 sus­

tentado por el extremo inferior de una palanca acodada 100 montada 

oscilantemente sobre un eje 101 sostenido por el bastidor, hallándose 

provisto el extremo superior de dicha palanca acodada 100 de un 

espolón 103 que se apoya, en posición normal, contra el extremo infe­

rior del balancín 104 de accionamiento del embrague.

El dispositivo anteriormente descrito funciona de la si­

guiente manera:

Normalmente (figura 9), los cilindros 58 y 59 se hallan 

en posición baja, al igual que la biela 93 ouyo estribo 95 comprime 

el resorte 98 contra el mahguito 96.

Durante el funcionamiento (figura 10), desde el momento 

en que la parte anterior de un trozo de madera de espesor normal 

queda aprisionada bajo el oilindro 58, el brazo 88 sobre el que se 

articula la biela 93 oscila alrededor del eje 61, arrastra a dicha 

biela hacia arriba, según la flecha F, hasta el'momento en que el 

estribo 94 es detenido por el manguito 96. En este momento, el brazo 

88 hace oscilar al brazo 87 alrededor de su eje 51# levantando al 

cilindro intermedio 59. Este movimiento es completado por la acción 

directa del extremo anterior del trozo de madera, desde el momento 

en que éste tropieza con el citado cilindro 59 (figura 11).

Tan pronto como el trozo de madera ha abandonado los ci­

lindros 58 y 59 y a través de la ventana 17 se ha introducido comple­

tamente en el tambor cortante, los* mencionados cilindros caen por



- u  -

gravedad para volver a adoptar su posición inicial, cuya caída re­

sulta amortiguada por el resorte 98.

Si, como se ha representado en la figura 12, un trozo de 

madera cuyo espesor sobrepase el normal admisible en el tambor cor­

tante, pero que permita su paso bajo los cilindros 58 y 59; se in­

troduce en la máquina, tal trozo de madera provocará la oscilación 

en el sentido de la flecha F1 del brazo 87, cuya uña, yendo a apoyar 

se contra el órgano 102, provocará la oscilaoión de la palanca 100 

en el sentido de la flecha F1.

Simultáneamente, el órgano 103 hace oscilar al balan­

cín 104 alrededor de su eje en el sentido de la flecha F2, determi­

nando así el desembrague del dispositivo de alimentación.

EL operario de la máquina puede efectuar entonces las 

operaciones que se imponen en tal momento: inversión del sentido de 

la marcha del dispositivo de alimentación, extracción de los trozos 

de madera en el punto de atascamiento, etc.

Hecha la descripción que antecede hemos de añadir que 

los detalles de realización de la idea expuestas pueden variar, sin 

que por ello cambie la esencia de la invención, que es la que se 

desprenda de los párrafos anteriores, y la que se reivindioa en la 

siguiente

N O T A
En resumen: la Patente de Invención cuyo registro se 

solicita recaerá sobre las reivindicaciones siguientes:

1. Maquina para el desmenuzamiento biselado de desechos 

de madera, caracterizada por el hecho de que comprende combinadamen­

te un bastidor-cárter que sostiene un tambor fijo en el que se alo­

ja un volante cortador giratorio de cuchillas móviles, alimentado 

por medio de un dispositivo que comprende dos grupos de cilindros 

que aseguran la presión y el avance de los desechos a desmenuzar,
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cualesquiera que sean su forma y su grosor dentro de límites prees­

tablecidos; permitiendo un embrague, sin tener que detener al volan­

te cortador, la inversión del sentido de marcha del dispositivo de 

alimentación y la mardha haoia atrás de los desechos.

2. Máquina según la reivindicación 1, caracterizada por 

el hecho de que con el fin de biselar los trozos desmenuzados, su 

tambor fijo y el volante cortador que contiene se hallan inclinados 

con relación al plano de alimentación de desechos a desmenuzar.

3. Máquina según las reivindicaciones 1 y 2, caracteri­

zada por el hecho de que su volante cortador está provisto, en su 

cara inferior, de rampas simétricas orientadas en sentidos inversos, 

conteniendo estas rampas unas láminas regulables que delimitan unas 

ventanas para el paso del extremo de los deseohos a desmenuzar.

4. Máquina según las reivindicaciones 1, 2 y 3, carac­

terizada por el hecho de que unas paletas van fijadas sobre la cara 

superior del volante cortador para asegurar la expulsión de los 

trozos desmenuzados.

5. Máquina según las reivindicaciones 1, 2, 3 y 4, ca­

racterizada por el hecho de que su dispositivo de alimentación de 

desechos a desmenuzar comprende una cinta sin fin transportadora, 

accionada por una cabeza motriz incorporada en el bastidor-cárter y 

un dispositivo de avance de los desechos constituido por dos series 

superpuestas de cilindros acanalados, girando los ejes de los cilin­

dros acanalados inferiores en unos paliers fijos al bastidor-cárter 

de la máquina, en tanto que los cilindros acanalados superiores están 

montados en cardán sobre sus ejes, hallándose montados los extremos 

de estos ejes sohre un soporte móvil sostenido por dos brazos sus­

ceptibles de oscilar sobre un eje solidario del bastidor, con la 

finalidad de peimitir el desplazamiento en altura de los cilindros

de arrastre superiores independientemente uno del otro y la indi­



to de alimentación.

6. Maquina según las reivindicaciones anteriores, carac­

terizada por el hecho de que comprende un dispositivo de seguridad 

que limita el levantamiento de los cilindros de alimentación superio­

res y aseguran el amortiguamiento de los choques de dichos cilindros 

al final de su reoorrido desoendente y el desembrague automático del 

dispositivo de alimentación de desechos al tambor desmenuzador en ca­

so de introducción de un trozo de madera demasiado grande.

7. Maquina según la reivindicación 6, caracterizada por 

el hecho de que su dispositivo de seguridad comprende unas bielas ar­

ticuladas deslizantes, provistas, de una parte, de estribos que limi­

tan el recorrido descendente de los cilindros de alimentación superio­

res durante el paso de un trozo de madera de espesor anormal, y, de 

otra, de un órgano elástico amortiguador de ohoques y de una uña fija­

da a uno de esos brazos que sustentan los oilindros de alimentación 

aoanalados, cuya una coopera con el órgano de mando del embrague del 

dispositivo de alimentación.

8. Maquina según las reivindicaciones 1 a 7# caracteriza­

da por el hecho de que su dispositivo de desembrague automático está 

asooiado a un avisador que señala las perturbaciones que eventualmen­

te pueden producirse en el funcionamiento de la máquina en caso de in 

troducción de un desecho de grosor anormal entre los oilindros del dis 

positivo de avance.

9. Se reivindica por último, como objeto sobre el que ha 

de recaer la Patente de Invención cuyo registro se solicita: "MAQUI­

NA PARA EL DESMENUZAMIENTO BISELADO DE DESECHOS DE MADERA".

Todo oonforme queda descrito en la presente memoria que

consta de quince páginas esoritas a máquina y dibujos adjuntos.

Madrid, 9 de abril de 1960 
ALFONSO UNGHIA
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