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La presente invencion tiene por objeto el nuevo pro-
ducto industrial oonstitufdo por una miaquina destinada a desmenuzar
los demechos de madera de las serrerias, biselandolos de manera que
no se destruyan sus fibras, cuyos trozos as{ desmenuzados son par-
ticularmente utilizables por la industria papelera y por los fa-
bricantes de paneles de maders aglomerada.

En general, esta maquina se caracteriza por el hecho
de que contiens, alojado en un carter fijo, un dispositivo de corte
gque oomprende un volante inclinado éon relacion al plano de alimen-—
tacion de los desechos a desmenuzar, cuyo volante, provisto de cu-
chillos fijos facilmente accesibles y puestos en rotacidn por unm
motor apropiado, se halla organizado de tal manera que, & medida
que seccione en bisel a los trozos desmenuzados los va expulsando
a una conduccion que se puede hacer desembocar directamente & un
vagon, & un éilo 0 a oualguier otro recipiente cuya carga o llenado
pueden efectuarse asi{ sin recurrir a& un motor o a un ventilador
auxiliares.

En una maquina tal, la alimentacion del tambor corta-
dor de los desechos de madera es agegurada con preferencia horizon-
talmente por medio de una cinta transportadora cuya cabeza motriz
ve incorporada al carter de la maquina. El avance de ios desechos
a través del dispositivo cortador se asegura mediante dos series
superpuestas de cilindros de arrastre acanalados, girando los ejes
de los cilindros inferiores en unos paliers fijos sobre el bastie
dor de la méquina, mientras que los cilindros superiorss van monta—
dos en carddn sobre sus ejes, estando montados los extremos de es-
tos ejes sobre un soporte mévil sustentado por dos brazos suscepti-
bles de oscilar sobre un eje solidario del bagtidor. Esta disposi-

cién da & los cilindros de arrastre superiorss la posibilidad de

desplazarse en altura independientemente entre s{ y de inclinarse
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transversalmente con relacion al sentido del movimiento de alimenta—
oion, 1o que permite obtener a lg vez una presion eficaz y un avance
correcto de los desechos a desmenuzar, cualesquiera que sean su for-
ma y grosor.

Segun otre caracteristica de la invenoidn, la puesta en
movimiento de los cilindros de arrasire de los desechos & desmenuzar
¥ de la cabeza motriz de la cinta trensportadora se asegura por me-
dio de un dispositivo de embrague que puede accionarse a distancia.
Gracias a estse dispositivo es posible, sin tener que detener el vo-
lente desmenuzador, invertir a la vez el sentido de rotacion de los

cilindros acanalados antes oitados y el sentido de desplazamiento de

- la cinte transportadora, lo que permite el retorno hacia atras y la

extraccion de los deseohos de madera en caso de atascamiento de la
méquina.

Un tal dispositivo de embrague puede, eventualmente,
combinarse con un avisador somoro, 6pticq o cosa similar.

En un modo de realizacidn preferido de la maquina con-
forme & le invencidn, sobre el extremo de los brazos que sostienen
el oilindro de arrastre superior del dispositivo de alimentacion se
articula una biela montada en corredera dentro de un mangulto osci-
lante fijado al bastidor de la maquina, comprendiendo cada biela dos
estriboé, uno en su sxtremo inferior y otro en un punto determinado
de su longitud; estos dos estribos, dispuestos a uno y otro lado del
manguito con interposicion de un organo amortiguador.

Gracias a esta disposicion, se obtiene:

a) una limitacidén de la oarrera ascendente del cilindro
de alimentacidn superior, de tal manera que este ﬁltimo no pueda gol-
pear el carter de la maquina cuando es levantado por el paso de un
trozo de madera cuyo espesor sobrepase la norma admisible.

b) un levantamiento del cilindro intermedio de &limenta~
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0idn montado en el extremo inferior de los brazos que sostienen al

cilindro superior citado, lo que facilita la alimenfacién,

o) un amortiguamiento de la cafda de los cilindros de
alimentacidn superior e intermedio despues del paéo de un trozo de ~
madera bajo los mismosy -

La seguridad de func;onamiento de la méquine queda com-
pletada organizando uno de los brazos oscilantes que sustentan los
cilindros de alimentacion de tal manera que lleve a su posicidn ope~
rante al organo de mando del dispositivo de desembrague de la ali-
mentacion cuando la oscilacion del citado brazo rebase una amplitud
determinadae correspondiente al espe sor maximo de lamedera & admitir
en la maguing.

| A tel efecto, uno de los brazos inferiores que sostienen
al oilindro intermedio de alimentacidén y que se halla articulado so-
bre el eje del cilindro inferior de alimentacidn, ssta provisto en su
extremo inferior de una ufia que ocoopera con un espoldn fijado sobre
una pelanca acodada oscilante, cuyo espolon recibe, durante el paso
bajo el cilindro de alimentacion superior de un trozo de madera de
exceslvo espesor, el impulso de la citada ufla y provoce la oscila-
cion de aguella palanca acodada, cuyo extremo superior acciona el or—
gano de mando del dispositivo de desembrague del sistema de alimenta-
cidn, evitando asi el atascamiento de la miquina y el deterioro de
los 6rganos cortadorese.

Para facilitar una mejor comprension del objeto de la in-
vencidn, seguidamente se desoribirdn a titulo ilustrativo y sin cardg
ter limitativo dos modos de realizacién, tomados como ejemplos y re-
presentados en el dibujo adjunto.

En ese dibujo:

'La figura 1 ea una vista en perspectiva de uno de esos mo|

dos de realizaoidn.
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La figura 2 es una vista en proyeccién vertical a escala
ampliada de la figura 1, mirada en el sentido de la flecha f, habién—
dose suprimido el carter que pfptege la cabegza de mando de los cilin-
dros de alimentacion y de la cinta transportadora.

La figura 3 es un corte vertical transversel por la 1{-
nea III-III de la figura 5.

La figura 4 es une vista en perspectiva desarticulada, qus
musestra al volante desmenuzador y al tambor en que se halle alojado.

ILa figura 5 es una vista que contiene dos cortes efectua-
dos respectivamente por V-V y Va-Va de la figura 2.

La figura 6 es una vista en corte a esoala ampliada, efeg
tuado por la linea VI-VI de la figura 3.

La figura'7 es una vista en corte efectuado por la 1inea
VII-VII de la figura 3.

La figure 8 es una vista en proyeccidn vertical que mues-
tra una variante del dispositivo de mando de los cilindros acanalados
de avance de los desechos a desmenugzar.

la figura 9 es una vista eh proyeocion vertical qQue mues=—
tra, en posicion inoperante, un dispositivo de seguridad, de amorti~
guamiento y de desembrague automatico, con el gue puede eguiparse la
maquina.

La figura 10 representa el dispositivo de la figura 9
en posicidon operante en el momento del paso de un trozo de madera
de espesor normal bajo el cilindro grande superior.

La figura 11 muestra el paso‘bajo el pequefio rodillo su=-
perior del trozo de madera representedo en lea figura 10,

La figura 12 muestra la operacidn de desembrague del dis-
positivo de alimentacidn en el momento del paso bajo los rodillos -
superiores de un trozo de madere de espesor anormal;

Seguidamente se describiré el modo de reslizacidn repre-—
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Con referencia al dibujo, se observara que se ha desig-
nado por 1 el bastidor de la méquina. Este bastidor es solidario de
una gudidera inclinada 2 sobre la cual se fija un tambor cilindrico
3 que contiene una tajea 4 provista de un oconducto 5 que recibe una
tuberfa 5a, ocuya mision se vera seguidamente;

En el tambor 3 se encuentra alojado un volante 6 fija—
do sobre un &rbol f que gira en un palier 8 solidario del fondo del
tembor 3 y en un segundo palier 9 sustentado por el bastidor 1.

Sobre la care inferior del volente 6 estén labradas dos
rampas simétricas 10vy 1Q§ orientadas en sentidos inversos y que
contienen en sus extremos dos léminés regulables 11 y 12, diametral-
mente opuestas qde se pueden bloquesar, despues de su regulacidn, en
posicion de trabajo por medio de oufias 13 y 14. Estas laminas, a
las que se puede llegar facilmente grac;as & una ventana‘dispuasta
en el tambor 3}, delimitan en combinacion con dos piszas 15-16 fijas
y fécilments reemplazables, preferentemente de acero de elevada re—
sistencia al desgaste, dos ventanas 17 destinadas a dejar paso al
extremo de los desechos de madera & desmenuzars

Sobre la cara superior del volante 6 van fijadas dos
paletas 18 y 19 (figuras 3 y 4), reforzades por ejemplo mediante vai
nas 20, cuyas paletas estan destinadas a asegurar el arrastre de los
trozos de madera desmenuzados y su expulsidn a traves de la tajea 4
y el conducto 5 a la tuberia 5a& que los conduce al lugar de carga o
almacenamiento.

El arbol ; es puesto en rotacion a una velocidad prede-
terminada por medioc de una polez 21 que recibe su movimiento de un
motor 23 (figura 1) por medio de una correa 22.

Sobre el &rbol 7 va fijado un dispositivo de acoplamien—

10 que asegura el mando de los cilindros de avance de los desechos &
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desmenuzar y de la cinta transportadora y, si fuese necesario, la

inversidén de su sentido de marpha sin tener que detener el volante
desmenuzadore

Este dispositivo de acoplamiento, alojado en un cirter
24, comprende un pifion cénico 25 fijado al extremo del arbol T. El
pifién 25 encaja con dos coronas dentadas simetricas 26 y 27, monta~
das libremente sobre un eje 28 que gira en unos paliers 29 susten-—
tados por el cdrter 24, halléndose asociados & estas coronas dentadas
dos embragues de discos independisntes 30 ¥y 3.

Las coronas 26 y 27 pueden hacerse solidarias del eje 28
por medio de un Srgeno de mando constitufde, por ejemplo, por una
Ihorquilla 32 gque ss puede accionar a distancia por medio de una pa—
lance 33 y de un balancin 34 al que van enlazados unos cables 35
que se extienden & lo largo de una cinta transportadora sin fin 36
que atraviesa una tajea 37 solidaria del bastidor 1. La banda 36 es
puesta en movimiento por un cilindro 39 montado sobre un arbol 39a
en las proximidades de los cilindros acanalados (figura 3). Unas em—
pufiaduras 35& ven fijadas sobre los oables 35 para permmitir el mando
de los embrégues-desde un punto cuslquiera de la instalaciodn.

En wno de los extremos del eje 28 va fijado un pifion 40
conectado por un tren de engranajes adecuado a un pifion receptor 41
fijado sobre un arbol 45 y que, & su vez, transmite su movimiento al
dispositivo de avance de los desechos de madera 38 a desmenuzar. Es-
te tren de engranajes comprende un pifidn 42 que engrana con el pifion
40 oitado, halléndose fijado este pifion 42 sobre uno de los extremos
de un arbol de transmisién 43 que sostiene, en su otro extremo, un
pifion 44 aocoplado al pifion 41 antes oitado. |

El éibol'45 sustenta, ademés del pifion 41, otros dos pi-
fiones 46 y 47, Bl pifion 46 estd enlazado por medio de una cadena sin

fin 48 a dos pifiones 49 y 50 fijados sobre dos arboles 51 y 52 que
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giran en unos paliers fijados al bastidor 1. Sobre el arbol 51 va

' montado un oilindro acanslado 53 de gran difmetro, en tanto que so-

bre el arbol 52 ve montado un cilindro acanaledo 54 de menor didme~
tr0 que sl oiliﬁdro 53,

Entre los cilindros 39 y 53 se.halla fijada al bastidor
1, en 55a, una plataforma 55 situada sensiblemente en la prolonga-
cion de la cinta transportadora 36. Una segunda plataforme 56, igual
mente fijade al bastidor 1 formando continuacion de la plataforma
55, e halla dispuests entre el oilindro 53 y el cilindro 54, hallin
dose continuada esta plataforma 56, més dllé del citado cilindro 54,
por una placa 57 biselada en su borde anterior, que se encuentra si-
tuade &l ras del plano de corte del volante 6 de manera que coopera
oon las cuchillas 11 y 12 del referido volante.

Con los cilindros acanalados 53~54 cooperan otros dos
cilindros acanalados 58=~59 que se hallan superpuestos a aquéllos.
El cilindro acanalado 58 esté montado sobre un arbol 60 (figuras 2,
3,67 8) ocuyos extremos 62 pasan & través de les ventanas 63 de forme
curvilfnea, practicadas.en dos gualderas 64 y 65 solidariés del bas-
tidor 1.

Por 1o que respecta al cilindro 59, se halla sustentado

por un arbol 61 montado de igual manera que el cilindro 58 sobre el

arbol 60, es decir con sus extremos atravesando las gualderas 64 y
65 mencionadas, por dos ventanas curvilineas 66 (figuras 2 y 3).

Las gualderas 64 y 65 presentan unas ventanas curvilinea
68 (figuras 2 y 3) en las que pueden introducirse los extremos de
un 8rbol 67 sobre los que van montadas por uno de sus angulos dos
superficies 69 de forme triangular (figufas 2 y 7). En los dos éngu-
los de las superfiocies 69 opuestos al angulo que sustenta el eje 67,
se encuentran montados los arboles 60 y 61 de los cilindros acanala-

dos 58 y 59.
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En los extremos del arbol 67 van fijados dos brazos 70
cuyo extremo inferior esté fijado al extremo del &rbol 39a del cilin-
dro 39 de arrastre de la cinta transportadora 26 mencionada.

El cilindro 58 estd montado sobre un arbol 60 por medio
de una articulacion en cardan ;1 (figura 6) y.de semi-rotulas T2
érovistas de ventanas }3 atravesadas libremente por el citado arbol
60. Unos resortes T4 se hallan interpuestos entre las semi-rotulas 72
¥y unos estribos circulares 75 practicados en el-interior del cilin-
dro 58.

El cilindro 59 estd montado sobre un arbol 61 de igual
manera que el cilindro 58 sobre su arbol 60 y, como consecuencia de
esta identidad, se ha considerado inutil representarlo detalladaments

Sobre el arbol 67 (figuras 3 y 7) ve montado oscilantemen
te, entre las gualderas 64 y 65 y los cilindros 58 y 59, un dérgano
protector 86 provisto de elementos de frotaﬁiento 86as

El accionamiento del mecanismo de arrastre descrito se
efectua de la siguiente maneras

El pifidn 47 citado, fijado sobre el arbol 45, pone en
movimiento por medio de una cadena sin fin 76 a un pifion 77 f£ijado
sobre el arbol 39%a del cilindro 39 de arrastre de la banda transpor—
tadora 36 (figura 2). Sobre el &rbol 39a esté tgualmente fijado un
pifion ;8 enlazado & la dentadura 80 de un‘piﬁén doble, por médio de
una cadensa 79, cuya segunda dentadura 72 esté enlazada por medio de
une cadena sin fin 83 a otroe dos pifiones 84 y 85 respectivamente fi
jados & uno de los extremos de los arboles 60 y 61.

"La cadena! cinética asi constituida (comprendido el pi-
fion 25 y el &rbol 7) transmite el movimiento del motor 23 al volante
desmenuzador 6, a los cuatro cilindros acanalados 53-54 y 58~59,

as{ como & un cilindro 39 de arrastre de la cinta transportadora 36.

La maquina descrita funciona de la siguiente manera:
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Buesto en marcha el motor 23 y acoplado el embrague de

tal manera que los cilindros acanalados giren en el sentide de las
flechas F, se alimenta la cinta transportadora con desechos 38, Es-—
tos desechos llegan a la velocidad deseada al contacto de los prime-
ros cilindros superpuestos 53 y 58, que los a£rapan ¥ les hacen avan—
gar entre los cilindros 54 y 59 hacia el volante 6, que gira en el
sentido de la flecha F1. A su llegada ante una u otra de las abertura
17, las cuchillas 11 seccionan los Aesechos 38 que penetran en el
interior del tambor 3, donde las paletas 16 expuisan los trogzos des-—
menuzados 38z hacla la tajea 4, el conducto 5 y la tuberia 5a.

Conviene edvertir que gracias al montaje descrito ante-
riormente de los cilindros superiores 58 y‘59, la alimentacidn se
efectia correotamente, cualesquiera que sean el grosor y la forma de
los desechos (figura 3).

Eﬂ el caso en que se produzca una falsa maniobra o un
atascamiento de la méquina, besta embragar la corona dentada 26 con
el érbol 28 mediante las empufiaduras 358 fijadas en los cables 35,

1o que tiene por efecto invertir el sentido de desplazamiento de los
cilindros y del oilindro de arrastre 39 de la cinta trensportadora.
Esta inversion del semtido de iaﬁarcha jermite seﬁarar los desechos
hecia atrds de los oilindros 53 y 58. |

En la variante representeda en la figura 8, en los ex-
tremos del arbol 51 y a una y otra parte de las dos guslderas 54a
y 65a, van montaaos oscilantemente, por uno de sus extremos, dos bra-
zos simétricos 8} dé los que sélo‘se ha representadb uno, portando
el otro extremo de estos brazos un arbol 61 andlogo al &rhol 61 del
modo de realizacidn de las figuras 1 a Te

Sobre los extremos del &rbol 61 van igualmente montados
oscilantemente dos bragos simétricos 88 que sostienen, en su extremo

libre, un &rbol 60 anilogo al &rbol 60 antes mencionado.

I
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Los &rboles 60 y 61 sostienen, respectivamente, un oi-
lindro 58 y otro 59 idéntioos a los cilindros 58 y 59 del primer mo-
do de realizacion.

En este dispositivo, los brazos 87 son solidarios, por
su extremo inferior, ﬁe une masa 89 montads deslizablemente sobre
un brago 90, cuya masa permite regular a voluntad la presion de los
‘cilindros superiores 58 y 59 sobre los desechos 38.

Unos arboles 45, 39, 51, 52, 60 y 61 llevan unos pifio-
nes acoplados entre si por medio de cadenas que aseguren la trans—
mision del movimiento del motor 23 a los cilindros 5354, 58-59 y
39 en las mismas condiclones que en el caso antes descrito. Un dige
positivo de devoluoidn 91 & cualquier otro dispositivo adecuado per—
mite regular a voluntad la tensidn de la totalidad o parte de las

cadenas citadas.

Como. se comprendera, el brazo 8%.y 88 constituyen el
soporte movil de los cilindros superiores y se prestan a su desplaza-
miento en altura, estando asegurade su posibilidad de oscilacidn
transversal mediante un montaje en cardan andlogo al especificado
anteriorments.

Los modos de realizacidn anteriormente desoritos podrén
dotarse venta josamente de los dispositivos repressentados en las fi-
guras 9, 10, 11 y 12.

Con referencia a estas figuras, se vuelve a encontrar la
ventana 17 de alimentacidn del dispositivo cortador; el eje 51 del
cilindro inferior de alimentacién 53 y los cilindros de alimentacian
superiores 58 y 59 montados sobre sus ejes reapectivos 60 y 61, es=
tando enlazados esos ejes 51, 61 y 60 por los brazos 87 y 88.

Sobre la extremidad superior de los brazos 88 va articu-

lada, sobre un eje 92, una biela 93 provista de dos estriboss: uno 94

en su exirgmo libre y otro 95 en su parte media. La porcidn de biela
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93 comprendida entre los dos estribos 94 y 95 esté montada desliza-

blemente en una funda o manguito 96 que puede oscilar sobre un eje
97 fijado al bastidor de la méquina. Sobre ewta porcidn de biela 93
se dispone un resorte de compresion 98 que se apoya por sus extremos
sobre la cara superior del manguito 96 y sobre el estribo 95.

Sobre el extremo inferior de uno de los brazos 87 va fi=
jade una ufia 99 cuyo extremo libre coopera con un espoldén 102 sus—
tentado por el extremo inferior de una palanca acodada 100 montada
ogcilantemente sobre un eje 101 sostenido por'el-bastidor, hallandose
provisto el extremo superior de dicha palanca acodada 100 de un
espoldén 103 que se apoya, en posicion normal, contra el extremo infe—
rior del balancin 104 de accionamiento del embragus.

El dispositivo anteriormente descrito funciona de la si=

guiente maneras

Normalmente (figura 9), los cilindros 58 y 59 se hallan
en posicidn baja, al igual que 1s biela 93 ocuyo estribo 95 comprime
el resorte 98 contra el mahguito 96.

Durante el funcionemiento (figura 10), desde el momento
en que la parte anterior de un frozo de madera de espesor normal
queda aprisionada bajo el cilindro 58, el brazo 88 sobre el que se
articula la biela 93 oscila alrededor del eje 61, arrastra a dicha
biela hacia arriba, segin la flecha F, hasta el momento en que el
estribo 94 es detenido por el manguifo 96. En este momento, el brazo
88 hace oscilar al brazo 87 alrecdedor de su eje 51, leventando el
cilindro intermedio 59. Este movimiento es completado por la accion
directa del extremo anterior del trozo de madera, desde el momento
en que éste tropieza con el citado cilindro 59 (figura 11).

Tan pronto como el trozo de madera ha abandonado los ci-
lindros 58 y 59 y & través de la ventana 17 se ha introducido comple-

tamente en el tambor cortante, los mencionados cilindros caen por

mne = 3 ot Ber e St - A b g
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gravedad para volver a adoptar su posicion iniciel, cuya caida re-
sulta amortiguada por sl resorte 98.

Si, como se ha representado en la figura 12, un trozo d%
maders cuyo esgpesor sobrepase el normal admisible en el tambor cor-
tante, pero que permita su paso bajo los cilindros 58 y 59, se in-
troduce en la méquing, tal trozo de madera provocard la oscilacion
en el sentido de la flecha F1 del brazo 87, cuya ufia, yendo a apoyar
se contra el Organo 102, provocard la oscilaoién de la palanca 100
en el sentido de la flecha M,

Simultaneamente, el Organo 103 hace oscilar al balan—
oin 104 alrededor de su eje en el sentido de la flecha ¥2, determi-
nando as{ el desembrague del dispositivo de alimentacidn.

El operario de la méquina puede-efectuar entonces las
operacliones que se imponen en tal momento: inversion del sentido de
la marcha del dispositivo de alimentacidn, extraccidn de los trozos
de madera en el_punto de atascamiento, etc.

Hecha la descripcidn que antecede hemos de afiadir que
los detalles de realizacion de la idea expuestas pueden variar, sin
que por ello cambie la esencia de la invencién, que es la que se
desprende de los pérrafos anteriores, y la que se reivindica en la
sigulente

o4

En resumen: la Patente de Invencion cuyo registro se
solicita recaerd sobre las relvindicaciones éiguientes:

1+ Miquina para el desmenuzamiento biselado de desechos
de madera, caracterizada por el hecho de que comprende combinadamen—|
te un bastidor~carter que sostiene un tambor fijo en el que se alo~
ja un volante cortador giratorio de cuchilles moviles, alimentado

por medio de un dispositivo que comprende dos grupos de cilindros

que :Aaseguran la presién y el avance de los desechos a desmenuzar,
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cualesquiera que sean su forma y su grosor dentro de 1{nites prees-

tablecidos; permitiendo un embrague, sin tener que detener al volan-
te cortador, la inversidn del sentido de marcha del dispositivo de
alimentacidén y la mardha hacia atréds de los desechos.

2. Maguina segin la reivindicacidn 1, caracterizada por
el hecho de que con el fin de biselar los trozos desmenuzados, su
tambor fijo y el volante cortador que contiene se hallan inclinados
con relacion al plano de alimentacidn de desechos a desmenuzar.

3. Maquine segun las reivindicaoion;s 1y 2, caracteri-
zade por el hecho de que su volante cortador esta provisto, en su
care inferior, de rabpas simétrioaé orientadas en sentidos inversos,
conteniendo estas ramfas unas léaminas regulables que delimitan unss
ventanas para el paso del extremo de los desechos a desmenuzar.

4. Méquina segin las reivindicaciones 1, 2 y 3, carac-
terizada por el hecho de que unas paletas van fijadas sobre la cara
superior del volante cortador para asegurar la expulsion de los
trozos desmenuzados.

5. Maquina segun las reivindicaciones 1, 2, 3 y 4, ca-
racterizada por el hecho de que su dispositivo de alimentacion de
desechos a desmenuzar comprende una cinta sin fin transportadora,
accionada por una cabeza motriz incorporada en el bastidor-carter ¥y
un dispositivo de avance de los desechos constitufdo por dos series
superpuestas de éilindros acanalados, girando los ejes de los cilin~
dros acanalados inferiores en unos paliers fijos al bastidor—carter
de la maquina, en tanto que los cilindros acanélados superioreg estan
montados en cardén sobre sus ejes, halldndose montados los extremos
de estos ejes sohre un soporte mévil sostenido por dos brazos sus-
ceptibles de oscilar soBre un eje solidario del bastidor, con la
finalidad de permitir el desplazamiento en altura de los cilindros

de arrastire superiores independientemente uno del otro y la incli-
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nacion transversal de los mismos con relaciénkgi'seggido del movimiend
to de alimentacidn.

6. Maquina segun las reivindicaciones anteriores, carac-
terizada por el hecho de que comprende un dispositivo de seguridad
que limita él levantamiento de los cilindros de elimentacidn superio-
res y ageguran el amortiguamien;o de los choques de dichos cilindros
al final de su recorrido descendente y el desembrague eutomético del
dispositivo de alimentacion de desechos al tambor desmenuzador en ca-—
so de introduccion de un trozo de madera demasiado grande.

7. Maquina segin la reivindicacion 6, caracterizada por
el hecho de que su dispositivo de éeguridad comprende unas bielas ar-
ticuladas deslizantes, provistas, de una parte, de estribos que limi-
tan el recorrido descendente de los cilindros de alimentacidon superio-
res durante el paso de un trozo de maderas de espesor anormal, y, de
otra,'de un érgano elastico amortiguador de chogues y de una ufia fija{
da & uno de esos brazos que sustentan los cilindros de alimentacidn
acanalados, cuyas ufla coobera con el Organo de mando del embrague del
dispositivo de alimentacién;

8 Méquina segun las reivindicaciones 1 a 7, caracteriza-
da por el hecho de que su dispositivo de desembrague automatico esta
asooiado & un avisador que seifiala las perturbaciones que eventualmen-
te pusden producirse en el funcionamiento de la maquina en caso de in
troduceion de un desecho de grosor anormal entre 1los cilindroé del dig|
positivo de avance. |

9. Se reivindica por ultimo, como objeto sobre el que ha
de recaer la Patente de Invenéién cuyo reglstro se solicitas: "MAQUI-
NA PARA EL DESMENUZAMTENTO BISELADO DE DESECHOS DE MADERA,

Todo oconforme queda descrito en la presente memorie que
consta de quince péginas escritas a méquina y dibujos adjuntose

Madrid, 9 de abril de 1960
ALFONSO UNGRIA
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