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por VEINTE años
*• • »\

solicitado en España a favor de D. JOSE NUSAS CK>MESv .d*e na­

cionalidad española, domiciliado en LERIDA, Hostal ‘éter la  Bor 

deta, 44, por "Maquina destrozadora y/o trituradoi$"í. -  -  —

MEMORIA DESCRIPTIVA

t* • • • • • •

El presente Modelo de U tilidad, conforme indica su 

enunciado, se re fiere  a una máquina desbrozadora y/o tritu ­

radora, en la  que se dispone: de unos m artillos desbrozado- 

dores y/o trituradores dotados de una pluralidad de dientes 

cuyo borde anterior, junto con la  totalidad del borde de los 

huecos entre dientes constituye la  zona de trabajo o f i lo  de 

los mismos; y de un ra s t r i llo  retenedor formado por una plu­

ralidad de pletinas inclinadas de arrastre, sustancialmente 

paralelas entre s í y situadas en la  parte posterior de la  -  

máquina, preferentemente desplazables en el sentido de su -  

eje correspondiente a su dimensión predominante y disponién 

dose para cada una de dichas pletinas de un o r if ic io  practi 

cado en e l propio armazón de let máquina y un correspondiente



o r ific io  practicado en un refuerzo in terior del armazón de 

sección sustancialmente trapezoidal. -  v,¡

Según e l presente modelo, la  máquina fundamentalmen ^

te se caracteriza porque el borde la te ra l externo de los diea

tes extremos de cada uno de dichos m artillos se inióife: a par

t i r  del borde la te ra l correspondiente de la  parte d«t #&la -

del propio m artillo, de manera que la  zona de trabájjy o f i lo

de cada m artillo se lnici-3 y acabe en los f i lo s  de¡,3,(78 dien-

tes extremos, comprendiendo además dicha zona los fallos de

los dientes intermedios y los bordes de los huecos.jgAtre -

dientes, y porque, a los efectos de guiar y alo ja r  «parcial- ¿

mente dichas pletinas de arrastre, se dispone pajjá'.b&da una• • • ♦
de e llas un tubo, cuya parte hueca es de sección.de.dimensio 

nes levemente mayores que la  sección de la  p letina, cada uno 

de dichos tubos extendiéndose por lo menos desde e l o r ific io  

practicado en e l armazón hasta e l practicado en e l refuerzo 

in terior. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Preferentemente cada uno de dichos m artillos presen­

ta centradamente en su parte de pala, por lo menos un o r i f i ­

cio, a fin  de que durante e l movimiento circu lar de los mar­

t i l lo s  se reduzca la  resistencia del aire a dicho movimiento 

y e l f i lo  constituido por los bordes anteriores de los dien­

tes de ciada martillo se encuentra en un mismo plano, de ternii 

nando sustancialmente tramos de un 'mismo arco de cireunieren i



>£Í

-  3 -

Según otra característica de configuración, cuando

en la  máquina se dispone un dispositivo sensitivo que, por

un brazo susceptible, de osc ila r, está unido a l armazón de

la  máquina, comprendiendo dicho dispositivo un soporte para

5. guía de un árbol en e l que inferiormente se encuentran*»unas
»• ••

cuchillas desbrozadoras y/o trituradoras, dicho sojíojrt.® te -  

niendo acoplado con posibilidad de giro un disco horieontal, 

cuyo eventual contacto con un obstáculo determina ljef«oscila­

ción del brazo, la  máquina se caracteriza porque se»provee 

10. un primer cilindro hueco apto para g irar alrededor. un vas 

tago f i jo  que ocupa e l hueco del cilindro y que e£t¿*unido

al armazón de la  máquina, estando dicho primer cií^ndro so li
*•••• “

darizado exteriormente con un segundo cilindro huecQ, dis—  

puesto ortogonalmente con respecto a l primer cilindro, cuyo 

1 5 . segundo cilindro en su hueco a lo ja  con posibilidad de giro 

un eje, e l cual en sus extremos dispone de medios de unión 

con dicho brazo susceptible de o sc ila r  de dicho dispositivo 

sensitivo, y porque, unido por medio de cojinetes a l extremo 

in fe rio r del árbol de guiado por dicho soporte del dispositi 

20. vo sensitivo, se encuentra un protector, preferentemente con 

vexo, por todo lo cual el dispositivo sensitivo dispone en 

todo momento de una capacidad de movimiento de basculación 

que permite que dicho protector se aplique constantemente a 

las eventuales desigualdades del terreno. - - - - - - - - -

25» En un desarrollo del modelo, dicho vastago que ocu-



pa el hueco de dicho primer c ilin d ro , está solidarizado a 

una placa dotada de medios paras, unirse a su vezsl armazón 

de la  máquina. -  - -  - -  - -  -  —  -  —

5.

10.

15.

Según una configuración preferente de la  invención,
•• • •*.

dicho trazo del dispositivo sensitivo comprende un jasimer y

un segundo tramo, aquél unido n  dicho eje desdicho segundo

cilindro hueco y éste unido a l dispositivo sensitivp*, estan-

do los dos tramos unidos entre s í mediante una articulación.....♦
de eje sustancialmente horizontal, disponiéndose evtntualmen

te de un pasador que relaciona los dos tramos a los*'efectos
• • •

de impedir su mutua articu lación . -  - -  - -  - -  -  *-•.*- -  -  -
• • e• • • •

Potestativamente dicho segundo tramo está formado
' * ....

por un elemento tubular que en su in terio r lleva  ajustado de 

modo deslizable un cursor, uniólo a l dispositivo sensitivo, 

disponiéndose de medios para determinar la  posición re la tiva  

entre e l elemento tubular y el cursor. - - - - - - - -

Para fa c i l it a r  la  comprensión de todo lo que antece­

de se hace referencia seguidamente a las láminas de dibujbs 

que acompañan a esta memoria, í.as cuales, dado su fin  exp li- 

20. cativo, deberán considerarse como desprovistas de todo carác 

ter lim itativo respecto al alcance de la  protección legal 

que se recaba. Los dibujos muestran: - - -  - -  - -  - -  - -

Fig. 1, una v is ta  frontjal de un martillo



Pig, 2, una sección según la  línea I I - I I  de la  H g .

1 .

Pig. 3» una v ista  de un m artillo  en la  dirección de 

la  flecha P de la  Pig. 1. -  -  -  - ------- ---  -  -  ----------- .

J v

•• • • e
• • ♦ -

Pig. 4, una sección esquemática de la  parté.jjcfBte»- 

rio r de la  máquina desbrozadora y/o trituradora, en «la que
e

se han omitido los medios de rodadura. • • .  • 
e

**•
Pig. 5, una v is ta  en planta superior de una* porción 

de dicha parte posterior. -  -------------- -  -  ■ 1 •• * •

• ••• . •

Pig. 6, una v ista  la te ra l del aispositivqr’ ^ejisitivo
• * • •

apareciendo seccionado e l protector. -  -  -  -  -

Pig. 7, una v ista  en planta superior de dicho d ispo -; 

s it ivo , estando parcialmente seccionado e l brazo del mismo.
'-.'A

Una máquina desbrozadora y/o trituradora comprende, • 

como ya es conocido, un armazón o bastidor 1 que sstá forman; 

do por dos partes latera les vertica les 2 entre las que se 

encuentra una parte central formada por una o más chapas de 

forma poligonal abierta. -  - -  -  - - - - - - - - - - - - -

En dicho armazón se aplican los diversos elementos 

de la  máquina, tales como un grupo multiplicador que recibe j 

el movimiento desde cualquier vehículo tractor y lo transmi­

te por medios apropiados a un árbol horizontal. En dicho ár



bol se sujetan articuladamente unos m artillos desbrozado res

y/o trituradores 3 (a  los que se hará especial referencia ^

más adelante), los cuales están distribuidos en e l citado -  ;
•

árbol del modo más conveniente para asegurar las mejores con” 

diciones de trabajo. Se dispone tambián en e l armstzóiC»un 

sistema de enganche a l vehículo tractor, unos medióte, ele roda 

dura, diversos elementos de transmisión, unos elementos de 

protección y otras particularidades, todo lo cual jpc¡te,no ser  

objeto del presente Modelo de U tilidad no se representa en 

las figuras. -------------------------------------------------------- -------------------- J

/ * • *Son conocidos, a través de otros registros*iJel s o l i -
•

citante, unos m artillos 3 que presentan una parte*»óef asiento

4, dotada de un o r if ic io  5 destinado a a lo jar un'pas-ador (no 

representado) por medio del cual e l martillo se vincula ar­

ticuladamente con e l citado árbol horizontal. A partir de 

su parte de asiento 4 presentan una forma esencialmente a mo 

do de pala, terminada por una pluralidad de dientes 6, avan­

zados angularmente con respecto a dicha pala. E l borde an­

terio r 7 de dichos dientes, junto con el borde 8 de la  zona 

entre dientes (o sea la  totalidad del borde de la  zona denta 

da) constituye la  zona de trabajo o f i lo  de los m artillos, 

la  cual durante el trabajo de los mismos describe una trayec" 

to ria  c ircu lar. - - - - - -  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _  ----  _

En las realizaciones hasta ahora conocidas, los dien-



5.

10.

15.

teá extremos de cada m artillo están, separados del borde la -
. -"■■■'Sí

te ra l de la  parte de pala, o sea que e l f i lo  del martillo *  J
■ %'

se in ic ia  y se acaba en una parte d istin ta del borde ante—  fí
h.

rio r de un diente. Dicho de otro modo, en cada m artillo - I  

. existe una clara discontinuidad entre los bordes laterales 1 

de la  parte de pala y e l borde la te ra l externo del*.QQ£res—  I
♦ A

pondiente diente extremo, estando esta discontinuidad sustara.ll

cialmente alineada con los bordes mas retirados de*la zona
•  •  •  •

entre dientes.
•  T-V.

A lo largo de numerosas pruebas se ha podido compro-a
•  • •
•  *  •

bar que para determinados trabajos de triturado o “de’ desbro-1 f 

zado, es ventajoso que no exista la  citada discoñbírnuidad.

0 sea que e l borde la te ra l externo 9 de los dientfe'S‘extremos
, i

se in icie  a partir del borde la te ra l 10 correspondiente a 

la  parte de pala del propio m artillo , todo e llo  de manera 

que la  zona de trabajo o f i lo  7,8 de cada m artillo se in ic ie  

y acabe en los fi lo s  de los dientes extremos, comprendiendo 

obviamente dicha zona los f i lo s  de los dientes intermedios y 

los bordes, de los huecos entre dientes. _ _ _ _ _ _ _

20. Los m artillos así configurados, preferentemente es­

tán conformados de manera que su parte en forma de pala com­

prendida entre los dientes 6 y la  parte de asiento 4 presen­

te centradamente un o r if ic io  11, e l cual proporciona la  im­

portante ventaja de que durante e l movimiento circu lar de losí 

25- m artillos se reduzca la  resistencia del aire a dicho movimie||



to , lo que redunda en una notable reducción de la  energía
i

consumida. Preferentemente dicho o r ific io  11 tiene la  boca 

anterior de menores dimensiones que la  boca posterior, es—  

tando sus paredes en conicidad, a los efectos de evitar su 

obturación. - - - - ------- --- - -  -

OAdemás la  parte de f i lo  constituido por los bordes
• • .

anteriores 7 de los dientes de cada m artillo, se encuentra

en un mismo plano, lo que perfecciona e l trabajo <fé*lós mar-
,  • ♦ •

t i l lo s ,  a l no quedar un borde mas alto que otro cuetnto e l -  

martillo está en su posición más cercana al suelo’/ ” ío r  otra  

parte, los citados bordes están situados determinando sustan 

cialmente tramos de un mismo arco de circunferendá^tf* como se 

aprecia en la  Fig. 3, lo que también mejora e l tl-abajo de -  

los m artillos. ------------------------------------------ -  -  ------- ------ ---  -

Por otra parte y de modo de por s í  conocido, la  má­

quina dispone de un ra s t r i l lo  retenedor formado por una plu 

ralidad de pletinas inclinadas 12 de arrastre (F ig . 4), sus­

tancialmente paralelas entre s í y situadas en la  parte pos­

terio r de la  máquina. Dichas pletinas preferentemente son 

desplazables en el sentido de su eje correspondiente a su 

dimensión predominante y atraviesan e l armazón 1 a través de 

unos o r if ic io s  practicados al efecto. 131 grado de penetra­

ción en e l  in terior del armazón puede graduarse por medio de 

pasadores colocados en una u otra de las perforaciones 13 

de las p letinas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



Se encuentra además un refuerzo 14 de sección trape- 

zoidal con o rific io s  en correspondencia con los o r ific io s  de -f
♦ -f

penetración de las pletinas en e l armazón, a los efectos de ¡ 

un correcto guiado de la s  pletinas 12. - - - - - - - - - -

La cavidad 15 determinada por e l citado refuerzo 14

y el propio armazón no está abierta por sus flancos’o *extre- •

mos, puesto que los cierran los laterales del armazóár Sin

embargo, a través de los o r ific io s  practicados en e i.re fu e r- ,

zo 14, se introducen en dicha cavidad trozos de maiaz’i a l  d e s - :

brozado o triturado, así como eventualmente tierra* niesplazia-
• ,  *  \

da por los m artillos, por lo que la  cavidad 15 acab$#|K>r eé- 

tar casi totalmente invadida. Esto es un inconven^q^te de 

cierna importancia, puesto que se d ificu lta  e l moyjjtyiento de 

las p letinas, la  reintroducción de las mismas y además se car 

ga a la  máquina con un peso innecesario. Es de destacar que 

resulta d i f í c i l  vaciar la  citada cavidad 15 de los materiales 

entrados en e lla . -  —  -  - - - - - - - - - - - - - - -

Para superar este inconveniente, se ha previsto en e l  

presente Modelo de U tilidad , disponer para cada pletina de 

arrastre 12 un tubo 16 a los efectos de guiarlas y alo jarlas  

parcialmente. La parte hueca del tubo 16 es de sección de di 

mensiones levemente mayores que la  sección de la  pletina y ca 

da tubo se extiende por lo menos desde e l o r ific io  practicado 

en e l armazón hasta e l practicado en e l refuerzo in terior.



Preferentemente dichos tubos sobresalen ligeramente por fue­

ra de dichos o r i f ic io s .

Con la  presencia de los citados tubos 16, es obvio 

que se impide la  entrada de material extraño en e l in terior  

de la  cavidad 15 con lo que no se presentan los inoSh$bnien- 

tes antes apuntados,

Además dichos tubos absorben s a t if  acto r i  ámente los
•»* *•

esfuerzos que. se ejercen sobre las pletinas y que tienden a 

hacerlas bascular.
* • •• e

Es conocido que una máquina destrozadora x£o*tritu­

radora disponga de un dispositivo sensitivo, deir^l^Jo de los  

que por un brazo susceptible de o sc ila r , está unido» a l arma 

zon 1 de la  máquina y comprenda dicho dispositivo un sopor­

te 17 para guía de un árbol 18 en e l que inferiormente se 

encuentran unas cuchillas 19 desbrozadoras y/o trituradoras. 

Dicho soporte tiene acoplado con posibilidad de giro un di£ 

co horizontal 20, cuyo eventual contacto con un obstáculo 

(generalmente un árbol) determina la  oscilación del brazo. -

El citado brazo interesa que está dotado de una gran 

posibilidad de movimientos, de manera que con toda facilidad  

e l dispositivo sensitivo y con éste las cuchillas, puedan 

adaptarse continuamente a las desigualdades del suelo. -  -

A ta l fin  se prevé la  provisión de un cilindro 21



,r'■■ 3
'•i' .

hueco que directamente, o con preferencia a través de una .... 

placa 22, se una a un la te ra l 2 del armazón 1. El propio -  

la te ra l o la  placa 22 (t a l  como se representa en las Pigs.

6 y 7) dispone de unas aletas 23 en las que se f i j a  e l vas­

tago f i jo  24. el cual ocupa e l hueco del cilindro 24*«Tque 

por lo tanto puede g ira r alrededor del vastago. Di\>hp#»giro  

puede venir fac ilitado por unos cojinetes. -
e

El primer cilindro 21 está solidarizado extfel'íorraen-
* • *

te (por ejemplo mediante soldadura) con un segundo dilindro ■

25, también hueco y dispuesto ortogonalmente con respecto a
•

aquél. En.su in terior se a lo ja  con posibilidad de giato, un
•* * • *

eje 26. Al igual que en el caso anterior, dicho IfiVrf puede 

venir fac ilitado por medio de cojinetes. -  -  -  «V -  -  -  ,

En los extremos del eje 26 se encuentran unos medios 

de unión con el brazo 2 8 , constituidos en el ejemplo repre­

sentado, por unas aletas 29 soldadas a dicho brazo. ----  —

Este brazo 28, preferentemente, comprende un primer 

tramo 30 que está unido al eje 26. En el extremo de este 

primer tramo 30 alejado de los cilindros, se dispone una ar­

ticulación, formada por un tercer cilindro hueco 31, horizon­

ta l y solidarizado con dicho primer tramo. En e l interior 

del cilindro 31 se h a lla  un eje 32 con posibilidad de giro, 

en cuyos extremos se disponen unas aletas 33 que se solidari^ 

zan con e l segundo tramo 34 del brazo 28. Con e llo  se consi^

I
P1



-  1 2

gue que dicho segundo tramo 34 esté articulado con respecto 

al tramo 30. En caso que Be quiera que los dos tramos no 

queden articulados, basta con introducir un pasador 35 que 

inmovilice relativamente las aletee 33 con e l tramo 30. -  -
*» *

Además también se prevé que, potestativam enteel se - 

gundo tramo este formado por un elemento tubular, quq en su
• * i

in terior lleva  ajustado de modo deslizable un cursor^36, que 

se une al soporte 17 del dispositivo sensitivo. Náttúralmen- ;•
* * •

te, si no existe dicho cursor, es el propio segundo *tramo e l
* n - „ .

que queda unido al soporte 17.

Con la  existencia del cursor 36, se puedejbjnisegttir
■ • * -

una variación de la  longitud del brazo 28, lo que es. de gran 

utilidad para muchos xrabajos. - - - - - - - - - - - - - -

La posición re la t iva  entre e l cursor 36 y e l elemento 

tubular del segundo tramo 34, se f i j a  mediante un pasador 37 

que atraviesa un o r if ic io  del elemento tubular y uno de los 

varios de que está dotado el cursor. - - - - - - - - - - -  -

Como ya se ha indicado es conveniente que e l disposi 

tivo sensitivo se vincule a la  máquina por medio de la  placa 

22, la  cual está dotada de o rific io s  38 para su unión a l la ­

tera l 2 del armazón. Con ello se consigue poder separar fá­

cilmente e l dispositivo sensitivo de la  máquina en los casos 

en que no se precise de aquél.



Otra novedad que aporta e l preserte modelo es la  exl£

teneia de un protector 39» e l cual es de forma convexa y es ^

tá unido por medio de cojinetes de extremo in fe rio r  del á r -

bol 18, con lo que no sigue a éste en su g iro . Dicho pro—

tector es apto para aplicarse a l suelo a trabajar, «gallando ;

en todo momento la  integridad de las cuchillas. -  -• • • •
♦9  ̂*

E l dispositivo sensitivo se ha representado «dotado

de un motor hidráulico alojado en e l protector 40 *en forma

de cilindro rematado por un casquete sustancialmente’ esféri ¿

co. A dicho motor 40 llegan las conducciones 41 decída y
* ••

retorno del fluido hidráulico. - - - - - - -  ^ —•—
41*:»• * »

Como se comprende, el brazo 28 esta dotado de posi-

b ilidad  de oscilación alrededor de un eje vertica l ( o sea 

el primer cilindro 2), y también alrededor de un eje hori­

zontal 32. Además tiene posibilidad de articulación, así 

como posibilidad de extensión por todo lo cual es evidente 

que permite que en todo momento e l protector 39 se aplique 

a las eventuales desigualdades del suelo, con lo que se am­

p lía  y mejora la  capacidad de actuación de las cuchillas 19.

Habiendo descrito convenientemente un ejemplo de -  

realización de la  invención, debe hacerse constar que e l mis 

mo tiene carácter ilu strativo  y no lim itativo y que se podrán 

introducir cuantas variantes de detalle la  experiencia y la  

práctica puedan aconsejar, en cuanto a dimensiones, número

r



Sin* •-r;

■•'V.

\l

5.

de piezas, materiales empleados en la  construcción de las $ 

mismas, y demás circunstancias accesorias, siempre que cóíi^S  

e llo  no se desvirtúe la  esencialidad de la  presente invención

A los efectos consguientes se declaran de novedad,

propiedad y utilidad  para España, sus te rrito rios y.Pl^sas 

de soberanía, las (.vindicaciones que siguen.

M\S
1

* * to

lüfcr



R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .-  Máquina da abrazadora y/o trituradora, en la  

que se dispone: de unos m artillos desbrozadores y/ev€¡ritu- 

redores dotados de una pluralidad de dientes cuyo 'boJ¿ne a» 

te rio r, junto con la  totalidad del borde de los húboos en-
m

tre dientes constituye la  zona de trabajo o f i lo  dé»los mi£ 

mos; y de un ra s t r i llo  retenedor formado por una pluralidad; 

de pletinas inclinadas de arrastre, sustancialmep^je^parale- 

las entre s í y situadas en la  parte posterior deil^*máquina, 

preferentemente desplazables en e l sentido de su'fe-je corres; 

pondiente a su dimensión predominante y disponiénd9se para 

cada una de dichas pletinas de un o r ific io  practicado en e l  

propio armazón de lá  máquina y un correspondiente o rific io  

practicado en un refuerzo in terio r del armazón de sección 

sustancialmente trapezoidal, caracterizada porque el borde 

la te ra l externo de los dientes extremos de cada uno de d i­

chos m artillos se in ic ia  a partir del borde la te ra l corres­

pondiente de la  parte de pala del propio m artillo , de mane­

ra que la  zona de trabajo o f i lo  de cada m artillo se in ic ie  

y acabe en los fi lo s  de los dientes extremos, comprendiendo 

además dicha zona los f i lo s  de los dientes intermedios y 

los bordes de los huecos entre dientes, y porque, a los -  

efectos de guiar y a lo jar parcialmente dichas pletinas de



arrastre, se dispone para cada una de e llas  un tubo, cuya
• «. .V̂j

parte hueca es de sección de dimensiones levemente mayores
i

que la  sección de la  p letina, cada uno de dichos tubos ex­

tendiéndose por Ib menos desde e l o r if ic io  practicado en e l > 

armazón hasta el practicado en e l refuerzo i n t e r i o r -  -

*•
2. -  Maquina según la  reivindicación 1, caracteriza-

9

da porque cada uno de dichos m artillos presenta cen't '̂sdamen
f

te en su parte de pala, por lo menos un o r if ic io , #.,íin de 

que durante e l movimiento circular de los m artillos;ee re­

duzca la  resistencia del aire a dicho movimiento. -r*A  -  -  -
• ••*• *

3. -  Máquina según la  reivindicación 1, carddterizada
• • •

porque e l f i lo  constituido por los bordes anterioi’fel̂  de los  

dientes de cada m artillo se encuentra en un mismo' p*l*ano, de­

terminando sustancialmente tramos de un mismo arco de c ir­

cunferencia. ------------------------------------------------------------------------- ---

4. -  Maquina según la  reivindicación 1, en la  que se 

dispone un dispositivo sensitivo que, por un brazo suscepti­

ble de o sc ila r , está unido al armazón de la  máquina, compren 

diendo dicho dispositivo un soporte para guía de un árbol en 

el que inferiormente se encuentran unas cuchillas desbroza- 

doras y/o trituradoras, dicho soporte teniendo acoplado con 

posibilidad de giro un disco horizontal, cuyo eventual con­

tacto con un obstáculo determina la  oscilación del brazo, 

caracterizada porque se provee un primer cilindro hueco a p - .



to para g irar alrededor de un vastago f i jo  que ocupa e l hue

co del cilindro y que está unido a l armazón de la  máquina,

estando dicho primer cilindro solidarizado exteriormente con

un segundo cilindro hueco, dispuesto ortogonalmente con res ;

pecto al primer cilindro, cuyo segundo cilindro en.sw*\hueoo

alo ja  con posibilidad de giro un eje, el cual en sus’extre-• • • •
mos dispone de medios de unión con dicho brazo susceptible

t

de osc ilar de dicho dispositivo sensitivo, y porque».unido
••• •

por medio de cojinetes al extremo in fe rio r del ártjp;l de guia
e

do por dicho soporte e l dispositivo sensitivo, se en.cuentra
•  *  *  •  •

un protector, preferentemente convexo, por todo lo .eual e l -

dispositivo sensitivo dispone en todo momento de.uq% capaci-
• • •, •• • •

dad de movimiento de basculacion que permite que dicho pro- 

tector se aplique constantemente a las eventuales desigual­

dades del terreno. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

5 . -  Maquina según la  reivindicación 4, caracteriza­

da porque dicho vastago que ocupa e l hueco de dicho primer 

cilindro, está solidarizado a una placa dotada de medios pa­

ra  unirse a su vez a l armazón de la  máquina. - - - - - -

6 . -  Maquina según la  reivindicación 4, caracteriza­

da porque dicho brazo del dispositivo sensitivo comprende 

un primer y un segundo tramo, aquél unido a dicho eje de d:i 

cho segundo cilindro hueco y éste unido a l dispositivo sen­

s it ivo , estando los dos tramos unidos entre s í mediante una



-  1 8  -

articulación de eje sustancialraente horizontal, disponién­

dose eventualmente de un pasador que relaciona los dos t ra - '|
•ni;

mos a los efectos de impedir su mutua articulación. -  —  -  f

7 .-  Máquina según la  reivindicación 6, caracteriza- ^

5. da porque dicho segundo tramo eétá formado por un elemento

tubular que en su in terio r lleva  ajustado de modo desliza- *

ble un cursor, unido al dispositivo sensitivo, dispdrtiéndo-
• ^

se de medios para determinar la  posición re la tiva  .éntre e l
♦ ?

elemento tubular y e l cursor. -  -  -  -  -  -  -  -  -

10. 8 .-  "MAQUINA DESBROZ ADORA Y/0 TRITURADORA!' -  -
•  • •
••••

Todo ello ta l como se describe y reivindíTcsf’en la
•  • t e

presente memoria que consta de dieciocho hojas, fpliadas y 

mecanografiadas por una sola de sus caras y de dos l áminas 

de dibujos que la  ilustran .

HAbhid , 2 8 MAR. 1981
4 Á» M- CtfltEU SUÑOl
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