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P A T E N T E  D E  I N V A N O I O N

a favor de :

D. RAMON &0NTLL30 ROMAN - domiciliado en Sumalaoarregui, 75

por:

"Fe.rfecc ionam lentos en.las máquinas .amasadoras de brazos".

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a .

La presente patente tiene po- objeto unos perfecoio- 

namientos en las máquinas amasadoras de brazos empleadas pa­

ra la  elaboración de las masas en panadería y pastelería, del 

tipo que comprenden una artesa g ira toria  destinada a contener
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la  masa, y un qg ^azos termine dos en sendas paletas y 

acciónalos le  manera que estas paletas se mueven en un pla­

no vertica l en gq inte*rior de la artesa lascrib ien lo órbi­

tas cerrada?- que se causan.

Ocn estos perfeccionamientos se obtiene una cons­

trucción más; compacta, evitándose las transmisiones exterio­

res con los peligros que representan, y al mismo tiempo se 

fa c i l i t a  la  lubrificación  le  sus mecanismos, obteniéndose 

un mejor íUncÍen.-.rien.to lo  la  máquina.

Segdn estos perfeccionamientos, e l conjunto le  los

mecanismos le  los brazos va encerrado en una. caja superior 

le  la armazón le  la máquina, le  la que eolbpesale posterior

mente un motor e lectrice  le accionamiento, girando los ejes 

le  las respectivas transmisiones en cojinetes foseados inte- ; 

rio-mente lo. misma caja, que comprenden además me!ios

para asegurar su perfecta lubrificación.

¿ continuación se describen los perfeccionamien­

tos objeto le  esta patente con referencia a los planos ad­

juntos en los que se representa una: máquina amasadora cons­

truida le  acuello con los mismos.

La. figura 1 es uno viste le  frente le  la máquina.

Lo figu 2 es una vista la te ra l en sección v e r ti­

cal por su plano medio.

¿sea máquina comprende una armazón que forma una 

base -1- sobre la que va montada, g iratoria  eegtin un e je  

vertica l, una artesa -3-, y que en su parte posterior se 

prolonga en una columna -3- terminada superiormente en una. 

oaje. -4 -, en cuya cura anterior van montados, g iratorios en 

sentidos opuestos segdn ejes horizontales paralelos, los 

platos -5- y -6- provistos le  sendos botones excéntricos
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-7- y -8 -, a los cuales van ayticulac.ee unos brazos -9- y 

-10- reapeotivamente, loe 'cuales están acodados' y se a r t i­

culan entre s i por su' extremo -11-, terminando en sus extre­

mos ia fe-toree en una paleta -12-, las-cuales, por efecto del 

giro de los botones -7- y -8- de loa -respe eti?os platos -5- 

y -6-, y de la articulación -11- entre los dos brazos -9- y 

-10-, se mueven en el interior- de la artesa -2- en un plano 

ve rtica l, describiendo unas órbitas cerradas que se cruzan 

mutuamente, con lo  que ejercen sobre la masa contenida en la  

artesa une. acción similar a la  de las manos en e l amasado a

mano.

De la  parte poste-lor de la columna. -3- sobre­

sale, sostenido por soportes apropiados -13-, un motor eléc­

tr ico  -14- de accionamiento de la  máquina, cuyo eje penetra 

en la caja -4- y, por medio de un piñón'-15- y una ruedo, den- 

teda. -16-, acciona un eje -17- montado en cojinetes -18- fo r ­

mados por la misma caja -4-. miste eje -17- lleva  en su extre­

mo una. rueda dentada -19- que, por medio de una cadena -20- 

alojada en e l in terior de la columna -3 -, y de una segunda 

. rueda dentada -21-, transmite e l movimiento a un e je  hori­

zontal in ferior -22- dispuesto interiormente en la  bese -1- 

de le armazón, e l cual lleva  un to m illo  sin f in  -23- que 

engrane, con une rueda dentada -24- montada en el e je de la. 

artesa -2- determinando cu giro.

31 mismo eje -17- citado, anteriormente lleva , 

además, un piñón -25- que engrana con una. ruede dentada -26- 

cuyo eje -27- gira en un cojinete -28- formado por la misma 

caja -4- de la armazón, y que en su extremo es so lidario  de 

un plato -6- que, convenientemente equilibrado por medio de 

un contrapeso -29-, determine e l movimiento del brazo -9-.



esta montado¡¿lato -5- correspondiente a l otro "brazo -9- 

de análoga manera y accionado en sentido opuesto por medio 

da una rueda dentede semejante a la  rueda -26- con la  que 

engrana directamente.

Los cojinetes -18- del eje -17- y -28- del 

e je  -27-, son ambos solidarios de un soporte -50- que for­

ma interiormente la caja -4-, estando ambos en comunicación 

entre s i por .medio de un conducto -51- interior a dicho so­

porte -5Q-, e l cual forme edemas en e l cojinete -28- un 

o r if ic io  de engrase -32-, en correspondencia, con el cual, 

la caja -4- esta provista en su pared superior de un engra­

sador -33-, permitiendo así este sistema lu b rifica r cómoda­

mente desde e l exterior ambos cojinetes.

N O T A  ;=Es——

Se reivindica como objeto de esta patente:

1.- Perfeccionamientos en las máquinas amasa­

doras de brazos, caracterizados por la disposición de una 

armazón que forma una base sobre la  que va montada girato­

ria. una artesa, y una columna posterior terminada en una 

cajo, en cuya cara anterior van dispuestos dos píelos g i­

ratorios en sentidos opuestos y provistos de sendos botones 

excéntricos a. los que van articulados unos brazos termina­

dos en una paletas que se mueven en el in terior de ls  arte­

sa g ira toria , sobresaliendo posteriormente a la  columna de 

lo  armazón, soporta-do por la misma, un motor e léctrico  de 

accionamiento que, por medio de unos engranajes alojados en 

e l in terio- de la  caja de le  armazón, acciona un e je  inter­

medio desde e l que se transmite e l movimiento e la artesa 

g ira toria  y a los platos accionadores de los brazos, me-



Alante sendas transmisiones alojadas respectivamente en el 

in terior de ls columna le la  armazón y en e l in terior de la

caja de la misma.

2. -  Perfeccionamientos en las máquinas amasado­

ras segdn la  reivindicación anterior, caracterizados porque 

e l movimiento se transmite desde e l eje intermedio a la ar­

tesa g iratoria  por medio de una transmisión de cadena, alo­

jada en el in terior de la  columna de la armazón, que accio­

na un eje dispuesto ho^izontalmente en el in terio r de la ba­

se de la  armazón y provisto de un to rn illo  sin f in  que en­

grana con una rueda dentada so lidaria  del e je  de la. artesa,

3. -  Perfeccionamientos en las máquinas amasa­

doras segdn las reivindicaciones anteriores, caracterizados 

porque los ejes de los dos platos de accionamiento de los 

brazos llevan sendas ruedas dentadas que engranan mutuamen­

te  y son accionadas por un piñón fijado  sobre e l e je inter­

medio, que engrana con una de estas ruedas dentadas.

4. -  Perfeccionamientos en las máquinas amasa­

doras segiin las reivindicaciones anteriores, caracterizados 

porque los ejes de los platos aociónadores de los brazos y 

e l e je  intermedio están montados en sendos cojinetes forma­

dos por un soporte interior de la caja superior de la arma­

zón, estando estos cojinetes en comunicación entre s i median 

te unos conductos interiores el soporte, y provistos de un 

orificio de engrase, con el que se corresponde un engrasador 

dispuesto en la oa-a superior de la caja de la. armazón.

5. -  Perfeccionamientos en las máquinas amasa­

doras de brazos.

Esta memoria consta de cinco páginas escritas .



pov una sola cara.
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