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Bristen en el comercio maquinas de coser provistas de piemas de

.recambio o piegzas reunidas en payuete destinadas a efectuar de manera

automitica bordados a maquina, en las que la variacidn de la longitud
[

}de la puntada y la inversidn del movimiento de costura, hacia adelante
il

|y bacla atrésy; se obtlenen mediante una pieza provista de una ufla de

J 3

jcontacto gue actila sobre la propis pissa.

En las miquinos de coser de este tipo, cuando el trabajo no es o

'tomatico, la regulacidén de la longitud de la puntads se obtiene por mew

dio de un botdn regulable a mano, que es initil en el trabajo automatico

Juientras que en otros tipos de maquinas se dispone un segundo botdn pa~

ra la regulacion de la puntada, manipulable igualmente a mano y que ace—

+Ga sobre el mecanismo de la maquina pare obtener motivos variados con

%a misma piezae

| Seglin esta invencidn, se ha realizado un dispositivo para la re:
lacidn de la puntada y para el movimiento de la costurs en sentido ine
erso, en el que el mismo botdn de regulacidn de la puntada establecido

|

en el caso de un trabajo no automitico, actia izualmente sobre el meca=
'ismo automético de la miquina, de manera que pernita la ejecucidn , con
a misma pieza, de motivos variados de acuerdo con la posicidn del botdng
mientras que manipulando cierta pnlanca se obtiene la inversidn del movid
mietto de lé cogturae

La invencidn presenta también la ventaja de dar al dispositivo
en cuestidn un carscter indicativo, facil de regular y de un fuhcionas-
miento seguro, siendo ademas econdmico, de larga duracidn y proporcioce
nando mayor estética a la maquina de cosers -

Estas caracteristicas y otras constituiran el objeto de la des=
cripeidn que sez.idamente se ofrece y de los dibujos que la complementan
préséntados exclusivamente a titulo de ejemplo ilustrativo de una &e lad
posibilicdades de realizacidn practicae

BEn los dibujos, las figuras 1 y 2 son respectivamente, una vista
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Hfrontal, parcialmente seccionada, y una vista lateral del conjunto de
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guna miquina de coser, provista del dispositivo en cuestibne
f La figs 3 representa un detalle de la fige 2 con el botdn de regy
'lacién de las puntadase

Lo fige 4 es una vista ampliada del dispositive de la invencidne

=
@

fige 5 es una seccidn vertical segln la linea A~A de la figede
Como puede comprobarse en los dibujos, 1 indica el montante de lal

nfquina de coser, 2 la placa de base y 3 la leva que rige (en el funcio-

namiento automitico de la miquina) la longitud de la puntada de la invex,

gién del movimiento de la costura (adelantenatrés);dicha leva 3, acciona

ga por el arbol 4, transmite un movimiento oscilante al eje de un pivote
]

6 y de conformidad con la provia vieza a la ulla de conbtacto 5 que se apoya

l » . ~ -
sobre la superficie periferica de la propia leva. La ulla ue contacto 5 ed-

il

Té provista de un apéndice T y de una pgrbte incurvada 8. El apéndice 7 sir

1e para provocar o detener el movimiento automatico del desplagamientoo 4
I

tal fin, una excéntrica 9 va fijada sobre dicho apéndice 7 en un pivote

Jud

0 susceptible de girar sobre un manguito del armezdn de la méquina, por
medio de un botén regulable & mano (no mostrado en el dibujo) y que sobng
{ale en la perte frontal del propio armazdne

En la fige 1 la posicidn de la excéntrica 9 corresponde a 15 deten

cién del funeionamiento automitico con el apéndice 7 apoyado sobre la ex|
céntrica 9 y con la u¥ia de contacto 5 ligeramente separada respecto a la
posicién del diémetro miximo de la levae .
la parte incurvada 8 se apoya a su vez sobre una palanca 11 (figo5)
i jada al arbol 12, que posee en uno de sus extremos un botdn 13 de mang
re que dicha pzlsnca 11, el arbol 12 y el botdn 13 forman una pieza ﬁnic%.
31 arbol 12 gira alrededor de dos afmellas 14 de una horquilla 15 montadg
19 manera que se nueva alrededor de un pivote 16e Lste Oltimo va rijedo
por medio de un tornillo 41 a un mﬁnguito 17 del soporte 18 fijado por
nedio de tornillos 19 al montante 1 de la maguinae

La horquilla 15 estd provista ¢e un brazc oblicuo 20 gue poses en

3] extremo.un pequeiio cilindro 21 que coopers en wna cavidad estable—
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ba asesurando el contacto del nismo con el botdn 13 y por consiguiente

ta la regulacidn de la megnitud del desplazamiento, salisnio este botdn

e -

h cide sobre un disco 24 encustredo sobre un pivote 25, montade sobre un
{
|

| cojinete 26 del seporte 18 La cavided del disco 24 presenta unas supert
[} ol Iy Y [

| ficies interna s externs con las que coopera ol pequefio cilindro 21 fory
i

|

: ) . ~ - 2 e &
| madae de manera que se obtenga por efecto de la rotacion del disco 24 1a

33

. - . - s g " . ns d
ezulacidn de todo el conjunte de trabajos life concretamente la superfi

[

7]
o

- . . P, - e
jcie internu Z2 de la caviied provoca la regulacion cdel desplazamiento

nositivo (costura en sentido normal), raentras que la superficic exter-—
na 23 provoca la regulacidn del desplazamiento negativo (costura en sen

tido inverso)-

i Bn el funcionsmisnto sutomitico de la maguinz o en las costuras
‘en oligwzag ¥ ﬁormales, 2l pequefic cilindro 21 s2 manticne en contacto
lzon la superficie interns 22 del disco 24 mediznte un resorts de tensidn

27 que 1llevs en uwno dé sus extremos ura espiral paseds sobre un pequefio

[42]

b
B

pivote 20 fijado & le horquille 15, llevando sn su ofro sxtremo una se-
cunda, espiral’pasada'aobre un pequefio pivote &9 fijadé 2l sogorte 18.
Con el botdn 12 coopera un cxtremo del arbol 30, libre de mover=
ke verticalmerte sobre dos cojinetes 31 del sopvorte 18. Bojo 1la accidn
"e dicho botdén 13 y por medio fe una cremallera 32 y de un engrsnaje 33
Lo lssplazamientos verticales Gel arbol 30‘son tranepitidos y transfor
nados en desplazemisntos angulares a un arbol de transmiziln de»desplaza«
ﬁicpto 34y ¢l cunl a su vesm, yor medlo de plezas conocilasg actila sobre
ia barra &e desplazamiento. Sobre el arbol 14 va montado un resorte de
Lorsidn helicoidal cilfndrico 35, fijado por un extremo al arbol citado
¥ por el otro cutremo a un apbndice 36 de la placa ce base 2 de la maqui

hay wor medio de un tornillo 37.
|

E1l recorte 35 actlla de msne:a que ‘mpulsa &l &rbol 30 hacia arrid

1 contsote entre la palanca 11 y el brago incurvado 8 de la ufiae.

Sobrs el pivote 25 va ensartado y fijado un botdén graduado 38 pe-
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al exterior del conjunto del blogue y siendo manipulado & mano, de mang
|
“ Tra que ge corresponda con un indice fijo 39

Seglin lo sxpuesto anteriormente, se¢ puede cumprender facilmente

el funcicnamiento del dispositivo de la invencidn. En el funcionamientd

automético de la méquina, la ezcéntrica 9 es desplazada e manera que
i v
t ge libere el apéndice 7 de la ufla, después ce lo cual, dicha ufia 5, ba-
| jo la aceibn del arbol 30, por medio del botdn 13 ¢e la palsnca 1l y
lel zancho incurvado 8, ¢s puesta en contacto con la superiicie perifé-
rica de la leva 3. Se dispone pues el botdn 38 en cierto valor de su
graduscidn, ¢e maners que el Cisco 24 asuma uns posicidén en funcidn de
la cual, bajo la accidn del resorte 27 q§e esegura siempre el contacto
entre el pequefio cilindro 21 y la superficic 22 del disco 24, el brazo
oblicuo 20 gire alrededor del eje del pivote 16, Con el mismo angulo
glra la horquilla 15 y por consiguiente el botdén 13 y el arbol se des—
plazen vertigalmente y en (ltimo términc, se desplaza el arbol de trans
misidén 34 en cierto &nguloe

Cuando la miquina funciona en estas condiciocnes, a la longitud
de lzs puntadas yue corresﬁonde e la indicada por la posicidn del botdn
3% (indicacidén que en la fig. 3 se halla comprendicda entre O y 4 mm),
ge alizden las variascioneeg debidas a las oscilacionss de la ufla 5 alredeg
dor del eje del pivote & pare las variaciones del difmetro de la levse

Lus dimenciones de las diferentes piezas mbéviles cel dispositiva
descrito antericrmente son tales que, cuando la ufis de contacto 5 estd
en velacidn con las puntadas gque se encuentran sobre el didmetro méximo
de la leva‘3, ls longitud de las puntadas ejecubzadas por la maquina es
igual a la indieadu por el botén 38s Cuando, por el contrario, la uila
de contacto 5 estd en relacidn con lss puntadas gue se hallan sobre el
didmetro minimo de la leva 3, se tiene una variacidn negative de la lon
pitud de la puntada con relecidn a la indicada por el botdén 38, de magni

tud igual a un valor predeterminadoy que podria rer por ejemplo de 2 mme
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Se comprende que wor las posicionea {e contacto entre la ulia 5 y la lew
lva 3 intermedins entre el didmetro m¥ximo y el minimo de la propia lew

va, la variacibn siempre negativa de la longitud de la puntads estara

Loomprendida entre 0 y 2 mme Se comprenderi entonces que, con sl disposis
ltivo antes descfito, aplicado & una miquina de coser de funcionamiento
jautomitico, utilizando Ila misma leva para el desplazemiento, es posible
variar la forma ¥y el desarrollo de un bordado mediante unag simple rotaw
cidon del botdén 38 sobre las diversas posiciones que en el mismo se ha-=
llan indicadase

Cuando por el contrario la magquina no funciona automiticamente,
jes decir, cuande la leva 3 es excluida, por blogueo del apéndice 7 de
Ela ufia bajo la accidn de la exeénirica 9, el mismo botdn 38 sirve para

la regulacidn manual de la longitud de las puntadas, y ademis, manipulay

do una palanca 40, aplicada sobre la horgquilla 15 y que eobresale g tra-

‘ N

%és de una abertura practicada en el exterior del montante 1, se obtiene
}

la inversidn del movimiento de la costuras En efecto, bajando dicha pa=
lanca 40, se provoca una oscilacidn del brazo oblicuo 20 y en consecuenw

cia de la lLorguilla 15 alrededor del eje del pivote 16, hasta que el pe-

L 4

juefio cilindro 20 se pone en contacto con la superficie exterior del dis-
20 246

la oscilacidn del brazo oblicuo 20, por la conformacidn particu-
lar de las dos superficies 22 y 23, actla de manera que cuando la palane
ba 40 es bajada se produce una inversidén del desplazamiento de magnitud

lgual en valor absoluto, pero de sehtido contrario, es decir que la ma-

Juina ejecuta unas posturas hacia atrds con puntadas correspondientes

& la longitud indicada sobre el botdn 38.
Soltando la palence 40 por la accidn del resorte 27, la mAquina
vjecuta de nuevo costuras normales, con puntadas ds longitud igual a la

orecedentes

Se comprende que son posibles determinadas variaciones de detam
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1le en el dispositivo descrito, sin apartarse por ello del marco ni del
lado practico de la invencidn, cue queda definida en los términos que

i

seguidomente se exponens

REIVINDICACTIONES

: lo Dispositivo para regular la longitud de las puntadas en las

ﬁéquinas de cosery caracterizsdo porque es aplicable a las que efectian
ﬁn trabajo automitico de bordado por medio de piezas de recambio o de
viezas en paguete, con botén de mando graduado & meno y por el hecho de
1que un mismo botdn puede utilizarse manualmente de manera que se efectiid
la regulacidn de las puntadas en la costurs recta y el zigezeg, y que
actia sobre la regulacion automdtica de la puntzda a fin de permitir la
ejecucidn de bordados diferentes con una misma pieza, en cada posicidn
del boténe

2¢ Dispositivo segun la reivindicacidn 1, caracterizado por el
hecho de que ¢l botdn de mando (38) estd enlazaedo a un disco f24) pro=-

isto de una cavidad por la que pasa un pequefio cilindro (21) mantenido

Fn contacto por un resorte y por una horquills mévil {15), sobre un pi-
E ote 16 oscilando sobre esta horquilla un pivote 12 sobre el que van fija |
jos una palonca y un botén (11 y 13) con los que coopera el arbol 30 qup
pe decliza sobre un eje y esté enlazado al arbol de transmisidn del des-
blazamiento (34)3 estando asegurado el contacto entre dicho arbol (30) y
21 referido botén 13) por un resorte (35) enrollado alredsdor del érbol
le transmisiﬁn del desplazamientos

3o Dispositivo sewiin las reivindicaciones anteriores, caracteri-
rado por el hecho de gue la palanca 11, en el curso de la costura automa-
ioca actla sobre la parte incurvada 8 de una ufia 5 que desdensa sobre la
guperficie periférica de la pieza, que regula la longitud de las puntada?

I efectua la inversidén del movimiento de costurae

et

4o Dispositivo segin las reivindicaciones anteriores, caracterizi

do por el hecho de que el botdén de mando 38 provoca con su rotacibn el
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deslizamiento del pequefio cilindro 21 sobre la superficie interna 22 de

!
|

{

1

ao por el hecho de que va colocado en el interior del montante de la mé—
N

q

g

palanca de mando a través de una abettura dispuesta sobre el lado del

propio montantes

la Patente de Invencisn gue se solicita: "DISPOSITIVO PARA REGULAR LA

JIONGITUD DE LAS PUNTADAS EN MaGUINAS DE COSER".

ila cavidad del disco 24 de manera gue se rezule la longitud de la punta~
da con el desplazamiento positivo (costura normal) mientras que el pequa
lno cilindro 21, puesto er contacto con la superficie externa 23 efectia
lla regulacidn de la longitud de la puntada con desplazamiento negativo
u(costura hacia atrds) determinando la longitud de la referida cavidad,
qen,el curso de la costura recta o en zig-zag, con sus extremos, la de la
'puntada desde O al maximoo

; 5¢ Dispositivo segln las reivindicaciones anteriores, caracteri
!zado por el hecho de gque se aplica una palanca de mando manmual 40 sobre

ila horquilla movil 15, la cual una vez bajada provoca .el paso del pequeil

J

vilindro 21 de contacto con la superficie interna 22 a la externa 23 de
la cavidad del disco 24, con la inversidn consiguiente del sentido de deg
Flazamiento del tejido, en tanto que la longitud de la puntada permznece

inalterada, corréspondiendo a la indiceda por el botdén de mando 38.

6o Dispositivo segin las anteriores reivindicaciones caracteriza-

juina, saliendo el botdn de mando al exterior de su parte frontal y la
7o Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que ha de recasy

Todo conforme se reivindica en la presente Memoria que consta de
ocho paginas mecanografiadas y dibujosz adjuntose
Madrid 6 Abril 1960
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