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MEMORIA DESCRIPTIVA *

La presente invencién se refiere z un dispositivo

. .'. .
selector para el mando a distancia de la posicién'de*un érga-.

no con respecto a un soporte, por un medio de marmdds que ac-
tia en un extremo de una unién flexible de tracciény.parti-

cularmente un cable, cuyo otro extremo estd unido, por unos

‘medios de conexidn a dicho 6rgano.

LLa invencidén se refiere mas particularmente, pues-
to que es en este caso que su aplicacidén parece presentar
el mayor interés, pero no exclusivamente, a un dispositivo
selector de este tipo aplicado al mando de un cambio de mar-
chas de bicicleta.

La invencidén tiene por objeto, sobre todo, hacer
este dispositivo tal que responda mejor que hasta el presen-
te a las diversas exigencias de la préactica y en particular
tal que permita un mando preciso de la posicién del drgano

y ello a pesar de la extensibilidad, aunque sea pequefia, de
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la unidén flexible de traccibn, particularmente del cable.
Segin la invencidén, el dizpositivo selector del

tipo definido anteriormente, estd caracterizado porque los

mencionados medios de conexidon, entre el drgano y el extremo'

de la unidn flexible, comprenden:

- una pieza provista de ranuras cuyo nume<o es DOr
: "o.
1o menus igual al numerc de posiciones a dar a digchp 6rgano;
.... I.
- y unos medios de desplazamiento de la pieza apro-
® e e
piados para cooperar con las ranuras de esta ﬁlt;mé_en res-

puesta a los movimientos del medio de mando, .
e e e

estando dicha pieza unida a uno de los dos eiementos consti-

tuidos por el drganc o el sopbrte, mientras que ibé:hedios
de desplazamient¢ estéan unidous al otro de estos égg-élemeh-
tus, estando los medics de desplazamiento dispueézg; de mza-
nera tal que en respnuesta a un movimiento de un pri&er tivo
del medicu de mando, aseguren un desplazamiento relativo en-
tre el soporte vy el 4rganc en un primer sentido y, qQque, en
respuesta a un movimiento de un segundo tipo del elemento

de mando, dichos medios de desplazamiento aseguren un despla-
zamiento relativo entre el soporte v el 6rgano en un segundo
sentido opuesto ai primero.

Preferentemente, el dispositivo esta dispuesto de
manera que el movimiento del primer tipo del medio de mando
corresponda a un desplazamiento de dicho medio de mando des-
de una posicidén media hasta una primera posicién extrema

(primera fase) con, normalmente, un retorno a la posicidn

media (segunda fase), mientras que el movimiento del segundo
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tipo corresponde a un desplazamiento de este medio de man-
do desde la posicidn media hasta una segunda posicidn extre-

ma (primera fase) con, normalmente, un retorno a la posicidn

media (segunda fase).

Los medios de desplazamiento comprenden unos prime-:

ros mediocs de engatillado apropiados para cooperar con di-

gpo del

. L ]
cha pieza en respuesta a un movimiento del primerct

. (D - .
medio de mando, permitiendo estos primeros medios de engati-

llado un desplazamiento relativo ranura por ranura entre el

soporte v el brgano. .
e 9

Los medics de desplazamiento comprenden,® general-
mente, unos sepundos medios de engatillado apropiadods para

couuperar cun La pieza en respuesta a un movimientb:dél segun-
do tipo del elemento de mando, permitiendo estos ;éébndos
medios de engatilladc un desplazamiento relativo camura por
ranura entre el soporte v el 6rganco en el segundo sentido.
.E1 dispositivoc puede comprender unos medios de en-
clavamientc, particularmente con retorno eléastico, previstos
para cooperar con una ranura de la pieza para mantener a es-
ta Gltima en posicidn.
Ventajosamente, la pieza estd unida a dicho drgano
Dicha pieza puede ser fijada, particularmente con
una posibilidad de regulacidn, directamente sobre el Organo.
Pueden estar previstos unos medios elasticos de
retorno para engendrar un esfierzo de retorno entre la pieza

y el soporte.

Los medios de enclavamiento de la pieza forman en-
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tonces ventajosamente parte de los segundos medios de engati-

llado.

Estos medios de enclavamiento comprenden un pesti-
llo apropiado para introducirse, bajo la accidén de medios
eldsticos, en una de las ranuras de la pieza, siendo la for-.

ma de estas ranuras v la forma del pestillo elegidos de ma-

nera tal que la reaccidén engendrada por el esfuerzp de retor-

no sobre la pieza a nivel del contacto de una caf&,&él pesti-

l1lo con una cara correspondiente de la ranura no ,tenga ten-

dencia a empujar el pestillo fuera de la ranura, Qiéntras

que para un desplazamiento de la pieza con respecto al sopor-

te, en contra de este esfuerzo de retorno, la codbberacidn

- . = - ° L
de ia otra cara del pestillc con la otra cara de °*i’gsranura

provoque la salida del pestillo fuera de la ranuh@.:

Los primeros medios de engatillado estan Hispues-

tos para desplazar 1ia pieza en contra del esfuerzo del retor-

no elastico.

Los segundos medios de engatillado estan dispues-
tos para liberar el pestillo de la rieza y dejar esta pieza
desplazarse en una ranura solamente bajo la accidn del es-
fuerzc de retorno eléastico.

Lus primerous medios de engatillado comprenden un
trinquete apropiado para topar en el fondo de una ranura de

la pieza y arrastrar esta pieza cuando tiene lugar la prime-

ra fase del movimiento del primer tipo, de manera que provo=-

que el pasou del pestillo a la ranura siguiente.

Este trinquete estéa soportado por el extremo de
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un brazo articulado sobre un eje soportado por el soporte,
estando el extremou de la unidn flexible enganchado a este
brazo v siendo ejercido un esfuerzo de retorno elédstico so-
bre dicho brazo de manera que mantenga bajo tensién la unidn
flexible, siendo el conjunto tal que el movimiento del pri-

mer tipo corresponde a un desplazamiento del medLQ de mando

. 2 . 2 N . ,
que empieza por una traccidn sobre la union flexible (prime-
* L

ra fase), y después por un soltado de la unidn fléiiﬁle (se-

LI )

gunda fase) para el retorno del medio de mamdo & su posicidn

media. T

Lus segundos medios de engatillade estan-e+dispues-
tes de manera que, cuando tiene lugar la primera Tddgé del

movimiento del segundo tiow, el pestillo sea liberdfds de la
cara de la ranura contra la cual estaba a tape, dg}iél mane-
ra que la pieza se desplace bajo la accidn del esfugrzo de
retorno elastico, comprendiendo estos segundos medios de en-
gatillado unos medios de tope apropiados para retener la pie-
za cuando la misma ha recorrido sensiblemente una semirranu-
ra, asegurando estos segundos medios de engatillado,gcuando
tiene lugar la segunda fase del movimiento del segundo tipo,
el retorno del pestilloc a la ranura siguiente, liberando 1los
medios de tope a la pieza.

El pestillo puede ser liberado de una ranura de
la pieza por un desvlazamiento en el plano medio del pesti-

1io v de la pieza, Vv segin una direccidén sensiblemente per-

pendicular a la direccidn segin la cual las ranuras sSe suce-

den.
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El pestillo puede, entonces, ser soportado por un
dedo con desplazamiento rectilineo, o por un dedo articula-

do, por un extremo, sobre un eje.

Los segundos medios de engatillado comprenden un
brazo, particularmente acodado, articulado sdbre un pivote

soportado por el pestillo, comprendiendo este brazo una cabe-

- - - . »
za, particularmente redondeada, provista de un pi*co‘*apropia-

duo para penetrar en una ranura prdéxima a la que coespera con

el pastillo, estando previstos unos medios de inteérdccidn
entre este brazo y los primeros medios de enéatilidﬁé, de
tal manera que 10s movimientus de los primeros medéés de enrn-
gatilliado provoguen una rotacidén de este brazo, siendo tal
el counjuntou que, cuando tiene lugar la primera faégﬂdel movi-

miento¢ del segundcu tipo, la rotacién de dicho brai& §1rede-

dor del pivote soportado pnor el pestille v la coopgggcién
de 1a cabeza con la superficie de una ranura provoque la sa-
lida del pestillo, constituyendo el pico de la cabeza los
medios de tope apropiados vara retener la pieza al final de
la primera fase de este movimiento del segundo tipo, mien-
tras que, cuando tiene lugar la segunda fase de este movi-
miento del segundo tipo, el brazo toma de nuevo la posicidn
que permite el retorno del pestillo a la ranura siguiente.
Los medios de interaccidon entre el brazo y los pri-
meros medios de engatillado pueden estar constituidos por

una biela de unidn, particularmente cuando la pieza provista

de ranuras tiene una linea media rectilinea de manera que

forme una cremallera,
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Cuando el mencionado érgano estéi unido al soporte
por lo menos por una rama articulada sobre un eje soportado
por el soporte, estando previstos unos medios de retorno
eldstico entre dicha rama y el soporte, se dispone ventajosa-
mente la pieza, los primeros y segundos medios de engatilla-

do v los medios de enclavamientoc en forma de un cgnjunto
. *

.r..' .
apropiado para ser montadc scbre una prolongacion de dicho

eje de articulacidén de la rama. v

La pieza esté entonces constituida por gn §ector
circular provisto de ranuras, centrazdo sobre diché”gae, v
comorende un tope unilateral que cocpera con la méﬁéionada
rama, comprendiendce 1los primercs medios de engatilTaao ur.z
palanca articulada sobre dicho eje v unida a la uﬁfﬁk fiexi-
ble, estandou esta palanca provista del mencionadoi&%}nquete,
comprendiendc lus segundos medics de engatillado jgyhlmente
una palanca articulada sobre dicho eje y qQue se apoya sobre
el soporte de manera que sea bloqueada con respecto a este
soporte, llevando esta palanca, en un extremo, un dedo arti-
culado solicitado elasticamente, provisto en un extremo del
mencionado pestilic, estando el mencionado brazo de 1los se-
gundos medics de engatillado articulado sobre un pivote so-

portado por este pestillo; los medios de interaccidn entre

los primeros medios de engatillado y el brazo de los segun-
dos medios de engatillado estdn entonces constituidos por
unos medios de toupe unilateral, previstos sobre la palanca

de lus primerous medios de engatillado, y apropiados para ac-

tuar sobre el brazo de lus segundos medios de engatilladoc



10

15

20

25

-8-

de manera que le hagan girar. Estos medios @& interaccidn

pueden estar constituidos por una espiga soportada por di-cha

palanca.

Pero el pestillo puede estar también articulado
sobre un vastago paralelo a la direcciédn de sucesidn de las

ranuras de la pieza, de tal manera que el pestillo guede ser

. ”
liberado de una ranura por rotacidén, alrededor de dicho véas-

tagou, en un plano perpendicular a la direccidén de *Sucesidn

R ., v 8e
de las ranuras de la pieza, estando esta rotacidon mandada

por uncs mediocs de empuje que actlan sobre el pes%ffio, cuan-
.
do tiene lugar la primera fase del movimiento del‘éégundo
tipcu, estando i1ous medious de tope anropiados para reténer 1a
nieza al final de la primera fase de este mcvimieﬁ:a:del se-
gundu tipo constituidos por una sepgunda pieza proiééia de
ranuras, VvV desplazada sensiblemente en una semirrgngqa con
respectc a2 la primera pieza, volviendo el pestillo a una ra-
nura de la primera pieza cuando tiene lugar la segunda fase
del movimiento del segundo tipo.

El dispousitivo de la invencibdn comviene, en parti-
cular, para el mando del paso de una cadena de arrastre, de
un pifién a un pifién de didmetro diferente, mandando los pri-
merous medios de engatillado el desplazamiento de la pieza
provista de ranuras en el sentido que corresponde al paso
de la cadena de un pifién inferior al pifidn inmediatamente
superiour.

Lus primeros redios de enpatillads estAn entonces

dispuestos de manera que al final de la primera fase del mo-
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vimiento del primer tipo, la cadena ocupe una posicién més §
alld de la posicidn normal, que corresponde en particular
a aproximadamente una semirranura de la pieza, obteniéndose

el retorno de la cadena a una posicidn correspondiente a la

PR Tty DU

del pifién cuando tiene lugar la segunda fase del movimiento

del primer tipo. . @

L ]
Una aplicacidn particularmente interesahte de un

dispousitivo selector tal comc se ha definido anterformente,

-

se refiere a 10s cambios de marchas de bicicleta, tanto como

cambio de marchas posterior (mandoc del cambio de Idé:piﬁones

de la rueda pustericr), como cambioc de marchas antarior (man-

L]

Ao de un cambico de plato). raaea
El medic de mando estd entonces constitﬁyﬁﬁ'por
la palanca habitual de mando del cambio de marchal & el ~zn-
ciovnado érganc estd constituido por una guia de 'a cedensz
de la bicicieta.
En e1 casou en aque se trata de un mando de cambio
de marchas para los pifiones posteriores de la bicicleta, se
dispone este dispositivo selector de tal manera que el paso
de un pifién de didmetro inferior a un pifidn de didmetro supe-
rior sea mandado por los orimeros medios de engatillado v
e1lo, de manera tal que, al final de la primera fase del mo-
vimiento del primer tipo, el 6rgano, es decir la guia de la
cadena, ocupe una posicién méds alla de la posicién normal;
el retorno de la guia de la cadena a una posicidén que corres-
ponde a la del pifién se obtiene cuando tiene lugar la segun-

da fase del movimiento del primer tipo.
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P
Este sobrepaso fugitivo de 1la posieidn deseada faﬁﬁg

ES

cilita el pasc de la cadena sobre el pifién superior.
Unos medios de tope estédn previstes a nivel de loszf
medios de engatillado para asegurar un limite preciso al so~_

brepasado moment&neo de la posicién de la guia de la cadena

AT PSS SN

al final de la primera fase del movimiento del primer tipo.
La invencidn consiste, aparte de 1ias dispbsiciones

L]
"%

3 y - - - * i .
expuestas anteriormente, en otras ciertas disposiéiones de ;

las que se hablara mds explicitamente a continuaci'éh” a propd~
sito de un modo de realizacidén particular descrite.éon refe-
rencia a los pnlanos anexos, pero que no es en modo  algunc

limitativo: ’

L

- la figura 1 de estos planos es uvna vidgta simpli-

®oe”

ficada de un cambic de marchas de bicicleta equipgdﬁ:con un

dispusitivo selector de acuerdo con la invencidn,

LIRS 2

-~ la figura 2 ilustra el dispositivo selector,
adaptable sobre un cambioc de marchas de bicicleta con para-
lelogramo,

~ la figura 3 ilustra el montaje del dispositivo
selector de la figura 2 sobre el cambio de marchas,

- las figuras 4 y 5 ilustran, respectivamente, dos
fases de funcionamiento del dispositivo de ia figura 2.

A fin de simplificar, la descripcidn se referira
esencialmente a la aplicacidn del dispositivo selector de
la invencidén a un cambio de marchas de bicicleta v mas preci-
samente a 1los cambios de marchas para los pifiones posterio-
res. Estad claro, sin emb.rgo, que el dispositivo selector

de la invencidén puede convenir para el cambio de marchas an-.
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terior de una bicicleta equipada con varios platos, mandando
.‘C.Z
el cambio de marchas anterior el paso de la cadena de un plafi

to al otro. Queda claro también que este dispositivo selec-
tor puede convenir para mandar, de una manera general, la po-:
sicién de un érgano con respecto a un soporte.

Con referencia a las figuras 1 a 5, se puede ver

* -

. . . > - . & . '.
un dispositivo selector S segin la invencion.

i
-~ a

Como es visible en las figuras 1 y 2, eb@e'disposi-j
tivo selectgr S ha sido montado bajo un cambio de marchas ;
L R

clasico D para pifiones posteriores de bicicleta. Bé"irata,

. :
mas particularmente, de un cambio de marchas con ﬁéialelograQE
mo deformable gque comprende dos ramas paralelas r;-é;articu—
ladas sobre un soporte 3 v que soporta un d4rgano %:éﬁe puede
desplazarse con respecto al supcrte 3 gracias a K%}ﬁbforma—
cién del paralelougramo. E1 érgano 4 lleva 1la guiq_@;de la
cadena 5 de la bicicleta; esta guia esté equipada con un dis-
positivo clésico con rodillos para mantener la cadena S bajo
tensidn a pesar de la variacidn del diadmetro de los pifiones
pcsteriores, tal como 7, cuando tiene lugar un cambio de pi-
Aén. Estos pifiones posteriores 7 han sido representados en
nimerc de cinco en la figura 2. El desplazamiento del &rga-
nu 4 seglin una direccién paralela al eje de los pifiones per-
mite hacer pasar la cadena 5 de un pifién al otro.

El mando de la posicién del 6rgano 4 se efectia,
a distancia por un medio de mando ccnstituido por una palan- -

ca 8 (figura 1) clésica articulada sobre un eje 9 montado

en el cuadro 10 de la bicicleta. La palanca 8 actua sobre
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el extremo de un cable de traccién 11. E1 otro extremo de

este cable 11 estid unido por unos medios de unién L al érga-

no 4.

Un resurte de torsidn 12 estéd previsto para mante-

ner la palanca 8 en la posicidédn media B representada a trazo -
seguido en la figura 1. ~ k
L]

A partir de esta posicidn, la palanca B:Buede des-
cribir un movimiento de un primer tipo del cual sé;kqblaré
mas adelante. Este movimiento del primer tipo compr%nde una
primera fase en la cual, segin la representacién dgnia figu~
ra 1, la palanca 8 gira alrededor de su eje 9 en el .sentido

contrario a las agujas de un relocj hasta 1la posicidn- en tra-

zo mixto A representada en esta figura 1, 10 que tieme por

efecto ejercer una traccién sobre el cable 11; encuna seg.n-

da fase de este movimiento del primer tipo, la palaqca 8
vuelve, girando en el sentido de las agujas de un.;;ioj, de
su posicidén extrema A a la posicidn media B.

En un movimiento del segundo tipo, la palanca 8
se desplaza, en principio, en el sentido de las agujas de
un reloj desde su posicidn media B hasta la posicidén extre-
ma C representada en trazc mixto en la figura 1, lo que co-
rresponde a un aflojado del cable 11; la palanca 8 vuelve
a continuacién en el sentido contrario al de las agujas de
un reloj a su posicidn media.

Los medios de unidn L comorenden una pieza pb pro-

vista de ranuras c cuyo nimerc es por 10 menos igual al nime-

ro de posiciones a dar al 6rgano 4.
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En el ejemplo descrito, cinco posiciones pueden
darse al 6rgano 4, correspondiendo estas posiciones a los
cinco pifiones 7. La pieza pb presenta seis ranuras, es decir
una ranura mas que el nimero de posiciones a dar al érgano
4. Esta ranura suplementaria permite evitar un'cabalgamiento.¢

de los diferentes elementos constitutivos del dispositivo

- :‘ ®e
selector. * .

L X
Unos medios eldsticos de retorno (no visiplgs en

los planos) estén previstos para engendrar un esfuerzo de

retorno entre la pieza pb vy el soporte 3. "

De hecho, en el caso presente de un cambin de mar-

estos medios eladsticos de retor-

chas posterior de bicicleta,

no estan constituidos por el resorte de torsidén clisdico gue
[

asegura el retorno del 6rgano 4 con respecto al sphorte 3.

Los medios de unién L comprenden, también:

- unos primeros mediocs de engatillado E apropiados
para cooperar con la pieza pb en respuesta a un movimiento
del primer tipo de 1la palanca de mando 8,

- unos segundos medios de engatillado G apropiados.
para cooperar con la pieza pb en respuesta a un movimiento
del segundo tipo del elemento de mando 8,

- y unos medios de enclavamiento V con retorno
elastico rb, previstos para cooperar con una ranura de la
pieza pb a fin de mantener esta Ultima en posicidn.

Los medios de enclavamiento V comprenden un pesti-
1llo 17 formado por una especie de diente que se introduce

en una ranura ¢ de lia pieza pb; la forma del pestillo 17 y
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de los dientes c se elige de manera tal que la reaccién en-

gendrada por el esfuerzo de retorno sobre la pieza pb, a ni-
vel del contacto de una cara del pestillo, con una cara co-
rrespondiente de la ranura, no tenga tendencia a echar el

pestillo fuera de la ranura.

Los medios de unidén L, es decir la pieza provista

de ranuras, los primeros v segundos medios de engéé&i&ado
y los medios de enclavamiento, estin realizados enfférma de
un conjunto apropiado para ser montado sobre un eJeEde arti-
culacidén. Este modo de realizacidén estéd destinado ':gl.fmando
de un érgano 4 que estd unido al soporte 3 por 1o q%nos por
una rama 1 articulada sobre un eje h soportado por ei sopor-
te 3. E1 ejemplou representado es el de un cambic desmarchas
clasico D con paralelogramo, para pifiones poster?q;ks de

bicicleta.

.
LN Y

La pieza pb estéd constituida por un sector circu-
lar, provisto de ranuras, centrado sobre el eje h; para ello
el sector pb presenta un orificio 50 para el montaje en el
extremo del eje h que forma resalte con respecto al soporte
3. La pieza pb comprende un tope unilateral formado por una
pata que se extiende radialmente mids alla del contorno del
sector y provista de un tornillo de tope regulable 52 desti-
nado a apoyarse contra la cara exterior de la rama 1, como
se ha representado en la figurg?2.

Los primeros medios de engatillado E comprenden
una palanca 27b sensiblemente rectilinea. Esta palanca 27b

estéd articulada sobre el eje h; para ello, la palanca 27b
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presenta un mandrilado de centraje sobre este eje h, que pa-
sa a superponerse sobre el mandrilado 50. El1 trinquete 25b
esté previsto en el extremo de la palanca 27b alejado del

eje h; el trinquete 25b esta articulado sobre un eje 39b que"
forma resalte con respecto al plano de la palanca 27b, de

manera gue forme una espiga que constituye los medios de in-
teraccidédn con el brazo 34b de los segundos medios hé-éngati-

llado. La palanca 27b estéd unida, por su parte medii:lal ex-

tremo del cable 11. Esta palanca 27b estid sometida‘’a-un par

de retorno, que tiene tendencia a hacerla girar enm.el’ senti-

do contrario a las agujas del reloj alrededor del eje h, por

parte de un resorte de tgrsidén 31b. .

Los segundos medios de engatillao G comgraiwxien una

palanca 51 provista de un corificic semejante al o¥fficio 50,

para su articulacidn scbre el eje h; esta palanca_Sl,pre—
senta una extensién 53 de manera que se apoye, por un torni-
llo de tope regulable 54, contra el soporte 3; por el juego
de los diferentes medios de retorno elésticos, esta palanca
51 es solicitada constantemente de manera que la extensidn
53 sea mantenida en apoyo contra el soporte 3 de tal manera
que la palanca esté bloqueada con —especto al soporte 3.

La palanca 51 lleva, en su extremo alejado del eje
h, el dedo articulado 22b provisto, en un extremo, del pesti-
llo 17 destinado a penetrar en las ranuras ¢ de la pieza pb,
Este dedo 22b estéd solicitado elédsticamente por el resorte

rb de manera que se introduzca en las ranuras,

La forma de este brazo 34b aparece bien clara en
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las figuras 3 a 5. Se encuentra en el extremo de este brazo,
una cabeza 36 y un pico 37 que constituyen el medio de reten-
cién de las ranuras. Este brazo 34b estid articulado sobre
el pivote 35 soportado por el pestillo 17.

Se puede destacar que la extensidén 53 lleva otro
tope regulable 55 destinado a limitar la carrera angular de

la palanca 27b por cooperacidn con una parte 56 (Génﬂfigura

4) de esta palanca. S et

El montaje del conjunto de los medios de‘&nién L
sobre el cambio de marchas estd ilustrado por 1la figéra 33
se ve que es suficiente introducir los orificios s@perpues—
tos de los diferentes elementos sobre el eje h, y.degpués
unir el cable 11 ai brazo 27b. El1 tcpe 52 de 1la p;gﬁ? pb oer—:
manece apoyado contra la rama 1 debido a la acciég:égl resor—
te de retorno (no visible) clasico del cambio de é;qchas.

El funcionamiento del dispositivo es el s;;uiente:

La posicidén de partida considerada es la de la fi-
gura 2.

Accionando la ralanca de mando 8 segin un movimien-
to del primer tipo, se ejerce, en la primera fase, una trac-
cién sobre el cable 11.

La palanca 27b es arrastrada en rotacién, en el
sentido de las agujas del reloj, alrededor del eje h; el
tringuete 25b introducido en una ranura arrastra la pieza

pb y la rama 1 en rotacién en el mismo sentido alrededor del

eje h. El érgano 4 (guia de la cadena) es desplazado en con-

secuencia.




10

15

20

25

19— 3

La posicién de los diferentes elementos al final
de la primera fase de un movimiento del primer tipo esta re-
presentada en la figura 4; la posicién que corresponde a la
del pifidn inmediatamente superior ha sido sobrepasada de ma- .
nera que facilite el paso de la cadena; esta posicidén esti
determinada por el apoyo de la parte %6 contra el tope 55;
el pestillo 17 se encuentra aproximadamente a la dftéﬁ de

la longitud de la cara inclinada de una ranura. . o e

Cuando tiene lugar la segunda fase de est%.movi-
miento del primer tipo, el aflojado del cable permépé una
rotacién de la pieza pb en el sentido contrario a las agujas
del relcj, de tal manera que el pestillo 17 pase a alojarse

en el fondo de la ranura v la guia 6 de la cadena.toma de

* e’
nuevo la posicidn exacta que corresponde al piﬁén,immediata-

mente superior.

.
Savwaae

La figura 5 ilustra la posicidn de los elementos
al final de la primera fase de un movimiento del segundo ti-
po, Que corresponde al paso de la cadena de un pifibn supe-
rior al pindén inmediatamente inferior.

Al final de esta primera fase, debido al aflojado
del cable 11, la palanca 27b solicitada por el resorte 31b
(apoyandose este resorte contra la otra palanca 51) gira en
el sentido contrario a las agujas del reloj alrededor del
eje h, y con respecto a la palanca 51 y a la pieza pb .

El trinquete 25b sale de la ranura y permite 1la
rotacién de la pieza pb en el sentido contrario a las agujas

del reloj bajo la accidn del resorte de retorno del cambio
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de marchas.

La espiga 39b coopera con el extremo 38b del brazO;”
34b de manera que haga girar este brazo 34b alrededor del

pivote 35 en el sentido contrarioc al de las agujas del relQJwﬁ

lo que hace entrar el pico 37 en una ranura de manera que

retenga la pieza pb al final de esta primera fase del movi-

miento del segundo tipo.

La punta del pestillo 17 ha franqueado e}l wértice

que separa las dos ranuras proximas. y

* ¢ @
-

Cuando tiene lugar la segunda fase, el péa?illo

17 penetra en la ranura siguiente y retiene 1la piegg.gg en

la nueva posicién,

.
LA 2L I 3

A los efectos consiguientes se declaran ,dg.nove-
. .

dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territgx;bs vy pla-
zas de soberania, las reivindicaciones que siguen:.

-
Sava .
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo selector de mando a distancia, parei
ticularmente de la posicidn de un 6rgano con respecto a un
soporte, por un medio de mando que actia en un extremo de
una unidén flexible de traccidn, particularmente un cable, cu;§
yo otro extremo estid unido, por unos medios de conexibén, a
dicho 6rganco, comprendiendo los mencionados medioé'déﬁcone—
xién, entre el 6rgano y el extremo de la unidn fle?ﬁb?e:

- una pieza provista de ranuras cuyo nﬁme?p es por

.
1o menos igual al numeroc de posiciones a dar a diqvgjérgano;
- v unos medios de desplazamiento de la gieza apro—%
. :
piados para cooperar con las ranuras de esta GUltima gn res-

puesta a los movimientos del medio de mando,

estando dicha pieza unida a uno de los dos elemen}os.consti-

tuidus por el érgano o el soporte mientras que los medios

de desplazamiento estan unidos al otro de estos égé.élemen-
tos, estando los medios de desplazamiento dispuestos de mane-
ra tal que en respuesta a un movimiento de un primer tipo

del medio de mando, aseguren un desplazamientio relativo en-
tre el soporte y el érgano en un primer sentido y, que, en
respuesta a un movimiento de un segundo tipo del elemento

de mando, dichos medios de desplazamiento aseguren un despla-
zamiento relativo entre el soporte y el érgano en un segun-
do sentido opuesto al primero, caracterizado porque estéan
previstos unus medios elasticos de retors ; para engendrar un
esfuerzo de retorno entre la pieza (pb) y el soporte (3).

2.~ Dispositivo segiin la reivindicacién 1, carac-
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terizado porque los segundos medios de engatillado (G) estén'%
dispuestos para liberar un pestillo (17) de 1la pieza (pb)

y dejar a esta pieza desplazarse en una ranura (c) solamente
bajo la accib6n del esfuerzo de retorno elastico.

3.- Dispositivo segin 1a reivindicacién 2, carac-
terizadoc porque los primeros medios de engatillado (E) com-
orenden un trinquete (25) apropiado para topar en ?L:fondo
de una ranura (c) de la pieza (pb) y para arrastra%?égta pie-l
za cuando tiene lugar la primera fase del movimienté.del pri-i

mer tipo, de manera que provoque el paso del pestfﬁlqi(l?)

a la ranura siguiente. .

4,- Dispositivo segiin la reivindicacidén 3, .carac-

terizado porgue el trinquete (25) esta sopecrtado pogeel ex-

tremo de un brazo (27b) articulado sobre un eje (h),sopor-

tado por el soporte (3), estando el extremc de la un}én fle-
xible (11) enganchado a este brazo y siendo ejerciag'un es-
fuerzo de retorno eléastico sobre dicho brazo de manera que
mantenga bajo tensidn la unidén flexible, siendo tal el con-
juntc que el movimiento del primer tipo corresponde a un des-
plazamiento del medioc de mando que empieza por una traccidn
sobre la unidén flexible (primera fase), y después por un sol-
tado de la unidén flexible (segunda fase) para el retorno del
medio de mando a su posicidn media (B).

5.- Dispositivo segiin la reivindicacibén 2, carac-
terizado porque 1los segundos medios de engatillado (G) estéan

dispuestos de manera que, cuando tiene lugar la primera fase

del movimiento del segundo tipo, el pestillo (17) sea libera=-
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do de la cara (19) de la ranura contra la cual estaba a to-

pe, de tal manera que la pieza (pb) se desplace bajo la ac-
cién del esfuerzo de retorno elastico, comprendiendo estos
segundos medios de engatillado unos medios de tope (36, 37)

apropiados para retener la pieza cuando la misma ha recorri-

do sensiblemente una semirranura, asegurando estos segundos

medios de engatillado, cuando tiene lugar la segunﬁa_fase
del movimiento del segundo tipo, el reZorno del peé¥&%lo a

la ranura siguiente, liberando los medios de tope ¢36, 37)

a la pieza. " e

6.- Dispositivo segin la reivindicacidén 2., carac-

terizado porque lous segundos medios de engatillado (G) com-

prenden un brazo (34b), particularmente acodado, ar}ipulado

sobre un pivote (35) soportado por el pestillo (17-k,.compren-

diendo este brazo una cabeza (36), particularmente redondea-
da, provista de un pico (37) apropiado para penetrar en una
ranura prbéxima a la que.,coopera con el pestillo, estando pre-

vistos unos medios de interaccidén (39b) entre este brazo y

los primeros medios de engatillado, de tal manera que 1los

movimientos de los primeros medios de engatillado (E) provo-
quen una rotacidén de este brazo (34b), siendo tal el conjun-
to que, cuando tiene lugar la primera fase del movimiento
del segundo tipo, la rotacidn de dicho brazo (34b) alrededor
del pivote (35) soportado por el pestillo y la cooperacibn
de la cabeza (36) coun la superficie de una ranura provoque
la salida del pestillo, constituyendo el pico (37) de la ca-

beza los medios de tope apropiados para retener la pieza al
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final de la primera fase de este movimiento del segundo ti-
pu, mientras que, cuando tiene lugar la segunda fase de este
movimiento del segundo tipo, el brazo (34b) toma de nuevo

la posicidén que permite el retorno del pestillo a la ranura

siguiente.

7.- Dispositivo sepgin la reivindicacién 2, carac-
terizado porque el pestillo (17, 22c) puede ser lébqgado de
una ranura de la pieza por un desplazamiento en ur Bilano per-

pendicular a la direccidn de sucesidén de las ranura}_de la
*

pieza. .

.o.... :
8.~ Dispcsitivo segln la reivindicacién.k5 para

el mando del pasoc de una cadena de arrastre, de un pifdn a

Seear

un pinén de didmetro diferente, caracterizado porgug los pri-

meros medios de engatilladc mandan el desnlazamien;?_de la

pieza provista de ranuras en el sentido que corresponde al

pasu de la cadena de un pifién inferiocr al pifibn inmediatamen-
te superior, y porque estos primeros medios de engatillado
estan dispuestos de manera que al final de la primera fase
del movimiento del primer tipo, la cadena ocupe una posi-
cidén, mas alld de la posicidn normal, que corresponde parti-
cularmente aproximadamente a una semirranura de la pieza,
obteniéndose el retorno de la cadena a una posicién corres-
pondiente a la del pifibn cuando tiene lugar la segunda fase
del movimiento del primer tipo.

9.- Dispositivo segin cualquiera de las reivindi-
caciones anteriores, aplicado a un cambio de marchas de bici;

cleta, caracterizado porque el mencionado érgano estd forma-
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do por o estid unido a, una guia (6, 6a) de la cadena (5) de
la bicicleta, mientras que el medio de mando esti constitui--

do por la palanca (8) habitual de mando del cambio de mar-

chas.

10.- "DISPOSITIVO SELECTOR DE MANDO A DISTANCIA".
Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente menoria que consta de veintitres hojas foiiédas Yy

mecancgrafiadas por una sola de sus caras y de cined;-figuras
- s a .-'
que la ilustran,

Ba RCELONA, 2 8 ‘5}:&51981
P A M CURELL SUROL
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