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Correspondiente a la solicitud de registro de una Patente de
Invencidn, que por velnte afios, se solicita para Tspafla y sus
Golonias, a Tavor de la entidad GUILLIET HIJOS ¥ CIAe, S.des

de nacionalidad juridica espafiola, domiciliada en jladrid, FeX
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" APARATO DR OAVANCE PARA MAQUINAS D3I IRABAJAR LN LADERA "

Se construyen en Ispafla y en el extranjern aparatos de
avance para maguinas de trabajar la madera, unos patentados
7 otrns no, gue en principio se basan todos en un mismo fan=-
damento, de dominio general y que vamos a exponer a continug
eidn:

Un zécealo fijado sobre la mdquina en el lado exterior de
la zula, bien sea esta miquina una tupf, una cepilladora, una

sierra oircular. etc. etc., soporta una columna vertical por
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la que con movimiento de husillo se desplaza un'barrén hori-
zontal, que tambien tiene movimisnto en este sentido median-
ta oremallera; En el extremo de este barrdn, una caja movida
por motor eléctrice lleva varios rodillos de goma gue giran

continunamente y presionando sobre la madera a labrar, comuni
can a ésta un avance regular.

Betos aparatos tienen cada uno de ellos una caracteristi.
ca especial, que segin sus constructores mejora su trabajo:o
simplifica su fabricacidn: en unos, los rodilloes van montados
gobre ejes oscilantes, para que‘se adapten mejor a las irregi
laridades de la madera, en otros, es la columna vertical la
que puede osclilar, mediante resorte, con el misme objeto ante
rior. Algunos varian las velocidades mediante cambio de pifio-
nes en la caja de engranajes, Otros fijan el motor a la cajla
mediante dos ojales que son reversibles en su posicion.

El aparato que presentamos, basado en el mismo principio
general, que todos los demés, y que ya hemos descrito, difie
re de ellos por la maners de rasolver los dos aspectos mas
importantes de su funcionamiento: la adaptacién de los rodillos
de goma a las irregularidades de la madera a conducir y el cam
bio de velocidad de estos rodillos pare comunicar distintos
avances a esta madera segin su calided y el trabajo a desarro-
llar. |

Por ser soluciones sencillas nuevas y pricticas al proble
mg mecsnico que plantea el aparato, es por lo gque se propone
el, registro de esta Patente, en la seguridad gue con su eil~
pleo, dispondrén los carpinteros y ebanistas de un auxiliar va-
lioso que permitird asumentar la produccidn y abaratar el costo
de sus manufacturas.

El aparato de avanc: consta, segin se representa en el con-

junto general de la figura 1%, de un zdcalo -1~ que se fija a
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1s mesa de la maqguina mediante dos tornillos y que soporta
una columnag ~2-. Sobre dicha columna puede desplazarse un
doble casquillo ~3-, mediante la accién de un husillo -4-
mandado por el volante de mane -5-. Un barrén horizontal
-6- con dicntes a cremallera, corre por el referido casqui-
1lo Goble =5- debido a la accidén de un pifidn =7- accionado
por el volante de mano =8-. AL extremo del barrén una doble
rétula ~9-, soporta el collarin -10-, que aprisiona la par-
te superior de la caja -11- del mecanismo y peruite el giro
de lo misma en todas posiciomes. Acoplado a esta caja se en
cuentrag un motor de dos velocidades =12~ con.su arranca-
dor =-1%=~ acoplado a la propla carcasa. Sste motor mediante
reduceidn de tornillo sin fin, acclona a un tren de engrana
jes, que pone en marcha a un juego de tres rodillos de buna
~l4-, que arrastram la madera a labrar.

Iacemos notar la extrema facilidad para adaptar los ro-
¢ilins de goma a cualquier posicidn debido a la doble rotula
=~9- v 2l collarin -10~, con lo gue se congiguen presiones en
cualguier direccién, horizontal, vertlcal o inclinadas. La
robustez del aparato y sus bien estudiédOS blocajes, median-
te casquillos ranurados y apretados por tornillos de menive=
la, impide varisciones en la posicién fijada.

Bl problema de la adaptacidn de los rodillss de arras-
tre a las irregularidades de la waders, es resuelto perfec-
tamente, o pesar de qus los ejes de aguellss son fijos en
gracia o la mayor sencillez del mecanismo. In efecto, zegun

se representa en la figura 28

, €1 rodillos consiste en una
polea -15- forrads de buna. La unidn de esta polea con el

eje =16~ que transuite el movimiento de rotacidn, no es ri-
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pida, sino que se efectds & través de dos platillos de

acero -17- (unidos por chaveta al eje), gque presionan por
anbos lados a lu acs central de ls polea, pero que per-
niten en virtud de un determinado esfuerzo, un resbala--
miento y por tanto una excentricidad de esta poles con el
eje =16-. Bl centrado normal de smbas piezas se consigue,
una vez desaparecide cl esfuerzo anormal, nediante la ac-
cién de dos conog 19, de buna muy resistente y que habran
sidn deformados al sobravenir la excantricldad de la po-
lea con el eje. Tariando el sspesnr del casquillo -20-,
podemos reguior el gradm de rigidez de Ins rodillos.
Cuando la pleza a arrastrar presente accidentalmente por
wn canto distinta alty 0 grueso que por el otro,, el
fuerts revestiniento de buna de los rodillss compenss es-
tas pequellas diferencias de grosor; pero si la madera pre-
genta en su avance distintns espesores entonces antra éen
juego el deelizamiento de los platillos -17- sobre la plg
ca central -16-, deTormdndose los dos conos -19- y la

lea lra ezeéntricamente con relacidn a su eje, con lo gue

-

“ge salva la diferencia de cspesor de las maderas que el

aparato arr astra, hasta un limite de 5 mu.

31l aparato dispone de ocho velocidades de avance, lo-
gradas la mitad medlante la doble velocidad del motor de
acclonamiento. Las cugtro velnclidades de cada uno de los
dos grupos, se obtienen medianite el empleo de chavetas des
lizantes, segin se ilustra en la fig. 3%. Jste sistema es
muy sencillo rdpide ¥y seguro, permiticndo wsniobrar de cam-
bio de svance sin parar el mismo. Como representa la rigu-
ra 3%, el eje motor =25~ lleva dos pifiones -21% y =227~ ca

lados rigidamente y que engranan con los pifiones =21l- y
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-p2- del eje intermedio =-26- uno de los cuales esta loco

-~

-27- gue se acciona medlante un tirador -238- desde el ex-

terior de la caja.

Bste eje intermedio -26- lleva otros dos pifiones =23~

y =24~ calados rigidanente, que engranan con log =23 = y
-24°- del eje final =29-, segin la posicidn de la chaveta
deslizante -30- gue tawmbien se acciona mediante el tira-
dor =31~

Seglin las cuatro combinaciones de los dos tiradores,
podemos obtener cuatro distintas velocidades en el avance

del aparato:

N 0 T A

BH RESULLH: La.presénée Patente de Invencidn, que
por veints aflos se solicita para Espafia, ha de recaer sobre
las siguientes relvindicaciones:

1.~ Aparato do avance para miguina de trabajar la ma
dera, compuesto de zdcalo, que se Fija a la mesa de la ma-
quina, unas columna, un barron horizontal desplezable en al=-

ura por husiile y en el propio sentito horizountal mediantes

lera, y al extremo de este barrdn una caja contenien-
do motor, trenes de redvccidn cambio rapide, y tres rodilles
de avance ligadns elisticamente a los tres ejes de movimien-
t0. |

2e= Aparato da avance, segin la reivindicacidn 1%,
caracterizado porque las poleas que Forman los rodillos lle
van una placa central secbre la gue presionan los nlatillos

vnidog al eje de movimisnto, pudiendo tomar agquella vpolea

posicinnes excéniricas con relacidn al eje.
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3.~ Aparato de avance, segun la reivindicacidn 28,
caracterizado ademéds porque la unidn eldstica entre la
placa central de la polea y los platillos del 2je, se va
rifics por dos conos de bung muy eldstiea ;7 resistente,
que centran ls polea cuando no hay esfuerzo.

4+~ AparTato de avaice, sc¢ acuerdo con las reivindicg
cionas anhteriores cargcterizado porqus verifica los cam-
bis de marcha sin parar el moﬁimiento mediante las oombi
naciones de dos chsvetas deslizantes, cada una en un eje,
siendo tres los gue forman el tren de cambio.

5.~ Aparato de avance, sezip la reivindicacidn 4%, ca
racterizado porgue cstas chavetas fijan a su eje respecti-
vo uno U otro ds dos piliones, que actia para el cambioe,
guedando el otra lnco.

H¥x~- Aparatn de avance, segin la reivindicacidn ¥, ca-
racierizado porque las chavelas deslizantes, son acciona-
das desle el exterior de la caja, mediante tiradores o sii~

puiiaduras, que no giran al maniobrar con las mismas, en la

o

s 2 Y .
operacion de gupujar o tirare

<N

Te= Por dltimo, se reivindics como objato sobra el
gue ha de recaer la presente »stente de invencidn, gue por

vainte afo
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Dor

nOARPARAZU DI AVANCE PARA hAgUIEA'Dﬂ TRABAJAR T wadnna v
Todo conforwe queda expresado en la presente memoria

descriptiva gue, consta de seis hojas eseritas a méquina

N

por vine solz cara y dibujos gue se acompaiian.

Madrid, 5 de Abril 1960
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