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PAT E N_T B DE IN?PRODUCCION

bof diez aﬁqs, ' ' - |

pare todo el territorio eepaﬁol; por "MECANISMO DE
BLOCAJE Y AGARRE RAPIDO®, cuyo privilegio se solici-
ta & favor de la ehtida& necional ARIBER, S. L., con
domicilio en Barcelona, n? 14, calle de los Condes de
Bell-llooh, n® 171. '

MEMORIA DESCR i PTIVA

le presénte golicitud de Patente de Introduccién,
) comb se desprende de la simple lectura de su enunéiado,
a un nueio mecanismo de blocaje o agarre répido que per
mite la sujecidn de piezas y pare proceder a su fije=
cidn, lo cual se efectia con un simple movimiento de
giro de la masnivela de mando del mecenismo,

En la haquinaria para el monteje y trabajo ligero
los elementos a trabajar pueden ser fijaedos con presio

nes poco elevades, para lo que es particularmente indl



10

15

20

25

cade la aplicacidén de un dispositivo que una a una
discreta presién de blocaje, rapidez de maniobre y
simplicidad constructive; es por ello que se han idea
do distintos dispositivos que, como el que motiva el
presente expediente se han modificado sustanclalmente,
dsndo como resultedo préctico industrial un mecanismo
de extreme sencillez de montaje y de funcionamiento.

Dicho mecanismo se explota ya en el extranjeroc por
lo que la entidad solicitante desea, 8l amparo de la
legislacién espefiole sobre propieded induetriel, obte-
ner la exclusiva de su explotacién en Espaiia.

Uno de los fines perseguidos con la Patente que se
preconiza consiste en la determinacidn de un 4rbol gi-
ratorio con, por lo menos, una zon dentada, segin las
generatrices que engrana con otro drbol desplazable
dentado en una zona aplanads y con dientes dispuestos
normelmente a las generatrices, llevando el ocitado 4r-
bol giratorio un anillo solidario con el mismo y que
presente una serie de entrsentes excéntricos en su peri

ferie que alojan sendos fodillos, estando todo el con-

- Junto rodeado por un mangulito fijo al bastidor de la

mdquina quedsndo entre el citado menguito y el anillo
un espacio anuwlar ocupado por un manguito con unalse-
rie de sberturas longitudineles que se corresponden con
los entrantes periféricos del anillo y que slojan, asi-
miamo, los citados rodillos, todo ello de manersas que
dicho manguito va solideiiamente unido & une menivela
de accionamiento.

De acuerdo con un detalle de la invencién se ha con-
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- giderado conveniente el determinar una supertficie

susceptible de seguir el desplezamiento de los &rboles
desplazables citados y situada antagénica y parelele~
mente & otra superficie fija, con respecto al basti-
dor de la maquina.

En el adjunto plano se ha representado uns realizg
cién préctica de la invencién ejecutada de acuerdo con
los principios enunciados, dédndose a continuaecién ung
desceripeidn en que se hace referencia a los dibujos
adjuntos, la cusl se da Unicamente e t{tulo de ejem-
plo, como demostracién de que este mecanismo es ree~
lizable, ¥y por lo tanto, sin cardcter limitativo al-
guno,

La figuras 1 representa unz viste lateral del mece-
nismo,

la figure 2 .8 une plenta del mismo. |

Le figura 3 representa une vistg frontal del apa~-
rato.

La figurse 4 muestra un detalle del dispositivo de
agerre; en seccidén por la linea 4 - 4 de la figura 2.

Finslmente, la figura 5 es un despiece del dispo=
sitivo citado.

Tal como se desprende de la observacién de los di-
bujos resefiados, el nuevo mecenismo lleva el 4rbol gi-
ratorio 1 con dos zonas 2 dentzdas, segin las genera-
trices, que engranen respectivamente, con los érboles

desplazables 3 y 3' dentados en una zona aplaneda 31.
El citado &rbol giretorio 1 lleva un anillo 4, uni-

do solidariemente al mismo mediante la chaveta 5, ¥
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gue presenta tres entrantes excéntricos en su periferie,
como se sprecis en les figuras 4 y 5, en cuyos entrantes
se alojan los rodillos 6, estando todo el conjunto rodeg
do por el manguito 7 fijo al bastidor 8 de le méquine me
diente los tornillos 9 quedando entre el manguito é y el
anillo 4 un espacio anular (figure 5) ooﬁpado por el man
guito 10 que posee aberturss longitudinales 11 que se co
rresponde con los entrantes del anillo 4 y que alojen
asimismo, los rodillos 6, estando finalmente, dicho men-
guito 10 unido sclideriemente & la manivele de acclonge=
niento 12,

Ademés, el citado mecenismo ileva una pieze tal como
le 13, que en la figura adopte la forms de superficie
plana pero que puede tener configuraciones dlversas gue
sigue el desplazemiento de los érboles 3 y 3' (vertical
en las figuras 1 y 3) estendo dicha pleza situada snta~
génica y paralelamenfe & la pieza 14, que corresponde
con aquella pars permitir el asgerre entre las mismas,
estando la pleze 14 solidaria del bastidor 8 de la médquine

Parg proceder al blocaje se acciona ls manivela 12

_hacia le derecha, segin la disposicién de la figura 4,

de manerse que los rodillos 6, empujados por el mengul-
to 10 resbalan por la superficie de los entrantes excén
tricos del anillo 4 quedando trabados entre este Gltimo
enillo 4 y el manguito exterior 7, impidiendo el giro
del érbol 1 y fijando los érboles 3 y 3' y la pieza 13
en la posicién en que se encuentren.

Pare variar la posicién basta mover la manivela en

sentido opuesto, con lo que se soltarén los rodillos
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6 quedendo con libertad de movimientos el eje 1 que;ﬂ
a través de los engranes descritos, permite variar
la distencia entre les plezas 13 y 14 para proceder s
su bloceje en posicidn distinta.

Descrito suficientemente en qué consiste el mece~
niemos, as{ como la manera de realizarlo préoticamen-
te, deberd hacerse oonstar que es susceptible de cua-
lesquiera modificaciones de detalle se estimen conve-
nienteg, siempre que no se altere su fundamento, a cu-
yo fin se declaran de novedad en Espafia, las siguien-

tes reivindicaciones que oonstituyen la

NOTA REIVINDICATORIA

18 - "MECANISMO DE ELOCAJE Y AGARRE RAPIDO", que se
caracteriza esencialmente, por comprender un &rbol gi=-
ratorio con, por lo menos, una zona dentada, seghin
las generatrices que engrana con otro 4rbol desplaze~
ble dentado en una zona aplanada y con dientes dispues
to8 normalmente a las generatrices, llevando el citado
érbol giratorio un anillo sclidario con el mismo y que

presents une serie de entrantes excémtricos en su peri-

" ferie que alojan sendos rodillos, estando todo el con-

junto rodeado por un menguito fijo al bastidor de 1la
méquina quedandé entre el citado manguito y el anillo,
un espacio anular, ocupado por un manguito con una se-
rie de aberturas longitudinales que se corresponden con
los entrantes periféricos del anillo y que alojen, asi-
mismo, los citados rodillos, todo ello de manera que
dicho manguito va solidariamente unido a una manivela

de accionamiento.
28 ~ Mecanismo, Segin la anterior reivindicacidn,



- 5 -

207 101

que comprende unz superficie susceptible de gseguir

el desplazamiento de los érboles desplazables citados
y situada antagbnica y paralelemente a otra superfi-
cie fija con respecto al bastidor de la méquina.

32 - "MECANISMO DE BLOCAJE Y AGARRE RAPIDO",

Todo $al v confofme queda descrito y reivindicedo
en la Memoria descriptivg que antecede y que consta
de seis hojas escritas a méquina por una solas de sus

caras y dos planos que lg iluetran.

MADRID; 4 de 4bril ‘de 1.960

ARTBER, S, I,
Pt ‘A. \- ’k_?
L

Firmedo: J. J. IMORGADES ¥ GRANER
/
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