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i&tente de iwmiGixm

por VEINTE años

en España, a favor de Don Juan José IBAJRRECBE 

CIAVARRIETA, sábdito español, residente en LLODIO 

(A lava) Barrio ele Oatuja; cuya patente tiene por 

objeto;
u jj 1Ü10SI0It)ñ DE BXiiHi PARA EL ACGIOinAiI2I\rTO ii/E 

GALICO DE VAIVEN ”

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Actualmente sucede en la s  máquinas herrumien 

tas y en. otras, por ejémplo en lo s  c e p il lo s  mecá­

n icos, que u t i l iz a n  como b ie la  una p ieza  que in ­

defectib lem ente posóe la s  s igu ien tes ca ra c te r ís ­

t ica s :

a ) . -  Punto de empuje d e l carnero o elemento 

portañerramienta -3 - .
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b ) . -  Ponto de apoyo de la  c itada  b ie la - iG - .

1C.'

j.0 . -

O f .

9 0

c ) . — l la n u r a  —o — e n  l a b i e l a  p o r  d o n ... e se

el-3 S jpl a s  a l a  p i e z a  ” dacío;; - t )*- jjürevi-k» ¡jU e n

c e n t r i  ce. - I b - ,  c u y a  r a n u r a se  e n c u e n t r a ac  tuna. —

iiicí xiv/ üjsiempre a lineada con lo s  puntos 3-10. 

lina ca ra c te r ís t ic a  esencia l de la  actual 

patente es debida a que la  ranura guia -9 - prac­

ticada en la  parte in ie r io i  (je .¡.a c i oute. D iela 

está  también en a lin eación  con lo s  puntos 3-10.

Una de las preocupaciones actuales, es que 

e l retorno del elemento de trabajo, esto es, que 

la  velocidad de retorno del carnero de un c e p i­

l l o , brusca y rápida, a f in  de tenor cuanto

menos perdida, de tiempo en e l retorno c itado .

Bu la  actualidad esto se consigue ace re ano. o 

cuanto más e l  punto oe apoyo —r.0— un pont»o cíe 

g iro  -11- de la  pies a encéntrica . Esto trae como 

consecuencia, que a l disminuir e l brazo de paian 

ca, la  d istancia  del punto -10- a l -11- se profiu 

oe un gran consumo de energía que a veces l le g a  

a parar e l motor y siempre produce v ib rac iones 

p e r ju d ic ia le s  a la  máquina por e l  animo de d i sni 

muir cuanto más e l  c itado brazo. Siempre c la ro  

esta , esto se ilace con e l f in  do que e l  retorno 

sea lo  más rápido pos ib le , pero con perdida de 

energ ia  y a la  vez empeoramiento de l funciona— 

Liient o.

La c a ra c te r ís t ic a  esenc ia l del invento pre­

vé e que la  ranura -3 - guía d e l ” dado” que mueve
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la  excén trica  -12-, se encuentre formando un 

sílgalo ” 0>! con la  lín e a  que une io s  punt os o~r0.

Otra c a ra c te r ís t ic a  de la  actual párente 

es delicia a que la  ranura guía in fe r io r  -9 - tam­

bién  es sensiblemente p a ra le la  a la  -5 -  y por 

o tra  parte, e l diseño de la  p ieza  en general - * -  

será e l  adecuado en caáa caso para r e s is t ir  lo s  

esfuerzos a que se ve sometida en su normal tra

ÍJSlJ O •

le  ciñan te e l  ob jeto  que constituye e l  actual 

invento se log ra  tener en gran brazo para e l  re ­

torno do xa. d is tan c ia  eicisoeiioe c.e —11— a —10—; 

con e l lo  se elim ina la  potencia en e l retorno y 

se elim inan la s  v ib raciones, as te. aumento en e l 

brazo -11-10 trae consigo aumento también en e l  

brazo de traba jo , por e l lo  e l aprovechamiento de

la  energia es más grande.

Otra importante c a ra c te r ís t ic a  es debida a 

que e l  "ciarlo” d es lizan te  en la  ranura -5 - en e l 

trabajo de retom o sufre un pequeño desplazar.iien 

to por d©siizam ien l*o, y po-i. e l lo  se ev-¿.tcn fa  g'-n 

este motivo v ib rac iones.

Otra ca ra c te r ís t ic a  esencia l de es ta  paten­

te la  constituye e l hecho de que e l  mecanismo 

de b ie la  es susceptib le de ser aplicado a cu a l­

quier lugar donde se necesiten  movimientos de 

vaivén  con retorno acelerado.
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Una idea más completa ele 

la  proporciona la  descripción  

tar la  lámina de fiibuj os que

la  actual patente 

sigu iente a l comen 

a esta  descripción

se acompaña en la  que c.e manera un tanto esque.má 

t ic a  y exclusivamente a .t ítu lo  de ej émplo se r e ­

presenten. lo s  conjuntos y lo s  de o amo. es xas caXtaĈ  

te  r ío  t i —eos de la  ictea del invento a l nace! r e ­

fe ren c ia  a un pos ib le  caso de rea liza c ió n  practica , 

Sn la  lámina de dibujos adjunta se aprecia  

un esquema fie funcionarme ore o.

u o montano, o estos dibujos se hace la  a c la ra ­

ción de cus mediante e l  número —1— se señala e l  

curso to ta l del cam ero o p ieza  que porta  la  he­

rramienta de trabajo, ü l curso va uesfie la s  posi_ 

ciones lim ite s  2-3; siendo —s— xa posic ión  del 

carnero cuando se in ic ia  e l  trabajo de la  herra ­

mienta. Un este caso se encuentra e l  ''dado” que 

se d e s liza  por la  ranura en e l  lugar —7—, co ire ¿  

ponas e l  número -3— a la  conclusión de traba jo , 

en este  caso, la  p ie za  que se d es liza  por xa ra ­

nura -o -  debe encontrarse en e l  lugar -0 -.

31 número —4— ind ica  la  p ieza  o c or„ .._i.í,o u\. 

la  b ie la , cuy®'pieza dispondrá ele un diseño ade- 

cuaiio y de unos re fuerzos también adecuados, ha 

ranura por la  que se desplaza la  p ieza  terminal 

de la  excén trica  de ucc ionaiiiieno o se senaxu con 

e l  número -5-; es ta  ranura tiene una desviación
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cTH <u lar ' 0"' respecto 0.e J- O. axinucíCPOli CJ-USÍOc‘. 

de los  i/Liai 

lugar donde

.tos 0 — iu —• i *_l n iix ro -ü -• corresponde cXL

8 se encuentra e l );áado;J 0 p ieza  rr.ovirla

én trica  -12- en e l momento de conclu ir

e trabajo y comenz ar e l c ic lo  ” 0" de r-3

so riio .

t,*g j  j_oí-¡ •£0 oj_ iilsiiiOro - i  -  re  munsI*r a  5x lu^,<~.r

¡ioxide esta  la  excén trica  a l conclu ir e l  retorno 

e in ic ia r  e l  t ra ía lo ; siendo -¡3- l a  posic ión  i íü u

10. - te que ocupa la ljXSJ_£Í TJIX1&: ves concluido el ratón

no, y -v- es la horquilla U0 1 il pXcî cX X"* Cp-LX ki 3

- XpOp eí. y (’• 8 í5xx¿j ci solji1© ol pmruo fijo  -10-  por el

que se desliza la  biela; siendo -11— el lugar de

giro a„ -i /-3 J-ol i 0 X X Q 3* ̂ ^ -12- la  excéntrica, que

15 * “■ da movmóüoü «¿ X c\ £X £ x 3* •

J31 funcionamiento ce es ta  d isp os ic ión  eo Ox 

s igu iente  ;

Un d e ta lle  de relevante importancia lo  cons­

titu ye  e l  hecho de que e l oo je to  preconizado du­

rante la  presente invención está  dotado ele un 

punto f i j o  -10-; detallándose a l mismo tiempo 

que en e 1 lugar indicado mediante e l  número - l i -  , 

¡tira la  excén trica  — l*- — »

Otro ob jeto  importante de este invento es 

deoido a que la  20na ”¿1” , es la  zona ce g iro  de 

trabajo, cuando e l  curso de la  máquina es e l irá 

zimo; igualmente la  sote es la  zona de g iro

de retorno que por d isposic ión  achual es oa¿¡a 

cj, o no t a  el e: ¿en u e .

Jjl brazo de palonea, 'd is tan c ia  11-10- es
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amplio y hac e que a pesar de lo  v io len to el a l re -

torno, no a.,jo oí o a exces iva  energía y por 0 J. JL 0 S 0

proauzca vibración!. •

D escrita  c onvenient eme lite la  naturales a '-.el 

actual invento, a s í como la  forma r'e posarlo I j-s.

var a la  p ráctica  para co n ve rt ir lo  en ana roax -- 

rial iu  lustró a l io a l i e , se hace constar a lo s  erec 

tos oportunos que en e l  mismo saráix s u a c ^ ^ n s í j  

le  in tro  Juc ir  todas aquellas moa i  r rcuciones do 

d e ta lle  que la s  circunstuncias o p ráctica  pe­

dieran aconsejar, siempre y cuando que con la s  

varian tes que se introduzcan no se canicie, a n e n  

o modifique la  ssono i  a ligad del objeto descrito .

II 0 T A

2© declaran, coito de novedad y propiedad para 

todo e l  t e r r i t o r io  espado!, e l  contenido de i<w 

sigu ien tes:

K Ü¡ I  7 I H S I 0 »i 0 I 0

I® .-  D isposición  de h ie la  para e l  acciona­

miento mecánico de vaivaq que está  constitu ido 

por un conjunto de h ie la  do ole mente desviada 

formando lin e a  quebrada, en e l  extremo opuesto 

a l punto f i j o  de apoyo se encuentra adaptado un 

elemento porta-herram ientas o carnero, estando 

adaptaba sobre dicho punto de apoyo f i j o  en fo r  

ma corred iza  entre lo s  brazos te  una aoertcua 

ahorquillada, contando además lion a  L is ia con
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una ranura-guía desviada angularmeato con respeo 

to a la  recta  que enlaza e l  punto de empuje ae l 

elemento porta-ii'erramienta y e l  punto de apoyo

d^la c itada  b ie la .

23 .- D isposición  de M o la  para e l  acciona­

miento mecánico de vaivén, caracterizada  porque 

en la  ranura-guía inclinada, practicada sobre la  

b ie la  a que se r e f ie r e  la  re iv in d icac ión  prece­

dente, es rec ib ida  una p ieza  de "dado'* que es 

movida por una excén trica  para determinar lo s

c ic lo s  de avance y retroceso del carnero o p ie -  

z a jj o r c a-ne rr  amx e nt a .

Sar­

miento mee 

la  ranura

D isposición  de b ie la  para e l  acciona- 

ánico de vaivén, caracterizada  porque 

guía por la  que d e s liza  e l  "dado” d is ­

puesto en la  excén trica , se encuentra orientada

formando un ángulo con la  lín e a  que une e l punto 

f i j o  de apoyo de lapá-anca J la  s i uU.scion uel

po r t- a-ixer XcUiix Gu* y •

4 ^ ,-  i)ispoíaición de b ie la  para e l  acciona- 

miento mecánico de vaivén , caracterizada  porque 

la  abertura ahorqu illada jp reducid a en la  palanca 

cuyos brazos des lizan  sobre e l  punto de apoyo f i  

jo ,  está  orientada en sensib le paralelism o con

la  ranura guía clel "dado” .

5 - .- "  DI31G3IGI0I! D3 BULA PALA AL ACUIGmA

Albb TG lili OAb IG 0 D3 'i lút X i>
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Jodo e i lo  coni orine se aesonoe rexvxncixca



Juan Jos ¿ Ibarrech  e O  ¡abarrí eta



Hoja única
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