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El arrancado de á rbo le s ,  a d i fe re n c ia  de la  t a l a ,  

im p lita  extraer  conjuntamente con sus partes  aéreas todo e l  

cuerpo ra d ic u la r ,  sea para su trasp lan te  o porque in te resa  

e lim inar del su e lo , para otro uso de é s te ,  l a s  partee*Ante-
• * • 4

Pradas o que a f lo ran  en su superfic ie^  s i  se practicA  ,W a  t a la .

Ahora b ien esta  operac ión  de arrancado r eq u ie re  grandes
• •"» • •

e s fu e r zo s  particularmente cuando e l  árbo l ha adquiriao*un%• * t
d e s a r r o l l o  

v iv e ro s  o 

r a d i c u l a r .

su fic ie n te  y un e sp ec ia l  cuidado s i  se tra’ta de
* * * » *

s im ila res , para no dañar l a  estructu ra  aérea n i  la

% ■ « t • f
Esto se resuelve mediante potentes máquinas adaptadas  

para esta  misión, usualmente con stitu idas  por un conjunto 

de t ra c to r  de ruedas prov isto  de re ja  o pa la  accionada a 

través  de cabrestantes, o bien dotados con arrancadores a 

base de picos de penetración regu la b le s ,  o sistemas s im ila re s .

El modelo de l a  presente invención reúne en s í  conjun­

tamente con su ex trao rd in a r ia  potencia para t ra b a ja r  en 

casos d i f í c i l e s  de una forma segura, una f inu ra  operativa  que 

permite cu b r ir  una amplia gama de s e rv ic io s ,  desde e l  arrancado  

de á rb o le s  robustos y añosos hasta e l  laboreo o extracción  de 

t ip o  horto fru txco la  y gran f a c i l i d a d  de maniobra para e fe c tu a r  

e l  t ra b a jo  sin  p e r ju ic io  de l a  vegetación contigua o sobre l a  

que e s ta  actuando.
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Esencialmente consiste en un primer componente de

t ra c to r  a oruga, modificado para mantener una e levación  de

la  maquinaria respecto a l n iv e l  de l conjunto de t ra s la c ió n

(ruedas y cadena), t a l  que entre  e l l a s  y ba jo  la  maquinaria

pueda pasar l a  vegetación sobre la  cual está  trabajando,

contorneándola. Para e l l o  se dispone una armadura m etálica
•  *  «

de e levac ión , sustentada sobre e l  sistema locomotor dfe#,l*a
* « •

oruga, en cuya parte elevada se encuentra la  c itada  maquinaria
* • «

del t ra c to r ,  que acciona al an te r io r  a través  de sendas cade-
« « •

ñas de transmisión de movimiento y de coronas dentadas acop la -  

das a lo s  e je s  de la s  ruedas de la  oruga, de forma p a ra le la
v . . .

en ambos Indos, **“.*'•

Un segundo componente de la  máquina consiste en *in 

juego de dos c i l in d ro s  h id rá u l ic o s  d ispuestos paralelamente  

en ambos lados de l a  maquinaria del t ra c to r  y en sai cabecera, 

desde l a  cual son activados, en cuyo extremo opuesto se f i j a n  

a sendas v igas  soporte de una r e ja  sem ic ircu lar  para t ra b a jo s  

h o rto fru t íc o la s ,  unida por sus extremos, con movimiento l i b r e ,  

en la s  extremidades de la s  v ig a s  soporte y regu lab le  en su 

a ltu ra  mediante p le t in a s  l a t e r a le s  y p a r a le la s ,  acop lab les  

con pasadores a l a s  c itadas  v ig a s  por uno cualqu iera  de una 

sucesión de o r i f i c i o s  a lineados, seleccionado en función a 

l a  profundidad del traba jo  de l a  r e ja .

Las v igas  soporte presentan su punto de apoyo en 

l a  extremidad opuesta a la  de sustentación de l a  re ja ,,sobre



~ 4 -

5.

10

15-

20.

25.

sendas p le t in a s  f i j a s  a lo s  e je s  de la s  ruedas de lan teras , l o ­

calizándose  entre ambos puntos en cada v ig a  e l  punto de a p l i ­

cación de la  potencia de lo s  c i l in d ro s  h id ráu lico s  a la s  

v ig a s .

La e levac ión  de la  maquinaria del t ra c to r  sobre

#
sus sistema locomotor configura un túnel para permitid*til*

paso de la  maquina sobre vegetación de pequeña o medianía #a l -
*

• 4 •
tura sin p e r ju ic io  para la  misma; por otra  parte  la  c o n f i -  

guración en arco sem ic ircu lar de l a  re ja  y l a  regulaci¿ji "de
4*

su profundidad de penetración, permite ex trae r  la  vegetación
• * * V V

bajo sus partes subterráneas sin  daño para l a s  mismas,, ^ levan -

dolo íntegramente por acción de lo s  c i l in d ro s  h id rá u l ic o ^  para 
) %»*•*

tran spo rta r lo  y depos ita r lo  en e l  lugar convenido. ,

Con ob jeto  de f a c i l i t a r  la  exp licac ió n , se acompaña 

a la  presente memoria una lámina de d ibu jos  en la  que se 

representa un caso de re a l iz ac ió n  que se c i t a  a t í t u lo  de

e j emplo.

En e l  d ib u jo :

Las f ig u ra s  1 y 2 muestran, respectivamente, sendas 

v is t a s  de la  ma^quina^en alzado f ro n ta l  y l a t e r a l ,

Las f ig u ra s  3, 4 y 5 corresponden a esquemas i l u s t r a ­

t iv o s  en alzado l a t e r a l ,  alzado f ro n ta l  y en p lanta mostrando 

sus componentes más c a r á c t e r i s t i c o s .

En l a s  f ig u ra s  contemplamos la  maquinaria del t ra c to r

(1 ) e levada respecto a sus componentes de traslación^ ruedas

(2 ) y cadenas (3), mediante l a s  armaduras m etá licas  s im étricas



r*

5.

10.

15.

20.

25.

-  5 -

(4 ) .  La transmisión de movimiento de la  máquinaria (1 ) a l a s  

ruedas (2 )  se e fectúa  por la  cadena (5)», tensada en (6)¿. la s  

ruedas dentadas (7 ) y la s  coronas dentadas (8 )  s o l id a r ia s  

a lo s  e je s  de la s  ruedas (2 ) ,  Esta e levación configura e l  

espacio vacío (9 ) que permite e l  movimiento de la  máquina sin

#• «•«

",3t

i?
■ \1?

dañar l a  vegetación.

En la  base del t ra c to r ,  sendas v ig a s  p a ra le la ^ *  (10)

con punto de apoyo en la s  p le t in a s  (11) de lo s  e je s  * la s

1 *
ruedas, soportan en su extremo opuesto una r e ja  p a ra 't r a b a jo s

/ - * h o rto fru t ic o la s  ( 1 2 ) ^ 6 0  arco sem icircular, regu lab le  ert su a l -
n

tura por un juego de p le t in a s  p a ra le la s  (13) p rov istas  de o r i f i -

4cios a lineados de an c la je  por pasadores en l a s  v igas  soporte  

(10 \y  La posición d e l  o r i f i c i o  de anc la je  determina la  profun­

didad de traba jo  de la  re ja  (12) parí, cortar e l  terreno por  

bajo de l a s  ra le e s  del vegeta l.

Dos c i l in d ro s  h id ráu lico s  (14) d ispuestos p a r a le la ­

mente en ambos lados fro n ta le s  d e l  trac to r , accionados en (15 ) ;
i

• |
desde l a  maquina de l mismo y a rt icu lad o s  en su extremo opuesto i

i

a la s  v ig a s  soporte (10 )̂  constituyen lo s  elementos de acción ¡

sobre l a  re ja  (12) en izado y profundización de l a  misma.
iI

j  í
La maquinaria comprende lógicamente b a ra n d i l la s  j

( 1 6 ) y r e j i l l a s  (17) p rotectoras  y elementos accesorios  

mecánicos para funciones a u x i l ia r e s  (18 ).

La invención dentro de su e sen c ia lidad , se puede 

l l e v a r  a l a  p rác t ica  en o tras  formas de re a l iz ac ió n  que d i f ie r e n  

en d e t a l le  de la  expuesta en l a  descripc ión  a t i t u lo  de ejemplo
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y a l a s  cuales  a lcanzará la  misma protección que se recaba.

Se podrá pues constru ir  en o tras  formas y tamaños 

con lo s  m ater ia les  más adecuados por quedar todo e l lo  compren­

dido en e l  e sp ír i tu  de la  s igu ien te  nota r e iv in d ic a t o r ia .

N O T A f

ft • •

Descrito  e l  objeto  y u t i l i d a d  del presente ir» véneto,
m

lo  que se declara nuevo y no divulgado en España compVjsnde 

la s  s igu ien tes  re iv in d icac ion es :

1 . -  Máquina arrancadora de arbolado, v iveros y *s ira i-

• I »
l a r e s ,  del t ipo  constitu ido  por una re ja  para t raba jo s  h o rto -

* * *
f ru tx c o la s  y un t r a c to r ,  caracter izada  esencialmente poique e l

4 «
f * t *•

I
• •

M # t
componente t ra c to r ,  de tipo oruga, presenta su máquinaria e le —

vada respecto a lo s  elementos de t ra s la c ió n  ruedas y cadena, 

sustentada por sendas armaduras m etálicas l a t e r a le s  y s im étr i ­

cas soportadas sobre aqué llo s , configurando un espacio l i b r e  

intermedio de laboreo  y se encuentra dotado de sendas cadenas 

transm isoras de movimiento, también p a r a le la s  y l a t e r a le s ,  

engranadas entre sendas ruedas dentadas de l a  maquinaria e le va ­

da y sendas coronas dentadas en e l  mismo plano v e r t ic a l  acopla ­

das a lo s  e je s  de l a s  ruedas de lan teras  de l a  oruga y porque, 

un segundo componente de l a  máquina consiste  en una r e ja  para  

t ra b a jo s  h o r to fru t íc o la s ,  en arco sem ic ircu la r ,  sustentada en 

la  zona terminal de sendas v ig a s  soporte p a ra le la s  eon punto 

de apoyo por su extremo opuesto en lo s  e je s  de la s  ruedas de­

lan te ra s  del t r a c to r  mediante p le t in a s  m óviles, incluyendo
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la  c itada  r e ja ,  latera lm ente , p le t in a s  p ro v is ta s  de una sucesión  

l in e a l  de o r i f i c i o s  acop lab les  por uno cualqu iera  mediante 

pasadores a la s  v ig a s  soporte, en función a l a  posición  de 

traba jo  de l a  r e ja  y comprendiendo elementos e levadores y 

de ap licac ión  de potencia a l a  r e ja  con stitu idos  por sendos
r

c i l in d ro s  h id ráu lico s  activados desde la  maquinaria del**
• • ,* • *

t ra c to r  y ap licados en un punto intermedio de cada una ‘de la s
m

■» • »
v igas  soporte^, formando un conjunto de doble palanca de* te rc e r

íénero.

2 . -  Máquina arrancadora de arbo lado , v iveros y
i

s im i la r e s .

Segd'u se describe  y re iv in d ica  en l a  presentó-me —I j *

r ia  d e sc r ip t iv a  que consta de 7 páginas fo l ia d a s  y e s c r i t a s
* »

a máquina por una so la  cara.

Madrid, a

I

i *

JAIME 1SERN CUYAS
P- P?
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