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Es conocido e l  hecho de r e a l iz a r  g r i fo s  mezcla­

dores de dos f lu id o s ,  u t iliz an d o  dos p lacas , ap licadas  

una contra  o tra , siendo una de l a s  p lacas f i j a  y l a  o tra  

m óvil, llevando  la s  c itadas  p lacas  aberturas en la s  que 

lo s  medios de mando d e l g r i f o  m odifican  la s  posic iones re  

la t iv a s ,  a  f in  de, por una p a rte , re g u la r  l a  re la c iá n  dé 

mezcla de lo s  dos f lu id o s  que alimentan e l  g r i f o  y , pór** 

o tra  p a r te , independientemente, re g u la r  e l  caudal total* 

de f lu id o  que se desee obtener en l a  canalizac ión  de .& p li 

da d e l g r i f o .  G rifo s  de este t ip o  han sido d esc r ito s  en? 

la s  patentes de lo s  Estados Unidos de América 2 503 88j.'y  

2 601 966, en l a  patente fran cesa  2 199 387, y en l a l s d l i

c itad  de cátente fran cesa  77-27802. En todos estos dá8ü&r
*.r.*

s i t iv o s ,  l a  p laca m óvil del g r i fo  es a rra s tra d a , respecto  

a l a  p laca  f i j a ,  siguiendo dos movimientos de tran s lac ió n  

que se efectúan en dos d irecc iones perpend icu lares; uno 

de lo s  movimientos de tran s lac ió n  permite re g u la r  e l  cau­

dal t o t a l  de f lu id o ,  desde cero hasta e l  máximo de caudal, 

conservando constante l a  re la c ió n  de lo s  caudales de lo s  

dos f lu id o s ,  m ientras que e l otro movimiento de tran s la ­

ción, independiente d e l prim ero, permite re g u la r  l a  r e la ­

ción de lo s  caudales de f lu id o s ,  conservando constante e l  

caudal t o t a l .  En todos estos d isp o s it iv o s , l a  p laca  móvil 

es maniobrada siguiendo la s  dos tran s lac ion es  perpendicu­

la r e s  c itad a s , g ra c ia s  a medios de mando, que actúan, ya 

directamente sobre e l l a ,  ya sobre un elemento intermedio  

que ¡maniobra a l a  c itad a  p laca  m óvil. En lo s  d isp o s it iv o s  

del estado de l a  té cn ica , se ha propuesto obtener loa  dos 

movimientos de tran s lac ió n  perpend icu lares, ya por medio 

de un so lo  órgano de mando, ya por medio de dos órganoB
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- de mando, cada uno de lo s  cuales comunica a  l a  p laca  mó­

v i l  una de la s  tran s lac io n es  c ita d a s .

La presente invención tien e  por f in a l id a d  propo 

ner un d isp o s it iv o  de mando de l a  p laca  m óvil de dicho 

g r i fo  m ezclador, rea lizán dose  e ste  d isp o s it iv o  de forma

s e n c i l la ,  con un espacio  de in s ta la c ió n  reducido . - *.*
* +'y * *

^ Por consigu ien te, l a  presente invención tüehe* 

por ob je to  e l  nuevo producto in d u s t r ia l  que constituya *un 

d isp o s it iv o  de mando de g r i fo  mezclador de p lac as , recir-

10 biendo e l  citado g r i fo  dos f lu id o s ,  y llevando una p laca  

f i j a  ap lic ad a  sobre una p laca  m óvil, que puede d es liga rse

15

respecto  a e l l a ,  comprendiendo l a s  c itadas p lacas  abartu -
..

ra s  su scep tib le s  de so laparse  en mayor o menor medida;.* *.
..

siendo accionada l a  p laca  m óvil, respecto a  l a  p laca  f i r  

j a ,  siguiendo dos tran s lac io n es  paralelam ente a  dos d irec  

ciones perpend icu lares, llevando este  d isp o s it iv o  un e le ­

mento macho de r ó tu la ,  mantenido en un alojam iento hembra, 

s o lid a r io  d e l cuerpo de g r i f o ,  cooperando e l  c itado e le ­

mento macho, por un primer te tón , con la  p laca  m óvil a

20 a r r a s t r a r ,  y por un segundo te tó n , con un a rra strad o r mó­

v i l ,  siendo llevado  e l  c itado a rra strad o r m óvil por una 

b r id a , su scep tib le  de desp lazarse  en ro tac ión  alrededor  

de un primer e je ,  que pasa por e l  centro d e l elemento ima­

cho de ró tu la , provocando e l  desplazamiento d e l a r ra s tra ­

25 dor m óv il, una ro tac ión  d e l elemento macho de ró tu la  a ire  

dedor de un segundo e je ,  que es perpendicu lar a l  primer 

e je  c itado , y que pasa, asimismo, por e l centro de l e le ­

mento macho de ró tu la ,  estando lo s  movimientos de l a  b r i ­

da y d e l a rra s trad o r  móvil accionados independientemente

30 uno de o tro , caracterizado  por e l  hecho de que la  r o t a -
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ción de l a  b r id a  a lrededo r d e l prim er e je ,  que pasa por 

e l  cen tro  d e l elemento macho de r ó tu la ,  es r e a liz a d a  gra ­

c ia s  a dos gorrones, que se h a llan  contenidos en e l  e le ­

mento hembra de r ó tu la ,  en e l  in t e r io r  del cuerpo de g r i -

En una forma p re fe r id a  de re a liz a c ió n , e l* ,p r i -
* *

mer y e l  segundo tetones del elemento macho de r o t u la 'é s -  

tán diametralmente opuestos; e l  primer y e l  segando te jo ­

nes l le v a n ,  en su extremo l i b r e ,  un a n il lo  esfáricoy^qÚB  

coopera, para e l  primer tetón , con un alojam iento c i l in ­

d rico  asociado a l a  p laca  m óvil y , para e l  segundo tetón , 

con un alojam iento c i l in d r ic o  practicado en e l  arraste^-r 

dor m óvil; e l  a lo jam iento c i l in d r ic o  asociado con e l lp p i -  

mer tetón  es practicado en un elemento interm edio, que.ac  

ciona lo s  movimientos de l a  p laca  m óvil; e l  elemento ma­

cho de ró tu la  acciona a l  elemento interm edio, que manio­

b ra  l a  p laca  móvil de un g r i fo  mezclador que rec ibe  dos 

f lu id o s ,  que son in troducidos en e l  cuerpo d e l g r i fo  por 

abertu ras sensiblemente rectan gu la res p racticadas en una 

p laca  f i j a ,  estando dispuestos dos lados de la s  citadas  

abertu ras en la  prolongación una de o tra , aplicándose l a  

placa  m óvil del g r i fo  sobre l a  p laca  f i j a  c itad a , y pu- 

diendo d e s liz a rse  respecto a e l l a ,  llevando l a  c itada  p ía  

ca m óvil una abertu ra  sensiblemente rec tan gu la r, que t i e ­

ne lad o s  p a ra le lo s  a lo s  lados de la s  abertu ras de l a  p ía  

ca f i j a ,  desplazando órganos de mando de l g r i f o  l a  p laca  

móvil respecto a  l a  p laca  f i j a ,  siguiendo dos tra n s la c io ­

nes p a ra le la s  a lo s  lados de la s  aberturas de l a  p laca  f i  

ja ,  estando una gu ía  interm edia móvil in terpuesta  entre  

l a  p laca  móvil y lo s  elementos f i j o s  de l g r i f o ,  que e je r -
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cea sobre e l l a  l a  p resión  de apoyo que ga ran tiza  l a  es­

tanquidad entre l a  p laca  f i j a  y  l a  p laca  m óv il, estando 

p re v is ta  a l  menos una corredera , entre l a  gu ia  interme­

d ia  m óvil y l a  p laca  móvil o un elemento unido a  l a  ¡mis

ma, siendo l a  c itad a  corredera  p a ra le la  a  uno de lo s  l a -
*** ^

dos de la s  abertu ras de l a  p la c a  f i j a ,  estando p ro v is ta ,w +# +
a l  menos, o tra  corredera , entre l a  gu ia  interm edia m&*** 

v i l  y e l  elemento f i j o  d e l g r i f o  que se apoya sobre e l l a ,  

siendo e s ta  o tra  corredera perpendicu lar a l a  anterior^* 

estando cada una de la s  correderas c itadas a una d istan ­

c ia  no nu la  de l e je  de l a  p laca  m óvil a p a r t i r  de l a . d i a l  

se e je rc e  l a  acción sobre l a  p laca  m óvil de lo s  órgaasfs; 

de mando d e l g r i f o .  ; .

En una forma p re fe r id a  de re a liz a c ió n , e l  a r ra s  

tractor móvil se d e s liz a  en tran s lac ió n  en l a  b r id a , para­

lelam ente a l  primer e je ,  a lrededo r del cua l l a  b r id a  pue­

de p iv o ta r .

La presente invención t ien e , asimismo, por ob­

je to ,  e l  nuevo producto in d u s t r ia l  que constituye un g r i ­

fo  m ezclador de p la c a s , caracterizado  por e l  hecho de que 

l le v a  un d isp o s it iv o  de mando, t a l  como e l  anteriormente  

d e fin id o .

Para que e l  objeto de l a  invención sea mejor 

comprendido, se describe  a continuación, a t i t u lo  de ejem 

pío puramente i lu s t r a t iv o  y no l im ita t iv o , una forma de 

re a liz a c ió n  representada en e l  d ibu jo  anejo.

En este d ibu jo :

-  la  f ig u r a  1 represen ta  un corte de un dispo­

s i t iv o  de mando de g r i fo  según l a  invención, pasando d i­

cho corte  por e l  e je  d e l a rra strad o r  móvil y por e l  cen -30
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tro  d e l elemento macho de r ó tu la ,  y  siendo re a liz a d o  se­

gún 1-1 de l a  f ig u r a  2, no estando cortado e l  cuerpo de 

g r i fo  en l a  parte que l le v a  la s  p lacas su scep tib le s  de 

d e s liz a rse  una respecto a l a  o t ra , y estando represen ta ­

do en v is t a  e x te r io r ;
- .

*  *  #
-  l a  f ig u r a  2 represen ta  un corte según 11*11** *.* *

de l a  f i g u r a  1, perpendicularmente a l  e je  de l arrastra-*** 

dor m óv il. '* *

Haciendo re fe re n c ia  a l  d ib u jo , se ve que selhá- 

designado por 1 l a  pared del a lo jam iento c i l in d r ic o  prac­

ticado  en e l  elemento interm edio, que acciona lo s  moví**-*, 

mientos de l a  p laca  m óvil de l g r i f o ,  p ro v is ta  d e l d isposi­

t ivo  de ¡mando según l a  invención . Este g r i fo  puede l i e , 

de forma conocida, una p laca f i j a  y una p laca  m óvil, he-, 

chas de m ate ria l cerámico, ap lic adas  una contra o t ra , com­

prendiendo estas p lacas aberturas rectan gu la res suscepti­

b le s  de quedar solapadas en mayor o menor grado. Cuando e l  

elemento interm edio, que acciona a l a  p laca m óvil, es des­

plazado siguiendo una primera tran s lac ió n , se hace v a r ia r  

la  re la c ió n  de lo s  caudales de lo s  dos f lu id o s  que alimen­

tan e l  g r i fo  por rubos 2 y 3 respectivam ente, permanecien­

do constante e l caudal t o t a l ;  cuando se desp laza l a  p laca  

móvil siguiendo una segunda tran s lac ió n  perpendicu lar a l a  

prim era, se hace v a r ia r  e l  caudal t o t a l  de l g r i f o ,  mante­

niendo constante l a  re lac ió n  de lo s  caudales de lo s  f l u i ­

dos lle v ad o s  por la s  canalizac iones 2 y 3* Puede e fectuar­

se una re a liz a c ió n  de l a  parte del g r i fo  que l le v a  la s  p ía  

cas f i j a  y m óvil, siguiendo la s  ind icac iones proporciona­

das por l a  s o lic itu d  de patente fran cesa  77-27802.

E l d isp o s it iv o  de mando comprende un elemento ma

H o J . nñm
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"cho de r ó tu la ,  cuya parte  cen tra l e s tá  con stitu ida  por una 

e s fe ra  4 , contenida en e l  in t e r io r  de un alo jam iento e s fé ­

r ic o ,  d e fin id o  por un elemento hembra de r ó tu la ,  hecho de 

una re s in a  de l tipo  "A c e ta l" ,  conocida bajo l a  denomina­

ción com ercial de "Hostaform ". E l elemento hembra de pólga-
* *  *

l a  e stá  constitu ido  por dos arandelas unidas 5 y 6, qpe** 

son mantenidas en e l  in t e r io r  d e l cuerpo 7 d e l g r i f o ,  por 

medio de una tapa anu lar 8 , interiorm ente roscada y a to rn i 

l ia d a  sobre e l  e x te r io r  de l cuerpo 7; se ha p rev isto  una*

¡ junta anu lar de estanquidad 5a a lrededor de l a  a ra n d e la *5*

! para a i s l a r  e l  d isp o s it iv o  de mando de la  parte  del g r i fó
] -
¡ que contiene lo s  f lu id o s  a d is t r ib u ir .  E l elemento machi?..
!

de ró tu la  l le v a  dos tetones diametralmente opuestos, coQge 

raudo e l  primer tetón  9a, por su extremo, con e l  alojam ien  

to c i l in d r ic o  1, y cooperando e l  segundo tetón 9b, por su 

extremo, con un alojam iento c i l in d r ic o  10, practicado en 

e l  a rra strad o r m óvil d e l d isp o s it iv o  segdn l a  invención.

¡ Cada uno de lo s  tetones 9a y 9b l le v a  en su extremo un an i­

l l o  e s fé r ic o ,  que permite una cooperación adecuada del ex­

tremo d e l tetón con l a  pared d e l alojam iento c ilin d r ic o  ase 

ciada a l  mismo, teniendo e l  a n i l lo  e s fé r ic o  un diámetro 

ig u a l a l  diámetro in t e r io r  del alojam iento c i l in d r ic o  en 

cuestión . E l cuerpo de l g r i fo  7 está  asociado a una b rida  

41, que puede p ivo tar respecto a l  cuerpo, a lrededo r de dos 

gorrones 42 del e je  corniin, estando lo s  dos p ivo tes 42 apre­

tados en tre  la s  dos p lacas 5 y 6, qua contienen e l  elemen­

to macho de ró tu la . E l elemento macho de ró tu la  está  cons­

t itu id o  por una e s fe ra  4, asociada a dos tetones 9a y 9b 

que no son s im étricos, aunque diametralmente opuestos; e l  

tetón 9b es mucho más la rgo  que e l  tetón 9a, y su extremo
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en form a de a n i l lo  e s fá r ic o  coopera con un a rra strad o r  mó 

v i l  43, que puede d e s liz a rse  en tran s la c ió n , t ra n sv e rsa l-  

mente respecto  a  l a  h o rq u illa  42, paralelam ente a l  e je  co 

naSn de lo s  gorrones 42.

La b rid a  41 está  con stitu id a , en su parte  gue^

se une con lo s  gorrones 42, por cuatro paredes, que ü e l í -
#

mitán un rec in to  in t e r io r  sensiblemente p a ra le lep ip ád ícó ,  

donde se desp laza e l  tetón  9b; en l a  parte su perio r de*es¡ 

te re c in to  se encuentran la s  abe rtu ra s , que perm iten .e l*  

desplazamiento en tran s lac ió n  de l a rra strad o r m óvil 43;* 

más a l l á  de estas  correderas 50, la  b rida  41 está  delim i­

tada por dos paredes p lanas p a ra le la s ,  unidas entre s%*]p& 

una su p e rfic ie  redondeada. Puede a rra s tra rse  l a  bridq**41. 

en ro tac ión  a lrededor de l e je  de fin ido  por lo s  gorrones. 

42, lo  que hace g i r a r  a l a  e s f e r a  4 a lrededor de su p r i ­

mer e je  de ro tac ió n , pudiendo e s ta r  lim itado e l  desplaza^  

miento en rotación  por topes 56, entriquetados sobre la  

p laca  6 , ocupando cada uno de lo s  topes 56 un secto r anu­

l a r  a ambos lados d e l primer e je  de ro tac ión . A l provocar 

la  tran s lac ió n  d e l a rra strad o r  m óvil 43, se ocasiona l a  

ro tac ión  de l a  e s fe ra  4, a lrededor de su segundo e je  de 

ro tac ió n . Estas dos ro tac iones permiten a r ra s t ra r  e l  e le ­

mento interm edio, que acciona l a  p laca  móvil d e l g r i fo  s i  

guiando dos tran s lac ion es  perpend icu lares, garantizando  

l a  prim era la  regu lac ión  de l a  re la c ió n  de lo s  caudales 

de lo s  dos f lu id o s  llevad o s  a l  g r i f o ,  y asegurando l a  se­

gunda l a  regu lac ión  del caudal t o t a l  evacuado por e l  g r i ­

fo

Queda entendido que la  forma de re a liz a c ió n  an­

teriorm ente d esc r ita  en modo alguno es l im ita t iv a ,  y podrá
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como c a ra c te r ís t ic a  de novedad

se presentan para que sean objeto  de esta  s o lic itu d  $e*Jáb
+ *

délo de U t i l id a d  en España, por VEINTE años, son los;qqeI 

se recogen en la s  re iv in d icac io n es  s igu ien tes :

1 3 .- D isp o s it ivo  de mando de g r i fo  m ezcladog'de
*  *  *  *

p lacas , rec ib iendo  e l  c itado g r i f o  dos f lu id o s  y  llevg&do  

una p laca  f i j a ,  ap lic ad a  sobre una p laca  m óvil que pueda 

d e s liz a rse  respecto a  e l l a ,  incluyendo la s  c itadas  placa?  

abertu ras su scep tib le s  de l le g a r  a  so laparse  en mayor.+o.. 

menor medida, siendo accionada l a  p laca  m óvil respecto a  

l a  p laca  f i j a  siguiendo dos tran s lac io n e s , paralelam ente  

a dos d irecc iones p erpen d icu lares, incluyendo este  dispo­

s it iv o  un elemento macho de r ó tu la ,  mantenido en un a lo j a  

miento hembra s o lid a r io  de l cuerpo d e l g r i f o ,  cooperando 

e l  c itado  elemento macho, por un primer te tón , con l a  p ía  

ca m óvil a a r r a s t r a r ,  y por un segundo tetón, con un a rras  

trad er m óvil, siendo llevado  e l  citado a rra strad o r  móvil 

por lana b r id a , su scep tib le  de desp lazarse en ro tac ión  a l ­

rededor de un primer e je ,  que pasa por e l  centro d e l e le ­

mento macho de ró tu la ,  provocando e l  desplazamiento del 

a rra strad o r  móvil una ro tac ión  d e l elemento macho de ró tu ­

l a ,  a lrededo r de un segundo e j e ,  que es perpendicu lar a l  

primer e je  c itado , y que pasa, asimismo, por e l  centro d e l 

elemento macho de r ó tu la ,  siendo accionados lo a  movimien­

tos de l a  b rid a  y d e l a rra strad o r m óvil independientemente 

uno de o t ro , caracterizado  por e l  hecho de que la  ro tac ión
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de l a  b r id a  a lrededor de l primer e j e ,  que pasa por e l  cen 

tro  d e l elemento macho de ró tu la ,  es  re a liz a d a  g rac ia s  a  

dos gorrones que se h a llan  contenidos en e l  elemento hem­

b ra  de r ó tu la ,  en e l  in t e r io r  d e l cuerpo de l g r i t o .

2 3 . -  D isp o s it ivo  segdn l a  re iv in d icac ió n  1§,
* .

caracterizado  por e l hecho de que e l  primer y e l  seg&tidp 

tetones d e l elemento macho de r ó tu la ,  son díametralmgñts 

opuestos. - *

3 § . -  D ispos itivo  segdn una de la s  re iv in d ica r*, 

clones 13 ó 23, caracterizado  por e l  hecho de que e l  ¡pri­

mer y e l  segundo tetones de l elemento macho de ró tu la , *

lle v a n  en su extremo l i b r e  un a n i l lo  e s fé r ic o  que coopp^.
..

r a ,  para e l  primer te tón , con un alojam iento c i l in d r ic o .
***^

asociado a l a  p laca  m óvil y , para e l  segundo te tón , con, 

un alojam iento c il in d r ic o  practicado en e l  a rrastrado rm o  

v i l .

} 4 3 . -  D ispos itivo  segdn l a  re iv in d icac ió n  3&, ca

I rac te rizad o  por e l  hecho de que e l  alojam iento c ilin d r ic o
!

asociado a l  primer te tón , es practicado en un elemento in  

tem ed lo  que acciona lo s  movimientos de l a  p laca  m óvil.

53 . -  D ispos itivo  segdn una de la s  r e iv in d ic a d o  

nes 13 a 43, caracterizado  por e l  hecho de que e l  elemen­

to macho de ró tu la  acciona e l elemento interm edio, que ma 

n iobra  l a  p laca  m óvil de un g r i fo  m ezclador, que rec ibe  

dos f lu id o s  que son in troducidos en e l  cuerpo d e l g r i fo  

por abertu ras  sensiblemente rectan gu la res , p racticadas en 

una p laca  f i j a ,  estando d ispuestos lados de la s  c it a ­

das abertu ras en l a  prolongación uno de otro ,  aplicándose  

la  p laca  m óvil del g r i fo  sobre l a  p laca  f i j a  c itad a , y pu 

liándose  d e s liz a r  respecto a  e l l a ,  llevando l a  c itada  p ía
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ca m óvil una abertu ra , sensiblem ente re c tan gu la r , que t ie  

ne lados p a ra le lo s  a lo s  lados de l a s  aberturas de l a  p ía  

ca f i j a ,  desplazando órganos demando de l g r i fo  l a  p laca  

m óvil, respecto  a  l a  p laca  f i j a ,  siguiendo dos tra n s la c io  

nes p a ra le la s  a lo s  lad o s  de la s  abertu ras de l a  p l a p a f i  

j a ,  interponiéndose una gu ía  interm edia m óvil entre í a  *

p laca  m óv il, y lo s  elementos f i j o s  de l g r i f o ,  que ejéróbn***
* W #

sobre e l l a  l a  presión  de apoyo que asegura l a  estanquidad  

entre l a  p laca  f i j a  y l a  p laca  m óv il, habiéndose p rev isto

10
!
¡

a l  menos una corredera , entre l a  gu ia  interm edia móvil* y 

la  p laca  m óvil o un elemento lig ad o  a l a  misma, s ien do*ia  

c itada  corredera  p a ra le la  a uno de lo s  lados de la s  ah§r<r- 

tu ras de l a  p laca  f i j a ,  habiéndose p rev isto  a l  menos 

corredera , entre l a  gu la  interm edia móvil y e l  elementq/

15 f i j o  de l g r i fo  que se apoya sobre e l l a ,  siendo esta  o tra

corredera perpendicu lar a l a  a n te r io r , estando cada una

de la s  correderas mencionadas a una d istancia  no nu la  del

e je  de l a  p laca móvil,  a p a r t ir  d e l cual se e je rce  l a  a c -

! ción sob re l a  p laca m óvil de lo s  órganos de mando de l g r i  
¡ * ***

20 ¡ fo .
i
i 6 8 .-  D ispos itivo  segin una de la s  re iv in d icac io  

nes a 5a , caracterizado por e l  hecho de que e l  a r ra s -  

trador m óvil se d e s l i z a  en tran slac ión  en la  b r id a , para­

lelam ente a l  primer e j e ,  a lrededor del cual puede p ivotar

25 ! l a  b r id a .¡
j 7 3 . -  "DISPOSITIVO BE MANDO DE GRIFO MEZCLADOR" 

Tal y como se ha descrito  en l a  Memoria que an­

tecede, representado en loe  d ibu jos  que ee acompasan y

30
para lo s  f in e s  que se han espec i f icado .

10481
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Esta C enoria  consta de doce ho jas e s c r it a s  a 

máquina por una so la  cara .

10

M adrid, ,2.6^.1981 

P. A.

***
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