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En la presente FPatente de invencidn veuos a referird

now a un sistems pura invertir La rotacidn en motores

PO PR

electricos.

Con este nuevo gistuma ge obtiene de forma sumsmnen—
fte simplificada la inversidén del sentido de rotacidn en
élos notoreg clectricos, suprimicndo totalmente conden-
sedores y contactos de toda clage.

. Tiene tawbién la venteja el nuevo sistema que ge rei
|vindice de ser aplicable a toda clase de motores de ddpi

{ campo rotativo, inlcuidos motores sincromos a histeresis

“dc fase partida y asincronos de todas claged. —
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1y absrcando parte del flujo magnetico principal.

J - 296309

} 1l nuevo sisteme couports como clemento principal

unas eopirag en corto circulvo coiceadas usimetricemente

Pera que la ides general anterioruente expuesta
nueda ser mis fécilumente comprendida cn la descripcidn
que sigue nos vamos a referir a le lémina de dibujo que
se gcompaiia que nos nusstra un caso de realizacibn préc-
ltica del sistems vara invertir la rotacibn en motores alg
tricos, naturalmente que tratfndose de un sjemplo acla=
patorio ¢l dibujo en cuestién deberd interpretarse en su
més emplio sentido y sin carceter limitetivo alguno.

En dicho dibujo se representa esgquematicamente ek
circuito de un motor en el cual se ha aplicado la reali-
!zacién tecnica del sistema, indicandose por -1- el rotory
}or -2= ¢l estalor o nucleo depplaicha magnetica, por -3+
-4=, =5=~, =6= los polos magneticos, por =7=-, =8-, =G,
~1C- cepiras en corto eircuito, por-ll-, -11-, -12- ,

~12°- bobinss del cziapo magnetico y vor =13-, —-l4-, en-

trade de corriente de slimentscidn.

| Cusndo lg alimentacidn de corriente se efectua por
la entrada =13~ ls combinecibdn entre losz campos magneti-
icog producidos por las bobinas -12- y -12°- y por las est

birag en corto circuito -8- y -10- ocasiounan la rotacidén

i,del rotor -l= en un sentido, 31 wmediante un simple con-

! N
mutor se invierte la eantrada de corriente efectudndola

‘por -l4-, son las bobinas -1ll- y -11'- y las espiras -7-

e

¥y =9=- las que producen los caupos magneticos, con cuya

;Fombinacién ge obtiene el giro del rotor ~l- en sentido
;%ontrario al anteriormente obtenido.

Como se couprende fieilwente esta realizacidn teg
fpioa sumenente sinplificada, es de una seguridad y eficas

lia de funcionamiento practicamente insuperables redu-

jeiendoze a su udes minima expresidn la posibilidad de ave-
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¢ tido, mediznte la combinacidn de los campos -magreticos
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Descerita suficientemente la naturaleza y consti

tucidn de esle sistema para invertir lz rotacidn en mo=-
tores electricos, se ha de hacer constar que podrd rea-
lizarse en diversidad de formzs, taualios y materialeyw
asi como que podrdn introducirse variaciones secundarisag
que no alteren la eguncialidad de su objeto que se pone
de manifiesto con la sigulente:
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Log puntos nuevos no conocidos ni practicados ex
Benaiia gobre los cuales se desesn recaigan lag reivindi-

caciones de l= nresente Patente de Invencibdn sons

14 .-3lotens parse invertir la rotscidn en motored
sleetricos, caracterizado por el hecho de cemporitar co-
o elemento bdsico, cuatro espiras en corto circuito in
tercaladas asimetricamente enm log polos magneticos abar
cando parte del flujo magnetico principel, efectuandose
la entrade de corriente a través de dos bobinas del cam

po magnetico pera obtener la rotacidn del motor en un s¢n

producidos por dichas dos bobiras y las dos espiras en
corto circuito corregpondientecy y a traevés de las otra
dor bobinas del campo magnetico para obtener la rotacidy
en sentido contrario.

28 -"3TSTEMA PARA IHVERTIR LA RCTACION EN #HOTO-
RES BLECTRICOS", de conformidad en un todo en lo esencigl
v fines industrizles a lo descrito en la precedente Lie-
moria Descriptiva y graficamente representado em el ad-
junto plano para su mejor couprensidn.

Lstan Wemoris consta de THES hojasAmecanografi&~
das por una sola cara a doble espacio en 73 lineas.

Barcelonaj,1l4 de marzo de 1960

Por autorizacidén de la interesada.

Sone LOPEZ
F. 'p’/’" v Z—-
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