Se

PATENTE DE INTRODUCCION
" por 10 afios
por "UNA MAQUINA AUTOM}ATICA PARA IAA DOSIFICACION Y PESADO
DE PRODUCTOS", & favor de D. Martin Lloverss Rod6, de ne-
cionalidad espafiola, domicilisdo en Terrase (Barcelona),
Baldrich, 44. "

MENMORIA DESCRIPTIVA

En le manipulacién de diferentes productos que se pre-
sentan en formas diverses de estados fisicos, itales como
granulados, polvos, tabletas, terrones y estados de divie-
sién andlogos, es interesante su disposicién en recipien-
tes con una cantidad determineda en cede uno de ellos.

El empaquetado de tales productos se viene realizando des-
de hace muchos efios, pero eéta operacién se dificulta en

muchos casos por el tiempo que requiere.



En elgunos cesos, el empaqguetado resulta molesto y
engorroso, por la misma naturaleza de los productoa.
Y en otros, requiere la adoﬁoién de cuidados especisles
para la obtencién de un fin deseado. Citaremos entre estos
5. dltimos casos, los de las substancias alimenticias y las
farmacéuticas, que requieren ung higiene escrupulosa y
une asepsia absolutae, ciertamente dificiles de conseguir
al reslizar manualmente tales operaciones de envasado de
productos, que requieren previamente un pesado, dosifice=
10, c¢ién exacta y colocacién en un recipiente.

Es entonces més perentoria la necesidad de poder lle=
var a cebo tales operaciones de manera mecénice y a ser
posible eutomdtica, es decir, sin intervencién del hombre,
de maners que uns méquine especialmente estudiada para este

15. fin sea capaz de cumplir aquellos cometidos, tanto més
cuanto es condicién indispensable su reslizacién en condi-
ciones econdémicas pioductivas, imposibles de obtener en la
menipulacién humana de los productos.

Para tal fin ha sido proyectada ls méquinae automética

20. que se describe en la presente memoria, objeto del regis-
tro por Patente que se solicita, la cual lléva a cabo las
funciones de dosificado, pesado y envasado de los produce
tos que se le encomienden, de una forma completamente auto-
mética y sencilla. , |

25, El objeto de esta Patente es una nueva méquing dosi=-
fioadors, pessdora y envasedora de produotos, de funocio-
naniento completamente automdtico controlado electrénicements.

Pera su mejor comprensién, ge acompaiian & la presente
memoria unos dibujos que ilustran, & tftulo de ejemplo, una

30. realizecién de la médquina descrita segén la Patente.
Le figura 1 representa una vista lateral de la méquina
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¥ la figure 2 une viste posterior. la figure 3 muestra el
esquema de la instalacién eléctrica y eparatos electrd-
nicos que componen la méquina.

Segin indicen los dibujos, conste la nueva nédquing
de ung tolve ~l- de la capacidad adecuada'y con lg in-
clinacién debida en sus paredes para asegurar la circula—-
c;én por gravedad del producto a dosificar. En su parte
inferior, la tolva se divide en dos conductos, prolonga-
dos en los tubos-gula -2- de salida, que se doblan en
éngulo recto para formar los canales-gufas -3-, equipados
para su control ocon la pantallas de paso —4-.

La salida del producto se realiza por la boca de
los conductos =3- gracias a lg vibracién que se les
imprime, la cual se efectda mediante un dispositivo
electromagnético -5-, consistente en un sistema de elec—
troimén que de luger a la vibracidén de los resortes eléds-
ticos inclinados sobre los que se apoyan los conductos—
gula. Su vibrecidén se trensmite e éstos Ultimos y deter-
mine le salida del material, hacia el embudo =6-, que
forms un haz de reducido paso oon las meterias que pe~
netran en su empocadura; su fumcidn, es, pues, la de
regularizer el volumen de salide, haciéndolo uniforme y
adecuado a las dimensiones del envage en que debg dis-

ponerse el producto dosificado.

Dos son los conductos-gula -3~, que tienen diferente -

cepacidad. Uno de ellos se desting al llenado répido del
envase y por ello presenta seccién grande, mientras que
el otro sirve para el ajuste preciso del peso requerido
en cade uno de los envases, Por lo que su secciln es pe-
quefia, deblendo conduelr poce cantided de material parae

el equilibrado'de la tara.
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La méquina lleva une balanze de tipo convencional =8

destinada a pesar cada volumen de substancig destinado g ser
envasado. En su plato -8'= lleva unido solidariemente un so-
porte para el embudo =6, ya descrito, y el porta=peso «=7=,
constitutdo por wn peldafic o soporte para depositar en é1

el envase a llenar. Su posicién es regulable & 1o largo

de su soporte vertical, dependiendo su distancia de la

tolva de las dimensiones del emvase.

El control de la mdquina se realiza por medios electré-
nicos, de la siguiente manera. Un sistema determina la pueg~
ta en marcha ¥y el envio de substancie a fravés de los
conductos—gula y otro sistema dispome su detencién en
cuanto se ha llegado al peso previsto.

La puesta en marcha se realiza por medio del pedal
~-10- de mendo dispuesto em la parte inferior del éuerpo de
la méquina -9~, ¥ es accionado pars iniciar las operaciones;
lleva un interruptor que da lugar al clerre del circulto de
mendo de los vibradores que imprimen su vibracidn al sig-
tema ~5-.

E1l control de dichos vibraedores se realiza por medio
de unas células fotoeléctricas. A tal fin, se dispone en
los extremos de unas varillas -l2-, segin se ve en las fi-
guras, sendas cédlulas y sué correspondientes lémparas exci-
tadoras, que trabajan por reflexién. La luz de excitaclidn se
refleja en el espejo de que va provisfa la alanza e incide |
gobre la célula, determinando su excitacién y la produccién
de une débil corriente. Se amplifica ésta y se envia a los
vibradores que determinan las oscilaciones de ~5-. las cé-
lulas lnterrumpen su funcionamlento en cuanto un cuerpo opa-

co se interpone conm la luz excitadora, y en el caso de la
méquina que se describe el cuerpo interceptor es el fiel o
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indioe de la balanza, que en cuanto llega & una indicacién

correspondiente al peso prefijado, intercepta el rayo de
luz que iva a reflejarse. Por ello, las varillas -12- se
disponen frente a la indicacién o referencia que sefigla
el peso previsto. La correspondiente al pesado répido
serd la varilla dibujada de mayor longltud en la figura
2, mientras que le varille corta corresponderd al éfinado
del peso hasta llegar al llenado exacto del envage.

Un tornillo -13~ permite variar el éngulo y posicién
de las varilles portadoras de las células y su lémpara ox—
citadora, pare adecuarlss a posiciones diferentes segin el
peso a dosificar. .

El ouedro eléctrico -1l- 1lleva los dispositivos para
le puesta en marcha de la méquins.

El conjunto de drganos que constituyen la méquina
ge dispone en un cuerpo o armazdén, a modo de caja de for-
ma prismética, disponiendo cada uno de aquéllos en la
posicién més mdecuada a su funcién y relacién entre si.
Son de distinguir, en el ejemplo representado en los di-
bujos, tres cuerpos en la méquina dosificadora descrita.
E1l superior comprende la tolva alimentadora, los conductos
de salide y los vibradores de los mismos. El intermedio,
la balanza, con su embudo y plato-soporte, asi como los
gistemas fotoeldetricos. Y el inferior, el cuadro eléctrice
de mando,y el pedal de puesgta en marcha.

Con el fin de evitar que las vibraciones de los conduc-
tos-gula -2~ se transmitan e la tolva 0 sean amortiguadas
por 4ste, se dispone entre ellae y los conductos unas zonas
elésticas de uwnién, a modo de fuelles, que impiden la pro-
pagacién de la vibracién a la parte superior de los con-

ductos.
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El epquema de la figure 3 permite apreciar la esencisa

de la organizacién eléctrica de la méquinag. Ia clavija
-14=- establece la conexién a la red de energla y la ali-
mentacidén del transformsdor de poder -15-, cuya entrade

5. eatd prevista para diferentes tensiones, seleccionédndose
la entrads adecuada medisnte elselector -16~ provisto de
unos contactos recorridos por una menecille girstoria. El
interruptor -17~ acclone el paso de la corriente a los di-
ferentes circuitos, que comprenden los vibradores ~5- (&

10. +través de los reostatos ~-18~) y la lémpara -19- de ilumie-
nacibén. Las fotocélulas ~12- envian su sefial a 1los amplifi-
cadores -21- estableciéndose una caja de conexiones general
=20« y un rectificador seco de media onda -22~ permite que
el ndmero de vibraciones sea el conveniente.

15. Los dos mioro-relds -23- son accionados por los ampli-
ficadbres, y ellos, e su vez, accionan los relés -24- para
él gobierno de los vibradores ~5-. El circulto comprende
igualmente el tfansfonmador ~25~ de glimentacién de los
aparatos electrénicos.

20. Todo cuanto no afecte, alters, cambie o0 modifique la
esencia de la méguina descrita, serd varisble a los eiec-
tda de la actual Patente.

NOTA. 4
Se reivindica como objeto de esta Patente de intro-

25. duccién: '
1.~ Une méquina sutomdtica para la dosificacién Y pesado de
productos, carscterizade porque laé naterias a dosificar y
pesar basan desde la tolva de alimentacidén a unos canaleg=-
gula de paso regulable, sometidos avbraciones por la accidn

30. de unos vibradores electromagnéticos, previéndose la digpo=

gicién de dos de ellos de diferente seccién, uno para el lle~
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nado rdpido y aproximedo del envase que debe recibir el

ESPEQIAL MOVIY

producto y otro para su afinado preciso, siendo goberna-
dos dichos vibradores por unos relés controlédos electrd-
nicamente.

2.~ Una méquina automdtica pare la dosificacién y pesado de
productos, segin la reivindicacién anterior, caracterizada
porque el envase a llenar descansa sobre el plato de una

balanze sutomética, frente a cuya esfers indicadore se dis=-

ponen dos circultos fotoeléctricos idénticos e independientes,

constituidos cada uno por una fotocélula y su correspon-
diente lémpara excitadora, cuyo haz luminoso es reflejado en
la esfera e interceptado por el Indice de la balanzs, deter—
minendo el paro de la célula respectiva y su circulto de
control del vibrador respectivo, mediante el amplificador

de célula y el reléd de accionamiento,

3.~ Une médquina automftice para la dosificecibén y pesado de
productos, segﬁn las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zada porque el circufto eléctrico incorporado comprende

los elementos de alimentaciém de cada uno de los drganos
eléctricos y electrbnicos de la misma, en particular de

los vibradores, relds de accionamiento y fotocélulas, me~
diante transformadores de poder, reotificadores secos ¥y
emplificadorea de potencia, pudiéndose realidar la puesta
en marcha mediante un interruptor dispuesto en un pedal de
accionemiento del circufto de los relés.

Sean cuales fueren las circunstencias que concurran en
lg esencialidad de la Pateate de introduccién definida en las
anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:
4.~ "UNA MAQUINA AUTCMATICA PARA LA DOSIFICACION Y PESADO DE
PRODUCTOS "+ |

Conéta la presente memoris de ocho hojas foliadas,
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mecanografiadas por una sola cara y del dibujo adjunto.
Barcelona, nueve de marzo de mil novecientos segen-
ta.

P.A. de D. Martin Lloyeras Rodé,

I=
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