
s  CÍNTMIO

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

por "MECANISMO COMPENSADOR EN LAS MAQUINAS TRANSFORIsIADORAS DE 

MOVnilENTO ALTERNATIVO EN ROTATIVO O VICEVERSA", a favor de Don 

José  MORERA ALTARRIBA, de nacionalidad española, residen te en 

Barcelona, c a lle  de Costa Rioa, 84, 89-&a. - - - - - -  —  - -

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Conooidos son de todos, lo s  mecanismos con sisten tes en 

un p istón  y una b ie la , que sirven  para transformar un movi­

miento ro tativo  en a ltern ativo  o v iceversa, t a l  oomo en lo s  

oompresores y bombas de p istón  o en lo s  motores de oombustión 

5 in terna, e to ..

Pero an todos esto s mecanismos, y, debido a lo s  e sfu er­

zos la te r a le s  que ejerce  l a  b ie la  sobre el émbolo o p istón  

a oausa de su in clin ación , se deforma e l c ilin d ro  por l a  d i­

feren cia  de l a  intensidad de lo s  rozamientos.

10 Para ev itar este inconveniente, el so l ic ita n te  ha idea­

do un mooanismo, que impide lo s  movimientos la te r a le s  de lo s  

émbolos o p iston es y, por tanto, el desgaste mencionado de lo s  

c ilin d ro s .

Para dar una idea c lara  del citado mecanismo, se acompaña 

1 5  el dibujo de l a  hoja adjunta, en e l que se  ha representado, a

t í tu lo  de ejemplo no lim ita tiv o , un oaso de ejecución p rác tic a  

del mismo, aplicado a un motor de explosión .
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En al citado dibujo puede verse e l  bloque motor - l - ,  l a  

cu lata -2 -, el émbolo o p istó n  -5 - , cuyo movimiento a lte r n a t i­

vo lo  recibe por l a  acoión de l&s dos b ie la s  a é l a rticu lad as 

por uno de sus extremos -5 - , mientras que por su otro extremo 

-6 - , se a rticu lan  a l a s  ruedas -7 -, cuyos movimientos están  

regidos por sus engranajes, cuyos nómeros de d ientes son lo s  

mismos en cada uno de e l lo s ,  haciendo de e sta  forma que la s  

b ie la s  -4 - , sean  siempre sim étricas. Los esfuerzos la te r a le s  

de una quedan a s í  compensados con lo s  de l a  o tra , y e l émbolo 

o p istón  recibe só lo  lo s  esfuerzos v e r t ic a le s  y, por lo  tanto, 

e l  desgaste de l a  cámara donde se mueve e l  émbolo, se lim ita ­

rá  só lo  a l  normal de rozamiento entre el mismo y l a s  paredes, 

quedando eliminados lo s producidos por lo s  esfuerzos la t e r a ­

le s  debidos a  l a  inclinación  de l a  b ie la .

E sta  d isp osic ión  se ap lio ará  a cualquier máquina, en l a  

cual deba d e sliz a rse  un émbolo por e l  in te r io r  de una cámara, 

(que podrá se r  de oualquier form a), transformando su  movimien­

to a lte rn ativ o  en ro ta tiv o  o v ioeversa.

En l a  reaLizaoión p rá c tic a  de l a  invención que se  ha des- 

o r ito , podrán v a r ia r  l a s  formas, dimensiones, proporo iones y 

d isp osic ión  de lo a  d istin to s elementos, a s i  oomo lo s  m ateria­

le s  u t i liz a d o s , s in  que por e llo  se a lte re  n i modifique su 

esencial idad.

- N O T A  -

Se re iv in d ica  oomo objeto de l a  presente Patente de in­

vención:

l e . -  Mecanismo compensador en l a s  máquinas transformado­

ra s  de movimiento a ltern ativo  en ro tativo  o v ioeversa , que 

se c arac ter iza  por disponerse, articu lados a cada émbolo por 

uno de sus extremos, dos b ie la s  en posición  sim étrica  raspeóte 

a su  e je .



2 ° . -  E l propio me cania mo de l a  reiv in dicación  an terio r, 

que se  c a rac te r iz a , además, porque anbaa b ie la s  se  hallan  a r­

ticu lad as simétricamente por su otro extremo, en posioión ex- 

oán trioa , a dos ruedas dentadas, que engranan entre a i ,  l a s  

cuales tienen el mismo número de d ientes y tamaño, quedando 

por tanto compensadas en e l  émbolo, lo s  esfuerzos la te r a le s  

producidos por l a  in clin ación  de l a s  b ie la s .

3 3 .-  MECANISMO COMPENSADOR EN LAS MAQUINAS TRANSFORMADO­
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