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La presente Patente de Introducción constituye una nove­

dad en España digna de ser amparada por e l vigente Estatuto sobre 

Propiedad Industrial de 26 de Ju lio  de 1. 92$ , texto refundido, pu­

blicado e l 30 de Abril de 1. 930.

Para algunos oometidos agríoolas es necesario o deseable 

que un traotor sea impulsado a una velocidad menor que la  mínima 

establecida, por ejemplo, cuando se use conjuntamente con una má­

quina g iratoria  de cultivo, teniendo esta última su rotor para la  

labor en la  tie rra  movido a través de un árbol de potencia desde el 

tractor.

En España no son conocidos estos medios de impulsión y 

es objeto de los so lic itantes su protección y explotación exolusiva, 

mediante la  Patente de Introducción que se so lic ita .

El engranaje de reduocién de velocidad de marcha para un 

traotor, que indica el enunoiado, se representa en los dibujos ad­

juntos, en los que ;

La figura la  es una elevación la tera l de una parte de un 

tractor de la  clase con la  que e l mecanismo se relaoiona, mostran­

do la  figura en sección, el manguito cambiable que interconeota 

los dos árboles alineados.

La figura 2* es una v ista  de sección aumentada del man­

guito, mostrando la  interconexión estriada y un actuador para una 

presa en e l trayecto a una bomba para e l suministro de un fluido 

hidráulico para hacer funcionar un mecanismo de elevación del trac­

tor.

La figura 3  ̂ es una v is ta , sim ilar a la  figura 2* pero 

mostrando e l engranaje de reducción en posición como sustituyendo 

a l manguito estriado, correspondiendo la  v ista  con una seooión sobre 

la  línea 3*3 de la  figura 5*.

La figura 4* es una v ista  de seoción aumentada de la  parte
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de la  unidad de engranaje de reducción que ocupa el lugar del man­

guito estriado, siendo tomada la  sección sobre la  línea 4-4 de la  

figura 5*¡t y;

La figura 5* es una v ista  del extremo de la  unidad, estan­

do la  v ista  sobre la  línea 5*5 de la  figura 3&.

Refiriéndose a las  figuras 1* y 23, la  caja de cambios 

del tractor - 1 1 -  que está provista de la  palanca normal de manejo 

- 12 -  tiene un árbol del que se proyecta hacia atrás un extremo es­

triado - 13 -  desde la  parte posterior. El extremo estriado - 13-  está 

interconectado, por medio de un manguito - 14 - , con un extremo estria ­

do adyacente - 15 -  del árbol de rendimiento in terior del engranaje 

del d iferencial, e l cual se indica en generalidad en - 16- ,  mostrán­

dose en - 17 -  e l medio árbol para impulsar em tie rra  una de las  rue­

das de trabajo del tractor.

El engranaje de reducción de velooidad de marchas, figuras 

30 á 5* incluye dos ruedas de engranaje coaxiales - 18-  y - 19 -  que es­

tán interiormente estriadas para su conexión con los extremos estria ­

dos del árbol y las  ruedas de engranaje - 20- .  Estas ruedas están 

espigadas, previniéndose el deslizamiento por el eje de la  rueda de 

engranaje deslizable - 18 - , entre los discos extremos espaciados -2 1-  

y -22-, de los cuales, el último, es para ajustarse, por medio de cla­

v i ja s , una de las  ouales se señala en -23- en la  figura 33, a la  pared 

adyacente de la  oaja de oambios - 11- .  Los discos extremos pueden unir­

se por medio de c la v ija s  oon espaciadores, no representados, pero pa­

santes a través de los o rific io s  -4 1- , o e l disco extremo - 2 1-  podría 

incluso asegurarse a una parte estacionaria del tractor.

Para incorporar e l engranaje de reducción en ta l tractor

la  oaja de oambios del tractor -24- se abre adecuadamente y se quita 

e l manguito estriado -I4 - . Entonces se in sta la  e l engranaje de re­

ducción y los árboles alineados vuelvan a sus posiciones originales
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Esta situación se muestra por medio de la  figura 3*, en 

la  que también se muestra e l uso de un árbol extensible estriado 

-25- cuando el espaoio entre los dos extremos del árbol estriado 

- 13 -  y - 15 -  es demasiado grande para proporcionar una eficaz oanexión 

con la s  ruedas 48-  y - 19 -  del engranaje de reducción.

En algunos tractores de la  clase expuesta, y como se mues­

tra en las  figuras 1& y 2*, se proporciona también normalmente, en 

la  región del manguito estriado - 14 - , un control -26- para una presa 

(indicado en general con e l -27-) en e l impulso a una bomba para el 

suministro de un fluido hidráulico, por ejemplo, a un meoanismo de 

elevaoión (no mostrado en los dibujos) para un instrumento que se 

ha de asociar con el tractor.

En el ejemplo mostrado e l control tiene un dedo - 28- ,  tra­

bajando a través de una hendidura -29- en una parte del alojamiento 

de la  presa, y muescas espaciadas -30- para la  colaboración con una 

bola presionada oon muelles para localizarlo  en sus dos posioiones 

alternativas. En algunos casos, éste oontrol está dispuesto de ta l 

forma como para obstruir la  colocación en posioión del engranaje de 

reducción. Para evitar ésto se quita e l mencionado control de su po­

sición normal y se monta sobre una parte estacionaria (por ejemplo! 

uno de los mencionados discos extremos ) del engranaje de reducción.

Así pues, en la  figura 3*, el dedo (señalado - 28-  a) está 

f i jo  con un manguito - 3 1-  que puede deslizarse sobre una c lav ija  - 32- 

f i j a  con el disoo extremo -2 1- .  Eh éste caso, la  bola localizadora 

es llevada por el manguito y e l último tiene las  dos muesoas que 

se señalan - 30-a . La conexión doblada del dedo a l manguito pasa 

del disco extremp - 21-  ( como se muestra por la  figura 5^)* Existe 

una muesca anular -34- en un saliente -35- f i j a  oon la  rueda des- 

lizab le  48-  y la  muesca está dotada de un encaje por medio de una 

horquilla cambiable de engranaje - 36- .  La última se llev a  por un



manguito - 37-  que puede deslizarse, sobre una c la v ija  -36- f i j a  con 

e l disco extremo - 21- ,  por medio de un control (no mostrado en los 

dibujos) a dos posiciones alternativas en las  que la  última se lo­

caliza por la  bola de muelle - 39-  y una ú otra de las  muescas -40-.

Para adaptar un tractor, de la  clase expuesta y diseñado 

para una velocidad mínima por hora, para su uso con un cultivador 

de rotación intentamos proporcionar el engranaje de reducción como 

para reducir sensiblemente la  velocidad mínima. Es natural sin em­

bargo, que el engranaje de reducción se pueda proporcionar como para 

suministrar otra velocidad mínima deseada, que sea menor que la  ve­

locidad mínima diseñada del tractor sin modifioar, de acuerdo con 

el uso a que se vá a destinar el traotor.

Hecha la  descripción precedente es necesario añadir que 

los detalles de realización de la  idea expuesta pueden variar, sin 

que por ello  cambie la  esencia de la  Invención que es la  que se des­

prende de los párrafos que anteceden, y lo que se reivindica en la  

siguiente

N O T A

En resumen: La Patente de Introducción que se so lic ita  re­

caerá sobre la s  reivindicaciones siguientes:

16. -  "ENGRANAJE DE REDUCCION DE VELOCIDAD DE MARCHA PARA 

UN TRACTOR", caracterizado por el hecho de combinar un tractor oon 

un engranaje de reduooión de velocidad de maroha, inoluyendo dos 

ruedas de engranaje montadas, por medio de e stría s , para estar f i ja s  

con los extremos del árbol estriado en sustitución del dicho manguito, 

siendo una de e lla s  deslizable por el e je , por medio del selector, 

entre una posición extrema en la  que la s  superficies inter-ajustadas 

de la s  mencionadas ruedas de engranaje colaboran para emparejar 

directamente los árboles, y en la  otra posición extrema en la  que 

esos árboles están interconectados a través de ruedas de engranaje,
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enlazando respectivamente las  dos ruedas de engranaje del árbol, 

proporcionando e l medio impulsor a través de la s  ruedas de engra­

naje del árbol la  reducción deseada de velooidad.

2* .-"ENGRANAJE DE REDUCCION DE VELOCIDAD DE MARCHA PARA 

UN TRACTOR", caracterizado por el hecho de que, cuando e l espacio 

entre los extremos del árbol estriado excede un espaoio deseable 

para las  ruedas de engranaje del árbol alineado, se hace uso de un 

árbol extensible del que un extremo está internamente estriado para 

encajar con uno de los extremos estriados y del que e l otro extremo 

está externamente estriado para encajar con las  estrías de la  rueda 

adyacente de las  dos ruedas de engranaje.

3a.-"ENGRANAJE DE REDUCCION DE VELOCIDAD DE MARCHA PARA 

UN TRACTOR", caracterizado por e l hecho de establecer un oontrol 

de impulsión a una bomba de suministro de fluido hidráulico para el 

mecanismo de elevación de las  bridas de unión a l tractor,(estando 

e l control de la  bomba normalmente dispuesto en e l tractor como 

para obstruir la  oolocación em posición del engranaje de reducoión), 

sea sostenido desde uno de los discos extremos que sustentan las  

ruedas de engranaje del árbol alineado y las  ruedas de engranaje del 

árbol.

49. -Se reivindioa por último como objeto sobre e l que ha 

de recaer la  Patente de Introducción que se so lic ita  " ENGRANAJE DE 

REDUCCION DE VELOCIDAD DE MARCHA PARA UN TRACTOR

Todo ta l y conforme queda desorito y reivindicado en la  

presente Memoria que consta de seis  hojas escritas a máquina por 

una sola cara y dibujos que se acompañan.

Madrid 2? de Marzo de I96O 

ALFONSO UNGRIA.



D. RAFAEL GÌNEP LANGA

F)G.4^



MOM MMtCA


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



