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da de las méguinas dcbidos 2 Los cambios de 1Los poria-herrs
, P

El invento se refiere a la colocacidn y fijacidn

sobre wdquinas, de herramientas o de porta-herranientas, es

pecialmente cuando con de grandes dimensiones y de masas-ip-—
por’bm‘ltes’ como €3 el caso en las mm‘ldl"llador 13 de Oxterlﬂrf '

verticales u horizontales. :
Esta fijacién se hace habitualmente por empernada,

con ayuda de varias decenas de tornillos y de chavetas en =
*
ranuras en T semin la norma DIN 680, Bste modo de {&3:éién
[ ]
[

no permite wn cambio rdpido de los porua~hevrqmlenuae's'dé
las herranientas; Lo que origina un tiempo de paradv'&e mé
quine de larga duracién que, en el caso de una mAouina de

gran produceidn, grava de una manera importonte el ?enﬁgmiei_

tend

to de la mdAquina y auwmenta, por este hecho, el pr@ci_o':"de -

coste de la mecanizacidn de la pieza en la operacidn bons;

derada. Poygotra parte, esta Solucién habitual neoe%i¥g ung
.

intervencién husena en la proximided directa de las ardstas

cortantes de las herranientas dc corte, para manlpUW fo A STS

importantes en posiciones frecuentemente 1nesmahles-o yncé—fﬁ

modas, lo que origina riesgos de accidentes.

La finalidad del invento consiste en eliminar lod

1nconvcnmonth precedentes, redvciendo les liewpos de para

o J— !_._

~‘!

mientes ¥y de l 13 herranientas de corte, ¥y limitando la ine
tervencidn humana directz, con el fin de reducir los ries-
gos de accidente,

El invento consiste en combinar una colocacién me

cénica por gatos hidrdulicos y topes y un amerre antomdticd

» |
e puntos miltiples con aynda de tivantes mrovistos de arm

—

e I}

delas clésticas, con ¢l fin de sujetar sobre la corredera

de la méquina un poN 1entac equipado con sus herras
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mientas de- corte, .0 una herramienta de corte de dimensiones
importantes, montada directamente sobre la corredera de la
méquina sin porta-herramientns intermedio.

Otras particwlaridades del invento aparecerdn en
la desgripcién que sigue'dé un modo de reslizacifn tomado -
como ejemplo y representado en el dibujo anejo, en el cual:s

~ la figura 1 es un corte vertical de la méquina;

"= las figuras 2 y 3 son, respectivamente, wwdy vig
ta de frente en alwmado y una wvista en planta de la dﬁﬁéina;

- la figura 4 es una vista parciagl a mayor.ascale
de un fragmento de la figura 2 con corte parcisal: el

- la figura 5 es un corte vertical segﬁn,@ﬁm.ge -
la figura 4; - ) e

- la figura 6 es un corte horizontal a mayol esce,
la de uno de los topes de preposicionamiehto horizoﬁﬁéi}

- la figura 7 es un corte vertical del ﬁoPEféb PO
sicionamiento vertical; AN

- la figura 8 es un corte horizontal de u@d‘@p los
dispositivos de desacoplamibnfo; w -

- las figuras S8 y 10 son vistas que corresponden
a las figuraé 2 vy 3 en el caso de una colocacidén mamual.

Se ve en la figura 1 el conjunto 1, corpuesto de
la placa intermedia la, de los porta~herramientas 1b y de =
las herramientas de corte lc, cue ha de montarse y desmonbalp
ge de la corredera 2 de la miguing en el curso de las para-
das de esta miquina para el cambio de lzs herramientaes 0 pa
ra el cambio de series de piezas a mecanizar. En esta figu-
ra, un corte parcial pone de manifiesto uno de los puntos -
mﬁitiples de amarre 3 del coﬂjuﬁfo 1 sbre 1a corvedera 2.

Se ve en la figura 2 la distribucidn de estos di-
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1. El desamarre éimultdneo de los puntos miltiples de apric

versos puntos miltiples de smarre 3, as{ como de:los topes!
4 de preposicionamiento y d. colocacidédn por gato hidréﬁlica
en el sentido horiszontal y ¢l tope 5 de posicionamiento enml:.
€l sentido verticel. Se ven igualmente los gatos 6 utiliva

dos en el curgo del desacoplamiento del porta-herramientas

44

to 3, se obtiene hidréulicamoente por wna conexidn de eupalw

me rdpido 8 pobre una elimentocidn, solamente en el ‘dipso o
.

de la paradm de la correderi. ol

sc ve iguddmente en las fipuras 2 y 3 1la réela ae

desalabeo 7 solidaria de la corredera 2 v contra 1la.ouwsl -

los topes de mando hidrdulico 4 vienen a posiconar geportd

v

herranientas la.

]
v e

Las figuras 4 y 5 muestran en detalle la constitur"5

I....
cién de los dispositivos de amarre y de desemarve 3 seﬂ&n

el invento. Cada wio de estos dispositives, en nunorb 6ﬂ -

—3

RN
dicciséis en el ejemplo elegido, incluye wia cabeza, ‘Gle=oli
daria de un pistdn hidrdulico 10, gracizs a un Vistdéézac
pistén 11, separado de la cabeza G por la garga nta 12, B
pistén 10 se desliva de manera estazca en el falddn cilin-
drico 13 de una cabeza de cilindro 14 fijeda por medio de
tornillos a la entrada de un alvéolo 15 mecanizado en la -~

corredera: un apilaniento de arondelas eldsticeas 16, inter

puestas entre el pistdn 10 y la cabeza de cilindro 14, asg
gure la fuerzgs de amarrte neceearia ¥y cl fondo del cilindro{
situado entre el pistén 10y el fondo del =lvéolo 15, es -
glimentado de aceite a partir de agojewvos de paso 17 6.18
(flgura 4) con ayuda de una holgura visible en la figura 5
vy formada en la periferis del f2lddn 13. Unas tuberias 19

unen estos diverses sgujeros de paso gl racor rapido 8 men

o
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cionado anteriormente.

-Por otra parte, en la placa intermedia la y en el

emplazamiento correspondionte a cade uno de los dispositi=j. .

3
vos de amarre 3, estd mecenigado un agujevo cilindrico 20
que permite ¢l libre paso axisl con gran tolerancia de la

cabeza 9. A un lade de cada agujero 20, el wismo lado para

ceda wno de ellos, que es el lado izquierde de la figura en

. . I

el ejenplo elegido, estd mecanicoda una corta vanuresoh T |
[ ] L ]

2l; que desemboca en el asujero 20 y permite el englneie de

la cabeza 9. ' ces

Los dos topes de preposicionanimmto horizontales

4 y el tope de pogiciomemicnto vertical 5 estén dispuesbos,
peaw

los dos primeros, sobre el bastidor Tijo de la méquing co-

frente de la posicidn alta de la corredera 2, y el Wl%imo,

[ ]
sobre estaifiisma corredera, de tal wmanera que, cuendd” Vg -

B : . . e D
plac%‘%ﬁ‘f’c’%umedla la estd a tope vewtical y horizontdl, pon~'
tra estos topes, todos los orificios 20 se vengan a:giﬁuar

) . ) - L] - l
avtomdticanente enfrente de todas las cabegzes corregpondien

tes 9. Por el contrario, cuando esta placa intermedis la -
esté¢a tope contra la rezla de desslabeo 7, todas las cabe
zas de emarre 9 estin eﬂganohaias GIL sus renuras 2L respec
tivas, como se representa en las Tigures 4 ¥y 5.

Para asegurar un combio completo del conjunmto 1

y su custitucidn por un wevo conjunto, se comienza por PO

ner la corredera 2 de la miguing cu posicidn alta, 1ﬁego -
se eslinga el conjunto 1 para una recogida ulterior por una
méquina de manipulacién y se efectia la comexién hidrd&vlica
del racor répido 8, con ¢l fin de enviar la presidn de acey
te necesaria para cl desemarre simuliineo de todas las ca-

bezas 9. EL conjunto 1 reposa cntonces sobre su tope 5.
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coloca, por consiguiente, a las lvbreras de desaplicacidn

Se manda a continuacién el avance de los gatoo de

los topes 6, que catén Fijados sobre el bastidor de 1o mé~

quina, de manera que el conjunto -1, empujado hacia 1o ig= |5

quierda de las figuras por los empujadores Ga de estos ga~

tos 6, se desplace hasta llegar contra los topes 4, lo que

20, enfrente de luas cabezas 9. EL conjunto L es @ntone@a 13
l.l"

beradeo y puede ser trangportado por una miquing de man%pula

cidn, despuds de haber retrasado los empujadores 6a @e'los

gatos 6, ot
‘Se presenta entonces €l nuevo conjunto 1, 1keswindos-

lo contra los topes 4 y sobre el tope 5. Despuls deidher -
v ey

conectado el gato hidrdulico del tope 5 por sus racords ri

pidon 22 y 23 (figuras 2 y 7), se manda su avance, con el

fin de llevar el conjunto 1 contra 1z chavetz de arrastre

3 t.«!._v'ﬂ

24y, visible en la figura ). Bste woviwiento chulere Qh¢ -

cierta precisidn, por 1o cvual el topce 5 1leva un gafowzr -
que actiae sobrée un empuja dor vertical 26 por medio qg'&na
desmultiplicacidn de cuiln 27.

3e mandan entonces los gatos de tope 4 que tienen

una unién hidrdvlica pernzuente con la mdouina, con ¢l fin

de 1levar el conjunto 1 contra la regla de desalabeo 7 por
deslizamiento a lo largo de la chavela horizontal 24, L -

conjunto 1 esté entonces en posicidn correct
Basta con desconectar ¢l racor ripido 8 Para ase
gurar el amarre del conjunito 1 sohre la corredera 2 sinul-
téneamente por todos los puntos miltiples. 3. Una vez asegu
rado este amarre, se menda el retorno de los gatos de los
topes 4 y 5 a pegicidn de oosallicacién Yy ©& desconectan

los racores vdpidos 22 y 23. La mdquina estd entonces de -
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nuevo dispuesta para funcionar,

Gracias a eate dispesitivo, se suprimen précticasen

te todas las operaciones manueles, entre ellag las wiiones.|:

-p

hidrdulicas répidas 8, 22, 23, y por consiguiente, los ried
£083. correspondientes., | |

Sin embargo} en el ca@so en que el porta-herranients
uhilizgado es de un peso ¥y de un ‘bemafo moderados que lo ha-

cen mée fdcilmente manipulable, les topes de preposicipne-
b4 [ K]

miento 4 y de posicionmmicnto 5 pueden estar dbﬁp?OVﬁét o8

de gatos y ser sustitufdos, por consifuiente, por eseladras

fijas 4a y 5a, y los topes de dem ,”qje 6 suprimidoaf“como_

en Lla variante de realizacién representada en 1las tiftsas 9

¥y 10. In este caso, el ripado horizontal de aplicacidn y de

desaplicacidn de las cabezas de amarre se hace por una, ac-

cidn mamual y solo sigue siendo awboméitico el ama g dﬁ pun

tos mOltinles.

A titwlo de varisvte, es posible ig ua,uenﬁﬁ'éoWO-

car los blogues dc amarre 3 en la placs intermedia Lg, 6 in.

cluso en el porta-bherrvamientas 1b, si este Wltimo estd mon-
tado dirccltamente sobre la corredera 2, y las ranuras de eJ
ganche 21 son colocadas enbouces sobre la correderd.
Finalmente, el dispositivo de amarre puede ser -
wtilizado para la fijacidn de montaje de mecanizacidn sobre
todas las mesas de mdquine, cuslguiera gque sea su orienta-
cién, por ejemplo cuvando es necesario camblar 1o0s montajes
de mecanizacidén para un trabajo por series de diferentes ti

po3 de piezas a mecanizar.

i
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RELVINDLCACTONES

Los puntos que como caracteristica de novedad se

presentan para que sean objeto de esta’ solicitud de Modelo
de Utilidad en Hspafia, por VEINIE aﬁos; son los qQue se reco
gen en las reivindicaciones sigulentest | ’

" 1%~ Digponmitivo de posiclonmmicnto y Suj§é1§n ~
répidos, sobre una mesa mdvil, de un conjunto tel dwdsl un
portmitiles o porta~herremicentus solidavio de wna plpca, -
del tipo que incluye une multitud de conjuntos de sujpeidn

o amarre constituidos, cada uno, por wna cabeza d@;&ma?ra
: ®ews

que se desplaza perpendicularmente a la mesa con una. atrag
cidn eldstica on posicién retrafda, estando empotradd ceds

»
"r e ® P

une de dichos conjuntos en wno de los dos Srganos, mesa y
‘ o

J i : , oo °*
placa, mientras due ¢l obtro de estos dus drganos inclkuye wna

*® s 0

ranura corta ¢n Ty gue peruite el cenganche de la ceygzd de

...0

que permite la desaplicacidén axwisl de esta cabeza de amarre|
caracterizado por el hecho de qué incluye, por una parte, un
pistég.de smarre soliderio de cada una de las cabezzs de amag
rre y que se desplasa en un cilindro, para permitir su accii
nemicnto en el sentido de la malida de la cebeza de zmarre

por una presidn de fluido, siendo dichas ranvras en T y di-
chas aberturas todas enteramente solidarias de dicho otro de
estos dos.érganos ¥y estando contenidas en un plano paralelo
a la mesa, estando todas estas ramuras en'T orientadas en -
vna misma direccidn de referencia con relacidn a las abertu
ras correspondientes, de mancra que la libre separacién de

las cabezas despubs del desamerre y su libre aplicacién pre
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ten enfrente de las cabezas de amarre covrespondientes, ¥

cedente al amarre, ce consigan por desplasamiento del Gou-
Junto de dicha placa con relacidn a la mesa en dicha direc

cidn de refercncia y en la dircecidn opuesta, por olra pap|-

te, &l menos un tope de posicionamicnto de dicha placs en
el sentido perpendicular a dicha direccién de réferenci&y
dispuesta de tal manéra que las aberturas de uno de dichos
drgancs, asf como las renuras en T corresﬁonﬂientes, se &n
cuentran al nivel de laag cabezas de amarre correspoildiéntes,
al menos wn tope de preposicionamiento de esta misﬁéﬁ?lﬂcw
en el centido de dicha dircecidn de refcroncia, po&iéionada
de tal manera que cuando dicha placa estd a tope contpe T

cho tope de preposicionaniento, dichas aberturas se presen

AR Al

finalmente, por 1o menos un tope o regla de desalsbeo, gue

acthia on el sentido opuesto a la precedente y dispuesta de

< e o?

oy . ®
tal menera que, cugndo la plazca estd a tope contra luw degla

-

‘s
. -.... {

de dcezalabeo, dichas ramuras son aplicadas sobre diehhd ca<

bezas de amarrc. . ‘ SN

228 ,~ Dispositivo segun.lg reivingicacida 18, ca-
racterizedo por el hecho de que dicho tope de posiciornamied

to incluye un gato de-zccidn desmultiplicada, que permite

la 1llevade a posicién correcta dc uno de los 8rganos con Te
lacidn al otro para ascgurar la aplicacidn mutua de una ché
veta de arrastre rectilines de tipo conocido, dispueste en
el sentido de dicha dircccidn de refervencia.

3%.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 28, cao-

racterizado por el hecho de gque incluye; al menos, un gato,
de preferencia integrado en cada tope de preposicionamiento,
para empujar a dicha placa contra dicus resla de desalabeo

por deslizamiento contra el tope de posicionamiento y a 1o
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largo de dicha craveta de arrastre, y sl menos un gato de

deanplicacidn que actia sobre dicha placa en el sentido o=

puesto,

48,~ Dispositivo segin la reivindicacién 3%, carac

[

| terizado per ¢l hecho de que el o los topes de preposiciong

miento, asf como el o los getos correspondientes, e igual-
mente los gatos de desaplicacidn y los empujedorcs correspon
dientes, cstfn dispuestos en gitio fijo sobra la mdewisa, .

enfrente de una posicidn privilepgiada de dicha mesai A2 pre
, - * "'l
ferencia wa poaicidn extroma, estando los diversos Jatos

uridos bidrdulicanente por canaslizaciorcs permanentes,, mien

tras que el gato del dispositivo de posiclionamiento y.low

gatos de los dispositivos de amerre, son solidarios dé uno

de los dos Sroonos méviles, mesz ¥y pla

a, ¥y estén unidos hji

o

drdulicamepte de una wanera temporal por racores hiddllicos

répidos. e
58~ "DISTOSITIVO DE FOSICIOLANTENTO Y SUIEGIOR
RAPIDOS, SOBRE UNA LEBSA VOVIL, Dit U CONJURTO TAL CGHO-UK .
PORTAUTIT S, : ' : | .t
. Tal y como se ha descrito en la lemoria que antg

cede, represcentado en los dilbujos que s¢ acompalian y con -
los fines que ze han especificado.
Dsta Yfenoria congta de mueve hojas eseritas a mé

quina por uns sola CArd.

Waaria, 30011980
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