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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  de l a Patente de Invención que, 

por veinte años en España y posesiones, so lic ita  Don Visitar HOLZER, de 

nacionalidad alemana, ingeniero, establecido en Mewsburg/Bodensee, -  

SchRtzenrain (Alemania), por. "EMTSOR DE 3MPULS0S PARA MANDO POR PROGKA 

MA EN MAQUETAS LAVADORAS" (Con prioridad alemana pat. H 35 915 Vll/ód -  

de 19 Marzo 1959 -reivindicaciones 1,2,3,5,7,9,13,14- P^t, H36 664 —  

71l/3d de 15 Junio 1959 -reivindicaciones 4,3,12- y Pat. H. 36 666 V ll/sd  

da 15 junio 1959 -reivindicaciones 10,11-). Inventor; Don Walter HOLZER.
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El inventor tiene por objeto crear un emisor de impulsos que -  

percuta subordinar diferentes tiempos a las distintas etapas de un mando 

por programa. E l invento tiene adamas la  finalidad de poder prever, tan­

to tiempos cortos como largos de contacto en e l desarrollo de un progra-

5 m*. Otra finalidad m¿s del invento consiste en poder rea lizar cambios en



e l programa mediante la  variación de los tiempos del emisor de impulsos, 

ein tener que intervenir en e l propio mando. Después ha de ser tambión -  

factib le  e l variar períodos completos dol programa de mandos mediante la  

correspondiente preselección. Lo importante es que con un reducido dos- 

pliegue de gastos de fabricación y con pequeñas exigencias de espacio -  

se disponga, no obstante, de un mando por programa que trabaje con toda 

procisión y que se puado, adaptar bien a teños los programas. Dicho man­

do tiene que ser seguro y ha de trabajar sin  alteraciones, incluso dán­

dose fuertes vibraciones, fluctuaciones do tensión a s í como bajo los efac 

tos de la  humedad. Estos requisitos indispensables rigen, principalmente, 

cuando so hc.cc uso de mandos en máquinas lavadoras de ropa y de platos.

Se conocen ya emisores de impulsos que provocan e l proseguí-----

miento de la  conexión de los contactos del urogra.ua con impulsos de dis­

tin ta duración. Asimismo se conocen emisores de impulsos que por vía pu­

ramente mecánica hacen que prosiga la  conexión de contactos del programa 

en períodosóde tiempo previamente determinados. E l inconveniente de es­

tos montajes estriba en que, principalmente a l cambiar tiempos de progrt* 

ma cortos y largos, e l ajuste del mando a ta les funciones solo puede ha­

cerse con gran despliegue de medios. Además resulta, d i f í c i l  llevar a ca 

bo en los montajes ya. conocidos una preselección de programa porvaria—  

ción de los tiempos de este áltimo. Esstas posibilidades son muy desea—  

bles, por ejemplo, cuando hay que lavar ropa de distintas clases, las -  

cuales requieren un tratamiento diferente.

La misión del invento es evitar los inconvenientes apuntados y 

concebir e l emisor de impulsos de t a l  manera, que sea posible una cone­

xión exacta de los contactos dol programa t,n períodos de tiempo preselec­

cionados con arreglo o. un programa previamente elegido y, además, tambión

la  selección de otras partes de programa con reducido despliegue de me­

dies, por ejemplo, apretando pulsadores, etc.

La solución de esta tarea, sugerida, por e l invento consiste en 

que una veü transcurrido e l  tiempo de conexión previamente elegido del -  

emisor de impulsos, este pone en marcha e l motor de accionamiento de los
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contactos del programa en un circuito  de interrupción automática en s i  

ya conocido y a continuación, en cada movimiento de contacto, vuelven a 

40 ocupar su posición de partida independientemente entre s i , tanto e l and

sor de impulsos por medio de tma fuerza clástica., como a l circuito de 

int errupción automát ic a .

La cooperación de un emisor de impulsos con e l  motor do un -  

circuito de interrupción automática que sigue conectando los contactos 

. 4$ del programa, ofrece muchas ventajas. E l emisor de impulsos, a l cual

retorna a su posición de partida después de cada movimiento de contac­

to , fa c il ita  una em&sión muy precisa de impulsos da conexión muy breves 

o, también muy largos, segdn lo  largo que sea el.trayecto que recorre -  

dicho emisor. E l circuito de interrupción automática que se u tiliza  pa- 

50 ra e l accionamiento del motor o para los contactos del programa, tiene -

la  ventaja de que la  conexión se realiza  siempre desde una posición de 

partida definida. Aquí as ventajoso e l que tanto e l emisor de impulsos, 

e l cual emite impulsos on función del tiempo, como e l accionamiento de 

los contactos del programa no requieren, on cuanto a exactitud, e l  mis- 

55 mo despliegue de medios que los montajes oportunamente concodiso* En os

tos montajes ya conocidos, unos discos de levas emiten continuamente im 

pulsos do tiempo, o bien unos mecanismos do maniobra gradual conectan -  

los contactos del programa. En los referidos montajes, e l emisor de im­

pulsos y circuito de interrupción automática, o bien, e l motor, no re -  

60 tornan separadamente a cu posición de partida y, por lo  mismo, se suman

los eventuales errores. En e l montaje sugerido por e l invento, los erro 

ros eventuales aparecen sólo en un margen muy pequeRo, y  no se suman -

por e l retorno a la  posición de partida.

Un posible montaje del accionamiento de los contactos del pro- 

6$ grama y del emisor de impulsos, consiste en que e l  motor de accionamien­

to de dichos contactos, mientras ejecuta e l movimiento de contacto, suel

ta un acoplamiento del sistema de contactos de impulsos, y e l emisor re­

torna a s i mediante una fuerza elástica a su posición de partida.

En semejante montaje, e l emisor de impulsos se encuentra ya en 

70 cu posición de partida antes da que haya terminado e l movimiento gradual
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vimientos graduales que sg suceden muy rápidamente. Merced a esta recípro 

ca dependencia se tiene garantizado ?1 qu^ a l movimiento gradual se ejecu­

ta con toda exactitud, ya qu*s ca este modo, e l emisor de impulsos que re­

trocede a la  posición de partida, impide a l mismo tiempo, mediante la  ter­

minación. del impulso, que se produzca un nuevo movimiento gradual de manM

bra.

Es importante que e l arranque del motor de accionamiento do los  

contactos del programa en e l circuito de interrupción automática se r e a l i -  . 

ze sn función del trayecto recorrido por un dispositivo de contacto movido 

con velocidad uniforme 4

E l trayecto recorrido con velocidad uniforme es una medida del -  

tiempo, por lo  tanto, e l motor de accionamiento para proseguir la  conexión 

de los contactos del programa arranca en función del tiempo* Por supuesto 

serán concebibles también todas las demás posibilidades de medida del tiem 

po que conduzcan a la  puesta en marcha del motor de accionamiento de los -  

contactos del programa.

Una ejecución preferente da un emisor de impulsos, s i  cual no -  

tiene que sor accionado con uniformidad, consiste en que s i  emisor de im­

pulsos tiene levas de maniobra con diferente separación del eje da rota­

ción que, a l perarsa dicho emisor, cierran uno detrás de otro unos juegos 

de contactos en períodos de tiempo consecutivos.

Las levas de maniobra, las cuales cierran sucesivamente los con­

tactos (por ejemplo, también a l seguir girando gradualmente e l emisor de -  

impulsos), provocan a s í un orden de cierre en función del tiempo de los -  

contactos, los cuales se utilizan  entonces como secuencia, de impulsos pa­

ra e l arranque del mbbor de accionamiento para la  prosecución de la  cone­

xión da los contactos del programa.

Otra ejecución del emisor de impulsos consisto en que e l dispo­

sitivo  ds contacto, por ejemplo una v ía  de contacto conductora, está colo­

cado en e l contorno de un disco recorrido por contactos palpadores, y des­

pués de la  emisión de contacto de la  vía. de contacto con e l  contacto palpa 

dor previamente elegido, e l disco vuelve por medio de un resorte a su po-
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sición de partida.

En esta ejecución, e l emisor de impulsos vuelve también a su 

posición de partida después de cada impulso. E l disco puede estar accio­

7  ^  '

nado con cualquier velocidad, aunque siempre es esencial que la. secuen­

cia de impulsos sea dependiente del tiempo que hace fa lta  para llevar e l 

emisor de impulsos desde su posición de partida hasta la  emisión de con­

tacto con si contacto palpador previamente elegido.

Para f i j a r  la. duración do maniobra es conveniente que la  pre­

e lecc ió n  de la  misma se haga mediante contactos auxiliaras a cerrar con 

vsncionalmente, los cuales ponan en marcha o l circuito de interrupción -  

automática a través de los contactos palpadores subordinados del emisor 

de impulsos.

Otra posibilidad dal empleo de contactos auxiliares estriba, en 

que éstos son contactos de programa que, durante e l desarrollo del progra 

ma, subordinan diferentes tiempos de maniobra a las respectivas posicio­

nes de maniobra dichos contactos del programa.

A s i pues se tiene la  posibilidad de rea lizar fácilmente cambios 

del programa por medio de contactos auxiliares adicionales.

Con la  correspondiente disposición de los contactos palpadores 

se pueden tener las más diversas posibilidades para intervenir en e l desa 

r ro llo  del programa.

En algunos casos es ventajoso que e l contacto palpador, e l cual 

corresponde a la  mayor duración del impulso, se halle directamente en e l 

circuito de fuerza del motor de accionamiento de los contactos del progra 

ma.

Este contacto palpador puede considerarse en cierto modo como 

contacto de seguridad., puesto que se cuida, de que ningdn movimiento de -  

maniobta gradual permanezca ajustado más tiempo que e l máximo estipulado.

En las posiciones del desarrollo del programa, las cuales se -

controlan, por ejemplo, con termostatos, e l mencionado montaje asegura e l  

que no se pueda, pasar nunca de un determinado tiempo de calentamiento, -  

aun cuando no se h a lla  alcanzado todavía la  temperatura, o bien,en e l ca­

so de fa l la r  e l termostato, a la  inversa, en e l montaje sugerido por e l -
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invento, es t i b i e n  posible con svjüa facilidad seguir conectando, aunque 

no en función del tiempo, determinadas psiciones del programa mediante la  

desconexión de todos los contactos palpadoros a través de contactos de -  

programo subordinados. Dichas posiciones pueden estar in flu idas, por —  

ejemplo, por termostatos, interruptores de n ivel o dispositivo análogos.

Es particularmente ventajoso colocar en e l emisor de impulsos -  

más contactos palpadores qug gg hallen situados en e l c ircuito  de corrían  

te de órganos eléctricos de la  máquina lavadora. Con esta disposición se 

puede conseguir que los respectivos órganos de esta óltirna queden sin  -  

tensión durante e l proceso de maniobra gradual, es decir, evitar involun­

tarias conexiones pasajeras de estos elementos. Este denominando "contacto 

de bloqueo," tiene particular importantia cuando se recorren rápidamente 

sectores individuales del programa, consistentes on varios movimientos de 

maniobra gradual. Este rápido recorrido se puede lograr haciendo que los 

contactos del programa previamente seleccionados puonteen e l emisor de -  

impulsos y puentcando también el motor en e l c ircu ito  de interrupción au­

tomática para dichas posiciones de maniobra.

Otra ventaja más de este sencillo  montaje consiste en que es gra 

duaMo e l intervalo do tiempo de los contactos palpadores adicionales fren  

te a los demás contactos palapadores.

Se tiene ahora, fácilmente la  posibilidad de ajustar los tiempos, 

tina ventaja esta que no existe, por ejemplo, $n los montajes ya conocidos.

En e l montaje de un emisor de impulsos con un motor que trabaje  

en e l circuito de interrupción automática, existen importantes requisitos 

previos funcionales para e l accionamiento, tanto dél emisor de impulsos -  

como de dicho circuito de interrupción automática.

Se utilizan  convenientemente accionamientos de marcha continua 

con acoplamientos para evitar eventuales tiempos de arranque de motores -  

que adolecen de momentos de inercia, y que en ocasiones pueden a lterar la  

precisión de los impulsos de maniobra.

pna posibilidad constructiva en lo  que se re fiere  a l  accionamien 

to  del emisor de impulsos estriba en que e l acoplamiento de este áltimo es 

uha rueda dentada, la  cual deja de engranar a través de un órgano interme-
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dio, por ejemplo una palanca, durante e l movimiento do maniobra gradual 

de loa  contactos del programa, de modo que e l emisor de impulsos retor­

ne por fuerza elástica a su posición de partida,

por consiguiente, en esta ejecución, la  reposición del emisor 

de impulsos so maniobra en función de la  posición da los contactos dal 

programa.

Otra posibilidad de acoplamiento consiste en que e l acciona?* 

miento unidorms del dispositivo de contacto del emisor de impulsos se -  

lleva a. cabo a través de un acoplamiento electromagnético y de un motor 

de marca continua.

Ahora, e l influ.enciamiento del acoplamiento se rea liza  aquí por 

vía  eléctrica, y no mecánicamente, como se expuso anteriormente, Cuando 

ce utiliza, un motor de marcha continua para e l accionamiento, se tiene -  

todavía más posibilidades por e l hecho de oue e l motor de accionamiento 

del emisor do impulsos es a l mismo tiempo e l accionamiento de un sistema 

de contactos auxiliares, por ejemplo pitra invertir a l motor de máquinas 

levadoras.

Esta ejecución es tanto más conveniente por cuanto que ahora, 

subordinados a los impulsos periódicos, los cuales son omitidos por e l  -  

emisor de impulsos a través del acoplamiento, conectan unos contactos -  

auxiliares conectados por e l motor de accionamiento.

En e l dibujo se representa un ejemplo de ejecución del invento, 

desprendiéndose de paso do dicho dibujo ybde la  memoria, descriptiva otras 

características míe a l respecto,

F ig . 1, Muestra esquemáticamente la  subordinación do un emisor de impul­

sos a un motor, e l  cual sigue conectando en a l circuito de inte­

rrupción automática los contactos dal programa.

F ig. 2, Muestra otra ejecución en la  que un emisor de impulsos y un aco­

plamiento mecánico están unidos con e l motor, e l cual sigue co­

nectando los contactos del programa en e l circuito de interrup­

ción automática.

F ig , 3, Muestra esquemáticamente unas psobilidades para la  disposición -
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de contactos palpadorea para resolver funciones de maniobra adi­

cionales.

En la  Fig 1, e l emisor de impulsos sstá saHalado en general por 

20$ e l reborde 1 , y con a l  reborde 2 se daisgna ol motor con circuito de inte­

rrupción automática que continua conectando los contactos del programa. E l 

montaje designado en lo  sucesivo como emisor de impulsos 1  y e l montaje se 

Salado como circuito de interrupción automática 2 están unidos entre s í  -  

"e léctrica  o mecánicamente, y son independientes uno de otro por cuanto — 

210 que cada, montaje retorna por s i  solo a las posiciones de partida represen­

tadas en la, Fig 1.

E l ejemplo de emisor de impulsos 1 representado sn la  Fig 1, se 

compone de un disco 3 en cuyo contorno va. colocad? parcialmente una vía  -  

de contacto conductora, 4< En separaciones ajoetables y selecciona,bles van 

21$ colocados los contactos palpadoras 5, 6, 7, 3, 9,  y cuando e l disco 3 se -

mueve en dirección de la  flecha lo  con su vía de contacto conductora 4; —  

tiene lugar una emisión da contacto con e l pertinente contacto palpado? 5 

a 9 que toca la  referida vía de contacto 4.

E l disco 3 en accionado por un motor 11 a través de un acopla- 

220 miento 12, En e l ejemplo do ejecución se trata de un acoplamiento electro­

magnético. E l eje de rotación 13 entre e l acoplamiento 12 y e l  disco 3 t ie  

ne todavía un acoplamiento de fricción  14 en s i  ya conocido.

E l c ircuito  de interrupción automática en e l reborde 2 sirve jun 

támente con e l motor 1 $ para proseguir la  conexión del disco de maniobra 

225 22, Este disco 22 acciona, los contactos de programa, lo ,  17; 18 a través de

leves de maniobra 2$, 26, 27o Este disco 22 acciona, además, otros contac­

tos de programa que no están reproducidos en este dibujo? En e l esquema ds 

conexiones de la  Fig 1 existen todavía otros contactos de programa 19, 20, 

21 a s í como 28, 29, 30,

230 E l motor 15 acciona e l disco de maniobra a través del eje 31 y **

de varias ruedas intermedias 24 y 23, En e l eje 31 existe una leva de ma­

niobra 32 que acciona un sistema, de contactos 33, 34, 35. Con los termina­

les de su arrollamiento, e l motor 15, por una parta, se halla  en e l poten­

c ia l  37, y para g ira r necesita é l potencial 36 en e l  otro terminal del erro
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llamiento. S i e l emisor de impuTSbs da através de uno de sus contactos e l  

potencial 36 a l borne 38 del motor, e l motor 15 se pone en marcha. A l mis­

mo tiempo gira le. leva de maniobra 32 en dirección de la flecha 39 y c ie ­

rra los dos contactos 33 y 34. De este modo e l borne 38 queda directamen­

te aplicado a l potencial 36. E l motor 15 continua ahora girando hasta que

la  leva de maniobra. 32 vuelve a la  posición de partida seílalad?. y e l con­

tacto 33; 34 interrumpe e l circuito de corriente del motor. E l disco de -  

maniobra 22 se ha movido así dando un nuevo paso de maniobra.

, E l motor 1 1  del emisor de impulsos 1  está siempre conectado a -

la  tención de red. En e l estado lib re  ds tensión; e l acoplamiento electro­

magnético 12 provoca e l accionamiento del disco 3* S i es excitado dicho -  

acoplamiento 12 , neutraliza entonces la  unión por fuerzas de fricción  en­

tre e l motor 1 1  y e l disco 3; y e l muelle esp ira l 40 hace que dicho disco 

3 retorne desde cualquier posición a la  posición de partida representada.

E l sistema funcional es e l siguiente; En la  representación de -  

la  Fig. 1; e l disco de maniobra 22 ha cerrado e l contacto de programa 20. 

Esto corresponde a. una determinada preselección del contacto palpador 8 y 

por consiguiente, a una determinada, elección del tiempo para esta posición 

de contacto del disco de maniobra 22.

Este disco 22 permanece ahora en dicha posición de maniobra has­

ta que la  v ía  de contacto 4 llega  a l contacto palpador 8. De este modo e l 

borne 38 del motor recibe e l potencial 36 a través del contacto palpador 

5; de la  v ía  de contacto 4; del contacto palpador 8 y através también ¿el 

contacto de programa 20. Ahora se pone en marcha e l motor 15 y la  leva de 

maniobra. 32 cierra e l contacto de interrupción automática 33; 34 mientras 

dura una vuelta de la. leva 32. Segdn esté hecho e l ajuste de los contactos 

33; 34; 35; se puede interrumpir la  entrada de corriente a l acoplamiento -  

electromagnético 12 por medio del contacto 34; 35; bien inmediatamente; o 

bien como muy tarde durante e l giro de la  citada leva 32, a l separarse e l 

contacto 34 del contacto 35. De esta manera se interrumpe la  unión por —  

fuerzas de fricción entre e l motor 1 1  y e l disco 3 , y este disco 3 retro­

cede entonces rápidamente por e l efecto del muelle espiral 40 a la  posi­

ción de partida representada. La leva de maniobra 32 termina de dar la  -
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vuelta cuando se abre e l contacto 33; 34 en e l  circuito de interrupción 

automática. Después vuelve a cerrar e l contacto 34* 35; y e l emisor de -  

impulsos empieza de nuevo a traba ja r. S i e l contacto 20 queda ahora cerca 

do en la  posición que acaba de alcanzar e l disco de maniobra 22; e l emi­

sor de jjnpulncs emitirá entonces a.l cabo da un tiempo igual e l siguiente 

impulso da arranque a l circuito de interrupción automática hasta que se -  

abro, por ejemplo, e l contacto 20 on otra posición de contacto por la  le ­

va del disco de maniobra 22, y se cierra otro contacto, por ejemplo e l -  

contacto 21. Esto s ign ifica  que e l emisor de impulsos no cunte un impulso 

a l circuito de interrupción automática hasta que la  vía de contacto 4 se 

ha movido hasta e l contacto palpador 9. E l mayor trayecto de la  vía  de -  

contacto 4 corresponde a un tiempo más largo para esta posición da contar 

to . De la. F ig 1 sa desprende claramente que e l contacto palpador 6 está -  

subordinada una duración más corta del impulso, y a l  contacto palpador 9; 

una duración más larga del mismo, en donde por duración da impulso hay -  

que entender e l tiempo durante e l que e l disco 22 permanece en una deter­

minada posición hasta que ejecuta un nuevo movimiento gradual.

El contacto 41, por ejemplo accionado a. mano, representa la  po­

s ib ilidad , de enlazar independientemente de los contactos del programa du 

rante un tiempo determinado, e l contacto palpador 6 con e l circuito de in­

terrupción automática. Con esto se puede conseguir que el disco de manio­

bra 22 siga avanzando gradualmente hasta, que se vuelvo a abrir e l contacto 

41. E l contacto puede ser cerrado por termostatos m otros elementos de -  

accionamiento, poro de la  misma manera puede ser manipulado a mano para -  

recorrer asimismo determinadas partes del programa con conexión continua­

da gradualmente.

E l contacto 41 se necesita principalmente cuando están abiertos 

todos los contactos de programa 19, 21, 21, que corresponden a un determi­

nado tiempo de impulso. En este caso, e l motor 15 queda, sin corriente por

medio del circuito da interrupción automática hasta que se cierra e l con­

tacto ¿(1 .

En la  Fig 2 se reproduce otra posibilidad . En asta figura e l -  

contacto 42 está unido siempre con e l contacto 34 y, por consiguiente, -
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con e l potencial 36. Esto sign ifica que a cada posición do contacto del -  

disco de maniobra 22 esta subordinado forzosamente un tiempo de impulso -  

máximo. Esta medida os necesaria por rabones de seguridad cuando se quie­

re evitar que en e l  caso da avería, persista durante un tiempo ilimitado  

una posición de contacto del re ferido  -disco 22. Por lo  demás, en la  Fig 2, 

los mismos nómeros deisgnan piezas de idéntica función. E l contacto 42 no- 

dría palpar^ por ejemplo en ls  Fig 1, e l contorno del disco 3 por un lugar 

cualquiera..

por lo  demás la  Fig 2 representa, otra ejecución del sistema de -  

contactos del emisor de impulso. En lugar de una vía de contacto conducto­

ra. colocada en e l  contorno del disco 3 ; existe un disco de levas 43 aue re 

cibe su accionamiento desde e l motor 1 1  a través de ruedas intermedias 44 

que tiene y do la  rueda, dentada 45. Esta rueda 45 está situada en un.?' pa­

lanca 46 que tiene e l punto do rotación 47. Por uno de esos extremos, di­

cha palanca tiene un saliente 49 que se desliza, por e l contorno del disco 

de levas 48.

E l distema, funcion&l es ahora e l siguiente: Bajo la  fuerza del -  

muelle $0? la  rueda, dentada 45 establece la  unión por fuerzas de fricción  

desdo e l motor 11 hasta e l disco do lavas 43. Este disco 43 tiene vías de 

maniobra, las  cuales están situadas con diferentes radios 51, 52, 53 des­

de e l eje de rotación 54. S i e l disco de levas 43 es accionado en direc­

ción de la  flecha 55, la  palanca palpadora 56 es movida entonces de acuer­

do con los radios 51-53 en dirección de la  flecha 57. De este modo so cie­

rran primero los contactos 5 y 6, luego e l contacto 7 y más tarde e l con­

tacto 42, es decir, esto, es e l mismo proceso en función del tiempo que -  

a l alcanzar los contactos palpadores 5, 6, 7, 3, 9 en la. F ig  1 por la  vía

da contacto 4.

S i  a través de uno de los contactos 5, 6, 7 ó.42 arranca ahora -  

o l circuito de interrupción automática, del motor 15 , esto no solo origina  

entoncas otro nuevo movimiento gradual del disco de maniobra 22, sino que 

a l mismo tiempo e l disco de levas 43 empuja hacia atrás a l saliente 49 de 

la  palanca y hace a s í que deja de engranar la  rueda dentada 45 en oposición
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a l muelle 50. pe esta manera so neutraliza la  unión por fuerzas de f r ic ­

ción desde e l motor 1 1  a l disco de levas 43 7; por e l efecto del muelle -  

40; e l disco 43 retorna a cu posición de partida la  cual esta determina­

da por e l esparrago de detención 5$.

E l acoplamiento electromagnético de la  Fig 1 esté sustituido -  

en la  ejecución según la  Fig 2 por e l acoplamiento mecánico* Este aco­

plamiento mecánico, compuesto de la  palanca 46 y  de la  rueda dentada 45; 

tiene ls, ventaja de que e l movimiento continuado gradualmente del disco 

de levas 22 provoca forzosamente e l retorno del emisor de impulso a su -  

posición de partida; quedando establecido un orden concreto en función -  

del tiempo, en lo  que respecta a la  emisión de contacto e léctrico.

La Fig 3 presenta, otra, variante de conexión del emisor de im­

pulsos. En asta figu ra  se han soSalado con los mismo nómeros que en las  

demás figuras las piezas do idéntica función.

Análogamente a la. Fig 1; alrededor del disco 3 existen contan 

tos palpadoras loe cuales emiten impulsos de arranque a l borne 33 del -  

motor 15 de loe contactos del programa. Además de estos contactos p a l-  

padores exista un contacto paleador adicional 59 que está situado en e l  

circuito de corriente de los órganos eléctricos 60, 61 y 62 de la  máqui­

na lavadora. Los órga' os son conectados a l mismo tiempo por los contac­

tos de programa 23; 29 y 30. La disposición del contacto palpador adicio  

nal $9 hace que los órganos eléctricos 60; 6l  y 62 no puedan reaccionar 

inmediatamente; auqneu estén cerrados los contactos de programa 23; 29 ó 

30. Solo cuando la  v ía  de contacto 4 llega  a.l contacto palpad or adicio­

nal 59 reciben tensión dichos órganos elóctricos y empiezan a traba jar, 

es dócil', dichos órganos se conectan solo con tiempo d iferido  después de 

haberse llevado a cabo e l movimiento de maniobra gradual. La ventaja -  

esencial de esta montaje consiste que a l recorrer un sector compuesto do 

varios, movimientos ds maniobra graduadles, dichos órganos no.-reaccionan 

con cada, uno de estos movimientos. Merced a la  reacción d iferida , d i­

chos órganos eléctricos no entran en funciones hasta después de haber a l ­

canzado la  correcta posición de maniobra y de una lurga permanencia en -



365 la  misma. Con esto se evita e l repiqueteo de re lás , breves impulsos da -

maniobra an las válvulas hidráulicas y*'similares.

' gomo campo de aplicación del invento hay que señalar todas las  

posibilidades en las 'que se quiera emplear* un emisor de impulsos y un -  

circuito de interrupción automática pera proseguir la  conexión de un dis

370 co de maniobra, y de paso, que deban ex istir todas lasmposibilidadcs pa­

ra efectuar la. rotación a mano, es decir, e l regla je  rápido, e l exacto -  

mantenimiento do movimiento de maniobra graduables en función del tiempo 

y una amplia posibilidad para e l empleo de todos los órganos con mininos 

gastos de fabricación, máxima precisión y mínimas exigencias de espacio.

-----000O000-----

375 N O T A . — Se reivindica la  propiedad de esta Patente de Invención;

1) -  Emisor de impulsos para mando por programa, en máquinas lavadoras, 

para la  conexión gradual en función del tiempo de los contactos del pro­

grama en un intervalo de tiempo praseleccionado para e l funcionamiento -  

d.s una máquina, lavadora automática, caracterizado porque una voz transcu

360 rrido  e l tiempo de maniobra preseleccionado del emisor de impulsos ( 1 ) ,

este áltimo pono en marcha e l motor (15) de los contactos del programa -  

(16 a 21) (26 a 30) en un circuito de interrupción automática ( 2) en s i  

ye, conocido, y a continuación, en cada movimiento de maniobra gradual, -  

vuelven a ocupar au posición de partida, independientemente uno de otro,

385 tanto e l emisor de impulsos ( 1 ) mediante fuerza e lástica  (40) como e l  -

circuito de interrupción automática ( 2) .

2) -  Emisor de impulsos para mando por programa, en máquinas lavadoras, -  

segón reivindicación 1 , caracterizado porque e l motor ( 15 ) de los contan 

tos de programa, suelta, mientras ejecuta e l movimiento gradual de manio-

390 bra, un acoplamiento ( 12 ) de' los contactos palpad oras (5 a 9) ;  y e l emi­

sor de impulsos ( 1 ) puede retornar a s í por fuerza elástica (40) a su po­

sición de partida.

3) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, -  

según reivindicación 1 , caracterizado porque e l arranque del motor ( 15 )

395 de los contactos de programa en e l  circuito de interrupción automática -

( 2) se rea liza  en dependencias del trayecto recorrido de un dispositivo
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da contacto (4 , 5 a 9) movi3o^con velocidad uniforma.

4) -  Emisor da impulsos para mando por programa an máquinas lavadoras, s * -  

gán re iv ind icación  1 , caracterizado porque a l  emisor da impulsos ( 1 ) tiene  

levas ds maniobra con d is t in ta  separación (51 , 53, 53) d e l e je  de rotación  

( 54) *  la s  cuales a l  pararse e l  emisor de impulsos ( 1 ) ,  c ierran  unos juegos 

de contacto ( 5, ó ,7; 42) uno detrás de otro en in terva los de,tiempo conse­

cutivos .

-  Emisor do impulsos para mando per programa en maquinas lavadoras, se -  

gi!n re iv indicaciones 1  a 3 ; caracterizado porque e l  d isp o sitivo  de contac­

to  es, por ejemplo, una v ía  de contacto conductora ( 4) situada en e l  con­

torno de un d isco ( 3 ) recorrido por contactos pálpadores (5 a 9) ;  en don­

de después de la  emisión de contacto de la  v ía  de contacto con e l  contac­

to  palpador preseleccionadc, e l  disco ( 3) vuelve a su posición  de partida  

por un muelle (4 0 ).

6) -  Emisor do impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, se - 

giín re iv ind icaciones 1  á 3 y 5, caracterizado porque la  preselección  de la  

duración de maniobra se re a liz a  por contacto de programa ( 19 , 20) a cerrar  

convoncionalmente, lo s  cuales ponen en marcha e l  c irc u ito  de interrupción  

automática ( 2)  a travós de los contactos palpadores subordinados ( 7,  8) -  

de l emisor de impulsos ( 1 ) ,

7) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, sa -  

gán reiv indicaciones 1  a 3 , 5 y  6, caracterizado porque lo s  contactos au­

x i l ia r e s  (1 9 , 20)  son contactos de programa lo s  cuales, durante e l  desarro  

l i o  d e l programa, subordinan d ist in tos  tiempos de maniobra a la s  respecti­

vas posiciones de maniobra de lo s  contactos de programa.

8)  -  Emisor de impulsos para mando por progrma en máquinas lavadoras, s e -  

gán re iv ind icac ión  1 ,  caracterizado porque e l  contacto palpador ( 42) ,  que 

corresponde a l a  mayor duración de impulsos, se h a lla  directamente en e l  

c ircu ito  de corrien te  de arranque del motor (15 ) de lo s  contactos de pro­

grama (F ig  2 ) .

9) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, * e -  

gón re iv ind icac ión  1 , caracterizado porque todos lo s  contactos palpadorea 

están unidos a través de uno o varios contactos de programa, con e l  c i r -
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cuito de corrien te  de arranque de l motor (1 5 ),  y  cuando dichos contactos 

de programa están ab ie rto s , no l le g a  ningún impulso de arranque a l  c i r ­

cuito de in terrupción  automática (2 ) .  (F ig ;  1 ) .

10) -  Emisor de impulsos para mando por programa en maquinas lavadoras, -  

según re iv ind icac ión  1 , caracterizado porque además de lo s  contactos p a l­

eadores ( 5, 6, 7) que determinan lo s  tiempos de maniobra, existe  por lo  -  

menos otro contacto palpador (59 ) situado por lo  menos en un c irc u ito  de 

corriente de un órgano e léc trico  ( 6o , 61, 62) de l a  máquina lavadora.

11) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, -  

xegún re iv ind icación  1 , caracterizado porque es a ju stab le  e l  in tervalo  de 

tiempo entre e l  contacto palpador ad ic iona l ( 59)  y  lo s  demás contactos -  

palpadores (5 ,  6, 7 ) .

12) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, -  

según re iv ind icac ión  1 , caracterizado porque e l  acoplamiento del emisor -  

de impulsos ( 1 ) es una rueda dentada ( 45) ,  la  cua l deja  de engranar a tra ­

vés de un elemento intermedio, por ejemplo una palanca ( 46) durante e l  mo­

vimiento de maniobra gradual de los contactos de programa, por lo  cual e l  

emisor de impulsos ( 1 ) retrocede per fuerza e lá s t ic a  (40) a su posición  -  

de partida .

13) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, -  

según re iv ind icación  1 , caracterizado porque e l  accionamiento uniforme del 

emisor de impulsos ( 1 ) se lle v a  a cabo a través de un acoplamiento e lec ­

tromagnético ( 12 ) y de un motor de marcha continua ( 1 1 ) .

14) -  Emisor de impulsos para mando por programa en máquinas lavadoras, -

según re iv ind icación  1 , caracterizado porque e l motor ( 1 1 ) de l emisor de 

impulsos ( 1 ) es a l  mismo tiempo e l  accionamiento de un sistema de contacto 

a u x il ia r ,  por ejemplo para in v e rt ir  e l  motor en la  máquina lavadora,

15) -  "EMISOR RE IMPULSOS PARA MANDO POR PROGRAMA EN MAQUINAS LAVADORAS".

Esta Memoria Descriptiva consta de 15 hojas mecanografiadas por 

una so la  cara y  de tre s  hojas de planos.

Madrid, 1 8  MAR. 1380



kM 4t7*E7?M )¿.ZE/? 3 / K y ás^ / iq / a  7?

Esca/a var/áó/e



1 ?.

p-p.

Escá/á y<3f/áP/a



MMÍÍO? /VOiZS?

^  /'r
f  F i p f )

A #  A <? / $ 0

f/G J.

Jd

J7

F^ca/a /ar/aó/e


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



