MEMORIA BESCRIPTIVA de laPatante de Invencidn que,
pér veinte afos en Espafla y posesiones, solicita Don Woltor HOLZER, de
nacionslidad alemans, ingeniero, establecido en Meersburg/Bodensec, -
Schlitzenrein (Alemania), pors "EMISOR DE IMPULSOS PARA MANDO FOR FROGRA
Wi EN MAQUINAS LAVADORAS" (Con priorided alemans Pat, H 35 915 VIL/8G -
de 19 Marzo 1959 ~reivindicaciones 1,2,3,5?7,9,13,1AF Pat, H36 664 —-—
VI1/3d de 15 Junio 1959 -reivindicaciones 8,12~ v Pat. H. 36 666 VII/éd

de 15 Junio 1959 -reivindicaciones 10,11-), Inventors; Don Walter HOLZER.
=000 00~

El inventor tiene por objeto crear un smisor de impulsos que -
pernita subordinar difersntes tiempos s las distinbas etapas de un mando
por programa, El invento tiene ademds la fipalidad de poder prever, tan—
to tiempos cortos como largos de contscte sn el desarrollo dazun progra=

me, Otra finslidad mds dal inveabo consishe en poder realizar cambios en
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el programa mediants la variacidn de los tiempos del emisor de impulsos,
gin tener que intervenir en =l prepio mando, Dospuds ha de ser también -
factible a2l variar perfodos complstos dol prograns de mundes mediante la
correspondiente preseleccidn, Lo importante =5 gue con un reducido des-
pliegue dez gnstos de febricacidn y con pequsfias exigeneias de sspncio -
sa dizpongn, no obatante, de un mando por programs que trabaje con toda
prscisién 7 nus ee vueds adaptar blen a todos los progrumza..Dicho ﬁan—
do tiene cue ser seguro y ha ds trabajar sin alteraciones, incluso ddn-
dose fuertes vibracionss, fluctuaciones dc tensidn asf como bajo los efec
tos de la hunedad. Esbos requisitos indispensables rigen, principalmente,

ndo se hoce uso de mandos en miguines lavadoras de ropa y de platos,

[«
[+]

33

ci
Ce conccan ya emisores de impuleos que provocan el prosegui-~ =
miento de la conexidn de 1os contactos del vrograma con impulsos de dis-
tinte duracibn. Asimismo se conocen emiscres de impulsos que por via pu-
ramsnte mecdnica hacen que prociga 1o conexidn de contactos del programa
en perfodos de tiempo prevismente determinados, El inconveniente de so-~
tos montajes sstriba an que, principalmente al cembiar tiempos de progre
ma corvos y largos, el ajuste del mendo a tales funciones solo puede ho-
cerse con gran despliegue de medios, Ademds recults dificil Llevar a ca
bo en los montajes ya conocidos una preseleccién de programa porvaeris— -

cidn de los tiempos de este Yltimo, Eetas posibilidades son muy desea- -

bles, por =jemplo, cuando hay que lsvar rops de diztintas clases, las -

cuales requicren un tratamiento difsrente.

La misibn del invento es eviter los inconvenisntes apuntzdos v
concebir el emicor de impulsos ds tal manera, Gue sea posible una cone-
xién exscta de los contactos del program: en parfodos de tiempo preselsce
cionados con arrsglo o un programs previamente slegico y, ademds, tambidn
1la seleccidn de otras partss de rrogrema con reducido desplisgue de me~
dics, por ejemplo, 2pretando pulsadores, ntc.,

Le solucidn de esta tares sugerida porAel inventc consiste en

cue una vez transcurrido el tismpo de conexién previamente elegido dsl -

emisor de impulsos, éste pone en morchs el motor de accionamiento de los
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contactos del programa en wn ¢ircuito de interrupeidn automftica en sof

va conocido y o continuscidn, en cada movimiento de contacto, vuslven s
ccupar su posicidn ds partids independisntemente entre sf, tunto el ami
sor de impulsos por medio de una fuerza cldstiea, como ol circuito de
interrupcidn automftica,

La coo?mmcién de un emisor de impulsos con el motor Ge un =~
cireuito de intsrrupeidn autométipa gue sigue conectando los contactos
del programaz, ofrece muchas ventejes. EL smisor de impulsos, el cual
retorna a su posicidn de pertide despuds de cada movimiento de contac-
to, facilita uan emhsidn muy precisa de impulsos de conexidn muy breves
0, temoidn muv largos, sesin lo largo oue sea el trayecto qus recorre -
dicho emisors El circuito de interrupeidn svbomfbica que se utiliza pa-
ra al accionamiento del motorc pera lom contactos del programa, tiens -
la ventaja de que 1la conexidn se reslina sismpre desds una posicidn de
partide definida. Aqui as ventajoso el auve tanto el emisor de impulsos,
el cusl emite impulsos on funcién del tismpo, como el accionamiento de
los contactos del programs no requieren, en cuanto a exsctitud, el mis-
mo dsspliegue de medios que los monttjes opcrtunamente concodisos En es
tos montajes ya conocidos, unos discos de levas emiten continvamente im
rulsos de biempo, o bien unos mecanlsmos de maniobra gradual consctan ~
los contactos del mrograma, En los refsridos montajes, el emisor de im—
pulsos y circuito de interrupcidn automdtica, o bien, €l motor, no re-

Lornan separadaments = su posicidn de partida y, por lo mismo, se suman

=

los aveutuales crrores, En el montszjs sugeride por el invento, los crro
ras evenbualss avarecen s€lo en un morgen mur pequelo, ¥y no e sumen =

por el retornc a la posicidn de partida,

yn posible monttie dal accionemizato de los contactos del pro-
grama y del emisor de impulsos, gonsista en oue el motor de accionsmien-
to de dichos contactos, mieatras sjecuta =l movimiento de contacto, susl
ta un acoplumiento del sistema de contactos de impulsos, y el emisor re—
torna asi medisnte una fuerra eldstica a su posicidn de partida.

In semejante mont:ije, el emisor de impulsos se encuentra yu en

su posicibn de partids antes da yus haya terminado el movimiento gracdual
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I tismpos de maniebra myy cortos, o bien, mo-

dr maniobre. Se consiguen as

vimientos graduales que ss suceden muy rfpidmmsnte, Merced s osta rec{pro
ca dependencis s¢ tdene garsntizado el oue ol movimiento gradual se sjecu~
ta con toda exwciitud, yz que ¢o este modo, el emisor de impulsos cuc re-
troceds a la posicidn de partida, impide al mismo tiempo, mediante ln ter-—
minacibn del impulso, que se produzesa un nuevo movimisnto gradual de manio
bra,

Es importente qus el arrengue del motor de accionamiento de los
contactos del progroma en el circuito de interrupeiln automftica se reali- .
7e =n funcién del trayecto recorrido por un dispositivo de contacto movido
con velocidad unifornme,

El trayecto recorrido con velocided uniforme es u medida del =
tismpo, Por lo tento, el metor de ccclonamiento psra proseguir la conexidn
de los contactos del programs srranca sn funcién dal tiempos Por supuesto
serdn concebibles tembidn todas las dsmls posibilidades de medida del tiem
po que conduzesn & la pussba en marchs del motor ds accionamiento de los ~
contactos del programa,

Una ejecucidn praferente ds un emisor des impulsos, sl cuzl no -
tiens gue ser sccionado con uniformidad, consiste en que sl emisor de im~
pulsos tiene levas de maniobra con difsrente saparacién del eje de rote-
cidn que, al porarss dicho emicor, cierran uno detrds des obro unos juegos
de contactos en perfodos de tiempo consecutives,

Las levas de maniobra, las cuales cierran sucesivamente los con-
tactos (por ejemplo, también al seguir girando gradualmsnte el emisor ds -
impulsos), provocan ss{ un orden de cierre en funcidn del tismpo de los -
contactos, los cuales se¢ utilizan entonces como secuencia de impulsoe pa~
ra el arrengue del mbbor de accionamiento para la prosecucién de la cons~
xibn de los contactos del programa.

Otra cjecucidn del emizor de impulsos consiste en que el dispo-
sitive ds contacto, por ejemplo une via ds contacto conductora, estd colo-
csdo en el contorno de un disco recorrido por contactos palpadores, y des-
puds de la emisidn de contacto de la via de contacto con el contacto palpa

dor previamente elegido, el disce vuslve por medio de un resorts a su po~
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En esta ejecucidn, el emisor des impulsos vuelve tambidn a su

sicidn de partida,

posicidn de partida despuds de cada impulso, El disco puede estar accio~
nado con‘cualquier velocidad, aungue sismpre es esencial qus la secuen—
cia de lmpulsos ssa dependiente del ticmpo que hace falta para llevar el
emisor de impulsos desde su posicidn de partida hasta la enisidn de con-
tacto con sl contacto palpador previemente slegido,

para fijar la duracidn de maniobra es conveniente que la pre-
seleccifn de la misma se haga mediante contactos auxiliares a cerrar con
vencionalments, los cualss ponsn en marcha el circuito de interrupcidn =
automdtica e través de loe contactos palpadores subordinados del emisor
de impulsos,

otra posibilidad del émplao de contactoe suxiliares astriba én
que éstos son contactos de programe que, durante el desarrollo del progra
ma, subordinan diferentes tiempos de manioﬁra a las respectivas posicio—
nes de maniobra dichos contactos del programa,

481 pues se tiene la posibilidad de realizar fdcilments cambios
dal programs por medio de contacﬁos auxiliares adicionales,

¢on la correspondiente disposicién de los contactos palpadores
se pweden toner las mds diversas posibilidades pars intervenir e¢n el desa
rrollo del programas

En algunos cascs es ventajoso que sl contacto palpador, el cual
corresponde a la meyor duracidn del impulso, se halle directamente en el
circuito de fuersa del motor de accionemiento de los contactos dsl progra
ma.

Tebe contacto palpador puede considerarse an clerto modo como
contacto de seguridad, puesto que se cuida de cue ningédn movimiento de -
maniobts graduzl permanezca ajustado mfs tiempo que el mfximo estipulado,

En las posicion@s del desarrollo del programa, las cusles s8¢ -~
controlan, por ejemplo, con termcstatos, el mancionado montaje assgura el
que no se pueda pasar nunca de un determinado tiempo de calsntemisnto, ~
gun cuando no se halla alcanzado todavia la temperatura, 0 bisn,en el cu-

g0 de fnllar el termostato, a la inversa, en el montaje sugerido por el -
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invento, es tambifn posible con suma facilidsd seguir conectando, aunque
no en funcidn del tiempo, determinedas psiciones del programa mediante ia
desconexidn de ﬂodos los contactos palpadorac a través de contactos de -
programa subordinados, Dichas posiciones pueden estar influidas, por —
ejemplo, por termostatos, imterruptares de nivel o dispositivo andlogos,

Ts psrticularmente ventajoso colocar en el emisor de impulsos -
mds contactos palpadores qus se hallen situados en el circuito de corrien
te de rgrnos eldctricos de la mfquine lavadora, Con esta disposiciédn se
puede conszguir que los respectivos drganos de esta $ltima ¢ueden sin -
tensién durante el proceso de maniobra gradual, es decir, evitar involun-
tarias conexiones pasajeras de estos elementos. Este denominado "contacto
de blogueo," tiens particular importanbia cuando se recorren rdpidaments
sectores individuales del programa, consistentes e¢n varios movimientos de
maniobra gradual, Ee=te rdpido recorrido se puede lograr haciendo que los
contactos del programe previamente seleccionados puentesn el emisor de -
impulsos y puenteando también el motor sn el circuito de interrupcidn au-
tondtica para dichas posiciones de maniobra,

Otra ventaja mas de este sencillo montaje consiste en que es gra
duakle »l intervalo de tiempo de los contactos pulpudoras gdicionalas fren
te a loc dem#s contactos palapadores.

Se tiene ahora facilmente la posibilidad de ajustar Yos tienmpos,
Wwna ventaja esta que no existe, por ejemplo, en los montajes ya conocidos,

En el montajs de un emisor de impulsos con un motor que trabaje
en al circuito de interrupeibn automftica, existen importantes requisitos
previos funcionales para el accionamiento, tanto del emisor de impulsos ~
como de dicho circuito de interrupcidn sutomdbica.

Se utilizan convonlentemente accionamientos de marcha continus
con acoplamientos para svitar eventuales tiempos de arranque de motores —
que adolecen de momzntos de inercia, y gue en ocasiones pueden alterar la
precisidn de los impulsos de meniobra,

Un# posibilided cogstructiva en lo que se refiers él accionsmien
to del emisar de impulsos estriba en guo el acoplamicnto de este $ltino es

uha rueda dentads, la cusl deja da engranae a travde de un 6rganq intsrme-
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dio, por ejemplo una paleance, durnanbe ¢l movimisntc de maniobra gradual

de los conbtactos del prograsa, de modo cue el emisor de impulsos retor-
ne por fuerza elfsticae & su posieibn de partida,

Por consiguisnte, en esta ejecucidn, la reposicidn del emisor

L=
de impulsos s¢ maniobra en funcidn de la posicidn de los coatactos dol

Programs.,

ptra posibilidad ds acoplamisnto consiste en que el accionus

miento unidorms del dispositive de contscto del amisor de impulsos se -

1leva a cabo a travee de vn acoplamicnto electromegndtico y de un motor
de merca continua,

Ahora, el influenciamiento del acoplamiento se rsaliza muf por
via eldctrica, v no mecdnicsmente, como se expuso anteriormente, Cuando
ge utiliza un motor de msrcha continua pnra el accionamicnto, se tiene =
todavia mds poeibilidedes por el hecho e ~ue el motor de accionamiento
del emisor de impulsos es el mismo tiempo &) accionemiento de un sistema

dz contactos awxiliares, por ejemplo para invertir sl motor de mﬁquinasv

Esta ejecucidn es tanto mde convenisnte por cuanto que nhora,
subordinados a los impulsos neriddicos, los cualss son cﬁitidos por el -
enisor de impalsos a traves del acoplamisnio, consctzn unos comtactos -
auxilisres conectadns por el motor de zccionamiento,

. En el dibujo se ropresanta ua ajemplo de zjecucidn del invento,

decprancdiendese de pacc de dicho dibujo ybde la memoris descriptiva otras

caracteristicas mde al respecto,

Pig. 1, Musstra esquemdbicamente la subordinacidn de un emisor de impul~
g0s o un motor, ¢l curl sigue conecctando en el circulto de inte-
rruncidn aubomdtica los comtactos del prograoma,

Fig. 2, Muestra otra ejecucidn en la gue un s=misor de dmpulsos y un aco-
planiento mecénico sstan unidos con el mobor, el cunl sigue co-
nectando los contactos del programé en el circuito de interrup-

cidn automftica.

Fig, 3, Muestra esquemdticamsnte unae pscbilidades pera la disposicibn -
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de conbactos palpadores para resolver funciones de mrniobra adi-

cionslas,

En la Fig 1, el emisor ds impulsos astd sefialado en general per
el reborde 1, v con sl reborde 2 se daisgn ol motor con circuito de inbe-
rrupeibn autemdtica que co_ntimia conectando los contactos del programa, Bl
monta je designado cn lo sucesivo como emisor de impulsos 1 y el montaje se
flalado como cireuito de irperrupcidn auvomfiics 2 estdn unidos entre sf -
~¢1dctrica o mecdnicamente, ¥ sou indepsndientes uno ds otro por cuznto -
qua cads mormtzje retorna por 2i solo a las posiciones ds partJ.d" rapresen—
tadas en 1la Fig 1.

El ejemplo de emisor de impulsos 1 representado en la Fig 1, se
compone de un disco 3 ea cuyo conborno va colocads parcislmente una via -
de contecto conductora 4, En séparacimes ajestzbles y selaccionables van
colocados los contactos palpadores 5, 6, 75 8, 95 ¥ cuando ¢l disco 3 se -
muave en dirsccidn de la flecha 10 con su via de contacto conductora h4y —
tiens lugar una smisién ds contacto con ol pertinente ceonbacto palpador 5
a 9 que toca la referida via de contacto L.

£l disco 3 es accionsdo por un motor 1l a travds do un scopla-
miento 12, Eu el ejemplo de ejecucidn se trata de un acoplamiento electfo-
magndtico, Bl eje de rotacidn 13 entre sl acoplamiento 12 y el disgo 3 tie
ne todavis un scoplamiento de friccidn 14 en si ya conocido,

%L circuito de inberrupcidn automftica en el reborde 2 sirve Jun
tamente con el motor 15 para prossguir la conexidn del disco de ma.nio;ora
22, Este disco 22 scciona los contactos de programa 16, 17, 18 a travds de
levas de maniobra 25, 26, 27 Este disco 22 acciona, ademds, otroe contac—
tos de programe que no estan reproducidcs sn este dibujop En el esquems ide
consxiones de la Fig 1 existen todavia otros contactos de programs 19, 20,
21 asf como 28, 29, 30.

El motor 15 acciona el disco de maniobra a travéds del sje 31 y —
de variss rusdas intermedias 24 y 23. En 2l eje 31 sxiste una leva de ma-
niobra 32 que acciona un sistema de eontactos 33, 34, 35, Con los termine—
les de su arrollamiento, el motor 15, por una perte, se halla en el poten-

cial 37, y para girar necesita el potencial 36 en el otro terminal del arro
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llamiento. Si cl emisor de impiT¥Bs da abravds de uno de sus confactos el
potencial 36 al borne 38 del motor, el motor 15 ss pone en marcha. Al mis—
mo tismpo gira la leva de maniobra 32 en direccidn de 1la flechs 39 y cie~

rra los dos contactos 33 y 3L, De este modo el borne 38 gueda directamen-

te aplicado al potencial 36, Bl motor 15 continua ahora girando hasta que

la leva de maniobra 32 vuelve & la posicidn de partida sefialada y el con-

tucto 33, 34 interrumpe el circuito de corrisnte del motor. Bl disco de -

maniobra 22 se ha movido as{ dando un nuevo puso de maniobra,

B El motor 11 del emisor de impulsos 1 estd siempre consctado a ~

1a tensidn de red. En el estado libre de teneidn, el acoplamiento electro~
magnético 12 provoca =l accionsmiento del disco 3. Si es excitado dicho =

achplamiento 12, neutralizs entonces la unién por fuerzas de friccidn en-

tre el motor 11 ¥ el disco 3, y el muelle espiral 4O hace que dicho disco

3 retorne desde cualquisr posicidn a la posicidn de partida representa&a.

El sistbenma funcional ee el siguientey; Bn la representacién de -
la Fig. 1, el disco de moniobra 22 ha cerrado el contacto de programa 20.
ESto ccrresponde a una determinads preseleccidn del contucto palpador 8 y
por consiguiente, a una determinada eleccidn del tiempo para esta posicién
de contacto del disco de maniobra 22,

Este disco 22 psrmenece zhora en dicha posicién de maniobra has—
ta que la via de contacto L;' llega al coatacto palpador 8, De este modo el
borne 38 del motor recibe ¢l potencinl 36 a través del contacto pelpador
.5 , de la vis de contacto 4, del contacto palpador 8 y atravds tambidn del
contacto de progreme 20. Ahors se pone cn marcha el motor 15 y la leva de
maniobra 32 cisrra el contacto de interrupcidn automdtica 33, 34 mientras
dursa una vuelhsz de la leva 32, Segin estd hecho el ajuste de loe contactos
33, 34, 35, se puede interrﬁmpir la ortrade de corriente al acoplamiento -
elactramagndtico 12 por medio del contacto 34, 35, bien inmediatamente, o
bien como muy tards durante el giro de la citada leva 32, al separarse ol
contacto 34 del contacto 35, De esta manera se interrumpe 1a unién por ~—
fuerzas de friceidn entre el motor 11 y el disco 3, y este disco 3 retro-
cede entonces rdpidaments por el efscto del muells sspiral 40 a la posi-

cidn de partida representada, La leva de maniobra 32 termina de dar la -
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vuelta cwando se abre el contacto 33, 34 en el circuito de interrupcién
automdtica, Después vuelve a cerrar el contacto 34, 35, y el emisor de -

impulscs ampieza de nuevo a trabazjar., Si el contacto 20 queda shora cerea

do en la posicidn qus acaba de =lecanzar el ditsco de maniobra 22, el emi~

sor de impulsos emitird entonces al cabo de un tiempo igual el siguiente

impulso de srranque al circunitn de interrupcidn automdtics hasta que se -
abre, por ejemplo, el contacto 20 en otrs posicidn de contacto por la le~
va del disco de maniobra 22, y se cierra otro contacto, por =jemplo el -

contacto 21, Esto significa gue ol =misor de impulsos no emite un impulso
sl circuito de interrupcidn automdtica hastz que la via de contacto 4 se

ha movido hasta el contacto palpador 9. El mayor trayecto de la via de -

contacto 4 corresponde a un tiempo mfe largo para esta posicién de contac
to, De la Pig 1 se dsspronde claramente Gue el contacto palpador 6 estd -
subordinada uns duracidn més corta del impulso, y al contacto palpador 9,
una duracibn mis larga del mismo, en donde por duracidn de impulso hay -

que entender el tiempo durante el que el disco 22 permansce en una deter-
minada posicidn hasta que sjecuta un nuevo movimlento gradual.

El contacto 41, por ejemplo sccionado a mano, representa la po-
sibilidad, de enlazar independientemente de los ccutactos del programa du
rante un tiemoo determinado, el contacto palpador 6 con el circulto de in-
terrupcidn automdtica. Con c=sto se puede conseguir que ol disco de manio-
bra 22 siga #vanzando gradualments hasta cue se vuelve a abrir el contacto
L1, EL contacto puede ser cerrado por termostatos & obtros elementos de -
accionamiento, perc de la misma menere puede ser menipulado a ménn para -
recorrsr asimismo determinadas partes del programa con conszidn continua~

¢a gradualmente,

El contacto 41 se neceeibte princiralmsnte cuando estan abiartos‘
todos los coatactos de programa 19, 20, 21, que corresponden & un detarmi—
nado tiempo de impulso. En este razo, sl motor 15 queda sin corriente pof
nedio del circuito da interrupcidn auvtomdtica hasta gue se cierrs el con~
tacto 41,

En la Fig 2 se reproduce otra posibilidad, En osta figura el -

contacto 42 ostd unido sismpre ron el contacto 34 y, por consiguiente, -



con el potencial 36, Zeto significa cue » cade posicidn de: contacto dal -~
disco de maniobra 22 estd subordinsdo forzosamente un tiempo ds impulso -
miximo, Fota medida e nocessris Tor rrsones de seguridad cuando se quie—
ra evibor que en el cago de averfa, persicba dursabe un tiempo ilimitado
305 una posicida de contacto del referido-disco 22, Por lo demds, en la Fig 2,
log mismos nimsros deiegnan plezas ds jddntics funcién. EL contacto )2 po-
drfe palpsr, por ejemplo en 13 Fig 1, &1 contorno del disco 3 por un luger
cualauiara,
Por le demds la Fig 2 represeuta otrs ejecucidn del sistema de -
310 contretos del emisor de impulso. En lugar de unz via de contacto conducto-
ra colocads 2n el conterno del disco 3, existe un disco de levas 43 qﬁe re
ciba su accionamiénto decde el motor 11 2 iravds de ruedas intermedias 4l
jue tisne y de la ruede dentada 45, Esta rueda 45 estd situade cn uns pﬂ;
lance 4% que ticns cl puabo de rotzcidn 47. Por uno de ecos extrenos, di~
215 chw pulancn tisne un saliznbe 49 que se deelima por el contorao del disco
de levas 48
Bl distema funcionil es shors sl siguientes Bajo la fuerza del -
muslle 50, le rucds denteds 45 ectoblece la unidn por fuerzas de friccién 
decde el motor 11 hesta el dioco ds levas 43, Rstad disco 43 tiens vias ds
320 maniobra, las cusles ectan situadas con diferentes radios 51, 52, 53 des—
de 21 eje do rotacidn 54, &1 el disco de levus 43 es accionado en direc-—
cién de la flscha 55, la palance palpadors 55 es movide entonces de acuer-
do con los razdios 51-53 en direccidn de la flscha 57. Ds este modo se clie—
rran primero los contactos 5 7 6, lurgo el contacto 7 y mds tarde el con-
325 tocto 42, es decir, este, es ol mismo proseco en funcidn del tiempo que -
al alcanzar los contectos palpadores 5, 6, 7, 3, 9 en la éig 1 por 1l via
de contacto k.
8i a travds de uio de los comtactos 5, 6, 7 8 42 zrranca shora -
ol circuits de interrupcidn automftica del motor 5, #sto no solo origina
330 entoncee otro nuevo movimiento gradual. del disco de meniobra 22, sino que
2l mismo tiempo el disco de levas 48 smpuja hacia atrds al saliente 49 de

la palanca y hace as{ que deja de ongranar ls rueds dentada 45 en oposicidn
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21 muelle 50. Do esta manera se noutraliza la unidn por fuerzas de frie-
cidn dasde el motor 11 al disco de levas i3 v, por sl efecto del muslle -
L0, ol disco 43 retorna a su posicidn de partida la cual estd determina-
da por el espdrrago d= dstencidn 58.

E1l acoplamiento electromagnétiéo de 1s Fig 1 estd sustituido ~
en la ejecucidn cegun 1= Fig 2 por el acoplamiento mecdnice, Este aco-
plamisnto mecanico, compuesto de la palanca L6 y de la ruada dentada 45,
tisne la ventsja de quz el movimiento continuado gradunlmente del disco
de levas 22 provoca forzosamsnte =1 rstorno del emisor de impulso a su -
posicidn de partida, cusdando establecido un ordsn coucreto en funcidn -
del tismpo, en lo cve respecta a la emisidn de contacto eldetrico,

12 Fig 3 presents otra variante de consxidn del emisor de im-
pulsos, En ests Tigura se han sofinladc con los mismo ndmeros qus en lac

domds s o iddntica funcidn,
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Andlogamente a la Fig 1, #lrededer del dlzeo 2 2xisten contac

tos palpadores los cusles emiten Imnulcos de errancve zl borne 38 del -
motor 15 de los contactos del programe., Ademfs de estos contactos pal-
padores existe un comtacto velpador adicional 59 que estd situado on ol
circuito de corrianta de los drganos sldetricos 60, 61 y 62 ds 1la mdqui-
na lavadora, Los rgat:os son consctados al mismo tiempo vor los contac-
tos ds programa 2%, 29 y 30, La disposicidn del contacto palpador adicio
nal 59 hace que los Srganos eldéctricos 60, 61 y 62 no puedan reaccionsr
inmediatamente, angneu esten cerrades los conbtactos de programa 25, 29 é
30, Solo cuando la via de contzcto 4 llega sl contucto valpador adicio-
nal 59 recibsn tonsidn dichos Srganos eldctricos y empiezan a trabajar,
es decir, dichos drganos se conectan solo con tiempo diferido despuds de
haberse 1levado a2 cabo =l movimiento de maniobra gradusl, La ventaja ~
sgencinl de sste montaje consiste que <l recorrer ua sector compussto ds
varios movimientos de maniobre graduables, dichos Srganos no.reaccionan
con cada vno de estos movimientos, Merced a la reacciln diferida, di-

chos d&rganos eldctricos no entran en funciones hasta despuds de haber al-

conzado ls correcta posicidn de maniobra y de una larga permanencia en —
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Ja misma, Con esto me evita &l renlousteo de relés, breves impulsés ds -
maniobra en las vdlvulas hidrdulicas y similerss,

“gomo compo de aplicacida del inv?nto hey que sefiaiar todss las
posibilidades en lam que se quiera emplear un emisor de impulsos y un -
cireuito de interrupcidn automfiica pera proseguir la conexiGn de un dis
co de maniobra, y de paso, gue deban exictir todas lasmposibilidades pa-
ra afectuar la rotacibn a mano, es daciv, el regleje répido,'el exacto —
rntenimiento de movimiento de maniobra graduables cn funcidn del tiempo
v une amplia posibilidad para el empleo de todos los 4rganos con mfnimos

gastos de fabricacidn, mfxima precisidn y mfnimas exigsnciss de espacio,
R Yole. 6 0lelo L Lo

NOT A, -— Sa reivindica la propicdad de esta Patente de Invenqiéni

1) -~ Emisor de impulsos para mando por ﬁrograma en miquinas lavadoras,
para la conexidn gradual en funcidn del tiempo de los contactos del pro-
grams an un intervalo de tiempn praseleccionado para a1 funcionamiento -
de una mdquine lavadors automdtica, carasterizado porque una vesz transcu
rrido el tiempo de maniobra preseleccionado del emisor de impulsos (1),
este Ultimo pons en marcha el motor (15) de los contactos del progrems -
(36 a 21) (28 a 30) en un circuito de interrupcibn automftica (2) en =i
y2 conocido, y a continuaciln, en cada movimiento de maniobra gradual, -
vuelven a ocuper su posicidn de partida, indspendientemsnte uno de otro,
tanto el emisor de impulsos (1) mediante fuerza eldstica (40) como el -
circuito de interrupcidn automdtica (2).

2) - Bmisor de impulsoe para mando por programe. ‘en ndquinas lavadoras, -
segin reivindicacidn 1, ceracterizado porque el motor (15) de los contag
tos de prograha suelta, mientras ejecuta el movimiento gradual de manio-
bra, un acoplamiento (12) de los contactos palpadorss (5 a 9), y el emi-
gor de impulsos (1) puede retornar asi por fuerza sldstica (L0) a su po-
sicidn de partida,

3) - Emisor de impulsos para mando por programa en mdquinas lavadoras, -
segin reivindicacidn 1, carscterizado porque el arrangue del motor (15)

de los contactos de programi sn el circuito de interrupcidn automdtica -

(2) se realiza en dspendencias del trayecto recorrido de un dispositivo
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de contacto (L4, 5 a 9) moviddGon velocidad uniforme,

L) - Emisor de impulsos para mando por programa sn miquinas lavadoras, se-
gdn reivindicacidn 1, caracterizado porque el emisor de impulsos {1) tisne
lovas de maniobra con distiata Saparacién (51, 53, 53) del aje ds rotacida
(54), las cuales al pararse =l emisor de impulsos (1), cierran unos jusgos
da contacto (5, 8,7, 42) uno detrds de otro sa intervalos de,tiempo conse-
cutivos,

5) - Emisor de impulsos para mando pcr programa en maquinas lavadoras, se-
gin reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porjue el dispositivo de contac-
to es, por sjemplo, una via de contacto conductora (L) situada en el con-
tcrno de ua disco (3) recorrido por contactos palpadores (5 a ), en don-
de despuds de la emisidn de contacto de la via de contacto con el contac-
to palpador preseleccionadc, sl disco (3) vuelve a su posicidn de partida
por un muells (40).

6) ~ Emisor de impulsos para mande por programa sn mdquinas lavaﬁoras, sSe—
gin reivindicaciones 1 £ 3 y 5, caracterizado porqua la preseleccién de la
duracién de maniobra se realiza por contacto de programa (19, 20) a cerrar
convencionalmente, los cuales ponen en marcha el circuito de interrupcidn
automdtica (2) a travds de los contactos palpadorss subordinados (7, 8) -
del emisor de impulscs (1),

7) - Emisor de impulsos para mendo por programa en mdquinas lavadoras, se-

gln reivindicaciones 1 a 3, 5y 6, caracterizado porgue los contactos au-

xiliares (19, 20) son contactos de programa los cuales, durante el desarro
1lo del programa, subcrdinan distintos tiempos de maniobra a las respecti-
vas posiciones de maniobra de los contactos de programa,

8) = Emiscr de impulsos para mando por progrms an mdquinas lavadoras, se—
gin reivindicacidn 1, caracterizado porque el contacto palpador (42), que
corrasponde a la mayor duracién de impulsos, ss halla directamente sn el
circuito de corriente de arrangue del motor (15) de los contactos de pro-
grama (Fig 2).

9) -~ Emisor de impulsos para mando por programa en mdquinas lavadoras, se—
gén reivindicacién 1, caracterizado porgue todos los contactos palpadores

[ 4 3 o .
estin unidos a través de uno o varios contactos de programa, con el cir-
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cuito de corriente de arranque del motor (15), ¥ cuando dichos ::ontactos
de programa estan é.biortos, no llega ningun impulso de arranque al cir-
cuito de interrupcifn awtomdtica (2). (Fig: 1).

10) =~ #misor de impulsos para mando por programi en mdquinas lavadoras, -
segin reivindicacidn 1, caracterizado porque ademds de los contactos pal-
padorss (5, 6, 7) que determinan los tiempos de maniobra, exists por lo -
menos otro contacto palpador (59) situado por l¢ menos en un circuito de
corriente de un drgano eldctrico (60, 61, 62) de la mdquina lavadoras.

11) - Emisor de impulsos para mando por programs en maquinas lavadoras, -
zegin reivindicacidn 1, caracterizado porque es ajustable el intervalo de
tiempo sntre el contacto palpador adicional (59) y los demds contactos =
palpadores (5, 6, 7).

12) - Emisor de impulsos para mando por programa en mdquinas lavadoras, -
segin reivindicacidn 1, caracterizado porgue el acorlamiento del smisor -
de impulsos (1) es una rueda dentads (45), la cual deja de engrahar a tra-
ves de uA clumento intermesdio, por ejsmpio una palanca (46) durants el mo-
vimiento de maniobra gradual ds los centactos de programs, por lo cusl el
emisor de impulsos (1) retrocede per fuerza sldstica (40) a su posiqién -
de nartida,

13) - Emiscr de impulsos para mando per programd en miquinas lavadoras, -
ssgdn reivindicacidn 1, caracterizado porque sl accionamiento uniforme del
emisor de impulsos (1) se lleva a cabo' a travds de un acopla.mieatol elec—
tromagnético (12) y de un motor de marcha continua (11).

14) - Emisor de impuleos para mando por programz en mdquinas lavadoras, -
segin reivindicacidn 1, earacterizado porque el motor (11) del emisor de
impulsos (1) es al mismo tiempo el accionamisnto de un sistema de contacto

auxiliar, por sjemplo para invertir sl motor en la mdyuina lavadora,

15) - "EMISCR DE TMPULSOS PARA MANDO POR PROGRAMA EN MAGUINAS LAVADORAS" .

Esta Memoria Descriptiva consta de 15 hojas mecanografiadas por
una gola cara y de tres hojas de planos.

wadrid, 48 MAR. 1960

C. ALCONADA
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