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E1l presente Modelo de Utilidad se refiere a un disposi
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tivo con tres ejes que montado giratorio, tipo revolver, per

mite disponer de varias herramientas O grupos de herramien-
tas en muy pequeflo espacioc y con cambio comodo y muy simple.

En el finisaje de un trabajo artesanal de confeccibn, re
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paracidr o composicidn de un zapato, se utilizan grahepumero

de h
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rramientas de pulimento, de lijado, de desbastadd
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merilado, que no solamente precisan de espacio longitidinal

siné volumétrico 10 que obliga a armazones de maquing’de
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grar tamand que resultan antieconbdmicas en 10s espagiqQs ac-
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-uales, por cuya razbn se ha ideado compactar la hennamienté
utilizando un artificio que vamos a describir sobre los di-
bujos adjuntos en los que se ha representado una solucibn
preferida dada a titulo de ejemplo sin caracter limitativo.

En los dibujos:

La figura 1 muestra una vista frontal del dispositivo
segln la invencidn, en un momento en el cual se estd hacien
do un cambio entre un grupo de herramientas a otro contiguo,

la figura 2 muestra la planta de trabajo tal y como se

presenta al operador en una posicibdn elegida y fijada, ma-
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nual o mecanicamente, Vy

la figura 3 muestra un corte del dispositivo seglin pla

no vertical.

En los dibujos se ha representado por 1 al armazdn de

la maquina en el que esta montado el dispositivo giratorio
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conformado por un triedro regular a 120° de planos 3irgpni
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en 1la arista comlin 2 que materializa el eje de giro con

do
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apoyos laterales en el citado armazbn y movible manual.o me
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caBicamente por Manivela o engranajes actuados desde un pe-
ol
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dal pcr el propio operador, colocandose otros tres €jes. >
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en la bisectriz de cada diedro montados sobre escuadnas.4

y sobre los que se adaptan los grupos de herramientas que se

estiman apropiadas para su agrupacidén, consiguiéndose el gi-

ro
abraza simulténeamente todos 10s ejes y hace una toma en la
fuente de energia general de la miquina 1.

Dentro de la esencialidad de la invencibn caben varian-

tes de detalle, asimismo protegidas y asi podrd ser cualquie

ra la dimensibn lateral del triedro, cualquiera la articula

cién de los ejes parciales de cada pliegue de trabajo, cual

de lcs ejes 5 mediante una correa de transmisibdn comin que




quiera el arrastre comiin de los ejes de herramientas y, des

de luego, cualesquilera las dimensiones y Mmaterias en que se
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NOTA
Hecha 1la descripcién del presente invento se hace cons
tar que 1o que se declara como no practicado ni divulgado
en Espafia comprende las siguientes

REIVINDICACTIONES
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2a,— Digpositivo de trabajo con tres ejes tipo rEwvpiver,

a d o por el hecho de que previanente

9}
[sY)
[
fu
(9]
«t
®
"3
)
N

articuladoc en el propio armazbn de 1la maquina~herramiépta se
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dispone un triedro a 1200 y cuyo eje centrado se apoya'én las
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parefies verticales de dicho armazbn y capaz de ser a@€ipnado
‘esce

en giro completo mediante accidn manual por manivela.eXterior
o simplemente mediante arti:.cio mecanico coordinado con la
fuente motriz de la maquina de tal manera que pueda presen-—
tar uno de sus diedros completos al frontal de trabajo mien-
tras que los dos restantes quedan Ocultos en el interior del
armazbén, con lo cual se actue sobre los medios © herramien-
tas enhebradas en ejes dispuestos sobre las bisectrices de
cada diedro, ejes articulados sobre escuadras de apoyo vin-

culadas a las mismas caras de los diedros, y todos ellos mo

vidos por polea comiln accionada por la fuente motriz general




de la maquina.

22 .- DISPOSITIVO DE TRABAJO CON TRES- EJES TIPO REVOLVER.
13 Segiin se describe y reivindica en la presente Memoria

Descriptiva que consta de seis hojas foliadas y Mmecanogra-

2- fiadas por una sola cara y de una lamina de dibujos.
Madrid, a{ k MAR. 1981 e
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