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MODEZLO D E UTILIDAD

por VEINTE afios
solicitado en Espafia a favor de D. MIGUEL PEREZ ESPARZA, de
nacionalidad espafiola, domiciliado en calle Carreras Cendi

ndm. 54, BARCELONA, por "Mandrinador micrométrico. — - - -

MEMORTIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un mandrinador
micrcgétrico, siendo especialmente apto pare efeotuai'géerap
niones de mandrinado con ajuste a voluntad, dentro da:un de-
terminado mavgen, de la magnitud diametral de mecaniégﬂé a

efectuar en cada caso, con una gran precisibn. — = = A.-
*

El expresado mandrinador se caracteriza porgué estd

constituido por un cuerpo soporte con véstago de acoﬁiémiento
para accionamiento rotativo a un dispositivo motor, &;%;do de
una escala periférica graduada, de un carro portaherramientas
accoplado en dicho cuerpo soporte a efectos rotativos, de una
chaveta mévil situada en un flanzo del carro en el gque intro-
duce un tetén por una ranura oblfcua del mismo, de un nonio

anular con roscado interior que engrana con el dorso dentado

de la citada chaveta para imprimirle un desplazamiento axial
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que se traduce en una carrera radial del carro portaherramien-—
tas, y de una tapa frontal, siendo ajustable la pogicidn del

nonio, con arreglo a la escala graduada del soporte, para co-
nunicar a la herramienta montada en el citado carro una aierta

excantricidad en funcidn de la magnitud diasmetral del trabajo &

efectuar.

awn Gme WA BN oy RO AR BN WD R GE e R R SR e G e sap

Otros objetos y caracterfsticas de la invencién se
irdn dando a conocer en detalle a 1o largo de la descripeidn

que sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos que

la acompaiian. En los dibujos:

- Cm CEN e GEm D o G @ W e omy mm e wm

Pigura 1, &8 una vista en conjunto del presente man=

drinador.
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Figura 2, es una vista en planta del mandrimador por

13 . -
su extremo operativce.
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Figura 3, es una vista andloga a la “e la ffgura 1,

teniendo ssccionada diametralmente su parte centrale = — = = =

.
L
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Figura 4, es una vista parcial, en seccién;didmetral,
que muestra la relacidén entre los elementos componenteg del man
drinador en su parte de ajuste a voluntad, segin una linea IV-IV

de la figura 3.

El referido mandrinador microméirico se compone esen—
ciglmente de un cuerpo soporte 1, de un carro portsherramientas

2, de una chaveta mévil de arrastre 3, de un nonio 4 y de una
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E1l cuerpo soporte 1 consta de un védstago 6 acoplable
& un motor o dispositivo para accionmmiento rotativo, y de un
nieleo 7 que tiene un cgjeado extremo para el acoplamiento del

carro 2. Egte cuerpo poses en la parte externa de su ndcleo 7

E1l carro 2 es ung pieza de planta substancialmente ragw:
tangular; con cabeza 9 pera anclaje dentro del ndcleo 7 del cuernz
po soporte 1, con un orificio pasante 10 en sentido axial paras
la introduceidn de una herramienta 11 que es fijada por mzdio de

tornillos aplicados por unos orificios 12s = = = = = = = @ = = =

La chaveta mévil de arragtre 3 es una pileza. aplanada

gue en su borde interior posee un tetdn 14 introducible en una

LA

ranura oblfcua 15 de uno de los flancos del carro 2, ieniendo en

su borde exterior una zona fileteada 16¢ = = = = = = =

El nonioc 4 es una pieza anular que se dispdne;hlrede-
dor del ndcleo 7 del cuerpo soporte 1, presentando uﬂbiéana ex-
terior con grefilado 17 para su accionamiento manual,iﬁzhna zona
interior roscada 18 que engrana con el borde fileteado.{6 de la
chaveta 3. En la cara exterior, el nonio 4 tiene junto a su bor-

dz superior una escala numerada 19 que se corresponde con la ci=

tada escala 8 del cuerpo soporte e = = = = = ~ = = = = - - - -

La tapa 3 se coloca en l2 zona abarcada por el carro 2

y posee un orificio 20 para colocar un tornillo 21 de bloqueo del;
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migmo carro 2, y una abartura inferior 22 lavemente coliga, por
la queﬂpasa la herrsmienta 11. Egta herramienta tiene en su ex=

tremo exterior una cara de corte 23 — = = =

cipio como otros aparatos normeles utilizados para el mismo fin,
siendo su perticularided la de poder comunicar a la herramienta
11 un cierto desplazamiento en el sentiiH» A-A', segin la figura
2, lo cual permite regular la anchura de su campo de acecidn, ;
sea la magnitud diametral de su mecanizado. Para la anterior fi—’:
nalided, se procede ajustande en cada cumso 1a pogicién de giro

del nonio 4 con arreglo & su escala 19 anfrentada ocon la escala
fija 8 del cuerpo soporte 1, lo cual produce un arrastre axial

para,. &a chaveta mdvil 3 que, a su vez, transmite un aiento dag-

plazamiento en sentido radial del carrc 2 que es previﬁmente dea-

L9 AN

bloqueado, y nuevamente hlogueado a contlnuacidn. El deqplaza—

miento del carro 2 se traduce en ung& mayor O menor exqpntrlcldadff

*®

de la herramienta 11, que se valora en unas décimas pérfectamen-z

te regulables por el nonio 4e = = = = = = = =~ =« = = - -

.n '."
.ic.
Descritas convenientemente las caracteristzvaa de la

“save

invencién, se hace constar que en la misma podrédn introducirse

a0,

cuantas variantes de detalle pueda aconse jar la experiencla, siem

pre que con ello no se modifique la esencialidad de la mismae. = |

A los efectos consiguientes, se declaran de novedad,
utilidad y propiedad para Espafia, sus territorios y plazas de

soberanfa, las reivindicaciones que Siguefle — = = = = = = = = =
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REIVINDICACIONES

1= Mandrinador micrométrico, caracterigzado porque estd |

constituido por un cuerpo soporte con védstago de acoplamiento pa—%ﬁ

ra acclionamiento rotativo por un dispositivo motor, estando do arg
do de una escals periférioca graduada, de un carro portaharramien—i
tas acoplado en dicho cuerpo soporte a efeoctos rotativos, de una
chaveta mévil gituada en un flanco del carro en el gue introduce
un tetdén en una ranura oblfecua, de un nonio anular con rescado

interior que engrana con dorso dentado de la citada chaveta para
imprimirle un desplazamiente sxial que se traduce an una tIarreYrs
radial del carro porteherramientas, y de una tapa frontal alradan}
dor del citado carro, siendo ajustable la posicidn del nonio, ocon-
arreglo a lé agcala graduada del cuerpo soporte, para, comunicar

K3 » v .9

- . N ‘-.‘i
a la herremienta montada en el citado carro una c1erta_excentri~

L N K
cidad en funcién de la magnitud diametral del trabajo & gfeotuar.t

L4 a v
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2 e~ "MANDRINADOR WMICROMETRICOMe = = = = = = go= = — =

Todo ello conforme se describe y reivindica-enr-la pre-

gente memoria que consta de cinco hojas foliadas y meédndgrafia-

LN Y

das por una sola de sus caras, y de cuatro figuras qué:la ilus-

tranae

MADRID= 3 MAR*1931
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