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"cifico es proporcionar un alimentzdor tal ‘que recogera vy

Antecodentes del Invento
‘! ' Cste invento se refieres en gencral a équipd paTa

alimcntadién de ganado, y mas. en particuiar concierne a

equipo para feccger, almacenpar y entregar una cantidad

exactamente medida de alimento o pienso para cerdos y ga-

nado scmejante,

rd (4
La moderna gestion de la economia pecuaria sg‘eees|

.
"%
s s . s F »
ha venido ocupando en medida creciente de la medicionz2gel
]

ta y la entrega sugsiguiente de cantidades de picnso &.ga-

hado tal como cuerdos, La patente nortecmericana, 3,325208&5

de fiarshall describe y reivindica un sistema de esta{ég§-

se, Otro sistemé de esta naturaleza que encuentra congiun—

temente una gran accptacion comsrcial se describe Y oF&EViN

dica en la solicitud norteamericana en tramitacion ﬁéﬁ?ro
[ ]

de scrie 893.083, presantadu'&l'ﬁ de abril de 1,3780%

e
O.Q.’

Bl whjoto genorol-del presente invento es'frepor-|
L)

cionar un alircntador relativamente barato y, no chstante,

altcmente eficuz gque puede utilizarse para receoger una can

tidad de picenso medida praeviamente con exesctitud y entrege

b

I
lucgo rapida y completamente esa cantidad de pienso pravig
mente madida a cerdos o ganzdo senejante,

4 4
Un objeto mas espeocifice es proporcionar un recef

rd

o+
Q
+
a.
v}

4

de cantidades de pienso. En otras palzabras,un objeto espe-

entregura jegjuasas centidades de pienso,0 cantidades mode-

radas de rienso, o czntidades muy grandes de pienso, hacign

do simplementz un facil ajuste en el receptor de pienso,

-

dor de esta clase en ol gua la centidad ce picnsc a re-—

ienso tal que recogera y entresara una amplia gama.




10

Lo

N
[en]

|- conar y
f
tud, Un
esta cla

dida a

de esta
de piens

’,
cacion,

guiente
bujos 1
tes

Brove

pvidente

ide

des

a entregar dos pues puods mad rss con gran exa
(3

OJJQtD ﬂsocladn es Frepercionar un allmentadar de
se on Bl que la cantidad da plenso proviamente me=-
recoger pucde ajustarse con rapidez y facilidad,

\ ’
Aun otro objeto es proporcionar un alimentador

clase que puede utilizarse con una amplia variedad’

’Oo‘%

05 Y en una anplia variedad de amblentﬂq de ap}%*

b 'a .

-
*R

.’
rasultaran
:.‘.I
descripeion stqlWada ,5i-

todos los Ui“

.

Ot:os objeteos y venvajes . dal invento

s por la lectura de la

y con referencia lo n

o
%]

dibujes,

os numeros de referencia iguslos se refieren a‘par~

. Ponny
nticas, *

L -
: . ) DI
criceion de los dibuios Tear

muce s by

pienso

ria

y

que materizlizs e incluye el presznte invento;

parcial,

tapon de pienso por razonos dz claridad de

tancialmente

mentc en despicce ordenado, del rscepter de piznso,

"JG..

-
an perspectiva Oued

T

lLa figura ) c©s una vista
L ]

~un sistema de Lran°r0r e, Lecopunun y entrfegg* de

La figura 2 es ura vista en alzado, en scccien

del nuevo alimentador d2l gresente invento;

La figura 3 es uns vista en seccion frgymenta-~
similar a la figura 2, perc gue muestre la parte infe-|
, . . >,
rior del alimeniador, habiendose omitido unz valvula de

1z ilustiracicnjy

La figura 4 es una vista en seccion tomada sus-

en ¢l plano lz figura 2;

La figura 5 es

’
Doscripcion doitzllade

, r .
Aunque el invento se describira sn szlzclon con
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,@?tra en ella un sistema 10 de

‘dJ limitar el invanto u esta realizacion, . Por al‘ccntfaé5
rio, se pretende cubrir todas las alternativas, modificg
ciones y equivalentes que puadan incluirsc dentro del es
pfritu y alcance del invento definido por las reivindica

ciones adjuntas,
0.-{%

V01v1ondo en primer lugar a la figura 1, se mue

entrega y transjcrte dé® pieh

so que materializa el presente invento, Hablando en tér~

).. s
minos gencrales, se slimenta pienso a un dOPDqltO granile

Qo g
. L J

11 que puade estar montado por medio de postes 12 sditee
. [ ]

- : . . : ree.
una cimentacion 13, y se almacena preliminarmente el-pien

[4 s el
so en dicho deposito, Este depcsite 11 pucds estat’éi?hg

. L ] g ]
do dentro o fuzra de un cobertizo o establo de ganaﬂh'(no
ey,
L1 pienso recegido en un miembro de marfgérdin-

LX L PN

fegsor 15 es arractrado dosde la tolva 11 por un \repspor

ostpujo),

[ 4
tader 15, que corprendz2 aqui un miembro de tornpillo d=z

r . .
Arguimedes (no mostrado) -hecho girar dentro del tubo o

’ L4
~tuberia 18 por un motor electirico 17 u otro medio motor,
£l picnso gue se desplaza a lo largo de este transporta-

dor 16 es entregado a traves de tubes de caida 19 a tol-

vas relztivamente grandes 20 que pusden estar suspsndidas

en posiciones elevades desde unos cables 21.

Desde cste trancportader dL cabeza 16 y leas

' N
tolvas 20, uno o mas ramales transportadores 23 arras-

tran alimento para su entrega a alimentador

corporan varios aspectos del presente invento, Estos ra-

.

males transportadores 23 pueden incluir otra vez tubos o

S

2

tuberias 26 dentro de los cusles es dispuzstos miem=

2

bros de tornillo de Arquimedes (no most

rzdos) para rota-

es 25 que in- |
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" ja 20 para controlar la corriente de pienso sobre trayecto

. X [ ]
8l alinentador 25 incluye un cuerpo 31 para recihir y alha

e S . B L o . .
cion bajo la accion de motores electricos 27 u otre fuer

za motriz, Pueden estar dispuestos unos macanismos da 'c‘-a--_w

g "

rolativamente largos del ramal transportador 23, E)l pien-

so-se dascarga desde la unidad alimentadora 25 en uno o

,
mas comederos 29 .situados pare que tenga acceso a ellos

-
®

el ganudo, ' ‘ N

Y )
Para recoger una cantidad de pienso P de gapadb®

. .O.
exactamonte medida y luocgo entregar esa pila de pienso*F,

reg

. LEX Y
L4

cenar una corriente de pienso procedente del transporeador

]

.’ ' X .
26 y, oxtendicendose desde un fonde 32 del cuerpo, un miem-

. e
bro da manga 34, tal como se muestra en las figuras 25,°3 Y

. . . ' .
5. E1 control preciso de la corriente de pianso procajente
e,
del alimentador 25 viene favorecido por una canalaPal-d® Y
! a“bn, A
descarca 35, Para favoreccer una corrisnte de piensﬁ»;gplda

y ccampleta desde el cuerpo reccpior 31, esta manga 34 y la
canzlsts 35 pueden estar hechas en una sola pieza dg una
resina plastica que tenga un acsbado interior liso, Esta
maééa monopieza 34 favorece una corrienies de pienso répi—
da y uniforne a travie de la canaleta de descarga 35 y di-
ficulta una accién de puentep del pienso y Fenémanos de
obetruccion dentro del cucrpo 31 del distribuidor 25 cuan-—
do héya de descargarse pienso, E£1 cusrpo 31 tiene una sec—
cion transversal rectanquiar definida for lgdos 33 para
proporcionar una forma compacta del alimentador y para
propoTcionur una escala o relacion relativamente lineal
entre ia altura H de la pila de piecnso P almacenada den-—

tro del alimentador 25 y la cantidad de masa de pienso

I d )
contenida en la pila almacznada, hdemas, esta forma Qe
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sgcelon tronsversal de tamsfio constante permite que las -

paredes 33 del cuerpo sean orientadas en esencia verti-

calmente para favorecer ls corrviente de pienso desde el.

alimentador 25,

La corriente do pienso procedente del distribui].

i 4 4
dor 25 es controlada por una valvula de tapon 40, Ests
’ ’ reet
elemento de valvula de tapon 40 puede considerarse en 9@
: .. ®
neral que tiene forma de pera, e incluye un clementg In®

LA W'Y

forior sustanciazlmpnte semiesforoidal 41 formado en uha
. . o, reaet
sola pileza con un elemento suyperior conico 42, Como se
. *e [ 2"
’ [ 4
muestra mas particularmente en la figura 2, un elentmdsd
. r

. . ; . . . WK J
inferior scmiesferoidal 41 cncaja ajustadamente y coa’

. .= ‘o
seguridad dentre de un orificio de descarga 44 que defi

L ] 4
I er @
ne la boca de lo canaleta de descarga 35, Asi, aungue
, ' ’ ﬁ"‘wl
el elemento de tapon 40 puede venir a descansar cfewsla
. ads, Y

cuclfuiery de une diversidad de posicicnes en y $pbrpe el
gy ™

B

orificio de descarga 44, so facilita la accion de déteg
cion completa de 15 corriente de pienéo.

£l elemonto de tapén 40 Tavorece una descar-
ga de pienso completa vy répida desde el alimentador 25
cuando el tapon 40 es sepérado del crificio de descarga
44 llevandolo a la posicién je descarga, Fara realizar
esta accion de trzccion del tapén de acuerdc con un as-—
pecte dol invento, el tapén 40 esta fijado a un sistema
47 de traccion del tapéh, el cual comprende aqui un ar-
bol giratorio 48 al cual estan conectados unz serie de
rupales de cordon flexibles 49, Cuando el arbol 48 es
hechao girar, tal agmo por unz mznivela 50 o un motor u
otro médio conocidao, los miembros de cofdén flexibles 49

son todos enrollados y arrostrados hzecia arriba desde

d
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LR pe ELl sistema '14'7.:1:;’{35'__,

: L. . 4 . -
zacion ilustrada, el tubo daz caida de pienso 51 es de for-

: : , ‘ . ,
transversal del cuesrpo de tubo de caida pouria ser circu-

traccion de la valvula de tapon, Los lados 55-57 del tube | |

traccion del tapon tira as{ del tapén 40 apartandolo de
los orificios de descarga asociados 44 y de 1las canaietasi
353 en cada uno de los alimentadores 2%, permitiendo ésf
las accionos ds déscarga simultancas deosde una pluralidad
de alimentadores 25 en el comedero 29, Se observara que
el arbol.de enrollamiento 48 es de seccién-transversal“-?”
uniforme para permitir que sc deslice facilmente a tr§;g§
de los lados 33 del cuerpo roceptor 31, Durants el uﬁ%,
el arbol esta soportado asi por al cuerpd receptor Sdb,%
De acuerdo con otro aspscto del invanto;:ié}
altura H de la pila de pienso P que se ha de desarroi}ar
dentro del alimentador 25 puedo ajustarse Facil y~régidaw
mente con gran‘prec;sién. Esto permite que el cuidaaé?:

del ganado enirvgue cantlidades precisas de pienso él?gaw
B e ®

~

nados Para este fin, un tubo de caida de pienso 51,°82¢ ax-

- ‘oe ’
tiende desde el Lubo 26 trensportsdor de pienso dentro del
cuerpo 31 del alimentador y termina aqui en un extremo

’,
inferior abierto 52, El mecanismo de tubo de caida de

pienso 51 incluye al menos un lado Tijo 55} en la rrali-

ma en seccion trensversal rectangular o cuadrada, como se

muestra en la figura 4, e incluye tres de tales lados fi-

(O]

L ’
, 56 y 57, Se comprendera jue la forma d2 la seccion

%)
w

jos

lar o presentar alguna otra forma sin apartarse del al-

cance del invento. El1 tubo de caida gpuede estar montado
~

en un lado del cucrpo del rzcsptor de mansra jue se en-

cuentre fuera del camino de la accion del sistema 47 de
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tranurortador 26 disponiendo pqrn0g en U 59 qua se gxbien

- - ’ *,
de inferior 62 dafinira la altura maxima H hzsta la cual

“caifa puaden p05lcxonarse d;rectama te por deb”

dan sobre el transportador 26 y alrededor de el y a traueé

de aberturns apropiadas G0 de 1la parte suparxor 61 dael

racaptor.

Un lade mévil 65 del tubo de cafda esté ase-

gurado por friccion a los lados fijos 55 y 57 dsl tuba-.-

EE

2 N .
de caida y puede ser subido o bajado a lo largo de una "
' : ' P )
gama de posiciones, Cuando se sube o haja el lado mowik,
se sube o baja de manera correspondiente un bords infepior

62 del lado movil, Como pucdo contemplarse en las figuras

. Y

,

2 y 3, un orificio vertical 64 queda asi dafinido por el
fondo 62 de la pared movil y por los bordes 65, 67 de los

respectivos lados fijos 55,y\57. As{,'al pienso que, phtra
. . LR
en el tubo de caida 51 dzsde el tubo trensport ador-°6 pue~

de pgsur desde ¢l tubo de cefda 5) a través del orx’ucla

vertlo l 64 y penetrar en el receptor 25 apropiado, A me-

dida que entrea pienso sn el tubo de caida 51 desde el

transportador 26, se crea una pila de pienso P, La altura
H de esta pila de pienso continuara azhora subiendo hasta
qQue esa altura H alcance el borde inferior 62 de la pared

vertical o movil 65, Dado que el pienso que se esta en-

tregando se encusntra en pgrulc las, en op osicion a ha-

rd
llarse en gscado fluido, la posicion vertical de ests bor-

puede subir la pila de pienso P, Ajustando el lado verti--
cal 65, se puede ajustar la posicion del borde inferior,
y se cambiara tamhien la altura maxima H y la cantidad

consiguiente de pienso en la pila de pienso F.

Despuss de que el piensoc haya subido hasta la
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plPﬁSD adiclonalmentu entregﬂdo se racoge 0 acumula dan—

‘tro de las partes superiores del tube de caida 51 hasta

que la accion de acumulacion de pienso alcance al trans-
portador 26, Cuando el alimentador 25 se ha llenado asi

de un modo eficaz, 8l pienso contenido dantro delitubo

_transportador 26 se mueve simplemante mas alla dsl aldm&nf:

tador lleno pasando a otros alimentadoraes de aguas abﬁj&g

como puede contemplarse en la figura 1, Cuando se bajaﬁel I

lado vertical 65 para situar su borde inferior 62 en una
gposicién relativemente nas baja, se recogaré dentro del*
cunrpo 31 del alimentsdor una pila P de piense relativa-
mente mas corta y con una altura H menor antes de que
comience a ocurrir dentro del tubo de ca{daASl la aqcién
de reccgida gwaﬂ@nulacién de pionso, Asi, se reten@rﬁ;

-~

uns cgantidad menor de pienso para su entrega subsiguiente

al ganado,

Al poner en practica el invento, se puede apli]

car una escals 70 al lado movil 65, Cuando se utiliza
como indice de escalalla rarte éuperior 61 del alimenta-
dor 25, esta cscala 70 puede ordenasrse y alinearse para
mostrar la canﬁidad de nienso gue estara contenida dentro
del alinmentador 25. S5i se desea, puczder, hacerse notar va-

,
rias de tales escalas 70, tal como por pintura, impresion
H H ]

. rd . 'I . .
‘aplicscion dz calcomania o de otro modo, sobre el lado

65 a- fir de proporcionar informacion de la cantidad de

pienso con relacion a varics formatos de pienso, Una pa-

tllla D mango 75 puodo extenderse en angulo rccto con el‘_

. lado. mov11 65 para peLmltlr Ggue el lado 65 sea SUbldO y

bajade con facilidad y rapidez,

2y
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6% se interconccta por friccion con las parcdes Fijas 55 

-go del lado 65; se aplican a orejetas parejas 81 formadas’

ga dentro de 61 la cantidud de pienso aprepiada,

Rl poner en prﬁctica alianéhtq; Bste )
/

y 57, Esto interconectodor de Friccién 70 viene propor-
;ionado aqu{ por orejetas o patillas 79 vueltas en senti-
dos contrarios, formadas cn la parad‘mévil 60, Estas pa~

tillas 79 pucden extenderse continuamente a todo lo lar~

¥

en las paredes fijas adyacentes 85, 57,

_ ' . . L eee
Puede favorecerse una aplicacion apropiada
[

‘ . ﬂ

. o e . . )
por friccion formando originalmente las paredos fijas 53 ¢
ol.

y 57 en una condicion desplegada haciz fucra, tal como *
. . . ALY
se ilustra.en particular en la figurz 4, Durante el mon="*

taje, ostas paredes 55 y 57 son comprimidas o empujadfses’

de otro modo una hocia otra para permitir gqus las pati&'

ll s 79 do; lade movil 65 se enchufen sobre las ore j¥tas
. t LI )
81. Es as’patillas 79 y las orejetas B8l propovc1onan°’$§

’ ,
una interaccion de friccion apropiada pdra.aecnuraroqhé

-'l.

el ludo movil 65 pueda ser colocado cn su 31t10 y perme-

nezca en cualguier posmcxon vertica) des=sada a fin de

garanltizar gque se entregue al alimentador 25 y se manten-—
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.85e presentan para que sean objeto de esta solicitud de Mo-

I ’
parcdes, cucndo lae pared movitle esta en la posicion le-
.. ! . . ’.. ' . rd
ventada, un orificio orientazdo verticalmente a traves del
cual purde entrer alimento dentro deol cuarpo recaptor,
4 L4
28, Un dispositivo segun la reivindicacien

Los puntos que como caracteristica de novedad

delo de Utilidad en Lspafia, por VEINTE afios, son los que s¢

* v i ’ i i . *
recopen en las reivindicaciones siguientes: e

. .
18,~ Un dispositivo alimentador para ganacop s
-

: L] . > 3 1 ..
y similares, del tipo que tienc medios de cusrpo receptel
3 . . Sl Seeg”
de alimenios o pilznses para recibir y almaconar una co®*®e
BPe
rriente de alimento desde un transpertzdor en comunicagidn
L)

, .
con el alimenteder, y medios da vslvula cde descarga eh?®

comunicacion con el .cuerpo receptor fava pernitins e trhd-

£ . ’ L] s
bir zliernativemente la accicn do descarga de ajiinenbg
] . . - . L 0%,
desdo el alimentuder, caractorizsdo por mnedios Ce teQy.se
e . I sve,
de cesida vue se extienden desdes el transportador do all-
, - ¢ ®a®

mento deniro de los medices de cusrpe receptor de alimen-—

1

' ,
to, incluyendo los medics de tubo de caida al menos una

4 ) v »
pared fija de tubo de calds y 2l menos una pared meviitle

de tubo de caida montada para movimientec vertical con re-

. Lot neo s
lacion @ lz pared fija de tubo de caics, daefiniendo les

. .’ . - 1 .
12, en que-dicha pared movible esta definica parclalumen—

4
P!

te por un borde infeorior, en gque dicha pared fije esta

definida parcialmznie por al menos un bords lateral .y en
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“que dicho orificio vertical estd definido al menos parciall

‘nadores del tapdn, incluyendo los medios acciunadore estdel

mente por el borde inferior de la pared movible y el bor-
de lateral de la pared fija, con lo cual el alimeﬁto pue~
de pasar desde el tubo de cafda dentro'del'cuerpo 1'ece -
tor hasta la altura del borde inferior de la pared movi—

ble » .. '.}\‘ e

38,~ Un dispositivo scgun las reivindicacio-
nes 18 ¢ 22, gque incluye medios 1nterconectadores que.iﬁl'
terconectan la pared fija y la parcd movible de man&rafv3
tal que sostienen a la pared movible sobre la pared fiia
en una posicidn cualquiera de wuna gama de posiciones «de.s,
la pared movible,

daga’
8.~ Un dispositivo segun la re1v1ndlcacloﬁf
18, en que. dichos medios de vdlvula de descarga 1ncluyen
una levuLa de tapdn soportada dentro del cuerpo recgﬁfor
par “permitir e inhibir alternativamente la accidn ‘&e'

ey

descarga de alimento desde el alimentador, y mediod.ascio
C
tapén un miembro flexible conectado a la vdlvula de ta-
Pén, y medios de‘enrollamiento giratorios conectados con
el miembro flexible, - los cuales, al girar, fﬁncionan pa—
ra =znroller los medios flexibles y paré arrastrar de es-
te modo a los medios de vdlvula de tapdn para permltlr
asi una accidn de descarga de alimento desde el allmenta—
dor.
58,~ Un djsbogitivo segun la reivindicacidn
&, que incluye medios de.manga gue se extienden desde
los médios e cuerpo de receptor y que definen un orifi-

cio de descarga, medios de valvula de tanon soportados en |

el receptor, v medios accionadores de tandn fijados a los
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. ’ ’ . . & ,_ o
tubo de caida al menos vna pared fija de tubo de caifd

‘"desde los medios

medios de vdlvula de tapdn, incluyendo los medios acciona~|
dores un miembro flexible conectado a los medios de valvuwi
1a de tdpon, y medios de enrollamiento susceptibles de

girar concctados con el miembro flexible, los cuales, al

girar, funcionan para enrollar los medios flexibles y pa-

ra arrcstrar-de este modo a los medios de valvula de ta-

pdn en el sentido de apartarlos del orificio de deacarga

para permitir asi una accidn de descarga de alimento de v
e @
e

de el alimentador. -

62.~ Un dispositivo segin la reivindicacidi
58, en que dichos medios de enrollamiento incluyen un'***™
miembro de drbol alargado que se extiende a través déb...
cuerpo receptor. : . -:.'

. T8v= Un dispositivo segin la reivindicagign
e, que lncﬂuye medics de tubo ce caida que se extlende

desde el transnortador de alimento dentro de los med;os

de cuerpo receptor de alimento, incluyendo los medios de

colocada dentro del cuerpo recéptcr y al menos una pared
movible de tubo de caida montada para movimiento vertical
a lo largo de una gama de posiciones con relabién a la
pared fija del tubo de caida, definiendo las parecdes,
cuando la pared movible estd en una posicidn levantada,

un orificio orientado verticalmente a través del cual pue

de e¢ntrar alimento en el cuerpo receptor desde el tubo de

caida. | »
&,- Un dispositivo segin la reivindicacidn
12, que incluye ademds medios de manga que se extienden
de cuerpo receptor y‘qug definen un oxri-
ficio de descarga, medios de vdlvula de tapdn soportados

en el receptor y medins accionadores de tapdn fijados a
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los medios de valvula de tapdn, incluyendo los medios
accionadores un miémbro flexible fijado a los medios de
vdlvula de tapin y unos medios de drbol de enrollamiento
giratorio que se extienden desde el alimentador hasta por
lo menos otro alimentador, teniendo también dicho otro
alimentador un miembro flexible fijado a unos medios de
vdlvula de tapon, funcionando los medios de Arbol de enxg,

llamiento, al girar, para enrollar a cada medios flexiffg
LI

ble concctedo y para arrastrar a cada medios de vélvulq_

[ ]
de tapdn en el sentido de apartarlo del respectivo orifi-

. .'O...
cio de descarga, permiticndo de este modo una accién.ge

_ oo
descarga de alimento desde cada alimentadonr. "eee’

98,- Un dispositivo segin la reivindicacidn’
8, gue incluye ademds medios de tubo de caida que s&...

extienden desde el transyportador de alimento dentro *ae.

al menos uno de dichos cuernos recepntores ade alimeqt?u
inc}uyendo los medios de tubo de caida al menos un@tggred
'fija de tubo de caide que se exbiende dentro de esé‘cﬁer—-‘
po receptor de alimento, y al mencs una vared movible de
tubo de caida montuda para movimiento vertical a lo largo
de uwna gama de posiciones con relacidn a la pared fija
de tubo de caida, definiendo las paredes, cuando la pared
movible estd en una posicion levantada, un orificio orien
tado verticalmente a través del cual puede entrar alimen-
to dentro del cuerpo receptor.

10a8,~ Un dispocitivo segin la reivindicacidn
98, en que dicha pared vertical estd definida al menos
parcialmente por un borde inferior, en que la pared fija
estd definida al mehos pércialmente por al menos un hor-

de lateral y en que el orificio vertical esta definido al
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el alimenté.puéde pasar desde el tubo de ecaida dentro del

menos parcialmente por el borde inferior de la pared mo-

vible y el borde lateral de la pared fija, con lo cual

cuerpo receptor hasta la altura del borde inferior de 1la

pared movible,

1l8,~ UN DISPOSITIVO ALIMENTADOR PARA GANA-
DO Y SINMILARES.

L}
9...'

Tal y como se ha descrito en la Nemoria quete.,
B

entecede, representado en los dibujos que se -acompafian y :

0'.

rara los fines que se han especificedo. '

* e
Esta Memoria consta de catorce hojas escritil

a mdquina por una sola cara. i |

Madrid, 160rT1960 -
PQAI . ..\
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