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M O D E L O D E U T I L I D A D

por VEINTE años
solicitado en España a favor de N.V. KLIPPAN S.A., de riác':

‘-analidad belga, domiciliada en Researchpark, Groenflfcr^at, ».c f¡
• ••

B-3044 Leeuwen, Bélgica, por "Dispositivo de enelavamiento
\» • •

para un arrollador de cinturones de seguridad", con priori-’]
dad de la solicitud alemana P30 08 177.7 de fecha 4 .Marzo

•  # •

1980.

MEMORIA DESCRIPTIVA

&
m

"i

--i®

La invención se refiere a un dispositivo íie* encía* 
vami.ento para un .arrollador de cinturones de seguri#dáá, parrfe^ 
ticularmente en vehículos automóviles, con un árbol*efe arro- 
llamiento, una rueda de trinquete con dientes de enclaván&éj^f 
to fijada en el anterior, con los cuales, cuando reacciona 
un dispositivo sensor, puede engranarse con enelavamiento 
un trinquete dispuesto de manera móvil que puede girar a.lre'4 
d.edor de un árbol fijado en la caja y preferentemente preter^l 
sado elásticamente en la posición de reposo, reaccionando
el dispositivo sensor, el cual presenta una palanca de pues*k¿j

• • •
ta en acción dispuesta de manera basculable, cuando se prbdM|g| 
cen aceleraciones del estirado del cinturón hacia fuera 
del vehículo que sobrepasan un valor límite.

Un dispositivo de enclavamiento o un arrollador, 
de cinturones debe bloquear dentro de un margen muy estréejib^l
y exacto de aceleración. Muchos fabricantes de vehículOéfáiaH

ñ&r.
. ■ : : y: :x -

- > -*»■*?
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tomóviles exigen estrechas tolerancias de ene lavamiento. :íFr¿
w  ¡i f  I f

cuentemente, los dientes de la rueda de trinquete y el trin- ^
quete que engranan entre sí no tienen una forma punti£tguadá~-«Irl

Wi
ideal, pudiendo suceder que las puntas de los dientes y "de

slos trinquetes coincidan entre sí, de manera que se pierde 
un tiempo valioso durante el cual el árbol de arrolla^iiiénto'v á

* * > ' '"'h»continúa girando y el cinturón puede continuar estirándose V :'i|¡f 
fuera del arrollador de cinturones. Sólo al cabo de algún. .i'JM

' vd.»tiempo las puntas de los dientes que saltan las unas por en-;~(||
cima de las otras pueden enclavarse finalmente en el dent^dOx^.
opuesto y producir el bloqueo. Debido a ello aumenta la zoní|í|p

#■ ••• -r.’de inseguridad desde el estado poco antes del enclavatiiiento
del dentado opuesto hasta el estado definitivo incottípleto ~'"'-•yy

de -engjsvfrie
\£á

A través de la US-PS 3 918 658 es conocido ya un -Á
dispositivo de enclavamiento con rueda de trinquete, disposi’̂?
tivo sensor y palanca de puesta en acción. En la acelera—

•Ti?'>a.W2

ción, en el frenado o en la vuelta de campana del vehículo,-
es decir, cuando se sobrepasa un valor de umbral, la punta
de engrane de la palanca de disparo engrana con los dientes *J¡¡
de una rueda de inercia. De esta manera se produce la puesta4.
en acción del enclavamiento,

Como es sabido, el trinquete tiene que absorber
a través de los dientes de la rueda de trinquete en el momen­
to de producirse el accidente la totalidad de la fuerza qi^e^M
se presenta, y por este motivo se ha separado ya también
este dispositivo conocido el trinquete de la palanca de púas-



ta en acción. La palanca de puesta en acción sólo tiene qtí¡á̂ g|
ütransmitir entonces la señal del accidente emitida por el 

dispositivo sensor para la puesta en acción de una funcióii^§!ji 
de engrane. Sin embargo, el arrollador de cinturones conociSfíf 
dos adolece del inconveniente de estar montado con un meca-'
nismo bastante complicado con rueda de inercia, engrqp&je ft§

• ••
de ruedas dentadas, transmisiones de palancas, etc..

»  «  •

Se ha propuesto ya un dispositivo de enelavamientos!• • • ' ;-í|£
S *  * •  .de la clase mencionada al principio, en el que se h§. logradb#
•  •  •  i

mantener baja la suma de las tolerancias de los componentes
•• • • ♦ •individuales del dispositivo de enclavamiento y conseguir

, *.** •- í ’>una sincronización de los dientes que forman entre sí* el en!-!5-’
ífe*grane de bloqueo. Debido a que, como es sabido, un*Tgñán numere

’ -r;-s

kro Jle p i si, as que engranan entre sí representa un ríéfe'ffo parfik 
>/r _ 

el funcionamiento intacto del arrollador de cinturones, tie- „

|§

ne que mantenerse más baja la suma‘de las tolerancias, sin 
emplear para ello componentes de alta precisión y por consi­
guiente caros. Esto se ha logrado ventajosamente en la pro- ^ 
puesta más antigua, y ello hasta en los llamados dispositi- a 
vos automáticos, es decir, arrolladores de cinturones en los 
que el usuario puede estirar el cinturón en el caso normal " 
a pequeña velocidad en una extensión potestativa y dejarlo ¿ 

entrar nuevamente en la caja, es decir, que puede efectuar
- -.’M

por lo tanto movimientos lentos en el estado sujetado por ^
el cinturón, mientras que en el momento de producirse un ac^.

•cidente se exige un bloqueo con un tiempo tan suficiente cong 
mo sea posible y está asegurado ya con mayor o menor seguri-

M



dad porque después del enelavamiento el cinturón no puede
ílv'S

ya estirarse o estirarse apenas fuera del arrollador de eiñ-^- 
turones. .

El objeto de la invención estriba, de manera sî ipftf| 
lar a la propuesta más antigua, en una acción conjunta bien 
ajustada entre sí en el tiempo del movimiento de ñjueda a

• • V
• •• ,de trinquete que está girando y del trinquete, en otras pa- «y*

• • •
+ 9 - ’*Vlabras, una sincronización para hacer mas seguro ej. d¿sposi-Ti¿

tivo de enelavamiento.
•  •

La invención se plantea por consiguiente él prpble—j
ma de perfeccionar el dispositivo de enclavamiento descrito
al principio, para que el mismo pueda construirse de’iina ma-Sj

# • *.
# • •ñera más compacta y no reaccione de una manera excesivamente;

nerviosa, y para asegurar todavía mejor la sincronít&Rfión
entre los dientes de la rueda de trinquete y del trinquete *

/ -¿Sique engranan entre si. •■=
Este problema se resuelve según la invención por- 

que en la palanca de puesta en acción está dispuesto un dedo .f 
de arrastre, porque el trinquete está dispuesto como parte -■ 
separada al lado del dispositivo sensor y presenta un dispo-

; *

sitivo para el engrane con el dedo de arrastre y se ha pre­
visto en el estado desbloqueado una distancia de por ejemplo ; 
por lo menos 1 mm entre el dedo de arrastre y el dispositivo 
de engrane. Al contrario de la solución más antigua, el dis-<§ 
positivo sensor, el cual puede presentar por ejemplo una cá— 
zoleta con una bola alojada en la misma, no está fijado en
el trinquete o en un alargamiento del mismo, sino que forma /i



m
una parte separada al lado del trinquete. Mientras que el
trinquete está previsto de manera giratoria en una parte del -
dispositivo de enclavamiento fijada a la caja, la base con-.̂ ;.||
la cazoleta para la bola o la base para el dispositivo sen-; 'm

sor está fijada igualmente a la caja. En algunos modos de I
í Jejecución, la caja del sensor puede estar configurada de ma~• ». - v í• *  •ñera algo pesada, particularmente cuando se utiliza® senso-

... \"$Í
res mayores, por ejemplo bolas de mayor tamaño, copio pasas

de inercia. Cuando esta caja del sensor o la base ya no es-
tá dispuesta en el trinquete, sino desplazada de mañera sepa-.*

- \rada respecto a este último y al lado’ del trinquete, la totq^ll
♦

lidad de la caja del dispositivo de enclavamiento ptitrde cons— 
truirse más estrecha. Se entiende que dos partes sep Añadas

.’-fí

xípueden alojarse con mayor ahorro de espacio en una'btfja qúé' I|
• ,-Sss

las dos partes se reúnen para formar una sola y la misma
: * .- • -jtíEno puede tener ya entonces por consiguiente menos de una lon-&|$ 

gitud o anchura mínimas.
Debido a este modo de construcción más estrecho, ^ 

particularmente por la separación'entre el trinquete por una"'
parte y el dispositivo sensor por otra parte, pueden utili-

azarse por lo tanto también dispositivos sensores de mayor ta-í$
maño. En el caso de bolas hay que mencionar que anteriormen- -VI

’4B
te se utilizaban generalmente bolas metálicas con un diáme- r*

-vj?
tro de 12 mm, mientras que mediante las medidas según la in- í
vención también puede pasarse a aumentar el diámetro a 13, , ^
14 o hasta 15 mm. La ventaja de la utilización de masas dé- •¿•if 
inercia de mayor tamaño estriba en que no puede influirse



. ,r,'í

desde el exterior con tanta facilidad sobre las mismas, por H
' ;

lo que el dispositivo dé enclavamiento aparece entonces en 
su totalidad menos nervioso. En otras palabras, entonces no-. 
se producen los enelavamientos demasiado frecuentes que a 
veces se han observado.

Este enclavamiento demasiado frecuente, •£l«.cual SI
• “• ,'Chace por decirlo así que el arrollador de cinturones sea de-í

• > rmasiado nervioso, podía producirse también parcialpienjce bajo
•  •  •  '-t

determinadas condiciones en la propuesta más antigug. porque ^
•  •  •

el muelle que ha apretado el trinquete a la posición de repo-f. 
so y lo ha mantenido en dicha posición, pudo entrar en oscri^É

♦ • * ,  . V#• • ilación propia al circular sobre una calzada accidentada con ;
• ; v \  -baches. El id/i-spositivo sensor y en el caso especiajvlá bola - ' 

de inercia estaba entonces alojada sobre el al argaiñlteYfto del ' 
trinquete sometido a la carga del muelle mencionado. Debido 
a las oscilaciones propias y vibraciones, podían transmitir­
se movimientos indeseados a la bola, de manera que el dispo- j; 
sitivo sensor más antiguo mostraba en determinadas circuns- ^  

tancias bajo condiciones extremas unos fenómenos nerviosos, ^  

es decir, producía el enclavamiento con demasiada frecuencia.'
Debido a la fijación del dispositivo sensor en la 

caja del dispositivo de enclavamiento, estos inconvenientes • 
han quedado automáticamente suprimidos.

Mientras que en la propuesta más antigua el trin- 
quete que puede girar es basculado 
la palanca de puesta en acción con 
ta en acción fijada en el árbol de

después del engrane de J J 
una rueda dentada de puesVj,

.,;|í
arrollamiento y es lleva-^fl



do - • • .¿73:!Í3Sf■

de esta manera a engranar con los dientes, la palanca de J|i
' 05

puesta en acción necesita aplicar según la invención todaviá^É
•Ííftmenos fuerza. Después del engrane con los dientes de la rae^‘| 

da dentada de puesta en acción, es meramente suficiente ejer.-íf
Ücer a través del dedo de arrastre dispuesto en la palanca H §

de puesta en acción un impulso sobre el trinquete•gi*^itorio í||
• •‘úpara que sus dientes engranen con los dientes de la.rueda ¿p;

• • » $
de trinquete. También en el presente caso el tnnqpets se í|| 
mantiene pretensado mediante un muelle en el estado,normal :$

desbloqueado. Sin embargo, su fuerza es reducida, y‘la masa- üM
del trinquete es todavía más pequeña en comparación con lá ^

•

propuesta más antigua, de manera que la fuerza a transmitir vfiÉ
*• ••• • *. "rM
desde el dedo de arrastre al dispositivo de engranéféñ el 1̂¡|
trinquete para la puesta en acción de la basculado!)**éa rédtisf.
c ’iáa, ' £*&

Debido a la distancia entre el dedo de arrástre 
y el dispositivo de engrane en el estado desbloqueado, 
rentemente de 1 mm, en su caso también de 2 ram, el dedo de

'yi.

V.js

m?¡¿.rjií:

arrastre sólo se pone en contacto y engrana con el disposi­
tivo de arrastre cuando la punta de la palanca de puesta en 
acción ya se encuentra engranada con los dientes de la rueda I 
dentada de puesta en acción, la cual es de materia plástica. ^
De otro modo, el dispositivo sensor tendría que activar di- J§

*-'5!-Sil
rectamente el trinquete a través la palanca de puesta en;

f Macción. Sin embargo, según la invención esto no es así. Más
bien ocurre que después del engrane de la palanca de puesta 
en acción con los dientes de la rueda dentada de puesta en



acción el cinturón asume en el estirado rápido en el momento /
'de producirse un accidente la fuerza para girar la palanca 

de puesta en acción y a continuación, después de vencer iá
r  I

distancia arriba indicada, para el giro hacia dentro del >%
\*£(ttrinquete en el engrane de bloqueo.

En otras palabras, el trinquete no es aapiojiado» *
• - -i®directamente por la palanca de puesta en acción sino solamen-

» • ♦
te (a través del dispositivo de engrane) después dg qpe la
punta de la palanca de puesta en acción ha atravesado el con-*i¿
torno a través de las puntas de los dientes de la rueda denr-’H
tada de puesta en acción y se ha engranado con uno de los •Y-9

•  *  '•"•'i?-/'

dientes. Por consiguiente, el peso o el momento de itiercia J| 
del trinqug.te no puede obstaculizar el engrane de l«*£alanc#if§ 
de puesta en acción en los dientes de la rueda dentattst de
presta en acción. 4

Según la invención es conveniente que el dispositin|
'L-v:'.í£H ' áÁ-íívo de engrane sea una espiga y el dedo de arrastre un saliéQ*^

ire que sobresalga por encima de la palanca ue puesta en ac- .".?| 
ción, el cual esté dispuesto al lado de la espiga en el lado 4

■.¿J

opuesto a la rueda de trinquete. Este modo de ejecución ha i 

resultado ser particularmente conveniente, aunque el disposi-, 
tivo de engrane también puede estar montado inversamente de J 
tal manera que en el dedo de arrastre se haya previsto una J 
espiga que se dirige desde el lado contra el trinquete cuan--’̂
do debe efectuarse el enclavamiento. En una palanca de pues-^ií

- 3íf.|
ta en acción configurada de manera oblonga se ha previsto 
aproximadamente en su zona central su eje de giro, y el dedo/fi



á§
s i

de arrastre se extiende en la dirección al lado de la e s p i g ó
de tal manera que la distancia arriba mencionada entre el A

dedo de arrastre y el dispositivo de engrane se encuentre
en el lado opuesto a la rueda de trinquete.

También es ventajoso, según la invención, que el
dedo de arrastre presente una escotadura abierta tercia afue~-g

• • •• •#ra de mayor anchura que el diámetro de la espiga y que en
• •  •

el estado desbloqueado esté dispuesto en la espiga, o perca |
* •

de la misma en el lado encarado hacia la rueda de trinquete. s.;
•  •  •

Otro caso con una ventaja muy parecida está caracterizado
•  •  *  •  ♦porque el dedo de arrastre tiene un agujero cerrado por fue-

ra, cuya anchura es mayor que el diámetro de la espiga y qué ?
•  *en el estíwife* desbloqueado está dispuesto en la espi»ga*o cer- ■;

m

ca de la misma en el lado encarado hacia la rueda de*“trinque-- 
tfé. En este lado, por lo tanto, una guía o pared se encuen- 
tra directamente en contacto con la espiga, también en el 1 

estado desbloqueado de reposo. Debido a ello, el trinquete
obliga en su movimiento a la palanca de puesta en acción in- 
mediatamente para que bascule y se enclave, de modo que con 
ello se inicie la operación de enclavamiento. Se observa 
aquí de una manera particularmente clara el ventajoso efecto 
de sincronización según la invención. Independientemente del 
dispositivo de puesta en acción de la basculación del trin- 
quete, la sincronización entre el trinquete y la palanca dé -M 
puesta en acción está dada en todos los casos. íl

En un caso, en el que se ha previsto como disposi-> 
tivo sensor únicamente una bola de inercia, cabe pensar des-



de luego que el trinquete puede girarse desde luego también ,/i 
sin una bola que se encuentre en movimiento en la dirección 
hacia los dientes de la rueda de trinquete, por ejemplo por-̂ ., 
que un golpe adecuado contra el vehículo actúe de manera m á s >
rápida y directa sobre el trinquete. Entonces continúa están-*,

■

do asegurada de todos modos la sincronización medi^n^e las '
• •••medidas según la invención, es decir, los dientes del trin-* • •

quete penetran en los contradientes correctos de 1# rjjeda de -
• •  •

trinquete. Debido a ello se evitan ventajosamente I9S saltos 'M
•  •  •

de los dientes como los observados en algunos dispositivos
de enclavamiento conocidos.

Debido a la configuración según la invencUm, la'
palanca de puesta en acción se engrana prácticamente’por el

/ *empuje del trinquete en movimiento con la rueda dentada de
puesta en acción, de manera que siempre queda asegurado luí '■/ 
enclavamiento sincronizado. •;%

Para el ulterior perfeccionamiento del dispositivo ^ 
se ha previsto según la invención que el trinquete presente i 
por lo menos dos dientes adaptados a los dientes de la rueda | 
de trinquete. De este modo puede reducirse considerablemente I
el desgaste, sin que tenga que aceptarse inconvenientes en
cuanto a los costes de fabricación y al espacio necesario $ 

del arrollador de cinturones según la invención.
Según la invención es ventajoso, además, que la ’t: 

palanca de puesta en acción pueda engranarse con los dientes
• ' iP

de una rueda dentada de puesta en acción fijada en la rueda 
de trinquete y que la rueda de trinquete y la rueda de pues-f
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ta en acción tengan el mismo número de dientes. Este es el 
mejor modo para asegurar la sincronización. Debido a las ine­
vitables tolerancias que se presentan forzosamente en la fa— 
bricación, es posible, además, configurar los dientes del ".t 
trinquete en relación con el estado de enclavamiento con al- 1

go de avance en la dirección del giro de la rueda#£e*trinque-E
• • • & • •«*te en el estirado del cinturón hacia fuera, es decir, o sea

f • *
que los dientes en la rueda de trinquete tengan todavía a

• •  •

su disposición un poco de tiempo para ponerse en contacto
•  •  •

con los dientes del trinquete, después de que el trinquete
« « « « 9hava sido girado completamente hacia dentro en engrane de 

enclavamiento.
•*VSegún una configuración ventajosa de la Í*nfréncion,

0

1 sopalanca de puesta en acción está pretensada mediarrte equi+ 
librado o de manera elástica de tal modo respecto a su árbol- 
de giro que su punta de engrane se encuentra en el estado 
desbloqueado a discancia de la rueda de puesta en acción. 
Puede haberse previsto, por ejemplo, un resorte de lámina, 
un muelle de tracción o un muelle de compresión o también 
una configuración de un cuerpo correspondiente en la palanca 
de puesta en acción de tal modo que permanece mediante la 
fuerza de un muelle o por un peso en la posición de desencla 
vamiento deseada. Sin embargo, la fuerza de pretensado debe 
ser tan reducida que el dispositivo sensor esté en todo mo-

3

ti

jp

•fiíí!

38

m

' ,S

I

mentó en condiciones de vencer la misma sin menoscabo de una\
rápida reacción del arrollador de cinturones.

Es ventajoso, además que el trinquete presente tam-

■5*Ji'VlV^
w V%

*  J

Al
•cp



bién un dispositivo para el engrane con otra parte sensora. #3

Cabe imaginar, por ejemplo, un brazo sensor o dedo de agarre'...
en el lado opuesto a los dientes en relación con el árbol

' ‘jvaáde giro del trinquete, contra el cual puede topar el dedo
de arrastre de un sensor de aceleración, por ejemplo una car';-
ia fijada en el árbol de arrollamiento, con el fia.d§ hacer Ú• * t "M, . *girar el trinquete. Sin embargo, también cabe imagipar un, ■'%;
electroimán o una contrapieza correspondiente en e¿L ’ tjpinque-»'f|

’  »  I4 '.:í¿te, mediante la cual entra en acción recíproca otra parte ’S
. . .  yj

o pieza sensora. Por ejemplo, en el momento de producirse
•  /y*

un accidente puede cerrarse un circuito de corriente eléctriró?
* • «

ca y poner el trinquete electromagnéticamente en gi*ñ»! No ,(
•  •  ■

t ,  *

"Wi
M■U‘¿}

obstante, /este movimiento de giro puede iniciarse hatüral-
mejjte.-también mediante medios neumáticos o hidráulicos. En
todos los casos, el trinquete fuerza a la palanca de puesta 
en acción a la sincronización cuando el trinquete mismo ini- . 
cia en primer lugar el movimiento de giro. i

Otras ventajas, características y posibilidades 
de aplicación de la presente invención resultan de la si- V' 
guiente descripción de ejemplos de ejecución preferentes en ¿ 

relación con los planos. Los planos muestran: '.j

La Fig. 1 el alzado esquemático en sección a tra- -
vés de un dispositivo de ene lavamiento en estado desbloquea*- i

•

'd o .
La Fig. 2 un modo de ejecución del extremo aslante-- 

ro de la palanca de puesta en acción que se ha representado V 
de manera cortada, con dedo de arrastre. i



-  JSSLa Fig. 3 la misma representación como en la Fig.^yl
1

1 , pero en el estado del dispositivo inmediatamente antes >| 
de iniciarse el giro del trinquete y después del giro de^i^fl 
palanca de puesta en acción. ■ ¡-

La Fig. 4 otro estado diferente del dispositivo - *ü
según la Fig. 1, a saber en engrane de enclavamie»J;o*#• •

La Fig. 5 muestra el dispositivo de ene lavamiento'4*
11

mcon sensor de aceleración.
Se obtiene un enclavamiento seguro y sincronizado*.• %

de un arrollador de cinturones¡. por ejemplo de un llamado rñ
• -V

• •  •  *  •  jy-Jarrollador automático, con un dispositivo como el que se
* •# • - -*1*

plica a continuación mediante referencias a los dibú^os.
En la base 1 de un dispositivo de enclavámiénto

1*0 ? encuentra alojado según la Fig. 1 un árbol 2 de *&i*r*olla— ̂
: - Smiento para el cinturón que se muestra en la parte inferíorifí-'s 

dibujado esquemáticamente mediante lineas de trazos y pun­
tos. En el árbol está fijada una rueda 3 de trinquete, es­

Ü

tando fijada ademas, en el mismo una rueda dentada 8 de puesspg
ta en acción, preferentemente de materia plástica, y en la 5|§

■MFig. 5 se encuentra fijado, además, en el árbol 2 un sensor
' ‘

10 de aceleración en la forma de una caja con dedes. |«
En la representación de las figuras se encuentra ^ 

dispuesto en el lado izquierdo al lado de la rueda 3 de trin-^
quete un trinquete 4 con dientes 41 que puede bascular alre-i
dedor de un árbol 42 de giro. Cuando se pasa desde este esta^l
do mostrado en la Fig. 1 al estado mostrado en la Fig. A, ■m■j

los dientes 41 del trinquete 4 engranan con los dientes de *:H;



.a rueda 3 de trinquete, y la rueda 3 de trinquete se encía— %
va con-juntamente con el árbol 2 de arrollamiento. Por c o n s t a

sí?
■•íÉ
'■É£

guiente no pu-vde estirarse ya el cinturón hacia fuera y el;SfM
ocupante sentado en el vehículo queda retenido de manera prb«
tegida en el momento de producirse un accidente.

En el lado izquierdo al lado del árbol 4£ ¿ĵe giro
:  V i ­se muestra, además, en el trinquete 4 un saliente 43» debajo"'

i

- ^

*, /*•

, * » .  •  » ♦

del cual un muelle 12 fijado en un soporte o cónsona J.3 ac-
* •••••• *•túa de tal manera que el trinquete 4 resulta pretensado ñor- 2
* * •

rna'lmante en la posición desbloqueada mostrada en la"Fig. 1 .
• ,, ■;

•  *  *  *  #Además, el trinquete 4 lleva también una espiga 9 en e l  lado/j 

izquierdo por debajo del árbol 42 de giro..
En el ejemplo mostrado, el trinquete 4 sé*éñcuen-

# »Jy\.

tra en estado de engrane bajo tensión de tracción, “p^ro tam— 

bién cabe imaginar un trinquete configurado con una forma 

diferente y alojado de manera giratoria de tal modo que r e a - ‘f 

lice también la misma función bajo fuerza de compresión o 

presión.

;r  •

M- . i

:fS

En los dibujos representados se muestra un disposim# 
tivo sensor con una bola 6 de inercia, el. cual está alojado 
en una caja 5 de sensor configurado como una base con una -i 
cazoleta. Se observan mediante las líneas de trazos cortados i 
las dimensiones de la cazoleta, la cual permite un desplaza- :

""'■tvív7,

miento lateral de la bola 6 de. inercia en el caso de un im-
V '-y &£

pulso transmitido a la caja de sensor a través del arrolla- 
dor de cinturones. En el extremo 
sensor se encuentra dispuesta de

superior de la caja 5 de
.. ;1 , ; .‘Pímanera basculable a traves;:-:$ü
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de un árbol 75 de giro una palanca 7 de puesta en acción.
Esta palanca de puesta en acción presenta en la zona de la 
bola igualmente una escotadura, y en el lado opuesto tiene 
una especie de punta, la cual, sin embargo, no tiene que esirif
tar configurada a toda costa en sentido geométrico en forma

** ■ . fl
puntiaguda. Sin embargo, una reacción rápida resulta*favore- ,,f

• • i
•cida por una ejecución más puntiaguda. En la zona central de ..ti

•  •
•  . i

m
la palanca 7 de puesta en acción sobresale hacia arriba en t.

•  •  *
- Tel lado izquierdo al lado de la espiga 9 el dedo 71 de arras-i;

• * * ■- yi
t r e .  * ,

- *!Í, • • • • • *La palanca 7 de puesta en acción engrana con su ^
:  Ípunta 72 con los dientes de una rueda dentada 8 de puesta i£
.••• ♦

II
en acción de materia plástica cuando la bola 6 de 5«%ei*cia 
ha sido empujada por un impulso transmitido a la misma debi-^-8 

do a la inercia de la masa en la cazoleta de la caja de sen-<|.' 
sor hacia la izquierda o la derecha y la palanca 7 de puesta-; 
en acción gira por consiguiente según las figuras representan*

hdas en el sentido de las agujas del reloj.
La palanca 7 de puesta en acción según las Figs. 1? 

y 3 a 5 se ha representado en la Fig. 2, pero caben otras 
configuraciones del dedo 71 de arrastre. Sin embargo, en to- ; 
das las configuraciones se observa la distancia -designada S| 
en la Fig. 1 por a- entre el dedo 71 de arrastre y la espiga 
9, a saber, en el lado opuesto a la rueda 3 de trinquete en |§ 
relación con la espiga 9. Esta distancia no existe en el la- 
do hacia la rueda 3 de trinquete, es decir, al lado de la 
espiga 9 en el lado derecho de la misma, tal como se ha re~
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íisfeyi
. '-1 I**-i 1 ¿

’ i
presentado también en los planos. El dedo 71 de arrastre pue-f)
de estar configurado con una escotadura abierta hacia fuera /■

:
IjC-

de mayor anchura que el diámetro de la espiga 9. El lado de^f; 
recho de la espiga 9 se encuentra por lo tanto en contacto 
con la guía o pared que está situada allí igualmente en el 
lado derecho de la escotadura. _

El mismo caso también está dado en una copf’igura—
ción, en que la espiga 9 está alojada en un agujero*cerrado |

* • • ">£ 0  •por fuera cuya anchura es mayor que el diámetro de *lá espiga f
•  •  *

9. Este agujero también puede estar configurado comb agujero;^
*■ ' y ¿&

oblongo. ***** :V\.
« «•. • * *Es substancial para el funcionamiento de^^ftclav^l*

•̂ó*
miento el hecho de que el trinquete 4 no es accion%Msf©**por 3* 
1 apalanca 7 de puesta en acción, es decir, que no*-es*girado i
i .. ::Jí

en la dirección hacia el engrane de enclavamiento (en el senV 
tido contrario a las agujas del reloj), hasta que la punta 
72e de la palanca 7 de puesta en acción se encuentra ya en :f 
engrane con los dientes de la rueda dentada 8 de puesta en 
acción y se continúa girando por la fuerza de la tracción 
en el cinturón y por lo tanto el momento de giro de la rueda
dentada 8 de materia plástica se continúa girando en el sen- |

-‘I

tido de las agujas del reloj desde el momento del estado mos-C 
trado en la Fig. 3 hasta alcanzar el estado mostrado en la 
Fig. 4. Por consiguiente, el desplazamiento del trinquete
se efectúa por lo tanto por la palanca 7 de puesta en acción**
solamente en la zona entre los estados desde la Fig. 3 hastá£{¿

v'l

la Fig. 4.



Debido a la distancia entre el dedo 71 de arrastre n, 
por una parte y la espiga 9 en el trinquete 4 por otra par­
te, la cual puede ser preferentemente de 1 a 2 mm, se asegu­
ra por lo tanto que cuando la bola 6 de inercia se mueve fuê >J?

1 íSií
ra del estado de la Fig. 1 hacia el estado de la Fig. 3, la'̂ '-fn

»> .......palanca 7 de puesta en acción puede girar sin carg|i,particu­
larmente sin carga de la masa de inercia del trinquete 4,

• • •
desde el estado de la Fig. 1 al estado de la Fig. 3! %

íl 8
i r *

* • •
Por lo tanto, cuando en el momento de producirse ¡

^  / f-.ü• • »
<• x’ tjun accidente y debido al desplazamiento de la bola 15 de iner- '7

cia al estado de la Fig. 3 la palanca 7 de puesta *éñ*acción
/*-ha llegado a la posición mostrada en la Fig. 3 y pcfi**lo tan- 1
•f t ft *zó el' dedo 71 de arrastre se pone justamente en c ofe tacto con

¿r?
la superficie exterior de la espiga 9 en el trinque«be *4, y
cuando entonces se estira necesariamente el cinturón hacia
fuera por el movimiento hacia adelante del ocupante, gira

-3sA

el árbol 2 de arrollamiento, el trinquete 3 y la rueda denta-^S 
i» :f

da 8 de puesta en acción. Debido a ello, a través del engra- ^
ne de los dientes de la rueda 8 de materia plástica con la -V 
punta 72 de la palanca 7 de puesta en acción, esta última
es girada desde el estado de la Fig. 3 al estado de la Fig. ¡'
4. El dedo 71 de arrastre aprieta entonces la espiga 9 y con 1 
ella el trinquete 4 hacia el engrane de enclavamiento mostra-¿
do en la Fig. 4. Este engrane está perfectamente slncrénizsé^f
do porqué en la proporción con el tramo entre el árbol 75 a®■-Lri:
de giro y la punta 72 de la palanca 7 de puesta en acción:

■#5
los dientes de la rueda 8 de puesta en acción se encuentran



respecto a los dientes del trinquete 3 con el ángulo ajusta-
■Si

do previamente a la magnitud deseada.
La especial ventaja de la configuración del deaq.^J 

71 de arrastre con una-escotadura o con un agujero cerrado 
por fuera puede observarse particularmente bien a la luz de|||
la Fig. 5. Ei otras palabras, cabe imaginar que e^ trinqueté v
4 puede ponerse también en movimiento mediante otros factor "é

* '̂ 1 
9 «  ♦

res en el sentido de giro contrario a las' agujas del reloj •

€

sin que la bola 6 de inercia provoque el giro. Por*’ejtemplo, -/f
• 9 9

un sensor 10 de aceleración, por ejemplo un sensor de acele-^,
ración de giro, fijado en el árbol 2 de arrollamiento*y que

* * *•lleva en la parte izquierda un dedo 1 0 1 , puede contribuir a
través de una superficie en forma de cuña en el tritfqóete 4, 
no mostrada en los planos, al movimiento del trinqweie 4.
Sin embargo, también cabe imaginar en lugar del dedo 101 
otro dedo no mostrado en los planos, situado más arriba en 
el sensor 10 de aceleración de tal manera que dicho dedo ac­
túe a través de una palanca igualmente no mostrada en 1 o í > v| 

planos en la parte superior del trinquete 4 para iniciar el * 
movimiento de giro del mismo. Otras fuerzas que actúen desdé-; 
fuera, no mostradas aquí en los planos, también pueden ini-i 
ciar el movimiento de giro del trinquete 4, por ejemplo elec­
troimanes , cilindros neumáticos o hidráulicos, etc.

En la representación de la Fig. 5, el dedo 101 en-J* 
el sensor.10 de aceleración aprieta la palanca 7 de puesta 
en acción, de tal manera que el dedo 71 de arrastre se pone«
en contacto con la espiga 9 sin que haya actuado la bola 6
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. --.. -xí*vV''iSde inercia. Una continuación del apretamiento hácia abajo ó"-̂* ^
giro de la palanca 7 de puesta en acción en la dirección de"
las agujas del reloj mediante la acción de la fuerza a
través del dedo 101 sobre el lado derecho de la palanca de
puesta en acción permite que esta última gire el trinquete 4„‘v1¡

. - ■ $al engrane de enelavamiento. P 2 es la fuerza de u©^muelle 14
•  * • # *que trata de girar el sensor 10 de aceleración nuevamente

•  •  *

hacia su posición normal. En el estado mostrado en lâ  Fig.
7, esta fuerza P 2 es vencida justamente sin más por_ l*a fuer-
za P 1.

También cabe imaginar una configuración *én*Ia que ¡L
•  • * «  V# ♦  *  *la bola 6 de inercia, mediante una configuración ad^tiada de^l 

la cazoleta en la base 5 o por su peso o similar, ^taeda
trfin ^ ui? un empuje o un impulso tan grande a la palanca 
7*de puesta en acción que pueda contribuir con su momento 
de giro a llevar el trinquete 4 al engrane de enelavamiento, i

Desde luego, la utilización de la rueda dentada 
8 de puesta en acción con los dientes relativamente' puntiagú^ 
dos para su engrane con la palanca 7 de puesta en acción es 
más segura contra el rebote, pero también se podrían utili­
zar los dientes de la rueda 3 de trinquete para producir el 
engrane con la palanca 7 de puesta en acción.

A los efectos consiguientes se declaran de nove­
dad, propiedad y utilidad para España, sus territorios y pía-• 
zas de soberanía, las reivindicaciones que siguen.

9

é

25



1 .- Dispositivo de enclavamiento para un arrolla- 
dor de cinturones de seguridad, particularmente en vehículos^ 
automóviles, con un árbol de arrollamiento, una rueda de 
trinquete con dientes de enclavamiento fijada en el ante?-■ '%

"éí.
rior, con los cuales, cuando reacciona un disposiJi\% sen- |

*** ’••sor, puede engranarse con enclavamiento un trinquete dispues¡|
*  *  •

to de manera móvil que puede girar alrededor de un^ árbol fi^

11/¿4

rV<»

* •
jado en la caja y preferentemente pretensado elástfcsftnente
en la posición de reposo, reaccionando el dispositivo sen- r

sor, el cual presenta una palanca de puesta en acción*dis- ■;
• • *, ^1• «f'puesta de manera basculable, cuando se producen ace»J*eracxo—
*•**»

nes del estirado del cinturón hacia fuera y/o del v#ráculo 
que sobrepasan un valor límite, caracterizado porquo»*en la ? 
p l a n e a  (7) de puesta en acción está dispuesto un dedo (71) 
de arrastre, porque el trinquete (4) está dispuesto como par? 
te separada al lado del dispositivo sensor (5, 6 ; 10) y pre­
senta un dispositivo (9) para el engrane con el dedo (71) 
de arrastre y se ha previsto en el estado desbloqueado una 
distancia entre ei dedo (71) de arrastre y el dispositivo 
(9) de engrane.

2.- Dispositivo de enclavamiento según la reivindi 
cación 1 , caracterizado porque el dispositivo (9) de enclava 
miento es una espiga y el dedo (71) de arrastre es un saliei^ 
te que sobresale de la palanca (7) de puesta en acción, el 
cual está dispuesto en el lado opuesto a la rueda (3) de 
trinquete al lado de la espiga (9).

■>s
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3.- Dispositivo de ene lavamiento según la reivindi-'-:,
cación 1 ó 2, caracterizado porque el dedo (71) de arrastre.'-'
presenta una escotadura abierta hacia afuera de mayor anchu- ?

’/tm 
■. 7ra que el diámetro de la espiga (9) y que en el estado des* - ^
Wt

bloqueado está dispuesta en la espiga (9) ó cerca de la mis*- i

ma en el lado encarado hacia la rueda (3) de trinqjj^e. -
a treivindi-á 

• 1 * *cación 1 ó 2, caracterizado porque el dedo (71) de árrastre at,• ■ .;&■• • • Jñ
presenta un agujero cerrado por fuera, cuya anchura^es mayor S

• * •
que el diámetro de la espiga (9) y que en el estadcT1 desblo- 
queado está dispuesto en la espiga (9) o cerca de Y á ’rr.isma

s
•-iíf

« i1♦ * Ü
en el lado encarado hacia la rueda (3) de trinquete*.***

5. - Dispositivo de enclavamiento según uhaT*áe las
reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque el trinquete'
*C-V) presenta por lo menos dos dientes (41) adaptados a lo^ 
dientes de la rueda (3) de trinquete.

6 . - Dispositivo de enclavamiento según una de las'ip':4 K£f ‘ Á* ÍSreivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la palanca (7) ;.íj¡ 
de puesta en acción puede engranarse con los dientes de una 
rueda dentada (8) de puesta en acción fijada en la rueda (3) 
de trinquete y porque la rueda (3) de trinquete y la rueda 
dentada (8 ) de puesta en acción tienen el mismo número de *
dientes.

7. - Dispositivo de enclavamiento según una de las 
reivindicaciones 1 a 6 , caracterizado porque la palanca (7) 
de puesta en acción está pretensada mediante equilibrado o 
elásticamente respecto a un árbol (75) de giro de tal manera

■í



que su punta (72) de engrane se encuentra en el. estado des--^
bloqueado a distancia de la rueda dentada (8 ) de puesta en 
acción.

8 . -  Dispositivo de enelavamiento según una^ de la s

Á
’l

¡! «S.

I «

K ",té
reivindicaciones 3 a 7, caracterizado porque el trinquete <!'V-l

. ' ,  , ,1 (4) presenta también un dispositivo para el engrane con otro,^
4  •

* ,4
*  •  - -a s

•  *  - m

elemento sensor (vástago, electroimán, corriente fte^&ire.,
%etc. ).

9.- "DISPOSITIVO DE ENCLAVAMIENTO PARA i V ’̂ ROLLA-^f
DOP DE CINTURONES DE SEGURIDAD".

a  ■ |4
Todo ello conforme se describe y reivincfffcá* en la:

. .% ' :;ípresente nu..noria que consta de veintidós hojas, fo^l$éas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras, y de co&pró liml-̂ -ít 
ñas de dibujos que la ilustran. ... ' •J»T
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