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e @ .
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]

° 0 -

dad de la solicitud alemana P30 08 177.7 de fecha 4.Marzo -

1980,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencidén se reflere a un dispositivo de

g - .-
eng:

. .
vamiento para un arrollador de cinturones de segﬁrfﬁga,,p 1
ticularmente en vehiculos automéviles, con un érboI'ﬁé gifé
llamiento, una-rueda de trinquete con diéntes de enclavé@

5 ' to fijada en el anterior, con los cuales, cuando reacciqné
un dispositivo sensor, puede engranarse con enclavamientg
un trinquete dispuesto de manera movil que puede girar ai§
dedor de un érbol.fijado en la caja y preferentemente prete
sado elasticamente en la posicidén de reposo, reaccionandd-f

10 el'dispositivo sensor, el cual presenta una palanca de pue
ta en accién dispuesta de manera basculable, cﬁando se prbdy
cen aceleracionés del estirado del cinturdn Hécia fuera y/é:

del vehiculo que sobrepasan un valor limite.

Un dispositivo de enclavamiento o un arrolladé:

15 de cinturones debe bloquear dentro de un margen-muy'ﬁﬁtf

y éxacto de aceleracién. Muchos fabricantes de vehiculos &




toméviles exigen estrechas tolerancias de encla&amientg
cuentemente, los dientes de la rueda de trinquete‘yﬁelkt

quete que engranan entre si no tienen una forma puntigguad

‘ideal, pudiendo suceder que las puntas de los dientes ¥
5 los trinquetes coincidan entre si, de manera que se pis
un tiempo valioso durante el cual el ‘arbol de arrollamlen

o.. .
continba girando y el cinturdn puede continuar estlrandose

fuera del arrollador de cinturones. S6lo al cabo de,algun

- tiempo las puntas de los dientes que saltan las unas por en

10 cima de las otras pueden enclavarse finalmente en el dent@d

de;ggggﬁhe.

15 A través de la US-PS 3 918 658 es conocido.ya"un
dispositivo de enclavamiento con rueda de trinquete,!diépﬁ’

tivo sensor y palanca de puesta en accidn. En la acelera

cién, en el ffenado o en la vuelta de campana del vehféu@g

es decir, cuando se sobrepasa un valor de umbral, la pﬁﬁfa

20 de engrane de la palanca de disparo engrana con los diehtes
de una rueda de inercia. De esta manera se produce la puéé‘g;i

en accién del enclavamiento. '

- Como es sabido, el trinquete tiene que absorbef.
a través de los dientes de la rueda de trinquete en él~jm

to de producirse el accidente la totalidad de la fuevéé}q
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&y

ta en accidén. La palanca de puesta en accidn sdlo tiene qu

transmitir entonces la seflal del accidente emitida por él“-

de engrane. Sin embargo, el arrollador de cinturones conoci
dos adolece del inconveniente de estar montado con un meca-=

. ' ’ & )
nismo bastante complicado con rueda de inercia, emgranpaje
® @
o ©9
de ruedas dentadas, transmisiones de palancas, etc..
LK N

Se ha propuesto ya un dispositivo de enclavamient

de la clase mencionada al principio, en el que se ha logrado

£\

mantener baja la suma de las tolerancias de 1los comﬁonentef

.
o800 s

individuales del dispositivo de enclavamiento y consqguir 
e %,

o @

una sincronizacidn de los dientes qﬁe forman'entre ?T"él ens
veo
grane de bloqueo. Debido a que, como es sabido, un'g@én nuam
ro de p;gﬁés que engranan entre si representa un riégébfpa
&

el funcionamiento intacto del arrollador de cinturoneé, tie—
ne que mantenerse mas baja la sum§~de las tolerancias, sih;
emplear para ello componentes de alta precisidén y por consi
guiente caros. Esto se ha logrado ventajosamente en la pPQ;n
puesta mas antigua, y ello hasta en los llamados dispositi-
vos automaticos, es decir, arrolladofes de cinturones en los
que el usuério pﬁede estirar el c{hturén.en el caso normal K
a peqﬁeﬁa véiocidad en una extensidn botestativa y dejarld

entrar ﬁuevamente en la caja, es decir, que puede efectuar
por lo tanto movimientos lentos en el estado sujetado por
ei cinturdn, mientras que en el momento de producirse una(

cidente se'exige un bloqueo con un tiempo tan suficiente CQ,'

mo sea posible y estd asegurado ya con mayor o menor seguri-
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~zoleta con una bola alojada en la misma, no esta fijado_eﬁ;,

dad porque después del enclavamiento el cinturdn no puede

ya estirarse o estirarse apenas fuera del arrollador de cin

turones.

El objeto de la invencidn estriba, de manera siu
lar a la propuesta mas antigua, en una acciédn conjunta bien

ajustada entre si en el tiempo del movimiento de g Qpeda.
[ ) s
[} L] ..

de trinquete que esta girando y del trinquete, en otras paJ

tivo de enclavamiento.

La invencién se plantea por consiguiente él proble
[ "
LR N BN ]

ma de perfeccionar el dispositivo de enclavamiento descrit«

al principio, para que el mismo pueda construirse d&"una m

nera m&as compacta y no reaccione de una manera excéé&&ameﬁ

nepgiosa, y para asegurar todavia mejor la sincroniZE&ién
kY .

entre los dientes de la rueda de trinquete y del trinquete

que engranan entre si. |

Este problema se resuelve segin la invencidn porﬁ;

que en la palanca de puesta en accidn estérdispuesto un dédg

de arrastre, porque el trinquete estad dispuesto como parte

separada al lado del dispositivo sensor y presenta un dispo-

PRSI

sitivo para el engrane con el dedo de arrastre y se ha pre-

visto en el estado desbloqueado una distancia de por ejemplof3

LR

por lo menos 1 mm entre el dedo de arrastre y el dispositivo -

de engrane. Al contrario de la solucidén més antigua, el dis=

positivo sensor, el cual puede presentar por e jemplo una ¢

el trinquete o en un alargamientc del mismo, 'sino que forma
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una parte separada al lado del trinquete. Mientras que él«
trinquete estéd previsto de manera giratoria en una parte del
dispositivo de enclavamiento fijada a la caja, la base con-:
la cazoleta para ia bola o la base para el dispositivo sen:
sor esta fijada igualmente a la caja. En algunos modos de
ejecucidén, la caja del sensor puede estar conflguradq de ma-
nera algo pesada, particularmente cuando se utilizaé.;enso—
res mayores, por eJemplo bolas de mayor tamafio, como masas
de inercia. Cuando esta caja del sensor o la base ya no es-

[N}

td dispuesta en el trinquete, sino desplazada de mahera

rada respecto a este Gltimo y al lado del trinquete, la

lidad de la caja del dispositivo de enclavamiento ptrede

trulirse mas estrecha. Se entiende que dos partes séﬁhfadﬁs
pueden alojarse con mayor zhorro de espacio en una'ca&a-éﬁ
¢? las dos partes se reUnen para formar una sola y la miéma
no puede tener ya erntonces por consiguiente menos de unéflo
gitud o anchura minimas.,.
¥ Debido a este modo de construccidén mas estrecho,
particularmente por la separacidn ‘entre el trinquete por una
parte y el dispoéitivo'sensor por otra parte, pueden utili
zarse por lo tanto también dispositivos sensores de mayor t:
mafio. En el caso de bolas hay que mencionar que anteriormen-
te se utilizaban generalmente bolas metadlicas con un diame-
tro de 12 mm, mientras que mediante las medidas segin lariﬁ
vencién también puede pasarse a aumentar el didmetro a 13;

14 o hasta 15 mm. La ventaja de la utilizacién de masas dé

inercia de mayor tamafio estriba en que no puede influirse



10

15

20

25

desde el exterior con tanta facilidad sobre las mishas, por

lo que el dispositivo dée enclavamiento aparece entonces en
su totalidad menos nervioso. En otras palabras, entonces no

se producen los enclavamientos demasiado frecuentes que a -

veces se han observado.

Este enclavamierito demasiado frecuente, eglegcual
IO.
o By
hace por decirlo asi que el arrollador de cinturones sea de-

masiado nervioso, podia producirse también parcialpenge bajo_
* L)

determinadas condiciones en la propuesta mas antigua porque Eﬁ
L. ok

el muelle que ha apretado el trinquete a la posicién de rep

so y lo ha mantenido en dicha posicidn, pudo entrar en osci

lacidén propia al circular sobre una calzada accident¥da con

LA N X

baches. El dispositivo sensor y en el caso especia}:ié'bolé
de inercia estaba entoncez alojada sobre el alargamiéﬁto dé
E%inquete sometido a la carga del muelle mencionado. Debido
a las oscilaciones propias y vibraciones, podian transmitir—
se movimientos indeseados a la bola, de manera que el diSﬁb—
sitivo sensor mas antiguo mostraba en déterminadas circuns;
tancias bajo condiciones extrémas unos fendmenos nerviosos,

es decir, producia el enclavamiento con demasiada frecuencia.’

Debido a la fijacidn del dispositivo sensor en la;}
caja del dispositivo de enclavamiento, estos inconvenientes

han quedado automaticamente suprimidos.

Mientras que en la prophesta mas antigua el trin;
quete que puede girar es basculado después del engrane dél
la palanca de puesta en accidn con una rueda dentada de-bue

ta en accidn fijada en el arbol de arrollamiento y es llévé
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do de esta manera a engranar con los dientes, la palanca -de

puesta en accidn necesita aplicar segin la invenciédn todavi.
menos fuerza. Después del engrane con los dientes de la rue
da dentada de puesta en accién, es meramente suficiente éjé
cer a través del dedo de arrastre dispuesto en la palahca

de puesta en accidén un impulso sobre el trinquete:g}qptorIOj

o o

para que sus dientes engranen con los dientes de la.rueda
T e 0

de trinquete. También en el presente caso el trinqgpete se

e -

mantiene pretensado mediante un muelle en el estado normal
oe s

desbloqueado. Sin embargo, su fuerza es reducida, y la masa

- ses G.Q
del trinquete es todavia mas pequefia en comparacidn con la:
. " o
- 8
propuesta mids antigua, de manera que 'la fuerza a trhﬁémitiri
#

L
AL R

desde ¢l dedo de arrastre al dispositivo de engrané:éﬁ el

trinquete para la puesta en accidn de la basculacidh'‘gs redt
o ’

& da.

Debido a la distancia entre el dedo de arrastre
vy el dispositivo de engrane en el estado desbloqueado, préf
?entemente de 1 mm, en su caso también de 2 mm, el dédo de
arrastre sblo se pone en contacto y engrana con el disposi-
tivo de arrastre cuando la punta de la palanca de puesta en

accién ya se encuentra engranada con los dientes de la rueda

dentada de puesta en accidn, la cual es de materia pléastica.

De otro modo, el dispositivo sensor tendria que activar di-
réctamente el trinquete a través -z la palanca de puestgréh
accidén. Sin embargo, segun la invencidén esto no es asi. H§§
bien ocurre que después del engrane de la palanca de puesta.

en accidén con los dientes de la rueda dentada de puesta en
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accioén el cinturén asume en el estirado rapido en el moment

de producirse un accidente la fuerza para girar la palanca
de puesta en accidn y a continuacién, después de vencer la
distancia arriba indicada, para el giro hacia dentro del

trinquete en el engrane de bloqueo.

En otras palabras, el trinquete no es aogiqpado

[ oy -
directamente por la palanca de puesta en accidén sin¢g solamen

¢ a8 e

te (a través del dispositivo de engrane) después de que la

torno a través de las puntas de los dientes de la rbeda den

tada de puesta en accién y se ha engranado con uno de los.

dientes. Por consiguiente, el peso o el momento de itrercia
del trinquete no buede cbstaculizar el engrane de ié“ﬁalahqf
de puesta en accidn en los dientes de la rueda dentadé de
pﬂesta en accién.

Segln la invencidn es conveniente.que el disposi§
ve de engrane sea una espiga_y el dedo de arrastre un salie

te qQue sobresalga por encima de la palanca use puesta en ac-

cién, el cual esté dispuesto al lado de la espiga en el lado

opuesto a la rueda de trinquete. Este modo de ejecucidn ha~
resultado ser particularmente conveniente, aunque el disposi
tivo de engrane también puede estar montado inversamente de _£
tal manera que en el deco de arrastre se haya previsto una
espiga que se dirige desde el lado contra el trinquete cuan=
do debe efectuérse el enclavamiento. En una palancﬁ de pues
ta en accidén configurada de manera oblonga se ha previsto

aproximadamente en su zona central su eje de giro, y el dedo
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de arrastre se extiende en la direccidén al lado de la espig

de tal manera que la distancia arriba mencionada entre el
dedo de arrastre y el dispositivo de engrane se encuentre

en el l1ado opuesto a la rueda de trinquete.

Tanbién es ventajoso, segun la invencidén, que el

dedo de arrastre presente una escotadura abierta hacda afue:
o 6

ra de mayor anchura que el didmetro de la espiga y Que en é

LN 2R 2

el estado desbloqueado esté dispuesto en la espiga,é gerca
de la misma en el lado encarado hacia la rueda de e;ihquete._i

Otro caso con una ventaja muy parecida éstid caractebrizado

porque el dedo de arrastre tiene un agujero cerradg‘ﬁor fue-

. P
. *

ra, cuya anchura es mayor que el didmetro de la esﬁigé Y que
°va s

en el estadir desbloqueado estad dispuesto en la espiéé:o cer'
ca de 1la misma en el lado encarado hacia la rueda de“%rinqué
32. En este lado, por lo tanto, una guia o pared se encuena'
tra directamente en contacto con la espiga, también en el E
estado desbloqueado de reposo. Debido a ello, el trinqueté
obliga en su movimiento a la palanca de puesta en accidn iné
mediatamente para que'bascule y se enclaye, de modo quc con
ello se inicie la operacidén de enclavamiento. Se observa

aqui de uﬁa manera particularmente clara el Ventajoso efecfbf

de sincronizacidén segin la invencidén. Independientemente del’’

dispositivo de puesta en accidn de la basculacidn del trin-

quete, la sincronizacidn entre el trinquete y la palanca de
puesta en accidn estd dada en todos los casos.
Fn un caso, en el que se ha previsto como disposi

tivo sensor Gnicamente una bola de inercia, cabe pensar des
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de luego que el trinquete puede girarse desde luego taﬁbi
sin una bola que se encuentre en movimiento en la-direcciﬁhr
hacia los dientes de la rueda de trinquete, por ejemplo gg~'
que un golpe adecuado contra el vehiculo actGe de manera-m
rapida v directa sobre el trinquete. Entonces continla est

do asegurada de todos modos la sincronizacidén medianie las
®*®
.O.. -
medidas segin la invencidén, es decir, los dientes d¢l trin-

trinquete. Debido a ello se evitan ventajosamente 1los
e 0

de los dientes como los observados en algunos dispoiitivos

éaltoéf‘

de enclavamiento conocidos.

Debido a la configuracién segin la invenchivn, la

-
..-.

. ” . . @ §
palanca de puesta en 2ccidn se engrana practicamenbte"por e

eﬁpuje dei trinquete en movimiento con la rueda dentaba de
éuesta en accidén, de manera gque siempre queda asegurado un
enclavamiento sincronizado.
Para el ulterior perfeccionamiento del dispositiv'.
se ha previsto segln la invencidn que el trinquete presente
por lo menos dos dientes adaptados a los dientes de la rueda
de trinquete. De este modo puede reducirse considerablemente
el desgaste, sin que tenga que aceptarse inconvenientes en

cuanto a los costes de fabricacidn y al espacio necesario

del arrollador de cinturones segin la invenciodn.

Segun la invencidn es ventajoso, ademas, que la'3
palanca de puesta en accidén pueda engranarse con los dientes
de una rueda dentada de puesta en acciéﬁ.fijada en la ruedé.

de trinquete y gque la rueda de trinquete y la rueda de puesé
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'go de avance en la direccidén del giro de la ruedae
L J

ta en accidén tengan el mismo ntmern de dientes. Este es el -

me jor modo para asegurar la sincronizacidén. Debido a las in
vitables tolerancias que se¢ presentan forzosamente en la fa
bricacidén, es posible, ademds, configurar los dientes del

trinquete en relacidn con ei estado de enclavamiento con al-
ST
geeotrinque:
o e

. . L4 L3 . ..
te en el estirado del cinturdn hacia fuera, es decig, o sea

L N )
que los dientes en la rueda de trinquete tengan togévia a

. . - Py .
su disposicidn un poco de tiempo para ponerse en contacto

con 10s dientes del trinquete, después de que el trinquete

haya sido girado completamente hacia dentro en eng?gﬁé de

o &
enclavamiento. *

®es
RAXNE )

Seglin una configuracién ventajosa de la Imvéncidn
lgmpalanca de puesta en accidn esté pretensada mediarte equis
librado o de manera elastica de tal modo respecto a su arbol-
de giro que su punta de engrane Se encuentra en el estado

desbloqueado a distancia de la rueda de puesta en accidn.

Puede haberse previsto, por ejemplo, un resorte de lamina,

un muelle de traccidn o un muelle de compresidn o también
una configuracién d¢ un cuerpo correspondiente en la palanca
de puesta en accibn de tal modo que permanece mediante la

fuer-a de un muelle o por un peso en lﬁ posicidn de desenclaﬁu
vamiento deseada. Sin embargo, la fuerza de pretsnsado debe
ser tan reducida que el dispositivo sensor ésté en todo mo-
mento en condiciones de vencer la misma sin menoscabo de ung

rapida reaccidén del arrollador de cinturcones.

Es ventajoso, ademds que el trinquete presente tam
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bién un dispositivo para el engrane con otra parte sensora§

Cabe imaginar, por ejemplo, un brazo sensor o dedo de agarpg
en el lado opuesto a los dientes en relacidén con el arbol .
de giro del.trinquete, contra el cual puede topar el’dedb3i
de arrastre de un sensor de aceleracidn, por ejemplo una cé,

ja fijada en el arbol de arrocllamiento, con el fin.dq hacer
LR J
P
girar el tringquete. Sin embargo, también cabe imaéipar un,

LA 2

electroimén o una contrapieza correspondiente en el trinque

e
.
.4

te, mediante la cual entra en accidn reciproca otra‘ﬁhrte

2P e

0 pieza sensora. Por ejemplo, en el momento de prodbcirse

. sSma*a P E
un accidente puede cerrarse un circuico de corriente electr

a ®
ca vy poner el trinquete electromagnéticamente en gire. No

- -
P

obstante,jéste movimiento de giro puede iniciarse hétﬁral-
megpgwy§méﬁén mediante medios reumiticos o hidraulives. En
ﬁodos 1n3 casos, el trinquete fuerza a la palanca de puesta :
en accidn a la sincronizacidn cuando el trinquete mismo ini-
cia en primer iugar el movimientc de giro.

Otras ventajas, caracteristicas y posibilidades
de aplicacidén de 1la presente invenciédn resuitan de la si-
guiente descripcibdn de ejemplos de ejecucidn preferenteé enVWJ
relacidr. con los planos. Los planos muestran:

La Fig. 1 el alzado esquemidtico en seccidén a tra- 5?

vés de un dispositivo de enclavamiento en estado desbloquea~ i

do.

La Fig. 2 un modo de ejecucidén del extremo delant

ro de la palanca de puesta en accidn que se ha representado

de manera cortada, con dedo de arrastre.
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La Fig. 3 la misma representacidn como en la Fi

1, pero en el estado del dispositivo inmediatamente antes

palanca de puesta en accidn.
la Fig. 4 otro estado diferente del dispositive

segin la Fig. 1, a saber en engrane de enclavamierfos,
&

o 0g*

La Fig. 5 muestra el dispositivo de enclavyamienty
- T o e

con sensor de aceleracidn.

. .
. " e
o o

< . [
Se obtiene un enclavamiento seguro y sincronizado
s0

de un arrollador de cinturones, por ejemplo de un llamado -

[
. asase
arrollador automatico, con un dispositivo como el gue se ex

2 o°
ve *

plica a continuacién mediante referencias a los dibiryds.
En la base 1 de un dispositivo.de enclavéﬁ}énto'
‘0 encuentra alojado segin la Fig. 1 un arbol 2 de‘ar5611 
miento para el cinturdén que se muestra en ia parte 1nferie
dibujado esquemiticamente mediante lineas de trazos y puné
tos. En el aArbol estd fijada una rpeda 3 de trinquete, es-
tando fijada ademas, en el misino una rueda dentada 8 de pﬁeS
ta en accidn, preferentemente de materia pléstica, y en la
Fig. 5 se encuentra fijado; ajemids, en el arbol 2 un sensor
10 de aceleracidn en la forma de una caja con dedcs. |
En ia representacién de las figuras se encuentra
dispuesto en el lado izquierdo al ladv de la rueda 3 de trin ﬂ
quete un trinquete 4 con dientes 41 que puede bascular alfé:
dedor de un arbol 42 de giro. Cuando se pasa desde este esti

‘do mostrado en la Fig. 1 al estado mostrado en la Fig. 4,

los dientes 41 del trinquete 4 engranan con los dientes de }
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ia rueda 3 de trinquete, y la rueca 3 de trinquete'se enCla:
va conjuntamente con el arbol 2 de arrollamiento. Por consi
guiente no pu-de estirarse ya el cinturdén hacia fuera y el”
ocupante sentado en el vehiculo queda retenido de manera_ﬁ
tegida en el moumento de producirse un accidente.

En el lado izquierdo al lado del arbol 42 de gifo
* e .
o oo* .
se muestra, ademads, en el vrinquete 4 un saliente 43, debajo

del cual un muelle 12 fijado en un soporte o cénsolé 13 ac~

tia de tal manera que el tringuete 4 resulta pretengsado nor-
L B 2N

malm=nte en la posicidén desblogueada mostrada en la"Fig. 1.

Ll

L L O

Lézmés, el trinquete 4 lleva también una espiga 9 en el lad
izquierdo por debajo del arbol 42 de giro. oo’
o?%e 0

En el ejemplo mestrado, el trinquete 4 sé:éﬁCueﬁb;

tra en estado de engrane bajo tensidén de traccidn, *p¥ro tam
bién cabe imaginar un trinquete configurado con una forma
diferente y alojado de manera giratoria de tal modo que rea

lice también la misma funcidn bajo fuerza de compresién o

presidn.

‘'En los dibujos represencados se muestra un disposi

tivo sensor con una bela 6 de inercia, el cual esté alojado
en una caja 5 de sensor configurado como una base con una

cazoleta. Se observan mediante las lineas de trazos cortados

las dimensiones de la cazoleta, la cual permite un desplaza-
miento lateral de la bola 6 de inercia en el éaso de un im-
pulso transmitido a la caja de sensor a través del arrolla-
dor de cinturones. En el extremo superior de la caja 5 de

sensor se encuentra dispuesta de manera basculable a través



10

15

20

25

de un arbol 75 de giro una palanca 7 de puesta en accidn.
Esta palanca de puesta en accidn presenta en la zona de la
buola igualmente una escotadura, y en el lado opuesto tiene
una especie de punta, la cual, sin embargo, no tiene que es;
tar configurada a toda costa en sentido geométrico en forma

puntiaguda. Sin embargo, una reaccién répida resu}E?%FaVore
cida por una ejecucidén més puntiaguda. En la zona.cégkral dé
la palanca 7 de puesta en accidn sobresale hacia a}%;pa en
* o0
el lado izquierdo al lado de la espiga 9 el dedo 7?:&% arras*

L N
L]

tre.
k ]
. smerre
La palanca 7 de puesta en accion engrana con su
o .’.
* »
punta 72 con los dientes de una rueda dentada 8 de Pwésta
%00 .

en accidén de materia plastica cuando la bola 6 de wmatrcia
ha sido empujada por un impulso transmitido a la.mism; debi-
do a la inercia de la masa en la cazoleta de la caja de sen-
sor hacia la izquierda o la derecha y la palanca 7 de puesté
en accidn gira por consiguiente segin las figuras representas
das en el sentido de las agujas del reioj..

La palanca 7 de puesta en accidn segﬁn'las Figs. 1
y 3 a 5 se ha representado en la Fig. 2, pero caben otras
configuraciones del dedo 71 de arrastre. Sin embargo, en to~j
das las configuraciones 3e observa la distancia -designada

en la Fig. 1 por a- entre el dedo 71 de arrastre y la espiga

9, a saber, en el lado opuesto a la rueda 3 de trinquete en
relacién con la espiga 9. Esta distancia no existe en el la
do hacia la rueda 3 de trinquete, es decir, al lado de 1la

éspiga 9 en el lado derecho de la misma, tal como se ha re—;h
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de estar configurado con una escotadura abierta hacia fuera
de mayor anchura que el didmetro de la espiga 9. E1l lado de
recho de la espiga 9 se encuentra por lo tanto en contacto.

con la guia o pared que estd situada alli igualmente en el

5
lado derecho de la escotadura. o o
oe o

rd L ..
El mismo caso también esta dado en una Eopfigura—
*de
cidén, en que la espiga 9 estd alojada en un agujero’cerrado
. L4 > »

. . % B
por fuera cuya anchura es mayor que el diametro de'}é espigai

9. Este agujero también puede estar configurado comdb agujero:l

».
oblongo. poen®
. ‘.n..‘

Es substancial para el funcionamiento del'wsficlava

«®%0 0

miento el hecho de que el trinquete 4 no es accionadespor

W P o - v . . .
lashalanca 7 de puesta en accidn, es decir, que no*es-girad
en le direccién hacia el engrane de enclavamiento (en el Seﬁ
tido contrario a las agujas del reloj), hasta que la punta .

72! de la palanca 7 de puesta en accibdn se encuentra ya en

engrane con los dientes de la rueda dentada 8 de puesta en

accidn y se continGia girando por la fuerza de la traccidn

trado en la Fig. 3 hasta alcanzar el estado mostrado en la

Fig. 4. Por consiguiente, el desplazamiento del trinquete
se efectla por lo tanto por la palanca 7 de puesta en acqio

solamente en la zona entre los estados desde la Fig. 3 hast

la Fig. 4.
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Debido a la distancia entre el dedo 71 de arrast)
por una parte y la espiga 9 en el tringquete 4 por otra par4
te, la cual puede ser preferentemente de 1 a 2 mm, sSé& asegu:
ra por lo tanto que cuando la bola 6 de inercia se muebef

ra del estado de la Fig. 1 hacia el estado de la Fig. 3, la

& .
palanca 7 de puesta en accidén puede girar sin cargg,%partlc

Larmente sin carga de la masa de inercia del trinqug%e 4,
* s

desde el estado de la Fig. 1 al estado de la Fig. 3.

.
¢ e 0

Por lo tanto, cuando en el momento de pfgéabirse
un accidente y debido al desplazamiento de la bola.%.de ine
cia al estado de la Fig. 3 la palanca 7 de puesta'gﬁiécéiéh
ha llegado a la posicidén mostrada en la Fig. 3 y pd;-io tan-

: : evs

to el dedo 71 “e arrastre se pone justamente en cohtacto con

la guperflcle exterior de 1la espiga 9 en el trlnquete 4, y

e
by RN

cuando entonces se estira nececariamente el cinturdn hacia -
fuer 3 por el movimiento hacia adelante del ocupante, gira |
el -4arbol 2 de arrollamiento, el trinquete 3 y la rueda dénff
d; 8 de puesta en accidn. Debido a ello, a través del engré
ne de los dientes de la rueda 8‘de materia plastica con la
punta 72 de la palanca 7 de puesta en accidn, esta ﬁltima

es girada desde el estado de la Fig. 3 ai estado de la Fig.
4. E1 dedo 71 de arrastre aprieta entonces la espiga 9 y con
ella el trinquete 4 hacia el engrane de enclavamiento mostr
do en la Fig. 4. Este engrane esta perfectamente sincrgn'
do porque en la proporcidn con el tramo entre el érbg;_?ﬁv

de giro y la punta 72 de la palanca 7 de puesta en accidn
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respecto a los dientes del trinquete 3 con el angulo ajusta:
do previamente a la magnitud deseada.

La especial ventaja de la configuracién del deag
71 de arrastre con una-escotadﬁra 0 con un agujero cernadq
por fuera puede observarse particularmente bien a la luz dJ

la Fig. 5. Er otras palabras, cabe imaginar que e} tyinquet

[ B )
. - . < .“. -
4 puede ponerse también en movimiento mediante otrog'facto-

LN )
res en el sentido de giro contrario a las agujas ng reloj
L ]

sin que la bola 6 de inercla provoqué el giro. Por"%ﬁhmplo,

un sensor 10 de aceleracidn, por ejemplo un sensor te acelg+

.

racién de giro, fijado en el arbol 2 de arrollamientd’y qu
_ vy

lleva en la parte izquierda un dedo 101, puede conbniBuir a

..‘. v

través de una superficie en forma de cufia en el iregadete 4,

nog@ostrada en los planos, al movimiento del trinque@b 4.,

Sin embargo, también cabe imaginar en lugar del dedo 101
otro dedo no mostrado en los planos, situado mads arriba en

el sensor 10 de aceleracidn de tal manera que dicho dedo ac-:

tie a través de una palanca igualmente no mostrada en 108

5

planos en la parte superior del trinquete 4 para iniciar el'}
movimiento de giro del mismo. Otras fuerzas que actien désdé?

fuera, no mostradas aqui en los planos, también pueden ini- -

ciar el movimiento de giro del trinquete 4, por ejemplo elecs=

troimanes, cilindros neumaticos o hidraulicos, etc.

En la representacidn de 1a‘Fig. 5, el dedo 101 e
el sensor 10 de aceleracidén aprieta la palanca 7 de -puesta
en accién, de tal manera que el dedo 71 de arrastre se por

~en contacto con la espiga 9 sin que haya actuado la bola &
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de inercia. Una continuacién del apretamiento hacia

giro de la palanca 7 de puesta en accidén en la direccidn de

las agujas del reloj mediante la accién de la fuerza P, a’

través del dedo 101 sobre el lado derecho de la palanca dé‘
puesta en accidn permite que esta Cltima gire el trinqueteA

al engrane de enclavamiento. P2 es la fuerza de ug, myelle'l
. . . .
que trata de girar el sensor 10 de aceleracidn nuevamente '

LN

hacia su posicién normal. En el estado mostrado en Ia Fig.

7, esta fuerza P2 es vencida justamente sin més por 1a fuer-

za P .:.
1-

También cabe imaginar una configuracién €n° 1 qug
°,

r J
la bola 6 de inercia, mediante una configuracién adBo&ada de:

.m.

la cazoleta en la base 5 o por su peso o similar, pveda

tq@nsm%bi? un empuje o un impulso tan grande a la pafhnca

7#de puesta en accidn que pueda contribuir con su momento

de giro a llevar el trinquete 4 al engrane de enclavamiento.
Desde luego, la utilizacidén de la rueda dentada -

8 de puesta en accidn con los dientes relativamente puntiagu

dos para su engrane con la palanca 7 de puesta en accidn es %

mas segura contra el rebote, perc también se podrian utili-
zar los dientes de la rueda 3 de trinquete para producir el
engrane. con la palanca 7 de puesta en accidn. t

A los efectos consiguientes se declaran de nove-

dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territorios y plal

zas de soberania, las reivindicaciones gue siguen.




REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo de enclavamiento para un arrdilg§3
dor de cinturones de seguridad, particularmente en vehiculgs
autcmbéviles, con un arbol dé arrollamiento, una rueda de
5 trinquete con dientes de enclavamiento fijada en el antgéwi

rior, con los cuales, cuando reacciona un dlsp051;}0@ sen-—
o e °

oe® .

sor, puede engranarse con enclavamiento un trinqu%tg'dlspues
. By e

to de manera mévil que puede girar alrededor de un.éqpol fi=

..
jado en la caja y preferentemente pretensado elésﬁ?édhente*

R}
10 en la posicidén de reposo, reaccionando el dispositivo sen~ -

- .
sor, el cual presenta una palanca de puesta en accdidn'dis-

*a

e :
puesta de manera basculable, cuando se producen acelaracio—

*9e

nes del estirado del cinturén hacia fuera y/o del §ghdculo -

que sobrepasan un valor limite, caracterizado,porquo:en la

58

pggfpca (7) de puesta en accidn estd dispuesto un dedo (71),
de arrastre, porque el trinquete (4) esta dispuesto como:p_f
te separada al lade del dispositivo sensor (5, 6; 10) y bree
‘sénta un dispositivce (9) para el engrane con el dedo (71)' 
de arrastre y se ha previsto en el estado desbloqueado una

20 distancia entre e1 dedo (71) de arrastre y el dispositivo

(9) de engrane.

2.- Dispositivo de enclavamiento segun la reivind@
cacién 1, caracterizado porque él dispositivo (9) de enclavé
miento es una espiga y el dedo (71) de arrastre>es un salien

25 te que sobresale de la palanca (7) de puesta en accidn, eii

cual estd dispuesto en el lado opuesto a la rueda (3) de

tringuete al lado de la espiga (9).
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3.- Dispositivo de enclavamiento segin la reivin

cacidén 1 & 2, caracterizado porque el dedo (71) de arrastr

presenta una escotadura abierta hacia afuera de mayor anch
ra que el didmetro de la espiga (9) y que en el estado des<
bloqueado estd dispuesta en la espiga (9) o cerca de la mi

ma en el lado encarado hacia la rueda (3) de trinqgggg.
. LN J
eoa?
4.~ Dispositivo de enclavamiento segin ia,geivindi

cacién 1 &6 2, caracterizado porque el dedo (71) de.ér;astre

L ]
presenta un agujero cerrado por fuera, cuya anchurd.é% mayor

oo m :
que el didmetro de la espiga (9) y que en el estadd®desblo-.

queado estd dispuesto en la espiga (9) o cerca de Ya 'fisma

L .’.

en el lado encarado hacia la rueda (3) de'trinquetéﬁc'
toe- .
5.~ Dispositivo de enclavamiento segan uaé;ée las-
reivindicaciones 1 a 4, caractérizado porque el trinq&eteg
éé} presenta por lo menos dos dientes (41) adaptados a los
dientes de la rueda (3) de trinquete.

6.- Dispositivo de enclavamiento segin una de laé}‘
%eivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la palanca't7)
de buesta en accidén puede engranarse con los dientes de una
rueda dentada {8) de puesta en accidén fijada en la rueda (3:

de trinquete y porque la rueda (3) de trinquete y la rueda’

dentada (8) de puesta en accidn tienen el mismo nimero de

dientes,

7.- Dispositivo de enclavamiento segin una de las
reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque la palanca (7)
de puesta en accidn estd pretensada mediante equilibrado o

elasticamente respecto a un arbtol (75) de giro de tal manera
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que su punta (72) de engfane Se encuentra en el_estado'dég.
bloqueado a distancia de la rueda dentada (8)'de'PU35ta eﬁ;
aécién. ' |

8.- Dispositivo de enclavamiento segiin una- de .l

reivindicaciones 3 a 7, caracterizado porque el tringuete

(4) presenta también un dispositivo para el'engrapg gon loh ct
N . h .
LK J 1
” . s . b 0‘-
elemento sensor (vastago, electroimén, corriente Be'&1re,
Y
etc. ).

»

9 L 3 K
L) 0
9.—- "DISPOSITIVO DE ENCLAVAMIENTO PARA N MRROLLA=:
) | ]
DOR DE CINTURONES DE SEGURIDAD". *.t

Todo ello conforme se describe y reivindf&d’en la
'O

L ]
presente m..ioria que consta de veintidos hojas, fodlgdas y -

mecanografiadas por una sola de sus caras, y de cd%E}b iémi

‘nas de dibujos que la ilustran. . ey
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