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"Perfeccionsmientos en ezcavadoras".

The Cleveland Trencher Company, entidad norteamericana
domiciliada en:

20100 St., Clair Avenue, CLEVELAND 17, Condado de Cuyahoga,
Ohio, E.U.A.

Este invento se refiere a miquinas excavadoras
del tipo de rosario o de cangilones y, especialmente, a
méquinas excavadoras montadas en un mecanismo tractor o
de arrastre.

Las méquinas excavadoras del tipo a que este in-
vento se refiere, comprenden en general, un bastidor de
vehiculo que sostiene un generador de potencia y un meca-
nismo excavador y de descarga de los distintos tipos. Un
extremo del bastidor lleva una pluma mévil que sostiene un

roseripo o meesnigmo de exeavaei én pre?ara.do pers descender
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a la posicién de trabajo y para eleverse a la posi-
cién inactiva. El otro extremo del bastidor contie-
ne, convencionalmente, un transportedor de carga o
volteo para recibir el material excavado del mecanis-
mo exoavadbr, ¥y llevarlo al exterior de la méquina.
En las dispoaiciones de la téenica anterior, el exw-
tremo interior o de expulsién del mecanismo excava=
dor, ha de prolongarse generalmente en relacidn de
superposicidn con respecto sl extremo interior del
transportador de descarga, para poder trasladar el
material desde un dispositivo a otro, A causa de
las dimensiones, el peso y el tamafio limitados para
la pluma asi como para el mecanismo de excavacién
en conjunto, la longitud del rosario de excavacién
8e ha limitado de modo correspondiente y, por lo tanw
to, no siempre ha sido satisfactorio el alcance y la
profundidad de excavacién resultante.

La parte del mecanismo de excavacidn que
sobresale por encima de la superficie del terreno

no tiene mds objeto que el de actuar como transpors

tador para conducir la tierra excavada a un punto

suficientemente elevado para permitir su cafda ver-
tical sobre el centro del elemento transportador.
Dado que todas las partes del mecanismo excavador
han de ser necesariamente de naturaleza resistente
y pesada, el objeto de este invento es reducir al
mfnimo la longitud de dicho mecanismo haciendo Que
la altura de elevacién por encima del nivel del te-
rreno sea la mas reducida posible, y emplear el transw

portador intermedio para elevar el material excavado
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a la altura deseada. De este modo se consigue un
gran ahorro de peso en este extremo de la méquina,
gue hace posible construir un aparato de equilibrio
inherentemente mejor.

Este invento proporciona un mecanismo de
excavacién de trincheras del tipo de cangilones,que
comprende un segundo tramsportador, o transportador
en~listonado que se prolonga en relacién de coopera~
cidn con el mecanismo excavador y con el tramsporta-
dor de descarga, para el fécil y eficiente traslado
del material excavado desde el mecanismo de excava-
cidn al transportador de descarga, y que dé por re-
sultado la posibilidad de una mayor profundidad de
excavacién para una longitud dadae de mecanismo exca=
vador, as{ como una altura total inferior para el
conjunto de mecanismos, Este invento proporciona
también una nueva estructura para montar rotativa-
mente el rosario excavador y la pluma asociada, en
el bastidor de la miquina, y nuevos medios para ac-
clonar esa estructura, un dispositivo nuevo para sos-
tener y accionar, para el montaje oscilatorio, el
transportador de descarga en el bastidor de la exca~
vadora, y otras distintas caracter{sticas estructu-
rales y de funcionamiento, que mejoran la eficien-
cia y fepacidad de empleo del mecanismo abridor de
zanjasge

Asi pues, constituye un objeto de este in-
vento el proporcionar una méquine para sbrir trinche-
ras o zanjas, del tipo de rosario o de cangilones,gue

comprende un transportador intermedio o de traspaso
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que fﬁnciona en combinacidn con el rosario excavador
¥y con el transportador de descarga, para el fécil
traslado del material excavado entre dichos elemen-
tos y que 48 por resultado una mayor profundidad de
excavacién sin un sumento proporcional em la longi-
tud del mecanismo de cangilones, y proporcione a la
vez una mayor capacidad para los cangilones excava-
dores del rosario.

Otro objeto de este invento es proporcio~
nar una méquina exeavadora para abrir trincheras, del
tipo de rosario, en el que el transportador de des-
carga o de volteo estd montado en una estructura de
ruedas rotativas para movimiento de pivotacidén en un
plano horizontal en general, y en la que dicho movie
niento de pivotacidn se lleva a cabo por la actna-
cidn de un sistema de enlaces en combinacién con un
dispositivo de pistén y cilindro hidrdulicos.

Otro objeto de este invento es proporciow
nar una miquina excavadora del tipo ultimamente cita-
do, en el que el transportador de volteo estd prepaw
rado pera curvarse o plegarse entre sus extremos, pa~
ra salvar obstrucciones exteriormente dispuestas, ta~
les como 4rboles y postes, y en la que esta adapta-
c¢idén se consiga por medio de un mecanismo de pistén
¥ cilindro hidréulicamente accionados.

Otro objeto de este invento, es proporcio=~
nar una méquina excavadora del tipo de apertura de
zanjas, dotada de dispositivos transportadores monw
tados en la midquina y accionados por medio de un me-

canismo de motor de flufdo unido a un generador o de-
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pésito de flufdo a presién, y provisto de un meca=
nismo de vAlvulas para controlar la corriente de di-
cho fluido,

Otro objeto de este invento es proporcio=-
nar un mecanismo excavador del tipo de rosario de ex-
cavacién, en el que el ascensoy ¢l descenso del rosa~-
rio se consigue y gufa por un par de yugos en forma
de U, pivotadamente montados en el bastidor de la mé-
quina y rotativamente acoplados al rosario excavador,
¥ en condiciones tales que los yugos se acclonan por
un mecanismo de pistén y cilindro hidréulicos, cone
trolados por una combinacién adecuada de vAlvulas.

Otro objeto nuevo de este invento, es pro=~
porcionar una excavadore del tipo mencionado en la
que se disponen medios para acoplar moviblemente el
rogsario excavador & los extremos exteriores de los
yugos, para permitir ei movimiento alternativo en ge-
neral del mencionado rosario con respecto a uno de
los yugos, para proporcionar as{ un nuevo acoplamien=
to para ajustar la posicidén del rosario con respecto
al bastidor de la méquina y al terreno.

Otro objeto de este invento eg proporcio~
nar una excavadora del tipo ultimemente citado en el
que los medios indicados contengen un dlspositivo de
pistén y eilindro hidréulicamente accionado y controe=
lado por una combinacién de vdlvulas adeduada.

Otro nuevo objeto de este invento es pro=-
porcionar un mecanismo excavador del tipo de rosario
o de cangilones, em el que el vehfculo de soporte,

en el extremo exterior de la estructuras de la pluma
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esté preparado para acoplarse a §sta en una serie de

posiciones extendidas, para proporcionar as{ una plu-
ma de longitud ajustable.,

Otro objeto de este invento es proporcio-
nar una miquina excavadora del tipo de rosario, provige
ta de un nuevo deflector de material excavado, de an-
chura ajustable, para retornar nuevamente a la exca-
vacidn el exceso de material que rebasa los bordes de
dicha excavacién, durante las operaciones de apertu-
ras de zanjas.

0tro nuevo objeto de este invento es propor-
elonar una mdquina excavadora del tipo de rosario,pro=
vista de un pluma telescdpica o enchufable, eléstica-
mente montads, para el sostén del rosario, y en la
que se dispongan medios de sostén anti-oscilantes pa~
ra estabilizar las secciones telescépicas de la plu-
ma contra el movimiento relativo transversal y verti=-
cal de una con resﬁectc a otra.

Otras caracter{sticas y ventajas de este ine
vento, resultarén evidentes de la descripcién siguien-
te, estudiada en combinacidn con los dibujos adjuntos
que representan un tipo de este invento. ILas caracw-
teristicas esenciales del mismo, se resumirén en las
reivindicaciones.

La figura 1, es un alzado lateral de una mé-
quina con este invento acoplado, con la pluma y el ro-
sario excavador dispuestos en la posicién de eleva-
clén méxima, |

La figura 2, es una vista en general anélo-

ge a la figura 1, pero representa la plume y el rosa-
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La figura 3, es una vista fragmentaria en
alzado lateral a escala aumentada y parte en corte,
que representa con detalle algo mayor algunas carace
ter{sticas estructurales del mecanismo,

La figura 4, es un corte horizontel en ge-
neral por la linea 4-4 de la figura 3, mirando en la
direccidn de las flechas, y representa la disposicién
estructural para accionar el mecanismo de montajé y
dotado del transportador de descarga de la escalado-
Ta.

La figura 5, es una vista fragmentaria en
alzado, del extremo pbsterior y representa el acopla
miento del conjunto de gufa o deflector de la tierra
y del transportador de trasladéo

La figura 6, es una vista en corte horizon-
tal tomada en general, por la lfnea 6-6 de la figura
56

La figura 7, es una vista en alzado, de fren . .

te, del memanismo excavador y representa la posicién
doblada del trangportador de volteo, que permite &l
encargado de la méquina desviar el transportador ale
rededor de un poste o drbol. TLa posicidn de trabajo
del tranmsportador de volteo se indica en lineas de
trazos.

 Ia figura 8, es una viste isométrica poste-
rior de la miquina excavadora con algunos elementos
retirados para representar mejor el nuevo dispositi-
vo de yugos gemelos de sostén y accionamiento para

la pluma, y paras el rosario excavador asociado; toda
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la estructura de la escavadora, excepto el mecanismo~

de los yugos, se representa en lineas de trazos.

La figura 9 es una viste en plante fragmen-
taris del extremo exterior de la pluma de excavacidn
con el soporte extremo extensible dispuesto en su po=
sicidn de contraccién méxima en la pluma.

_ La figura 10 es una vista en planta, frang-
mentaria, en general anéloga & la figura 9, pero re-
rresenta el soporte extremo acoplado a la pluma,.en
posicién extendida.

' La figura 1l es una vista lateral en alzado,
fragmentaria, de las secciones teléscdpicas o enchufa~
tles, elésticamente montadas, de la pluma, con el so=-
porte antl-oscilacidn a ellas unido para impedir el
movimiento relativo transversal y vertical entre die-
chas secciones. _

. La figura 11 es un alzado anterior fragmen~
tariotomado en general a lo largo de la 1fnea 11A-
114 de la figura 11, mirando en la direccidén de las
flechas.

La figura 12 es una vista parcial de la
seccidn de extensidn del brazo del yugo del elemen-
to de yugo inferior, y del grupo asociado de eilin-
dro y pistén hidrénlicos, y representa su conexién
con el rosario excavador de la méquina de abrir trin-
cheras y muestra el tope de clerre pivotable monta-
do en la seceidn de extensidn que puede acoplarse en
una ranura de la seccidn ultimsmente citada pare eli=-
minar la aplicacidn de esfuerzos al grupo hidriuli-

co indicado, durante las operaciones de excavacidng
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La posicién de trabajo del elemento de tope se indica

!
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en 1ineas de trazos.

La Pigura 13, es una representacién esque~
mética de un montaje del sistema hidriulico suscep-
tible de usarse para controlar los varios dispositi=-
vos hidrfulicos de la miquina excavadora,

En los dibujos, este invento se representa
aplicado a una méquine excavadora desplazable por
medio de orugas. Este mecenimmo excavador compren-
de , en general, un bastidor 2 sostenido en las
orugas de un tractor 3, un motor 4 montado en el
extremo anterior de la excavadora, un dispositivo 5
de toma de fuerza, acoplada detris del motor, ¥ una
bomba hidrfulica 6 funcionalmente comectada a la
toma de fuerza 5, un mdstil T para sostener un
par de yugos 8 y 9, en forme de U, hidréulicamente
accionados, que sostienen y accionan el movimiento
del mecanismo 10 de pluma de excavacién; un trans-
portador 11 de volteo o descarga, hidréulicamente
accionado, pivotadamente montado para un movimiento
horizontal en general, sobre un mecanismo de ruedas
12, y un transportador 13 de traslado preparado
para prolongarsse entre el extremo interior de la plu~
ma 10 de excavacidn, y el extremo interior del trans-
portador de descarga 11, para el traspaso eficiente
y fhcil del material excavado desde la pluma de ex-
cavacidn al transportador de descarga, durante las
operaciones de apertura de trincheras. Hsto se ob=
serva -‘mejor en la figura 2,

El bastidor 2 es de naturalezae mas o me=-
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ros convencional y‘cgﬁp;eﬁgé[ﬁiszase 14 (figura
1) y largueros 15 prolongados hacia delante, pa-
ra montar en ellos el motor 4,

Bl m&stil 7 comprende una serie de bra-
zos 16 prolongados hacia arriba y en general ha-
cia delante, conectados por piezas 16a prolonga=
das transversalmente (figura 3). El mdstil 7 se

halla reforzado por una serie de riostras coopecra=

tivas de acero 18 ¥ 18a que se prolongan en ge-

neral entre el motor 4 y el mdstil, Montado ad~
yacente a la parte superior del midstil 7, para mo-
vimiento de pivotacién en un pléno en general ver
tical, se dispone el antes citado yugo superior 8
de forma general en U, que comprende partes latera=
les o brazos 20 y una parte o base transversal 20a
que conecta los brazos. El extremo superior de esw
tos estd enclavijado o articulado al extremo inte~
rior o de descarga del mecanismo 10 de la pluma

de excavacién, por ejemplo, por medio de un 4rbol

19 transversalmente prolongado. En la parte infe~
rior del mistil 7 estld pivotadsmente montado, pa=
ra movimiento en un plano en general vertical, en
la parte inferior del mfstil 7 se encuentra el yugo
inferior 9 antes citado, en forma de U, que comw
prende brazos laterales 21 y una base 2la prolon-
gada trensversalmente. En la construceién represene
tada, al extrémo exterior de cada brazo 21 se aco=-
pla un elemento 22 de extensién del brazo del yugo,
que comprende un cuerpo 22a y una base 22b. El cuer-

po 22a tiene una ranura 23 alargada y que se prolon-
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mas adelante, micntras que la base 22D estd prepa~-
rade para acoplarse, por cualquier medio adecuado,
al brazo asociado del yugo 9. Se comprenderi des~
de luego que los elementos de extensién 22 podrian
disponerse formando cuerpo con los brazos del yugo,
en lugar de ser separables, como se indica. Sin em=
bargo, esta construceidn separable facilita el mon-
taje de los organos de la excavadora.

La pluma 10, con preferencia, estd cons-
trufda en forma de caja en seccidn transversal y come
prende una parte 24 exterior o inferior (figura 2)
enchufada en una parte 24a superior o interior, y‘
elésticamente montada o cargada en ella por medio
de una estructura 25 de muelle y espiga (figuras
ly2), dispositives bien conoecido para los peritos
en la materia y que se describe en general en la pa=
tente norteamericana n® 1.832.787. La pluma 10
sostiene un grupo excavador de cadena 26 que con-
tiene cadenas paralelas 27 que sostienen entre e~
llas una serie de cangilones excavadores 28, de tiw
po mis menos convencional. Ias cadenas 27 en el
extremo interior de la pluma 10, estén montadas en
ruedas dentadas 29 (figura 3), que se accionan
por el drbol 19 y ruedas dentadas exteriores de
accionamiento 30 (figura 1) montadas en los extre-
mos del &rbol. TLas ruedas dentadas 30 se accio=-
nan por medio de una conexién adecuada (representa-
da en el dibujo por la referencia 31) a una contra-

mercha combinada con una rueda dentada 3la (figura
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1) que se prolonga transverszlmente al mistil f y
que estd rotativamente montada en el mismo. Ia com=-
binacién de 4rbol y ruedas dentadas 3la se acciona,
a su vez, por medio de una conexidn apropiada (indi-
cada en los dibujos paf la referencia 32) al diferen-
cisl de excavacidn 33 situado junto a la bomba 6.
En el extremo interior de la pluma 10, en=-
tre las cadenas 27, se monta un mecanismo 34 de
limpieza de los cangilones, del tipo de paleta, que
asegure la eliminacién del material excavado que se
adhiere a los cangilones, E1 mecanismo 34 compren-
de un par de palétas 343 y 34b prolongadas en sen-
tidos contrarios, pivotadamente montadas en el 4rbol
19 por medio de una parte de seccién circular 34¢
(figura 3). TUna 4e las paletas se prolonga haola el
exterior del extremo interior del dispositivo excava=
dor 26 3y ésté preparada para penetrar en la cavi-
dad del cangildn durante el movimlento de las cade-
nas 27, mientras que la otra paleta se ajusta en
un mecanismo de soltura 35, que comprende un dispo-
sitivo de rueda y trinquete para impedir érdinaria-
mente ¢l movimiento de pivotacién de las paletas al-
rededor del 4rbol 19, Sin embargo, en el caso de
que el materisl gne se adhiere a la superficie in=-
terior del cangildn sea de un tipo o consistencia
tal que no pueda desprenderse por la paleta 34a,
prolongada hacia el exteripr, presentando en wam-
bio una resistencia que puede deteriorar el mecanise
mo, la paleta 34b suelta el mecanismo de rueda y

trinquete desplazando la rueda en direccidn contra-
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o a al sentido del reloj (en la figura 3) contra la
registencia a la oompresidn del muelle 344 y a con-
tinuacidén la paleta 34a se desplaza drededor del
£rbol 19 con el cangilén. Ia paleta 34a se arras-
tra con el cangildn hasta que se desplaza para ajus=
tarse en el mecanismo de rueda y trinquete, y la pa-
leta 34b pivota para prolongarse hacia el exterior
del extremo del dispositivo excavador, en cuya posi=-
cién funciona para limpiar los cangilones cuando gi~
ran alrededor del extremo interno de la pluma. As{
se digponen un mecanismo de limpileza de los cangilo-
nes, en combinacidén con un mecanismo de desplazamien-
to para impedir el deterioro de las peletas de limw
pieza, El soporte 36 del extremo exterior de la
plume 10 estd montado amoviblemente en la pluma y
comprende una parte central 37 alargada, dispues-
ta en relacidn de enchufe con la pluma, Medios ade=
cuados 37a, tales como pernos y tuercas, oonectan
el soporte a la pluma (figuras 9 y 10 ). Si se desea
alargar la pluma, se sueltan los medios de conexidn
37a y el cuerpo del soporte se arrastra o extiende
haeia el exterior para aumentar as{ la longitud ver-
dadera de la pluma, y luego se sujeta de nuevo a la
verdadera pluma, disponiendose aberturas adecuadas
374 en el cuerpo del soporte 36 para recibir los
medios de sujecidn en la posicién extendida del so=-
porte. ILas cadenas sin fin 27 del conjunto exca-
vador, 26, habrén de aumentarse o disminuirse de lon-
gitud, de modo correspondiente, al colocaf el sopor=-

te hacia el exterior o hacia el interior. Para redu-
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cir los esfuerzos de coftadura o cizallado sobre los
pernos 37a de acoplamiento, cuando el soporte se
halla en la posicién completamente extendida, se aco~
pla una placa de tope 38, por cualquier medio apro=-
piado, a la superficie del cuerpo del soporte. EL
extremo anterior de la placa separadora 38 forma
contacto en el tope 38z de cuerpo del soporte, y
su extromo posterior se apoya en el extremo de la
pluma 10, para transmitir de este modo los esfuer-
zos durante las operaciones de excavacidén, directa-
mente desde el cuerpo del soporte alvextremo de la
pluma, y no a través de los medios de acoplamiento
372 del soporte. Asi pues, se proporciona una nue~
va disposicién de enchufe de cuerpo y pluma, para
cambiar facilmente la longitud efectiva del conjun-
to excavador.

En la unién telesedpica de la seccién ex~
terior 24 de la pluma con la seccidén interior 24a
de la misma, se dispone una abrazadera 40 anti -os-
cilacién ( figuras 11 y 11A) que, con preferencia,
es de constructién especial y comprende partes supe~
rior e inferior separadas, 40g y 40b cada una de
las cuales tiene una pared 41 posterior, generale
merte vertical, preparada para acoplarse, por cuale
guier medio adecuado a la pestaiia 42 del extremo
exterior de la seccidén interior 24a de la pluma.
La pared 44, en general horizontal, de cada una de
las partes de la abrazadera, comprende secclones 44a
lateralmente prolongadas que poseen aberturas verti-

calmente prolongadas. DLas paredes 41 estén provis-
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tas, cada una de ellas, de un rebajo 47 generalw-
mente central que se prolonga hacia el interior des-
de la periferia de aguellas y que estd preparado pa-
ra recibir en su interior la seccién exterior do la
pluma, Prolongadas desde la pared 44 y dispuestas
adyacentes a los bordes laterales del rebajo 47, se
disponen paredes 48 en general verticales que reba~
san, en relacién de estrecho acoplamiento, los ladoe
de la seccidn exterior 24 de la estructura de la
pluma. Ias pestafias 49 lateralmente separadas,re~
sisten los esfuerzos de curvatura o flexidn aplica=
dos a las partes de la abrazadera.

Los pernos verticales 52 que pasan a tra«
vés de las aberturas antes citedas en las secciones
latersles 44a de las partes de abrazadera,en coms
binacién con tuercas 52a, proporcionan medios para
sujetar las partes de abrazadera 40a y 40b contra
la seccidén exterior 24 de la pluma, para resistir
asf{ el movimiento relativo transversal y vertical en=
tre las secciones de la pluma. Se observarf también
que las paredes verticales 48 de las partes de a~
brazadera, ayudan a eliminar el juego o huelgo enw-
tre las sedciones enchufadas de la pluma, elédstica-
mente montadas,

Los grupos 53 de pistén y cilindro, de
doble aceidn, hidriulicamente accionados, se dispow=
nen a ambos lados del grupo excavador, enfre los yu~
gos 8 y 9 para acclonar estos con objeto d= hacex
ascender y descender la plumay, 10, El extremo inte

rior de cada uno de los grupos 53 estd pivotada=
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mente montada en el mdstil 7, en general adyacente a
la unién de una de las riostras diagonales 18a asocia~
da, con la estructura del mdstil, mientras que el ex~
tremo exterior o de buzo del conjunto estd rotativa-
mente acoplado al brazo lateral asocliado 21 del yu~
go inferior 9, por medio de la abrazadera 54, Ilos
tubos de alimentacidn 53a, conectan los grupos 53
al conjunto de bomba 6, para sumidmstrar fluido a pre-
gién al cilindro, y‘se disponen medios valvulares a=-
decuados para controlar la corriente de dicho fluido.
Otro grupo 56 de cilindro y pistdn, de accibn doble
e hidrdulicamente accionado, se monta en la parte ex~-
terior de cada uno de los brazos 21 del yugo infe-
rior 9, adyacente a la ranura 23 antes citada de
la parte de extensién amovible 22 del brazo. ILos
extremos exteriores o de buzo 56a de los grupos hi=-
dréulicos 53 estén rotativamente conectados a sali~-
entes o pernos 58 gue se prolongan hacia el exterior |
de los lados de la pluma 10, y a través de las ranu-
ras 23 de lag partes adyacentes de extensién 22 de
los brazos del yugo.

Con referencia a la figura 12 de los dibu-
Jos, que es una vista fragmentaria que representa las
conexiones de los elementos hidrfulicos 56 con la
estructura de la plumea se verd que los salicntes 58
se prolongan ademds a través de bloques de sostén 58
que se disponen en relacidn de deslizamiento en las
ranuras antes citadas 23 de los elementos 22 de
extensidn del brazo del yugo. Articulado a la parte

de cuerpo 22a de cada elemento 22 de extensién,
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junto a un borde de la renura 'éa, se dispone un to-
pe de cierre 55 que, en la construccién represen-
tada, estd constitufdo por un tubo de forma en gene-
ral rectangular en sedeidn transversal vertical, pi-
votadamente montadec como se indica en 55a, en una

de las esquinas del mismo, a la parte de cuerpo 22a
del elemento de extensidén 22, Cuando el cierre 55

se encuecntra en posicién de trabajo, ( o sea, aloja~
do en la ranura 23) como se indica en 1fneas de tra=
zo y punto en la figura lé, y el mecanismo excavador
realiza la operacién de excavacidn, todos los esfuere
zos debidos a la excavacién se transmiten desde los
salientes 58 de la pluma y de los tacos de soporte
58a, a través de los cierres 55, directamente a los
elementos de extensién o ampliacién 22, y ninguno

de los esfuerzos se aplica a los grupos hidrdulicos,
56, impidiéndose as{ el considerablo desgaste de es~
tos dltimos. Para solter la conexién entre la pluma
y los grupos hidrdulicos 56, los topes 55 se ha-
cen oscllar manualmente hacia el exterior de las ra~-
nuras 23, a la posicién inactiva, y su comexién ex~
céntrica con los elementos de ampliacién 22, los man-
tiene en posicidn inactiva, Ios salientes 58 y los
tacos de soporte 58a asociados, estin preparados pa~-
ra movimiento alternativo en ranuras 23 por la ace
tuacién de conjuntos hidrédulicos 55, para hacer pi-
votar u oscilar el dispositivo excavador 26 una can-
tidad limitada en un plano en genersal vertical, alre-
dedor de la conexién articulada de la pluma con el 4r-

bol 19. ©Las tuberfas de 2limentacién 56b conectan
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cada uno de los grupos hidrfulicos 56 con el mecanise ;:

mo de bomba antes citado 6 y, en combinacién con un
mecanismo adecuado de vdlvula, controlan la corrienw
te de fluido sometido a presién a los grupos. Este
dltimo montaje se describird més detalladamente a cone
tinuacidn, en relacién con el funcionsmiento de la mé-
quina excavadora.

Montado adyacente al extremo anterior de la
base 14 del bastidor 2 de la excavadora, 7 prolon-
gado hacia arriba y hacia delante del mismo, se dispo-
ne el antes citado transportador de traspaso 13. El
extremo superior o interior de dicho transportador es-
t4 sostenido sobre el bastidor de la excavadora, por
medio de barras 57 prolongadas en general vertical-

mente (figura 3). BEl transportador de traspaso es del

¢ tipo de artesa y comprende paredes laterales 58 y

partes de base 58a (figura 3). ILa artesa del transe
portador 13, con preferencia, estd revestido con un
material elastémero,, tal comocaucho y contiene tiras
o ramas de cadena sin fin 60 que sostienen transverw
salmente elementos 62 entre ellas. ILos elementos
transversales 62 estén constitufdos, con preferen~
cia, pot material gquebradizo, tal como madera, y es-
tén preparados para romperse si en ellos chocan, y
los fracturan, material que cae del dispositivo exca-
vedor, tal como pedazos de roca, etc. limitando asf
todos los dafios a los elementos transversales, sola-
mente. Las cadenas 60, estén montadas en una serie
de rucdas dentadas 64, 64a y 64b y se accionan por

medio de un motor de fluido 66 (figura 7) adecuadaw
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mente conectado al 4rbol 66a al que estén encla~
vijadas las ruedas dentadas superiores 64. Ias tu=
berfas de alimentacidén 66b conectan el motor 66 al
mecanisgmo de bomba 6 y‘en‘combinacién con dispositi-
vos de vAlwlas adecuades, controlan la corriente de
fluido sometido a presién,‘al motor. Se observara
qué la artesa o canal del transpoitador 16 esté cons~

titufdo por una seccidn superior y otra inferior, és-

ta prolongada en diréccidn generalmente ascendente y ha~- ','

cia delante, mientras que la seccidn superior se pro-
longa en general diagonalmente hacia delante desde la
seccién inferior., Se ha comprobado que esta dltima
construccidn proporciona un montaje adecuado para el
funcionamiento eficaz de la cadena y de los miembros
de arrastre o transversales asociados, que se desplaw-
zan en el canal. Las ruedas dentadas 64a estdn co=
locadas en la unidén general de las secclones superior
e inferior de la artesa o canal para permitir el fh-
cil movimiento de las cadenas 60 y de los elementos
de arrastre 62 asociandos, desde una seccién del ca=
nal a la otra seccién del mismo,

Bl extremo superior del transportador 13
estd provisto de unas placa de obstruccidn o desvia-
ciédn 67, de forma arqueada, que hace que el material
excavado caiga en la bandeja 68 de recogida, del ex-
tremo posterior del tramnsportador de descarga 1l.la
placa 67 estd pivotadamente montada junto a los eox-
tremos superiores y posteriores de la misma, a seccio=-
nes laterales 58 del transportédor de traSlado; de

tal modo que dicha placa puede ascender para permitir
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el paso a su través de grandes piedras u otro mate-
rial de tamaiio superior al normal.
El extremo inferior o exterior del trans-

portador de traslado 13, estd provisto de un meca-

" nismo 69 de proteccién del transporte, en forma

de U (figura 5) que protege las piezas de madera 62
del ajuste perjudicial con obstrucciones exterior-
mente dispuestas, especialmente durante la actuacién
del transportador. El mecanisme 69, que con prefe-
rencia es de construccidén ensamblada, comprende una
coraza principal 69a en forma de U, y secciones la-
terales 69b, unidas por cualquier medio adecuado,
tal como permos, a las secciones laterales 58 del
transportador de traslado, para mantener el protec-~

tor del transporte en posicién de trabajo. Cada una

" de las seccliones laterales 69b comprende una parte

prolongada hacia atrds, provista de una abertura 70
dispuesta para reciblr un 4rbol 72 a su través.

BEn el Arbol 72 estd montado un desviador
del material, o mecanismo acondicionador 74 (figu=
ras 5 y 6 ) preparado para mantener la cafda & un mf-
nimo y depositarla cerca de la trinchera durante las
operaciones de excavacién., Bl deflector 74 Que,oon
preferencia, es de construcecidn armada, comprende un
par de placas verticalmente colocadas y separadas 75
détadas de abrazaderas de montaje 77 prolongadas
lateralmente hacia el exterior, en sus costados ex-
teriores. Cada una de las abrgzaderas, en la cons-
truccidn representada, comprende una seccién superior

T7e, prolongada en general diagonalmente, y seccio~
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nes laterales 77b, en general verticalmente dispues-
tas, separadas una de otra. 1La secciones laterales
77b de las abrazaderas y las placas 75, tienen a-
berturas horizontelmente alineadas, para recibir el
drbol 72 antes citado (figura 6) y estén prepara-
das pafa montarse entre anillos de tope amovibles 78
del &rbol, para mantener el deflector 74 en la po-
sieidn adecuada. Ios anillos mévilos 78 proporcio-
nan un medio conveniente para cambiar la separacién
fransversal entre las placas 75, para proporcionar
de este modo un deflector o desviador de material,de
gnchnra ajusteble, para utilizarse con distintas an-
churas de excavacién. Los anillos de tope 79 del
drvol, estén preparados para ajustarse con las sec-
clones 69b de la guarda de ia cafda, para mantener
el 4rbol 72 en posicién centrada con respecto a la
mencionada guarda. Como puede observarse en las fie
guras 5 y 6 de los ditujos, los extremos posterio:es
de las placas 75 estén curvados como se indica en
80 para converger hacia el interior, con objeto de
dirigir nuevemente el material cafdo al interior de
la excavacidn. Una zapata 81 lateralmente prolon-
gada y que sc ajusta en el terreno, estd dispuesta
en ¢l extremo posterior de cada una de las placas
75, con objeto de estabilizar ésta cuando se encuenw
tra en posicidn de trabajo. Cuando el deflector 74
estd en posicién de funcionamiento, hard en general
que el material excavado que inadvertidamente cae
del extremo posterior del transportador de traslado

13, caiga directamente de tsl modo que pueda llevar-



10

15

25

30

ot &

it 4 I
w 22 = £ G Mﬂﬁ’ &

phen P ey )

se de nuevo al transportador 13 por el mecanismo
excavador., Cuando el deflector no se precisa para
este dXtimo objeto, puede hacerse oscilar hacia a-
rriba alrededor del 4rbol 72, a la posicién inac-

tiva, como se indica en la figura 1 de los dibtu-

.JQSQ

El transportador de descarga articulado
11, estd montado en general en el extremo anterior
del mecanismo excavador, en una plataforma 82 ele~
vada (figuras 1 4 3). El extremo interior del trans-
portador de volteo, estd situado por debajo del ex-

tremo superior o interior del transportador de tras=

"lado, para recibir en la parte 68 de artesa del

mismo, el material, excavado procedente del trans-
portador de traslado. La correa 83 estd adecua-

damente montada sobre rodillos y se acciona median~

- te un motor de fluido 84 adecuadamente conectado

al rodillo anterior del transportador (figura 1).

El motor 84 estd conectado por tuberfas de alimen-
tacién 84a a la bomba 6, con un dispositivo inter=
medio de vlvulas adecuadas, para controlar el paso
de fluido a presidn al motor. E1l transportador 11
estd constitufdo por dos secciones 'y se halla arti-
culado junto a su parte central como se indica en 87
de modo que la parte exterior 86 puede doblarse ha-
cia arriba péra pernitir que la mdquina excavadora
salve obstrucciones tales como 4rboles, postes, etc.
Las placas laterales 86a del transportador 11, es-
tén adecuadsmente articuladas para facilitar el ple-

gado o recogida de las partes exteriores 86, El
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de un mecanismo 88 de cilindro y pistén hidrbuli- § .f
cos, de doble accidn, montado en un cogstado del trans~- L
portador, El mecanismo 88, se conecta con la bom=
ba 6 por medio de tuberfas de alimentacidn 88a y

se dispone un mecanismo de vAlvula para regular la
corriente de fluido & presidn al conjunto 88, EL
extrémo posterior del conjunto 88 estd pivotadamen~
te montado en la abrazadera 89 acoplada a la sec~
cidn interior del bastidor del transportador, y el
extremo exterior o de buzo del conjunto 88, estd co-
nectado a la pestafia pivote 91 rfgidamente unida

a la parte exterior 86 del transportador. Al mo=
verse el buzo hacla el interior, la parte exterior

86 del transportador se pliega o dobla alrededor

de la conexidn articulada 87, hasta un 4ngulo de
802 aproximadamente (figura 7)., ILa parte exterior

86 del transportador 11 estd también preparada
para moverse ligeramente hacia abajo desde su relam
¢ién de coplanaridad con la parte interior del mis-
mo al moverse hacia el exterior el tuzo del conjune
to 88, para proporcionar as{ un ajuste limitado ha~
cia abajo asf{ como hacia arriba del transportador
11, para bastidores de distinta altura en los camioe
nes u otros vehiculos que reciben el material exca~
vado.

Constituye una caracterfestica del mecanis~
mo de transportador de volteo que acaba de describire
se, el que pueda oscilar hacia el exterior del con-

torno de la excavadora, a distintas posiciones, en
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un 4dngulo que se prolonga mas 1802, Para conseguir
esto, el extremo posterior del transportador 1l,es-
t4 montado, mediante placas 9la sobre la estructura
12 entes citada de rueda y soporte giratorio ( fi=
guras 1 y 3) que se halla preparade para girar alre=
dedor del &rbol vertical 92 montado en la estruc=-
tura elevada de soporte 82. ILa rueda es del tipo
vaciado o de dientes rectos y se halla montada en co~
Jinetes antifriceidn para trabajo pesado, con obje~
to de proporeionar caraeteristicas de gran duracidn.
El medio de accionamiento para el movimiento de pi=-
votacidn del transportador, se proporciona en forma
de un conjunto de cilindro y pistén hidrémnlicos 90
en combinacién con enlaces compuestos 90a. Con re-
ferencla a las figuras 3 y 4, el extremo posterior
del conjunto hidréulico 90, estd pivotadamente mone
tado, como se indica en 90b a la estructura eleva=
da de soporte 82, y su extremo anterior o de buzo,
eetd rotativamente,enclavijado, como en 90c a las
partes en general centrales de brazos oscilentes 93
verticalmente separados. Un extremo de cada uno de
los brazos 93 estd rotativemente enclavijado, co=~
mo se indica en 94, al soporte elevado 82 y en

el otro extremo del mismo se halla rotativamente en=
clavijado, como en 95, a los extremos de un par de
brazos de enlace 96, verticalmente separados. Ios
otros extremos de los brazos 96 estén enclavija-
dos, como en 97, a un brazo 97a wunido a un blo=
que separador 97b que, a su vez, estd acoplado a

la parte inferior de una placa de disco 98 unida,
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como se indica en 99; a 1la estmctura de rueda 12,
Al roverse hacia el exterior el buzo o pistén del
conjunto 90, ol enlace 90a oscila hacia delante
para dar lugar a la rotacidén en sentido opuesto al
del reloj (como se vé en la figura 4) del conjunto
de rueda 12 ¥y del mecanismo transportador 11 sos«
tenido, alrededor del &rbol 92, Al moverse hacia
atrés el buzo del conjunto 90, la rueda se vé im-
pulsada a girar en el sentido opuesto, o sea en el
del reloj. ELl conjunto 90 se conecta, por medio
de tuberfas de alimentacién 100 &l mecanismo de
bomba 6 para la actuacién del ¢ilindro, y estd
provisto de vAlvulas apropiadas para controlar de
modo adecuado la circulacién de fluido a presién al
cilindro del conjunto. Se observard, por tanto,que
se dispone un enlace combinado resistente y eficaz,
¥y un dispositivo de cilindro y pistén hidrfmlicos,
para accionar el mecanismo de rueda rotativa en cl
que estd montado el transportador de volteo, para
movimiento de pivotacidn; el enlace 90a cambia el
ﬁovimiento elternativo del buzo o pistdén yrlo trang~
forme en el movimiento rotativo de la estructura de
rueda de sostén,

El funcionamiento del mecanismo de la ex~
cavadora, es como sigue: en la posicién inactiva de
la méquine con la pluma de excavacién elevada como
se representa en general en la figura 1, sc obser-
varf que los conjuntos de cilindros hidréulicos 53
que actuan la pluma, o levadores, se hallan en po-

sicién completamente contrafda y que los brazos en
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forma de yugo asociados 20 y 21 de dada uno de los
lados de la méquina, divergen en general en direc-
cién exterior, uno con respecto a otro., Cuando ocu=
pa la posicidn elevada, la pluma de excavacién 10
se encuentra en condiciones adecuadamente estables,
con una parte apreciable del peso de la misma dise
puesto hacia atrds con respecto al yugo exterior o
inferior 9, y en general en la posicién central del
bastidor 2 de la méquina., Se observard también
que en la dltima posicién de la pluma 10, los bra=-
zos 20 en forma de yugo del yugo superior 8, se
encuentran en un plano transversal que se prolonga
en generel paralelo al plano del méstil 7, mientras
que los brazos 21 del yugoe inferior 9, se hallan
en un plano transversal que forma un 4ngulo con res-
pecto al plano antes citado del méstil 7.

En la figura 1, el cilindro hidréulico 56,
montado en el brazo 21 del yugo inferior 9, se re=-
presenta en posicidn completumente extendida, pivo=-
tando asi.la estructura 10 de la pluma, hacla arrie
ba, alrededor del 4rbol de monteje 19, hasta su posiw
cibn mis elevada.

Cuando se desea colocar la pluma de exca=
veeidn en posicién activa o de apertura de zanjas,
el mecgnismo de vdlwvula antes citado que suministra
fluido a presién desde la bomba 6 & los cilindros
de los grupos 53, entra en fuﬁcionamiento, y los
extremos de buzo de los conjuntos hidréulicos 53
se mueven hacia el exterior para hacer que los yu=

gos 8 y 9 giren en direccidn descendente, o sea en
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el sentido del reloj, observando la figura 1, alre-
dedor de sus conexiones de pivotamiento en el més=
$11 7. Ie pluma se coloca entonces préeticamente
en la posicidn representada en la figura 2, con los
buzos de los conjuntos hidréumlicos 53 completamen~
te extendidos.

Se observarb que en la Ultima posicidn,
los brazos asociados 20 y 21 del yugo, & cada uno
de los lados de la excavadora, se prolongan longitu-
dinalmente en relacidn general de paralelismo entre
sf, y colocan el dispositivo de excavacién de la plu-
ma en general hacia atrés de las orugas 3 del trac-
tor. En la técnica anterior, en los montajes en que
el extremo interior o superior de la pluma de exca=-
vacién se prolongaba en relacién de cooperacién con
un transportador de volteo montado en la parte ante-
rior el dispositivo de excavacidn, pasaba generalmenw
te entre las orugas del tractor del mecanismo y de
este modo la anchura transversal del cangilod de ex~
cavacidn quedaba limitada al espacio disponible en=
tre las mencionadas orugas de desplazamiento. En la
disposicién que se deseribe, la estructura del yugo,
rotativa, de doble soporte y acecionada hidrfulicamen-
te, permite la colocacién del grupo de excavacidén por
detrds de las orugas del tractor y, por tanto, permi-
te el empleo de cangilones de mayor anchura y por tane
to una mayor capacidad. Se observari también que el
nuevo dispositivo doble de yugo de sostén, para el
grupo excavador, en combinacidn con el mecanismo de

trangportador intermedio de traslado, permite una al-
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tura total inferior para la m&quina, lo cual facili-
ta el funcionamiento de ésta en casos de altura res-
tringida. Todos los esfuerzos durante las operacio-
nes de excavacién, se transfieren desde el grupo ex=
cavador a los yugos 8y 9 y, desde estos, &l més-
til y a la estructura del bastidor de la méquina,sin
aplicar ninguno a los conjuntos hidréulicos 53.

Se observard, en la figura 2, que ¢l buzo
o pistén del grupo hidrfulico 56 se representa si-
tuado en posicién parcialmente extendida. Es prefe-
rible que los buzos o pistones de estos grupos hidréu-
licos de los brazos del yugo estén en posicién com
pletamente contrafda durante las operaciones de exca~
vacidn, y que los elementos 55 de‘cierre antes ci=-
tados se hallen en posicién de trabazén en las ranu-
ras 23 de las partes 22 de prolongacién de los .
brazos de los yugos, con objeto de no aplicar esfuer-
zo alguno a los grupos 56 durante la excavacidn.
Sin embargo, si por alguna razén es conveniente au-
mentar o disminuir el &ngulo de excavacién de la plu~
ma 10, sin elevar la pluma hacia arriba por medio de
los grupos hidréulicos 53, los elementos de cierre
55 pueden pasarse a la posicién inactiva y el meca-
nismo de vAlvula asociado que amtes se cité, es suse
ceptible de accionarse, suministrando as{ fluido a
presién desde 1, bomba 6 a los cilindros de los
conjuntos 56, a través de sus tuberfas de alimenta-
cién asociadas 56b que, & su vez, hacen que la plu=
ma oscile una proporcién limitada alrededor de su co=

nexién articulada al 4rbol 19.
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El rosario o grupo excavador 26 se ace-
clona, en 1la construccidn representada, por el sis-
tema de rueda dentada y cadena 30, 31, 3la, adecua=
damente conectado al diferencial 33 de excavacidn.
Al accionar un mecanismo de embrague apropiado, el
conjunto excavador se acciona por dicho diferencial
en una direccidn en general en el sentido del reloj,
y dado que los cangilones de excavacién descargan el
material excavado en el extremp superior o interior
del conjunto excavador 26, la tierra cae sobre el
transportador de traspaso 13 que la lleva hacia a~
rriba y hacia delante para depositarla sobre el trans-
portador de descarga 1l.

El traasportador 13, como antes se indicf,
se acciona sefaradamente por un mecanismo de motor
de fluido, con preferencia, del tipo. de engranajes,
montado en el extremo superior del transportadoro
La tierra a contimuacién, cae en la parte de caja
de recepcidn 68 del transportador de volteo 11,

y se hace avanzar por el elemento de correa 83 del
mismo, & una posicidn situada delante o a cualquier
lado de la méquina excavadora. Bl transportador 11,
como antes se indicd, se acciona por un motor sepae
rado de fluido, con preferencia, del tipo de engra-
najes, montado en el extremo anterior del transpore
tador. El montaje anterior de este motor de fluido
proporciona una accién de arrastre sobre la correa

83, que d4 lugar al movimiento efectivo de ésta. Si
ge desea cambiar la posicidn horizontal del extremo

de descarga del transportador 11, el mecanismo de
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vflvula antes citado, asociado con el grupo hidrdu-
lico 90, se acciona, suministrando as{ fluido some~
tido a presidn al eilindro del mismo que, a su vesz,
acciona el sistema de enlaces combinados 90a, aso=~
ciados, para dar lugar a la oscilacidén de la estruc-
tura de ruedas. 12 alrededor del 4rbol 92, Ademds,
s8i se desca doblar o elevar el extremo exterior del
transportador 11, se suministra fluido a presién al
grupo hidrdulico 88 de doble accidn, haciendo asi
que el pistén se retire o desplace hacia el interior
del cilindro, para levantar el extremo exterior 86
del transportador en direccidn ascendente, hasgta la
posicién representada en la figura 7 de los dibujos.
Cuando se desea levantar la pluma 10 ¥y
el conjunto excavador asociado 26, retiréndolo de
la posicién de excavacién en la trinchera, pueden pa-
sarse los cerrojos de trabazdén 55 & la posicidén i~
nactiva, y los conjuntos hidrféulicos 56 montados
en los brazos 21 del yugo inferior 9, pueden ac~

cionarse haciendo oscilar con ello ligeremente la

“pluma en grado limitado, alrededor del 4rbol de so=

porte 19 y desplazando los cangilones 28 de su
ajuste de excavacién con la pared extrema fronteri-
za de la trinchera. Con el grupo excavador libera
do as{ del contacto de "mordedura" con la tierra, el
mecenismo de vilvula de control antes citado, asocia-
do con los grupos hidréulicos 53, se acciona para
suministrar fluido & presién a los cilindros de los
mismos, haciendo asi que los pistones de los grupos

ge introduzcan para elevar la pluma en direccidén an-
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teiior y superior; los clementos de yugo 8 y 9,
oscilan‘alrededor de sus monturas de pivotacién

en el mfstil 7, hasta que vuelven a ocupar su po=
sicién divergente como se indica en la figura l.Se
comprenderi que los grupos hidrfulicos 56 del Yu-
go inferior 9 proporcionan medios no solo para
retirar los cengilones del grupo excavador, de cu&l -
quier contacto de "mordedura" con la tierra, sino
que ademds, dentro de los 1fmites de movimiento de
los pistones de los conjuntos 56, facilitan un me=-
dio eficaz para inclinar el conjunto excavador 26
alrededor del 4rbol de montaje 19, para cambiar la
posicidn de dicho conjunto con respecto al bastidor
de la méquina y al terrenoc.

En las condicionesg de degplazamiento de
la excavadora, la pluma y el rosario excavador asow
ciado se colocan generalmente en la posicién repre=
sentada en la figura 1, excepto que los grupos hiw
drdulicos 56 se disponen en la posicilén de contrac-
cién completa. Sin embargo, si se utiliza una plu-
ma de longitud superior a la representada, los cone-
juntos 56 pueden accionarse para conséguir que el
extremo exterior de la pluma no entre en contacto con
el terreno.

Con referencia a la figura 13 gque repre=
senta esquemfticamente una disposicién del sistema
hidrfulico de control susceptible de usarse para el
accionamiento de los distintos mecanismos hidréuli-
cos de la méquina, se observari que el mecanismo de

vélvulas A, que puede ser de cualquier tipo conven=
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A

cional, controla el pazso del flufdo comprimido des-

de la bomba 6 a los cilindros hidrdulicos 53 y
56 asociados con la estructura de los yugos, ¥y
logs grupos de cilindros hidrdulicos 88 y 90 uti~
lizados para doblar el transportador de volteo y
para hacerlo oscilar por un plano generalmente ho~
rizontal, respectivamente., Ios mecanismos de v4l-
vulas B y C, que pueden también ser de cualquier
tipo convenecional, controlan el paso de flufdo a
presidn desde la bomba 6 a los motores de finfdo
66 y 84 del tipo de engranajes, que accionan res-
pectivamente los transportadores de traspasd y de
volteo., AL eireuito hidrdulico esté conectado un
depbsito D de gran tamafio tanto para suministrar
nuevo aceite como para refrigerar adecuadamente el
sistema. Un cambiador de calor E de cualguier
tipo convencional, estéd conectado en serie con el
sistema de refrigeracién del radiador del motor,

en el ecircuito del. transportador de traspaso, para
enfriar constantemente el aceite de este dltimo cirw
cuito.

De la descripcidn anterior y de los di-
bujos adjuntos se deduce que este inventolproporcio—
ne una nueva construceién de mecanismo escavador en
el que el grupo de excavacidén estd montado en un sis-

tema de doble yugo hidréulicamente accionado para mo-

vimiento de pivotacién alredcdor del méstil de la néqui.

na excavadora,y se dispone un transportador de traspa-
50 intermedio para la fdcil transferencia del mate-

rial excavado desde el grupo excavador al transporta-
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dor de descarga, reduciemdo con ello la altura)to~
tal del mecanismo, y haciendo éste més beneficioso
al trabajar en condiciones de espacio limitado, ¥y
proporcionando a la vez una mayor profundidad de
excavacién, para una longitud predetecrminada de la
pluma excavadora., BEste invento proporclona ademés
un transportador de descarga que no solo puede mo=
verse horizontalmente en general describiendo un
arco que se prolonga més alld de los 1{mites exte-
riores de la méquina, sino que ademés puede doblare
se o plegarse en direccidn verticel para permifir
el pago de la miquina mas 8ll4 de obstrucciones ex=
teriores dispuestas, y en la que los mecanismos trans-
portadores se accionan por motores de fluido separa-
damente actuados, unidos a un dispositivo de bombeo
montado en la méquina. Ademés, este invento proporw
ciona otras nuevas caracteristicas estructurales pa~-
ra mejorar la eficiencia y capacidad de empleo de la
excavadora.

Los términos y expresiones que se han em-
pleado, se utilizan como términos de descripcién y
no de limitacidn y no existe intencidn alguna, en el
uso de dichos términos y expresidnes, de excluir nine
gin equivalente de las caracteristicas representadas
y descritas, o de partes de las mismas reconociéndo=-
se la posibilidad de introducir distintas modifica-

ciones dentro del alcance del invento reivindicado.
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Descrita suficientemente la naturaleza del
invento as{ como la manera de realizarlo en la préc-
tica, debe hacerse constar que los perfeccionamientos
enteriormente indicados son susceptibles de modifica~
clones de detalle, cn cuanto no alteren su prineipio
fundamental, También se hace constar que lo que cons=
tituye la esencia del referido invento y porlo que se
solicita Patente de Invencidn por 20 a¥ios en Espaiia
es: "PERFECCIONAMIENTOS EN EXCAVADORAS"; caracterizén-
dose"por lo siguientéo |

12 .~ Perfeccionamientos en excavadoras, ca-
racterizados por estar dotadas de un rosario excava=
dor montado scbre un bastidor mévil, y por conectar=
se un par de yugos al grupo excavador, para alzarlo,
desde una trinchera a una posicidén generalmente ele-
vada y para hacerlo descender a la posicidn de exca~
vacidn en el interior de 1la trinchera; el grupo exw
cavador estd dispuesto en una posicidn précticamente
prolongada eun direccidn dlagonal y en gcneral hacia
atrds con respecto al bastidor; existe un transpor-
tador de descarga y un transportador intermedio mon-
tado en el bastidor por delante del dispogitivo ex~
cavador; el extremo posteriocr del transpcrtador in=-
termedio se prolonga en relacién de recepcidn del ma-
terial con respecto al extremo de descarga del dispo-
sitivo excavador, y el extremo anterior del transpore
tador intermedio se prolonga en relacidn de descarga

del material con respecto al transportador de descar-

ca. nara tragladar o1 material axcavado al transnore
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tador de descarga.

22 .. Perfeccionamientos en excavadoras,
segin lo especificado en la reivindicacién 18, ca-
racterizados por un mdstil en general vertical,mon-
tado en el bastidor y con los yugos articulados en
1, junto a los extremos superior e inferior del
misroe.

38 ,~ Perfeccionamientos en excavadoras,
segin lo especificado en la reivindicacién 28, ca~
racterizados porque cada yugo tiene brazos trans-
versalmente separados, que en sus extremos exterio-
res estén conectados al dispositivo excavador, y
cadduno de los brazos de por lo menos uno de los
yugos tiene una ranura alargada para recibir salien-
tes del dispositivo excavador,.

48 ... Perfoccionamientos en excavadoras,
segin 1o especificado en la reivindicacién 32,ca~-
racterizados porgue en cada ranura se dispone un
bloque de apoyo rotativamente conectado & un salienw
te asociado, y un dispositivo mecdnicamente acciona-
do actua para dar movimiento alternativo a los blo=
ques y salientes en las ramras, para ajustar la po-
sicién del dispositivo excavador con respecto al bag-
tidor.

b8 ,» Perfeccionamientos en excavadoras,se-
gin lo espeéifioado en la reivindicacién 32, caracteri-
zados por montarse motores de movimiento alternati-
vo accionados por fluido, en las partes de brazo de
dicho yugo, funcionalmente conectado a los salientes

para proporcionar movimiento de pivotacidn limitado
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del dispositivo con respecto al ctro yugc.

62 ,~ Perfeccionamientos en excavadoras,
segdn lo especificado en la reivindicacién 18,ca~
racterizados porque el extremo inferior del trans~
portador intermedio lleva un desviador de material
excavado que comprende un par de placas dispuestas
para ajustarse con el terreno en lados opuestos de
una trinchers abierta por el dispositivo excavador;
el desviador funciona para hacer que el material ex
cavado que lnadvertidamente caiga del conjunto exca-
vador o del transportador, se dirija de nuevo a la
trinchers.

~ T# .= Perfecclonamientos en excavadoras,

segin lo especificado en la reivindicacién 42, ca-
racterizados porque cada uno de los brazos del pri-
mer yugo citado comprende una parte interior y otra
exterior, y la ranura estd dispuesta en la parte ex-
terior, y el motor accionado por fluido comprende un
pistén hidrAulicamente acclonado y cilindro montado
en la parte intérior del brazo, disponiéndose un ge=
nerador de fluido a presidén y vélvulas asociadas con
el pistén y el cilindro, para controlar el pasc de
fluido & dicho cilindro.

82 ,» Perfeccionamientos en excavadoras,
segin lo especificado en la reivindicacidn 48, ca-
racterizados por articularce una estructura de tra-
bazdn al yugo, junto & un borde de cada una de las
ranuras, y dicha egtructura puede penetrar en la ra-
nura entre el bloque de apoyo y el extremo exterior

de la ranura, para transmitir esfuerzos durante las
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operaciones de excavacién, desde el saliente y el

bloque de apoyo al yugoe.

98 .~ Perfeccionamientos en excavadoras,
segin lo especificado en la reivindicacidn 18,ca«
racterizados porque elbtransportador intermedio come

prende una secciln inferior que se prolonga en direcs

cién superior y anterior, y una seccidén superior. que

se prolonga en general diagonalmente y hacia delante
desde la seccidn inferior, y cada una de dichas sec-
ciones comprende uns parte de base y partes latera-
les que limitan entre ellas una artesa con la concas
vidad hacia arriba, existiendo cadenas sin fin que
se desplazan en la artesa y tienen elementos de arras«
tre que se ajustan fricoionalménte en la superficie
superior de las partes de base de cada una de dichas
secclones, y funcionan para pasar el material excava=
do desde ¢l mecanismo de excavacién al transportador
de descarga,

102 .«Perfeccionamientos en excavadoras,se-
gfn lo especificado en la reivindicacién 98 ,caractew-
rizados porque los elementos de arrastre son de mate-
rial quebradizo que se rompe por choque aznormal y lie
mita el deterioro debido al ch?gge, solamente al ele~
mento. \

118w Perfeocionamientbs en exfavadoras,tal

y como queda substancialmente deserito ¢- 1a presente

memoria y en los dibujos adjuntosﬁ'\

BEsta Memoria consta 4

i \
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jas escritas a méquina por una
adr
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