
P A T E N T E  
DE

I N V E N C I O N

por "S IM A  HIDRO-MECANICO UTILIZARLE COMO HERRAMIENTA PA­
RA CAVAR, CARGAR Y ELEVAR", a favor de DON ARTURO MASERA, de 
nacionalidad italiana, domiciliado en PIACENZA "Via Trieste, 
n& 22".- Ita lia .

MEMORIA DESCRIPTIVA

la  presente invención se refiere a un sistema hidro-meoá- 
nioo utilizable como herramienta para oávar, cargar y elevar.

Este sistema de la  invención realiza dichas modalidades 
en operaciones sucesivas, mediante el simple intercambio de 

5. algunas piezas como, por ejemplo, la  pala y por de ¡aplazamien­
to del punto superior de ataque de lo s cilindros hidráulicos.

EL sistema comprende una combinación de ú tiles, apara tos y 
piezas debidamente acopladas entre sí por mediación de cilin­
dros hidráulicos, de tal manera que puede ejecutarse con se- 

10. guridad cada uno de lo s  movimientos preoisos para la s  distin­

tas fun oiones*
El conjunto de estos aparatos y ú tile s pivotea sobre un 

solo punto de giro y puede ser girado 180a en torno al miaño, 
con ayuda de un cilindro hidráulico, que hace engranar entre 

15* ei dos segmentos dentados# uno de lo s  cuales oscila alrededor
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del citado punto de giro, haciendo poner en rotación a todo 
él sistema mencionado, mientras él otro segmento dentaáo va 
montado rotatoriamente en el bastidor de soporte principal. 
Este segmento es acolonado por un cilindro hidráulico que, 
por una parte, está en conexión con el bastidor de soporte 
principal y, por otra, con el segmento dentado citado en úl­

timo lugar.
El brazo de contrapeso es accionado por un par de cilin­

dros hidráulicos, cuyos puntos de apoyo f i jo s  van suspendi­
do ŝ  juntamente con la  pluma del brazo de contrapeso, de un 
punto del bastidor principal de giro, con lo  que la s  piezas 

superiores de ataque de estos cilindros pueden engranar a vo­
luntad en lo s diversos puntos del brazo de contrapeso, si 
llega el caso, aprovechando la  máxima impulsión posible y la  

mayor área de acoión de estos cilindros, para todos lo s f i ­
nes del sistema, bien como útil para cavar, como para cargar.

Todo el sistema va sujeto hidraulloa o mecánicamente al 
suelo; en el primer oaso, mediante una pareja de cilindros 
hidráulicos que sirven para apretar oontra el suelo lo s arie­
tes, o también para levantarlos y, en el segundo oaso, median­
te dos calzos de rueda que bloquean automáticamente la s  rue­
das y cuelgan de porta calzos, que pueden ir  unidos o indepen­
dientes unos de otrosí

Esta y otras características de la  invención se deducirán 
de la  descripción que sigue. En cualquier caso esta se refie­

re a lo s dibujos que se acompañan, que tienen solamente carác­
ter Ilustrativo como ejemplo, pero no limitativo.

En lo s  dibujos!
Las figuras la y  2a mua stran una vista en planta y  lato- 

ral del bastidor de giro con lo s puntos de ataque paya la
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pierna y lo s  cilindros del brazo de contrapeso, a s i  como lo s  

segmentos dentados para la  oscilación de 1808 de todo el s i s ­
tema.

La f ig .  3a representa una v ista  esquemática del d isposi­

tivo de este sistema en que l a s  diversas posiciones de movi­

miento se señalan en linea de trazos.

La f ig . 4& muestra esquemáticamente como puede hacerse gi­

rar por 1808 el sistema montado sobre un bastidor automóvil.

La f ig . se re fiere  a una representación esquemática 

del sistema, con la  pala de carga en l a s  diferentes posiciones 

de trabajo, una de e l la s  señalada en lín ea  de trazos.

Las figu ras 68 y 78 muestran, re lectivam ente, una v ista  

desde arriba y una v ista  la te ra l detallada del dispositivo de 

andaré hidráulico, y

Las figu ras 88 y 98 muestran en v ista  la te ra l y posterior 

el anclaje mecánico.

Refiriéndonos a lo s  dibujos, el sistema según la  inven­

ción comprende un conjunto de ú t i le s  y aparatos que están aco­

plados entre s i  mediante cilindros hidráulicos, de manera que 

pueden ejecutarse todos lo s  movimientos precisos para la  exca­

vación y carga.

Estos aparatos y p iezas van todos e llo s  montados en el pun­

to 1 con ayuda de un pivote,que puede ser girado por el lado 

dél cilindro hidráúlico g  por 1808 y precisamente sobre lo s  dos 

segmentos dentados 1 y 4  que engranan uno con otro, y de lo s  

que el segmento 4  g ira  en torno al punto 1, juntamente con to­

do el d ispositivo , mientras que el segmento 4 g iia  en e l pivo­

te J5, que va sujeto a l bastidor de soporte principal^

El segmento que engrana con el otro segmento es ac­

cionado por el cilindro hidráulico g , conectado por una parte
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con el bastidor de soporte y# por otra, con este mismo segmen­
to

La relación de transmisión entre ambos ¡segmentos dentados 

2 y A ^  e lige  de manera que a una carrera uniforme del cilin­

dro corresponda un movimiento de giroesencialmente oscilante 

sensiblemente idéntico del sistema. Para e l control del brazo 

de contrapeso 2 sirven lo s  dos cilindros 8a y 8b montados jun­

tamente con la  pluma 2  en el pivote 10, Este asiento alojamien­

to común de la  pluma 2  y de lo s  cilindros Impulsores 8a y 8b 

para el brazo de contrapeso 2# f a c i l i t a  el desplazamiento de lo s  

puntos de ataque de e sto s cilindros a lo  largo del brazo de con­

trapeso 2? selectivamente del punto 1¡1 a l punto 12 . De ta l ma­

nera se hace posible emplear el sistema, unas veces como herra­

mienta para cavar, para lo  cual engrana e l punto de ataque 12 . 

y otras como ú t il  de carga, con e l punto de engrane en 11  (váa^ 

se la  f ig . 5&), y e llo  aprovechando siempre él máximo empuje y 

la  máxima superficie de trabajo de lo s  citados cilindros 8a y 
8b.

Para el anda je a l suelo de toda la  instalación se han uti­

lizado dos ^Iqpositivos d istin tos; uno hidráulico (figuras 6a 

y 73) y el otro mecánico (figuras 8a y 93) .

El d ispositivo hidráulico consiste esencialmente en un par 

de cilindros h idráulicos 13a y 13b. accionados por cualquier 

procedimiento idóneo, y que aprietan o levantan lo s  a r ie te s  

14a y 14b. con lo  cual estos penetran en apriete en el suelo o 

se levantan de 61.

El d ispositivo mecánico consiste en dosportacM zos 16 ado­

sado uno a lo s  p la to s de rueda trasera 12 , cuando e l sistema se 

emplea para cavar y catear, y e l otro en lo s  p la to s de ruada de­

lantera 18, cuando e l sistema; sirve para cargar. Por este medio



se consigue un seguyo an d aje  de l a s  ruedas, pues l a s  que están 

adosadas a lo s  calzos no pueden trepar por e llo s  por Impedírse­

lo  lo s  porta calzos 16, Por otra parte, lo s  macizos porta c&lzoy 

hacen imposible cualquier suspensión e lá s t ic a  o inclinación a 

un lado de todo e l sistema. Los portacalzos pueden i r  unidos en­

tre  s i  por medio de un travesaño 12 , o e star de scone otado

Para e l avance del vehículo, lo s  portacalzos 16 son convenien 

temante levantados por tiran tes o de modo sim ilar, y sujetados 

a l bastidor de tran ^orte .

Naturalmente, el sistema que acaba de describirse puede va­

r ia r  en sus d e ta lle s , sin por e llo  apartarse de l a  esencia de la  

invención, l a  cual se define en l a s  reivindicaciones siguientes.

N O T A

Hecha la  descripción del presente Invento se hace constar, 

que esta solicitud se acoge a la  prioridad de la  solicitud de 

patente ita lian a  N% 4389/59 (Acta 16992), depositada el 14 de 

Marzo de 1959, y Que se declaran como nuevas y de propia inven­

ción l a s  reivindicaciones siguientes*

1 . -  Sistema hidro-meoánico u tilizab le  como herramienta pa­

ra o&var, cargar y elevar, caracterizado porque el conjunto de 

aparatos (bastidor de base) con el cilindro o cilindros hidráu­

lic o s , pivotea sobre un solo punto de giro , juntamente con la  

pluma, y puede por tanto ser girado por 1803.

2. -  Sistema, según la  reivindicación 1, caracterizado por­

que el movimiento de giro por 1802 se rea liza  con ayuda de dos 

segmentos dentados, uno de lo s  cuales está conectado con e l p i­

vote sustentador del sistema, mientra-g^l otro está alojado
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sobre un pivote (5) conectado con el bastidor principal (6) .

3.-* Sistema, según la  reivindicación 1 , caracterizado por­

que el brazo de contrapeso puede i r  conectado con el par de ci­

lindros h idráulicos en dos puntos d istin to s, a e leg ir, f a c i l i ­

tando a s i  l a s  d ist in ta s  funciones del sistema como ú t il  de ex­

cavación o como ú t il  de oarga.

4á- Sistema, según la  reivindicación 1, caracterizado por­

que el anclaje al suelo se consigue por medio de a r ie te s , que 

se pueden accionar con un par de cilindros hidráulicos, y de ta l 

manera penetran apretados en la  tierra  o so separan de e lla .

5. -  Sistema, según la  reivindicación 1, caracterizado por­

que para el calce anterior o posterior de l a s  ruedas se u tiliz a  

un dispositivo de anclaje mecánico constituido por calzos de blo­

queo automático, que se montan sobre porta-calzos, unidos o in­

dependientes entre s i*

6.  -  ¡Sistema hidro**meoánico ú t il  iza ble como herramienta para 

cavar, cargar y elevar.

Según se describe y reivindica en l a  presente memoria que 

consta de se is  hojas fo liad as y m oanografiadas por una sola oa­

ra y de cuatro láminas de dibujos.

Madrid, a 12 de Marzo de 1960.

Arturo M A S E R A ,  

p. a#
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