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INVENCION
por “SISIBIA HIDRO-MEQAVICO UTILIZAELE COMO HERRAMIENTA PA-
RA GAVAR, OARGAR Y ELEVAR”, a favor de DON ARTURO MASSRA, de

necionslidad italisna, domiciliado en PIAGENZA "Via Trieste,
n¢ 227~ Italia, “

MEMORIA DESCRIBTIVA

La presente invencién se refiere & un sistema hidro-meof~
nioo utilizable como herramienta pare cavar, cdrgar y elevars

Bste sigtema de la invencidn realiza dichas modalidades
en operéglones sugesivas, mediante el simple intercambio de
algunas piezags como, por ejemplo, la pala y por desgplazamien~
t0 del punto superior de ataque de los cilindrog hidrduliocos.

El sistema comprende una combinacién de Gtile syaparatos ¥
plezag debidamente acopladas entre &l por mediscibn de cilin-
dros hidréulicos, de tal manera gue pusde ejeoutarsge con ge~
gurided oada uno de los movimientos preoisos para las distine
tas funcloness

El conjunto de estos eparatos y Wtiles pivotea sobre un
s0lo punto de giro y puede ser girado 1808 en torno al mismo,
ocon ayudae de un cilindro hidrdulico, que hace engranar sntre

8l dos segmentos dentados, uno de los ocuales osoila alrededor
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del citado punto de giro, haciendo poner en rotacién a todo
el sistema mencionado, mientras el otro segmento daﬁtﬂao va
montedo rotatoriamente en el bastidor de soporte prineipal.
Este segmento es apeionado por un cilindro hidrdulico que,
por una parte, est§ en conexién con el bastidor de =oporte
prineipal y, por otra, con el gegmento dentzado citado en Wl-
timo lugare

Bl brazo de contrapeso es aceionado por un par de cilin-
dros hidrdulicos, cuyos puntos de apoyo fijos ven susgpendi-
dos, juntemente con la pluma del brazo ds contrapeso, de un
punto del bastidor principal de giro, con 10 que lag plezas
superiores de atagque de estos ¢ilindros pueden engranar a vo-
luntad en los diversos puntos del brazo de contrapeso, si
llega el ceso, aprovechando la médxima impul sién posible y la
mayor 4rea de acoidén de estos oilindros, pera todos los fie
nes del sistema, bien como Gtil para cavar, como para cArgaTe.

Todo el sistema va sujeto hidraulio® 0 mecénicemente al
suelos en el primer o3s0y mediante una pa reja de 'oilindrOs
hidréulicos que sirven para apretar contra el suelo los arie-
tesy o tambidn para levantarlos y, en el egv_.ndo o280, median-
te dos calzos de rueda que b10que‘an automédticamente lag rue~
das ¥ ouelgan de portaoalzos, que pusden ir unidos o indepens
dientes unosg de otross

Esta y otras caracteristicas de la invencién se deducirén
de la descrip cién que sigue. En cualquler 0250 esta ge refié—
re & los dibujos gque se acompafian, que tienen solame_nte A T8 o~
ter {lugtrativo como ejemplo, pero no limitativo,

En los dibujoss . A

lag figurag 18 y 22 mues gbran una vista en planta y 19,1;9;

ral del bastidor de giro con los puntos de ataque para la
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pluma y los cilindros del brazo de contrapeso, asi vcomo los
segmen}os dentados para la oscilacién de 1802 de todo el sis-
tema. _

la fige 3% representa una vista esquematica del digposi-
tivo de este sistema en que las diverses posiciones de movis
miento se sefialan en 1fnea de trazo s.

la fig., 42 muestra esuueméticemente como puede hacerse gi-
rar por 1802 el sistema montedo sobre un bastidor automévil.

‘La fig. 56 se refiere & mua repre senta oién esquemdtica
del sistema, con la pala de carga en las diferentes posiciones
de trabajo, una de ellas sefialade en linea de trazos.

lag figuras 68 y 7% muegtran, re gpectivamente, una vista
de sde arriba 'y una vista lateral detallada del dispositivo de
anclaye hidraulico, y _

- Lag figuras 82 y 9% muestran en vista lateral y posterior
sl anclaje meednico,

Refiriéndonos a los dibujos, el éistema gsegln la inven-

cién comprende un conjunto de Gtiles y aparatos que estén aco-

plados entre si mediante oilindros hidrdulicos, de manera gue

pueden ejecutarse todos los movimientos precisos para la exca-
vecién y cargas

Esﬁ:Os aparetos y piezas van todos aellos montados en el pun-
to 1l con ayuda de un pivote,que puede» ger girado por el 12430
del ollindro hidzétlieo 2 por 1802 y precisamente sobre los dos
segmentos dentados 3 ¥ i que engi'anan uno con o0troy y de los
que el segmento 3 gira en torno al punto 1, juntamente con to-
do el digpo gltivo, mientres que el segmento 4 gilre en el pivow
te 5, que va sujeto al ba gtidor de soporte prinoipal.

B segmento 4, que engrama con el otro segmento 3y 08 acg~

oionado por el ¢ilindro hidréulico 2, conectado por una parte
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con el bastidor de soporte y, por otre, con este mismo segmen-
t0 4. "

la relacién de trensnisién entre ambos segmentes dentados
254 » elige dc manera que a una carrera uniforme del cilin-
dro corregponda un movimiento de giroesencialmente oscilante
sensiblemente 1déntico del sistema, Para el control del brazo
de contrapeso ] sirven los d0s cilindros 8a y 8b montados jun-
tamente con la 'pluma 9 en el pivote _:_L__Q, Bgte asiento alojamiens
t0 comfin de la pluma 9 y de los cilindros impul sore s _é_a. y &b
para el brazo de contrapeso [, facilita el desplazamiento de 1os
puntos de atague de estos ciiindros a 1o largo del brazo de con-
trapeso 1, selectivamente del punto 11 al punto 12 De tal ma-

nera ge iiace posible emplear el sistéma, unas veces éomo herra—

‘mienta para cavar, para lo cual engrana el pumto de ataque 12,

y otras como ftil de carga, con el punto de engrane en 1l (véa~-
se la fig, 52), y ello aprovechando slempre al médximo empuje y
la méxima superficie de trabajo de los citados cilindros _8_2 y
. \

Para el a.n_qlaje al suelo de toda la instalacién se han uti-
11zad0 dos dlgpositivos distintos; uno hidrdwlico (figuras 68
y 78) ¥ el otro mecénico (figuras 88 y 98), m |

El disposgitivo hidraulico conskste esencialmente en un par
de cilindros hidrélnioOs ;ig Y m, aceclonados por cuslquier
procedimiento 1déneo, y que ap:iéta.n 0 levantan los arietes
d4a y 14b, con lo cual esgtos penetran en apriete en el suelo 0
se levantan de 61, _ .

El dispogitivo mecfnieco consiste en dos portacalzos 16 ado—
s2do uno a los platos de rueda trasera 17, ocuando el sistema =8
emplea para cavar y catear, y el 0tro en los platos de rusda de-

lantera 18, cuando el sistemm sgirve para cargar. Por este medio
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se consigue un seguro anclaje de lag ruesdasy pues las que estéin
adosadas a 10s c8d20s no pueden trepar por ellos por impedfirse-
lo los portacalgzos 16, For otra parte, los maclzos portacaizoy
hacen imposible cualquier suspensién élé.s‘kica 0 inclinacién e
un lado de todo el sistema. Los portacslzos pueden ir unidos en—
tre s{ por medio de un travesafio 19, o estar desconectadoss

Para el avance del vehiculo, ios portacalzos 16 son convenien
temente levantados por tirantes o de modo similar, ‘y sujetados
al bagtidor de trangporte.

Naturelmente, ol sistema que acaba de describirse puede va-
riar en sus detalles, sin por e_llo apartarse de la egencia de la

inveneibn, la cual se define en las reivindicdciones siguientes.

N 0T A

Hecha la descripcién del pre senté invento se hace constar,
que esta solicitud se acoge a la prioridad de la solicitud de
pétente italiana N¢ 4389/59 (Acta 16992}, depositads el 14 de
Marzo de 1959, ¥ qﬁe se declaran como nﬁevas y de propia inven—
cibn las reivindicaciones siguientes:

1.~ Sistema hidro-mecdnico utilizable como herramienta pa-
ra cAvar, cargary elevar, caracterizado porque el conjunto de'
aparatos (bastidor de base) con el cilindro o cilindros hidrdu-
licos, pﬁo‘cea gobre un s0lo punto de giro, juntamente con la
pluma, y puede por tanto ser girado por 1802,

2.;- 8istema, segln la reivindicacién 1, 7 caracterizado por-
que el movimiento de giro por 1802 se realiza con ayuda de dos
ggmentos dentadosy, uno de los cﬁ;les’ estd conectado con el pi-

vote sustentador del sistema, mientra-gel otro ests alo0jado
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sobre un pivote (5) conegtado con el bastidor principal (6).

3o~ Sistema, seglin la reivindimcibn 1, caracterizado por-
que el brazo de contrapeso puede ir conectado con el paw de ci-
1indros hidrdulicos en dos puntos distintos, a8 eleglr, facili-
tando asi las distintas funciones del sistema como Gtil de ex-
cavagién o como 4til de cargas

4¢~ Bigtema, segfn la reivindioacién 1, cdracterizado por-
que el anclaje al suelo se consigue por medio de arietes, que
se pueden aceionar con un par de cilindros hidrdulicos, y de tal
manera penqtran apretados en la tierra o se separan de ella.

5o~ Sigtema, segln la reivindicacidén 1, c2racterizado por-
que pa-ra el calee anterior o posterior de las ruedas se utiliza
un disgpositivo de anclaje meoénieo constituido por 081zos de blo-
queo automdtico, que se montan sobre porta~calzos, unidos o in-
dependientes entre sfs

6-.'6- Sist'ema hidro-meeinico utilizable como herramienta para
e8var, cargar y elevare.

Sogln se describe y reivindics en la presente memoria qus
consta de sels hojas foliadas y m canografiadas por una sola ca-
ra y de ecuatro léminas de dibujose

Madrid, a 12 de Marzo de 1960,

Arturo M A SER A

Pe 86
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