
REGISTRO OE LAPROPIEOAO INOUSTRIAL O  E$
NUMEROM.47 6P StWCACIQN

ì  6 f f B .  1981

@ v

MODELO DE UTtUDAD 16 JUM. 198t

U N E  A A M O D . 3 2 0 A U T !U C E S E  COMO PR ìM E R A  PA GtNA DE LA MEMOfMA



Se t r a t a  de una disposici& n au tom ática , l a  cual de forma 
sincr& nica y con tinuada desem paleta contenedores y b u lto s  ap i­
lados sobre  p a le ta s ,  a s i  como r e a l i z a  e l  ap ilam ien to  ra c io n a l

** *de d ichas p a le ta s  v a c ia s . J
G eneralizando, l a  invenci&n e s tá  o r ie n ta d a  a onge&Qir l a  

desem palitaci& n de ca ja s  y p roductos r íg id o s  de secci& a-regu­
l a r  que, ex te rio rm en te , p resen tan  s u p e r f ic ie s  opuestae*.süscep- 
t i b l e s  de som eterse a l a  acci&n de medios de p re sa  a te n a z a s , 
lo s  cu a les  actúan sobre dos de su s lados oponentes o c o n tra r io s  
de d ichos contenedores o b u lto s  en g e n e ra l. . .**

La d isposici& n autom ática que se propugna permibé'.dpsempa-
l e t i z a r  una p lu ra l id a d  de b u l to s ,  comenzando desde a r r ib a ,  es

* +  *  *

d e c ir ,  sacando y descargando sucesivam ente lo s  b u lto s  uno t r a s  
o tro  h a s ta  e l  agotam iento de todo  e l con jun to , p ara  finalm ente  
y de forma s in c ró n ic a  encaminar l a  p a le ta  h a c ia  l a  zona de 
ap ilam ien to  de lo s  p a le ta  v a c ie s .

E l accionam iento d e l d is p o s i t iv o , a p a rte  de la s  consab i­
das tran sm isio n es convencionales, se puede o rg an iza r empleando 
in d is tin ta m e n te  sistem as m ecánicos, h id rá u lic o s  o neum áticos, 
ya que en todos lo s  casos se  asegura  un funcionam iento p e rfe c ­
to  exento de problemas y com plicaciones.

En e sen c ia , c o n s is te  en un b a s t id o r  so p o rte , fuertem ente 
a r r io s tr a d o  y de dimensionado v a r ia b le ,  e l  cu a l e s tá  p ro v is to  
do medios tra n sp o rta d o re s  a r o d i l lo s  que d efin en  cu a tro  e s ta ­
c iones o p e ra tiv a s  d isp u es ta s  según una l in e a  dinám ica que r e -
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e ib e  la s  p a le ta s  que tra n sp o r ta n  lo s  b u lto s  a d esem p a le tiza r.
Las p a le ta s  e s tá n  d isp u e s ta s  en f i l a s  y lo s  b u lto s  en 

d ife re n te s  p lanos o e s tra to s  y e l  conjunto  avanza m ediante 
un tra n sp o rta d o r  comandado po r una tran sm is ió n  convecional,

5*- en cuyo cen tro  e x is te  una cadena p ro v is ta  de topes que a r r a s ­
t r a n  l a  s e r ie  de p a le ta s  h a c ia  e l  lu g a r de descarga  y p o s te ­
rio rm en te  h ac ia  l a  zona de ap ilam ien to  de la s  mismas, una
vez v ac ia s  de su con ten ido . *. ..

*  *  *

* * * *Cuando l a  p a le ta  lle n a  de e s tra to s  de b u lto s  o g rad úe-
.  *  *

1 0 .-  to s  se  coloca en l a  p a r te  su p e r io r  d e l t ra n s p o r ta d o r , s e g u í-
* * *

demente es cogida por e l  tope montado en l a  cadena y .a r r a s t r a -
da sobre  lo s  r o d i l lo s  h ac ia  l a  e s ta c ió n  c e n t r a l  denominada

+ + +
tra n sp o rta d o r  de t a b l i l l a s ,  en cuyo momento se  para  todo e l  
s i s t . . .  lo com o triz , .  1 .  v .z  q u . . . t r a c  ^  . . . i d .  u n ^ B ^ i.z a s  

1 5 .-  l a t e r a l e s  que a p r ie ta n  todo e l  ap ilam iento  y lo  f i ja s * p a ra  que 
e l  conjunto  no se  mueva n i  se  desarme. Seguidamente é l ' t r a n s -  
p o rta d o r de t a b l i l l a s ,  a tra v é s  de c u a lq u ie r  sistem a*dé*accio­
nam iento, como puede s e r  e l  m ecánico, h id rá u lic o  o neum ático, 
a r t i c u la  conformando un plano in c lin a d o , a  l a  p a r que r e t ie n e  

2 0 .-  dos b u lto s  de l p lano  su p e r io r , g irando sim ultáneam ente h a c ia
a d e lan te  p ara  d e p o s ita r  l a  ca rg a  sobre un tra n sp o rta d o r  t r a n s ­
v e r s a l  que se encuen tra  en l a  te r c e r a  e s ta c ió n  de l a  l í n e a ,  
s incron izando  e s ta  operación con e l  depósito  de la s  c a ja s  o 
r e c ip ie n te s  que portaban  e l producto  h o r to f r u t íc o la  sobre  un 

2 5 .-  segundo tra n sp o rta d o r  p a ra le lo  a l  a n te r io r .
M ientras o cu rre  l a  a n te r io r  operac ión , e l  tra n sp o rta d o r  

de t a b l i l l a s  cubre e l  vacío  o rig inado  con e l  apresam iento de 
o tro s  dos b u lto s  o ca ja s  y , a s i ,  rep e titiv am en te  h a s ta  ago tar­
l a  carg a  de la  p a le ta ,  en cuyo momento se  pone nuevamente en 

3 0 .-  funcionam iento e l  tra n sp o rta d o r g enera l de r o d i l lo s  que hace
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avanzar h a c ia  l a  segunda e s ta c ió n  una nueva p a le ta  ca rg ad a , a  
l a  ves que e l  p a le t  a n te r io r  to ta lm en te  v a c io , avanza h a c ia  
l a  c u a r ta  e s ta c ió n  donde se almacena en e sp e ra  d e l s ig u ie n te ,  
e l  cu a l se co loca encima del prim ero y a s i  sucesivam ente h a s -  

5 . -  t a  que una c a r r e t i l l a  de brazos r e t i r a  e l  conjunto  de p a le ta s  
v ac ía s  ap ilad as  unas encima de la s  o tra*

P ara  una m ejor comprensión de cuanto antecede se acompa­
ñan una h o ja  de d ibu jos en l a  que se  re p re se n ta  esqu%m#tá.ca-

*  * *

mente l a  invención  que a con tinuación  y con re fe re n c ia * ^  l a
+  *  *

1 0 .-  misma se d esc rib e  d e ta lladam en te .
* *  *

De acuerdo con la  f ig u ra  ú n ica  que se rep re sen ta .e s ; unaI * .*v i s t a  lo n g itu d in a l d e l inven to  y a t i t u l o  meramente i l u s t r a ­
t iv o  no l im i ta t iv o ,  l a  d isp o s ic ió n  autom ática ob je to  d e l p re ­
se n te  r e g is t ro  e s tá  c o n s ti tu id a  por un b a s t id o r  so p o rtp .1 ,

.*1 5 .-  fuertem ente  a r r io s tra d o  y de dimensionado v a r ia b le , o l .c u a l
l l e v a  montado cen tra lm ente  una cadena de tran sm isió n *¿ , p ro -

. . . .v i s t a  de topes de a r r a s t r e  3* y  e l  conjunto  se  completa con 
un doble t re n  de ro d i l lo s  5* que o r ig in a  sendos tra n sp o rta d o ­
re s  l a t e r a le s  comandados por una tran sm isió n  convencional 4 . 

2 0 .-  La d isp o s ic ió n  autom ática d e fin e  cu a tro  e s tac io n es  d iná­
m icas y o p e ra tiv a s , la s  cuales comprenden, una prim era donde 
se  d epositan  la s  sucesivas p a le ta s  a deaem paletap 6 , una se ­
gunda es tac ió n  denominada tra n sp o rta d o r  de t a b l i l l a s  7 que 
e s tá  dotado de unas p iezas l a t e r a l e s  de a p r ie to  8 y de unos 

25. -  b razos de accionam iento 9 t in d is tin ta m e n te  m ecánico, h id r á u l i ­
co o neum ático, que son lo s  encargados de acc io n ar e l  t r a n s ­
p o rtad o r ue t a b l i l l a s  7 p a ra  que sim ultáneam ente tome dos ca­
ja s  o re c ip ie n te s  de la  p a r te  su p e rio r  d e l p a le t  10, a r t i c u le  
y g i r e  p a ra  d e p o s ita r  l a  f r u ta  11 sobre un tra n sp o rta d o r  tra n e  

3 0 .-  v e rs a l  12 que l a  conduce a l  e x te r io r ,  a l a  vez que l a  c a ja  o
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r e c ip ie n te  vacio  13 se  decan ta  sobre o tro  tra n sp o r ta d o r  14, 
p a ra le lo  con e l  a n te r io r .

E sta  operaci&n de vaciado se  r e a l i z a  en l a  te r c e r a  es­
ta c ió n  y s in c ró n ic a  y sim ultáneam ente e l  tra n sp o r ta d o r  de t a -  

5 . -  b l i l l a s  7 vuelve a su p o sic ió n  o r ig in a l  determ inada por e l
tope  15 p a ra  a p re sa r  dos nuevas c a ja s , re p itié n d o se  e l  c ic lo  
h a s ta  ag o ta r por completo l a  carg a  de l a  p a le ta  parada en l a
prim era e s ta c ió n , en cuyo momento se pone en movimien&a b l  do-

*  * *

b le  t r e n  de r o d i l lo s  tra n sp o rta d o re s  p a ra  h ace r avanzpH*qna
*  *  *

1 0 .-  nueva p a le ta  cargada , a l a  vez que l a  p a le ta  v a c ia  avanza ha­
c ia  l a  c u a r ta  e s ta c ió n  donde e x is te  un a p ila d o r  16 p ro v is to  deI .gu ias  17 que sucesivam ente van configurando una p i l a  de la s
mismas en espera  de s e r  r e t i r a d a s  a tra v é s  de una c a r r e r i l l a
de tra n s p o r te  18. . . . .

1 5 .-  D e sc r ita  su fic ien tem en te  l a  n a tu ra le z a  y  a lc a n c e .^6  l a
* .  . .p re se n te  in ven c ió n , a s i  como una forma p re fe r id a  de p o d e rla  

l l e v a r  a l a  p r á c t ic a ,  se hace c o n s ta r  que en l a  misma podrán 
s e r  v a r ia b le s  lo s  m a te r ia le s , form as, dim ensiones y , en gene­
r a l ,  todos aq u e llo s  d e ta l le s  acceso rio s y secundarios que no 

2 0 .-  a l t e r e n ,  cambien n i  m odifiquen l a  e se n c ia lid a d  que se  propone.
Los térm inos en que queda red ac tad a  e s ta  Memoria son c ie r ­

to s  y f i e l  r e f l e jo  d e l o b je to  d e s c r i to ,  debiéndose in te r p r e ta r  
en su  sen tid o  más amplio y nunca con c r i t e r i o  de car& cter r e s ­
t r i c t i v o .
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R E I  V I  N D I  G A C I  O N E Sat!!BS6*aa*anBM*mamn**MHHHUHas)nmsn*anmwn&!*
1&.- D isposic ión  au tom ática p ara  desem paletar contenedo­

re s  y en g en era l b u lto s  ap ilad o s  sobre p a le ta s  y p a ra  e l  a p i-  
lam iento  de la s  mismas, c a ra c te r iz a d a  por e s t a r  c o n s ti tu id a  

5 . -  por un b a s tid o r  so p o rte , fuertem ente  a r r io s tra d o  y de dimen­
s io n es  v a r ia b le s , e l  cu a l d e fin e  cu a tro  e s ta c io n e s  o p e ra tiv a s  
y dinám icas c o n s is te n te s  en una prim era donde se d epo sitan  
la s  p a le ta s  ca rg ad as, una segunda denominada transpoy&Qdbr de/ 
t a b l i l l a s ,  p ro v is ta  de p iezas  l a t e r a le s  de a p r ie to  y^dé'-bra- 

1 0 .-  zos de accionam iento convencionales que in d is tin tam en te .p u ed en  
s e r  comandados de forma m ecánica, h id rá u l ic a  o neum áticam ente, 
a l a  vez que actúan  sobre e l  tra n sp o rta d o r  de t a b l i l l a s , ,  e l  
cu a l sim ultáneam ente apresa  dos b u lto s  o c a ja s  de l a .g a r t e  su­
p e r io r  de la  p a le ta ,  a r t i c u la  y g i r a  p a ra  d e p o s ita r  1^* c a rg a

15-- sobre  l a  te r c e r a  e s ta c ió n  c o n s t i tu id a  por un tra n sp o rta d o r
* * * * *t r a n s v e r s a l  que l a  conduce a l  e x te r io r  a l a  vez que lasL c a ja s  

o re c ip ie n te s  vac io s son decantados sobre un segundo tra n s p o r­
ta d o r , p a ra le lo  con e l  a n te r io r ,  que com pleta e l  vaciado d e l 
conjunto  apresado y su  v eh icu lac ió n  h a c ia  e l  e x te r io r  de l a  

2 0 .-  l ín e a  que aún dispone de una c u a r ta  e s ta c ió n  reservad a  p a ra
r e c i b i r  la s  p a le ta s  v ac ias  y desde l a  cu a l son r e t i r a d a s  a  t r a ­
vés de c a r r e t i l l a s  de t r a n s p o r te .

2&.- D isposic ión  au tom ática  p a ra  desem paletar contenedo­
re s  y en g en era l b u lto s  ap ilad o s sobre p a le ta s  y p a ra  e l  a p i-  

2 5 .-  lam iento  de la s  mismas según, re iv in d ic a c ió n  1&, c a ra c te r iz a d a
porque e l  b a s t id o r  soporte  lleva , montado cen tra lm ente  una cade­
na de tra n s p o r te  p ro v is ta  de topes de a r r a s t r e ,  flanqueada por 
un juego de tre n e s  de r o d i l lo s  que determ inan sendos tra n sp o r­
ta d o re s  l a t e r a le s  comandados p o r una. tran sm isió n  convencional, 

3 0 .-  lo s  cu a les  se ex tienden  long itud ina lm ente  a todo e l  la rg o  d e l



b a s t id o r  so p o rte .
3&.- D isp osic ió n  autom&tica p a ra  desem pale tar contenedo­

re s  y en g en era l b u lto s  ap ilado s sobre p a le ta s  y p a ra  e l  a p i-  
lam iento  de la s  mismas, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,c a ­
ra c te r iz a d a  porque e l  tra n sp o rta d o r  de t a b l i l l a s  v e r t i c a l  d is ­
pone de un tope p a ra  su b ir  lo s  b u lto s  dos a dos, a l a  vez que 
sus p iezas  l a t e r a le s  atenazan a l  conjunto y lo s  brazos de ac­
cionam iento o rig in an  un doble movimiento de a r tic u la ó iá &  y de* *.*
g i ro ,  en ta n to  que e l  juego de tra n sp o rta d o re s  laterg l& a, se

+  *  *

p ara  autom áticam ente a l  ob je to  de p o s i b i l i t a r  ventajosam ente
e l  avance y g iro  d e l tra n sp o r ta d o r  de t a b l i l l a s ,  asi'com o l a: .s u e l ta  de lo s b u lto s  y productos en lo s  mismos contenidos de­
cantados sobre lo s  tra n sp o rta d o re s  tra n s v e rs a le s  e x is te n te s  en 
l a  t e r c e r a  estaci& n, p a ra  una vez re a l iz a d a  e s ta  o p e ra c ió n ,re -
to m a r  a l  punto de p a r t id a  p a ra  p ro seg u ir e l  c ic lo  r e p e t i t iv o

+  *  *
*  +  *  *en ta n to  e x is ta n  b u lto s  en l a  p a le ta  parada en l a  segunda es­

ta c ió n , en cuyo momento de forma autom&tica se  pone en movi­
m iento e l  juego de ro d i l lo s  l a t e r a l e s  sobre lo s  cuales avanza 
una nueva p a le ta  cargada, m ien tras  que l a  p a le ta  a n te r io r  va­
c ia  se  d e s liz a  h a c ia  l a  c u a r ta  e s ta c ió n  donde e x is te  un a p i-  
la d o r p ro v is to  de gu ias que s in c ró n ic a  y sucesivam ente c o n f i­
gura  un ap ilam ien to  de p a le ta s  v a c ia s , la s  cu a les  en e s t r a to s  
ascendentes esperan s e r  r e t i r a d a s  con e l concurso de una ca­
r r e t i l l a  o elemento s im ila r .

4& .- D isposic ión  autom&tica p a ra  desem paletar contenedo­
re s  y en genera l b u lto s  ap ilados sobre p a le ta s  y p a ra  e l  a p i­
lam iento  de la s  mismas, según re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  c a ra c ­
te r iz a d a  porque e l  a p ilad o r de p a le ta s  v ac ia s  dispone de un 
d is p o s it iv o  de e lv a c ió n , montado po r encima de lo s  medios de 
t r a n s p o r te ,  c o n s titu id o  por un juego de b a s t id o re s ,  m óviles



-  8 -

5 .-

10.-

en ambos se n tid o s  h o r iz o n ta le s , conjuntado con guías p o s ic io -  
nadas en lo s  l a t e r a l e s  opuestos de lo s  c ita d o s  medios de 
t ra n s p o r te  y b razos que actúan  asociadam ente en l a  e lev ac ió n  
y y ux tap o sic ió n  de la s  mencionadas p a le ta s  v a c ía s , a l a  vez 
que, una vez r e a l iz a d a  cada una de d ichas operaciones r e p e t í  
t i v a s ,  v o lv er a  l a  p o sic ió n  I n i c i a l  en esp era  de nuevos pa­
l e t a .

5&.- "DISPOSICION AUTOMATICA PARA DESEMPALETAR doNTgNE-
DORES Y EN GENERAL BULTOS APILADOS SOBRE PALETAS Y PA&Á'EL

*  *  *

AFILAMIENTO DE LAS MISMAS".
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