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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presents invento se refiere a un mecanismo de ma-
niobra per?accionado para interruptores de instalacién eléctri
ca‘en especial para interruptores de proteccidn de lf{nea o - -
bien para interruptores de proteccidn contra corrientes diferen
ciales con un estribe en la forma U que transmite ei movimien=-
to oscilatorio de la palanca de contacto al mecanismo de con=~-
tactos o el punto de enclavamiento, respsctivamente, y de cuyoS
brazos uno se encuentra guiado en una de las dos pletinas que
circundan el mecanismo de maniobra.=-

Los mecanismos de maniobra de la clase mencionada al
principio estén dispﬁestos en interruptores de proteccigh-ka'—
1f{nea y ademds en los interruptores ds proteccidn contra:.:ﬁcrrieg_
tes difersnciales, entre dos pletinas, llevando, el mecéﬁﬁamo
de maniobra un punto de snclavamiento que puede ser aoﬁihé& —
por medio de un dispositivo de disparo. Para ello, en alfmaca—
nismo de disparo esti dispuesta una palanca de contacto-.as'cilan
te con la qué sl punto ds enclauamiento'pueda ser de nuhﬁﬁ:an-
ganchado siendo girada en el caso de una desconexidn 1d:§hbuﬁg
dura de maniobra o bien la palanca de contacto desde lg pgsi—
cidn da conexidn hacia la posicidn de desconexidn.-

El proceso de conectar se desarrolla de tal mbdo que,
por medio del giro de la empufadura de conexidn, el mecanismo
de maniobra @s pasado por un punto muerto o por una gosicién de
punto muezto, respectiVamenﬁe,por lo que es alcaﬁzado el punto

de enclavamiento. Esta conexidn mecdnica tiense por efecto una

determinada sacudida, dado que algunas piezas como, por e jemplo,
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8l estribo en forma de "U", que se sncuentra unido con la empu-—
fiadura de maniobra choca durante el proceso de conactar fuerte-
mente contra un tope. En los interruptorses de proteccidn contra
corrientes diferenciales con disparadorss muy sensibles, este -
hecho tiene en ciertas circunstancias por consecuencia, que el

disparador llega a colocarss otra vez an la posicidn de disparo,

ya que la sacudida vence la fuerza de atraccidén del imén perma=~

nente en el disparador magnético.-

El presente invents tiene por objato crear un inte- -
rruptor de la clase mencionada al principio, en el que se consi
gue cierta amortiguacidn en la conexidn y, por consiguiente, =
una reduccién en la sacudida durante el proceso de la cékqéjﬁn.-

De acuerdo con el presente invento, este objetg se —-

consigue por las caracteristicas distintivas de la reivinéica—

ciﬁn l) *™

. .
s, %

.
.

e %o

Ds las reivindicaciones sacundarias pueden desprandsr

se otras convenientes formas de realizacidén del presente ipven-

to.- c ot

Por medic del plano adjunto se pretende explicay con

més detalles un ejemplo, de realizacidén de la presente inven- -

cidne=-

La dnica figura muestra una vista lateral de un meca-
nismo de maniobra con el elemento amortiguador elistico confor-
me el presents invento,-

El mecanismo segln la Unica figura tiene las pletinas
10 entre las cuales se encusntra alojado el mecanismoc operador

propiamente dicho.— Estas pletinas 10 sirven para el alojamien-
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to giratorioc de una palanca de contacto 12, habiéndose indicado
el punto de giro con la refersncia l4. Un estribo en forma de -
"y" 18 es giratoriamente unido-con el extreme 16 de la palanca

de contacto 12, sl cual se extiende hasta mds alli del punto de

giro 14 y que en parte estd cubierto por la pletina delantera - -
10, estribo este de cuyos brazos uno 20, dirigido verticalmente
hacia dentro dsl cuadro distribuidor es guiado en una ranura Q-
22, misntras que el otro brazo 24 (que también se dirige verti~
calmente hacia dentro dsl cuadro de distribucidn) se encuentra

guiado dentro de otra ranura 26 practicada em la pletina. La ra
nura 22 estd doblada en forma circular, estando dispuesto el ra
dio del arco en el punto de giro de la palanca de contac&d.lZ.

El alma del estribo 18 estd situada por fuera del hueco ﬂhrmado

por las plstinas 10.~ e

Adamés, en la figura se observa asimismo una éﬁa:aa -
disparo 28 cuyo funcionamiento estd descrito con més detaéle en

la solicitud de patente depositada paralslamente sagiin la,.rsfe-

rencia Ndm. Mp 509/80.- 2:‘:

Alrsdedor del eje 14 de la palanca de contacta“l:z.. es—
t4 colocado un extremo del brazo 32 de un estribo alést%??:ﬁﬂ -
en forma de "U", mientras gque el otro extremo dsl brazo 34 se.-
encuentra rigidamente unido con una pared de tope 36 que Se 8x~
tiende verticalmente con respaecto a las pletinas ll del mecanis
mo opurador, 4 bien el mismo estd unido al menos de tal formaA-
que el brazo 34 no puede moverse de su posicidn., El brazo 32 es

t4 acodado come tal y dispuesto en el recorrido de giro del bra

zo 20 del estribo 18.-
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La figura indica la disposicidn en estado da conexién.
En este caso, el brazo 20 estd dispuesto a tope con el brazo 32
por lo qus el estribo 30 estd ligeramente deformado. Durante un
proceso de desconsctar, la empufiadura de maniobra gira, en een=-
tido de las manecillas del reloj, alrededor del sje 14, pof lo
que sl brazo 20 llega al ektramb superior de la ranura 22, 8l -
que estid situado a la izquierda, mientras que el brazo 24 es ——
desplazado hacia arriba, en sentido de la flecha "F", Para el =
process de conectar, la smpufiadura de maniobra 12 es girada en
sentide contrario a las manecillas del reloj a la posicién diby

jada en el plano, por lo que el estribo 24 es desplazado en con

tra da la dirsccidn de la flecha dentro de la ranura, sfehde oi
rado el brazo 20 alredsdor del sje 14 dentro de la ranuné:ZQ.

Al final de su recorrido, el brazo 20 choca con el brazo'éz por
lo que tiene lugar una suspensidén eldstica del movimian;b.yg —

con ello una especise de amortiguacién. Gracias a ello queda im-

pedido un posicionado a tope duro, en forma de choqus, dal .estri |

bo 20 contra el extremo de su recorrido.- L
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REIVINDICACIONES

18,~ Mecanisme de maniobra perfeccionado para interruptores de
instalacidn eléctrica; sobre todeo para interruptores de protec-
cidn de lfineas o bien para interruptores de proteccidén contra ~
corrientes diferenciales, equipado con un estribo en forma de =
"y" qus transmite el movimiento oscilatorio de la palmca de con
tacto al mecanismo operador o punto de enclavamiento, respecti~-
vamente, y de cuyos brazos uno estd guiado en una de las dos =——
pletinas que circundan el mecanismo operader caracterizado por-
que un poca antss del final del recorrido que durante sl proce-
so de conexidén, efectla la parte de la palanca de contacto, que
estd situada en la zona entre las pletinas, esti prauist:‘f-y:d to
pe eldstico que absorbs elisticamente el movimiento de Lé:palag
ca de contacto durante el proceso de conexidn.— - -E-

28 ,~ Mecanismo; confdérme a la reivindicacién 18, caractéf@%hdo
porque como tope eldstico estid previsto un estribo aléstiéa en

forma de "U", de cuyos brazos uno esti fijado al punto dg.aloja

miento de la palanca de contacto, mientras gue el otro Htaig o~

..

del mismo estribo estd suspendido en la pletina gquedando’jmpedi

do un movimiento giratorio del estribo elistico.-

38,~ "MECANISMO DE MANIOBRA PERFECCIONADD PARA INTERRUPTORES DE

INSTALACION ELECTRICA" -

e

Consta la presente memoria descriptiva de
seis hojas numeradas y mecanografiadas por una sola cara, a las

que se acompafia un plano para su mejor comprensidn.-

Madrid,
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