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I N V E N C I Ó N

por "MAQUINA AUTQPRODUCTORA DE ENERGIA CINETICA", a favor .de 
DON RAFAEL NEDEO ALEGRIA, de nac iona lidad  española, domici­
l ia d o  en Madrid, "Avenida del M editerráneo , nS 7".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p re sen te  invención se r e f ie r e  a. una. máquina au to - 
p roducto ra de energ ía  c in é t ic a .

E l fundamento de la  p re sen te  invención es la. p o s i b i l i ­
dad de transfo rm ar energ ía  p o te n c ia l en energía c in é t ic a  

5. aprovechando 1? acción de la  gravedad.
Como es gañido, l a  d i f ic u l ta d  p r in c ip a l  con que se ha. 

tropezado en lo s  ensayos h a s ta  ahora re a liz a d o s  para, produ­
c ir  energ ía  sin  el concurso da un m anantia l e x te r io r ,  h i ­
d rá u lic o , e lé c tr ic o ,  a t e . ,  ha sido la  im p osib ilid ad  de re -  

10 . cuperar la. p o ten c ia  una. vez vencida una. r e s i s te n c ia ,  es de­
c i r ,  que no ha sido p o s ib le  asegurar una continu idad  en e l 
funcionam iento de la  p o ten c ia .

E sta  invención salva t a l  d if ic u l ta d  consiguiendo p rá c ­
ticam ente que la  potencia, recupere su p o s ib i l id a d  de acc io - 

15. nam le n to  sin  el concurso de fu e rza  a r t i f i c i a l  e x te r io r .
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l a r e  e l io ,  anu la en determ inados momentos la  emoción de la  
p o ten c ia  y es entonces la. r e s is te n c ia  l a  que eventualm ente ac­
tú a  como p o ten c ia  para que la. potencia, propiam ente dicha recu ­
p ere  la. p o sic ió n  en que vuelve a almacenar energ ía  p o te n c ia l  
p re s ta  a. transfo rm arse  de nueyo en c in é t ic a , y como p a ra  e llo  
no se u t i l i z a  fuerza, a jena alguna, queda, a s i  asegurada l a  su­
cesión de c ic lo s  in in te rru m p id a .

E l invento  quedará mejor comprendido ilu s tra n d o  una p o s i­
b le re a liz a c ió n  del mismo con re fe re n c ia  a. la. f ig u ra  de l a  ad­
ju n ta  lám ina de d ib u jo s; dada como ejemplo esquemtizado y no 
l im i ta t iv o .

la  máquina o b je to  de e s ta  invención consta de lo s  elemen­
to s  p r in c ip a le s  s ig u ie n te s : una p i s t a  tra p e z o id a l tu b u la r en 
re c o rrid o  cerrado de p lano  de conjunto v e r t i c a l ;  una palanca 
de prim er género , e x te r io r  a dicha p i s t a ,  y cuya o sc ila c ió n  
t ie n e  lu g ar también en p lano  v e r t i c a l ;  una r e s is te n c ia  mate­
r ia liz a d a . en une. maga de cu a lq u ie r tra za d o ; una p o ten c ia  ma­
te r ia l i z a d a  en una masa, e s fé rica ., siendo su pe so su p e rio r a l 
de le  masa de la  r e s is te n c ia  en cuantía, t a l  que supere, no 
solo a l peso de e s ta  r e s i s te n c ia ,  sinó que sea capaz de ven­
cer tam bién lo s  rozam ien tos de todo orden d e sa rro lla d o s  en 
e l funcionam iento de l a  máquina; un juego de mecanismos ro­
t a to r io s  accionados p o r l a  masa de l a  r e s is te n c ia  propiamen­
te  dicha; y medios r o ta to r io s  tran sm iso re s  de accionam iento 
a l a  ap lic a c ió n  a que e s ta  máquina se d e s tin e , habiendo ade­
cuada d isp o sic ió n  de elem entos tran sm iso re s  favo recedores 
de la  acción  r e s i s t e n te  cuando e s ta  acción  haya de cumplir 
su eventual cometido de p o ten c ia  recuperadora, de en erg ía  po­
te n c ia l  p a ra  la  p o te n c ia  propiam ente d icha, y que compensen 
al menor peso de la. r e s is te n c ia  resp ec to  a la  p o te n c ia .
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T En a -b -c -á  se indios.-en le  fig u re  l a  p i s t a  tu b u la r  que 
re c o rre  la. ma.gs. e s fé r ic a  do la  p o t-n c is . en. cada c ic lo , lo s  
elem entos r e s i s t e n te s  son, una masa. R de peso in f e r io r  a l de 
g con que se designa la  maga, e s fé r ic a  a n te s  ind icada para, la  
p o te n c ia . El accionam iento de p o ten c ia  y r e s is te n c ia  se e je r ­
ce sobre l a  palanca, de prim er género 1- 2 - 3 . en que 1 es el 
punto de ap lic ac ió n  de la  p o te n c ia , 2 es si punto de apoyo 
y 2  es el punto de ap lic a c ió n  de l a  r e s is te n c ia .  A e s to s  pun­
to s  de ap lic ac ió n  se a r t ic u la n  sendos v á s tsg o s  v e r t  i  cálmente 
gu iados Yg pare l a  p o ten c ia  y YR p era  la. r e s is te n c ia .  El váa- 
tago Yg p en e tran te  en a l tramo v e r t ic a l  a-b de la. p i s t a  tubu­
l a r ,  que es el lado  co rrespond ien te  a la  base menor del t r a ­
pezoide de b eses p a ra le  l a s  a-b y c-d y de la d o s  inclina, dos 
b-c y d -a . re a l iz 'a n d o  se dicha p en e trac ió n  de Yg a t r a v é s  de 
una adecúa da. ab e rtu ra  practica-da en el codo b de la  p i s t a ,  
reme, ta  su extremo l i b r e  su p erio r en p la ta fo rm a donde apoya 
le  masa g  de la. p o te n c ia , m ien tra s  que e l vástago YR remata 
su extremo l i b r e  con la  mase, de la. re s is te n c ia . R propiam ente 
d icha. El vástego Yg t ie n e  un re corrido  v e r t ic a l  d e s liz a n te  
que comprende, desde su p o s ic ió n  sup erio r ( l in e a  l le n a )  en
que la  plataform a, enrasa con. l a  desembocadura del tramo de 
p i s ta  d - a . h a s ta  su p o s ic ió n  in f e r io r  en. que la. p ía  ta fo  rm ^n - 
raee, con la  embocadura del tramo de p i s t a  o-c (linea , de pun­
to  e V'P) . El v éstsg o  YR tie n e  un re co rr id o  v e r t io s !  guiado 
que comprende, desde su p o sic ió n  in f e r io r  ( l in e a  l le n a )  en 
que asimismo le. mese, R o copa su p o s ic ió n  mas b a ja , h a s ta  su 
p o sic ió n  su p e rio r ( l in e a  de p u n to s V'R) en que la  mesa R 0-  
cupe. su p o s ic ió n  mas elevada R^, ind icada  también en l in e a  
de p u n to s, siendo a s í  l a  posición, de l a  palanca 1-2-3 l a  re -  
pr? sentada, en. l in e a  l le n a  para  l a s  Yg y YR*30.
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la  mss?. r e s i s t e n te  R l i e  vs apénd ices 1=1  que engranan 
con cadenas sin f in  l a t e r a l e s  T-T'  que enlazan lo s  juegos de 
p o le a s  dentadas 4- 4 '  y 5- 5 ' .  respec tivam en te , de su erte  que 
a l e le v a rse  R acciona d ichas p o le a s  para  ro ta c ió n  en un sen­
t id o ,  hasta- a lc an z a r la  p o sic ió n  R ' y a l descender l a s  hace 
g i r a r  en sen tido  c o n tra r io , siempre opuesta la. ro tac ió n  de un. 
juego a la  del o tro . Una p o le a , p o r ejemplo la. 4.' en e s te  e- 
jemplo, l le v a  s o l id a r ia  o tra  p o lea  s im ila r  que tra n sm ite  su 
ro ta c ió n , por ejemplo cor co rre s , a una. p o le a  análoga 6, mon­
tad a  en un e je  aue a su vez s irv e  p ara  c a la r  le. ru ec a  % de
mucho mayor diám etro que l a  6, y en la. p e r ife r ia , de es ta  rua­
da & va f i ja d o  el extremo de un cable o cuerda, f le x ib le  8 
que penetra, en el tramo v e r t ic a l  de la  p i s t a  a t r a v á s  de 
una adecuada ab e rtu ra  p rac tic a d a  en. el codo d en la  pared  
su p erio r del tubo y f re n te  a l e je  v e r t ic a l  de e s te  tram o. Es­
te o?ble o cuerda l le v e  colgando en su extremo l i b r e ,  dentro  
de la. p i s t a ,  un sostén  2  a modo d? e s t r iñ o ,  que puede ocupar, 
o la  p o sic ió n  su p erio r <¡¡, cuando el caole o cuerda e s tá  enro­
l la d o  a l a  p e r i f e r i a  de quedando entonces el s-ostón en­
rasado con la  embocadura del tramo de p i s t a  d -a . o la  p o s i­
ción i n f e r io r  2 '  (cab le  8 '  en l in e a  de puntos) en la  que el
e s tr ib o  queda enrasado con l a  desembocadura del tramo de p i s -
t a  b -c . P ara aseg u ra r un buen enrase es p r e f e r ib le  que el co­
d o 'g  p re se n te  un e n tra n te  a lineado  con el e je  del tramo ver­
t i c a l  c -d . 31 tramo in c lin ad o  b-c l le v a  un spèndi ce o sc ila n ­
te  a modo de v á lv u la  que perm ite  el pago de l a  po tan  cíe,) co­
mo se d escrib irá , en e l funcionam iento, en un sen tido , pero 
impidiendo su re tro c e so . En la  f ig u ra  se ind ios en jg e s te  ap­
p èn d i ce o s c i la n te .  Conviene d isponer am ortiguadores en lo s  
p u n to s de choque de l a  masa, de p o te n c ia .
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p o s ic ió n  i n i c i a l  de p artida . en que le  p o ten c ia  3? o cupe

su s itu ac ió n  me.g elevada en si tramo a -b , la  r e s is te n c ia  R 
la  mas baja , y p o r e l lo  l a  palanca 1-2-3 se encuentra en l a  
p o sic ió n  ind icada en l ín e a  l l e n a  en el d ib u jo , s i  liberam os 
p o r cu a lq u ie r medio adecúa.do a l vástago v¡P, la  bola. 3? des­
cenderá por le, gravedad, e impulsando a, l a  palanca. 1 -2 -3 . 
o s c i la rá  con el consigu ien te  desplazam iento hac ia  a r r ib a  de 
la. m&ea de r e s i s t e n c ia  3 . Durante e s ta  ascensión  lo s  apéndi­
ces 7 -7 ' .  que estén  consta.ntem.ente engranados en l a s  cadenee 
T-T' .  provocarán la  ro tac ió n  de sus re sp e c tiv o s  juegos de po­
le a s  y en d e fin itiv a , la  ro tac ió n  de la. rué da o gran p o lea  X 
en el sentido  ind icado  por l a  flecha. F con el de senr ol lam iento 
del o?;ble o cnerda. 8 y descenso del sostén  2 .

Cuando la. p o ten c ia  3? alcanza su p o sic ió n  in fe r io r  en el 
tramo ar&. se encuentra, con e l tramo in d in a d o  b^g y ruede, 
por é l ,  pero como ya. no g ra v ita  sobre el punto de a p lic a c ió n  
de p o ten c ia  de la, palanca, 1 -2 -3 . queda actuando sobre e s ta  pa­
lanca solamente la  masa., r e s i s te n te  R, que s i bien antes se e­
lev ó  por p e sa r  menos que 3?, ahora, no encuentra, r e s is te n c ia  
en descender, pero  como le. p o ten c ia  3? ya. l le g a  en tonces al 
recodo c. donde, debido al c itado  desenrollam iento del cable o 
cuerda, 8 se encuentre, el sostén 2  en su posic ión  e s te  soe-
tén  rec ib e  a, l a  bola F y seguidamente, por e l descenso ya in i ­
ciado de l a  ma sa R y g iro  en sentido  in v erso  de la  s rueda s 
o p o le a s , la. rueda X recogerá, ce.ble o cuerda y e le v a rá  e l so s­
tén  2 '  po rtando  l a  bola. F h as ta  que a l vo lver a. a lc an za r la. 
masa. R ' su p o sic ió n  R l a  cita.da bola F habrá  lleg ad o  a l ex­
tremo sup erio r del tramo c-3 pare d e s liz a rs e  ñor s i tramo in -
c lin ad o  d-a. a apoyarse sobre la  plataform a, ya elevada de a -b .30
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Ahora b ien , le  id ea  fundamental de este, invención es? que 

a p e sa r  de ser l a  po tencia  P de mayor peso que la  r e s is te n c ia  
R, ha quedado r e s u e l ta  de una manera o r ig in a l  la  fa se  de que 
la  potencia. 3? recupere s u p o s ic ió n  productora de energ ía  po­
te n c ia l  p re s ta  transfo rm arse  en c in é t ic a , a co sta  precisam en­
te  de aq u e lla  r e s is te n c ia  actuando even tualpen te  como poten­
c ia .  P a ra  comprender l a  p o s ib i l id a d  de e s ta  in v e rs ió n  de es­
fu e rzo s se ha re c u rrid o  a. dos fa c to re s  e se n c ia le s  que son.,' l a  
mayor lo n g itu d  del brazo de r e s is te n c ia  resp ec to  a l de po ten­
cia en la  palanca 1 -2 -5 . a s i  es p o s ib le  te n e r  en cuenta en el 
peso de ¡P, no solo el que venza el peso de R, sinó que permi­
ta  también l a  o sc ila c ió n  de dicha, palanca con brazo de r e s i s ­
tencia. favo rec id o , y a s i ,  cuando la  r e s i s te n c ia  actúa como po­
te n c ia , e s ta  mayor lo n g itu d  de su brazo de p a lan ca  f a c i l i t a ,  
su acción elevadora de la  bo la  P. El o tro  fa c to r  que coopera 
con e l a n te s  ind icado  es que el diám etro de la. rueda o polea.
X es muchísimo mayor que el de cua lqu ie r p o lea  de la  transm i­
sión , lo  que, además de favo recer la  a n te s  mencionada eleva­
ción de P. en el tramo c -d . perm ite  una compensación en tiempo 
de re c o rr id o , es. d e c ir , que s i bien e l tramo ac tiv o  a-b es 
mas co rto  que el tramo elevador c -d , ta rd a  lo  migmo en caer 
la  bo la  P en aquel que descender el sostén <¡) en é s te , o sea 
que e s ta  o o la  a l l le g a r  al recodo n ya se encuen tra  a l l í  con 
e l sostén  jj, y cuando e s te  sostén l le g a  a l  recodo d ya está, 
llegando  a l recodo a la  p lataform a psra. r e c ib i r  seguidamente 
a dicha bola, de p o te n c ia .

E l apéndice J2 en e l tramo b-c impide re tro ced a  P pero  
p erm ite  gu paso h a s ta  el recodo g .

Como l a  ru ed a  X transm isora, de energía, a. la. a p lic a c ió n , 
g i r a  en sen tido  h o ra r io  y a n t ih o ra r io , a lte rn a tiv a m e n te ,

6 -



y hay a p lic a c io n e s  que requ ie ren  r e c ib i r  el impul eo en un so­
lo  sen tid o , en e s to s  casos b asta  dotar a l e je  del embrague s i ­
m ila r a l  de rueda l l o r e  3.e b i c ic le ta s ,  p o r ejem plo.

Dentro 3?. le  e sen c ia l
r í a n t e s  do d e ta l le  asimismo o b je to  de la  p ro tec c ió n  que reca­
ba. Así podrá se r la. máquina del tamaño que sea apropiado a su 
a p lic a c ió n , s u b s t i tu i r  la  palanca 1-2-5 p o r una m a te r ia l iz a ­
ción h id ráu lic a ., h acer m óviles lo s  apéndices 7 - 7 r egul a r  l a  
rap id ez  de a sce n s ió n 'y  descenso de la  re s i  s t  encía R m ediante
d isp o s ic io n es  p a r t íc u la .re s  d? l a s  corre 
ble oer sistem as de palanco a a r t ic u la d a s

s tra n sm iso ra s , estam­
p a ra  transm isió n  de mo-

v im ien to s, a p l ic a r  la. máquina a cu a lqu ie r mecanismo que req u ie ­
ra  con tinu idad , t a l e s  como juegos o ju g u e te s , elevación de a- 
gua, e tc . siempre respetando la. id ea  fundamental de emolesr 
como único motor l a  gravedad.

N 0 T A

Hecha la  d escrip c ión  del p re sen te  invento  se dec la ran  co­
mo nueva s y de p ro p ia  invención l a s  re iv in d ic a c io n e s  sigu ien­
te  s:

1 . -  Máquina au toproductora de en erg ía  c in é t ic a , en c ir io  
continuo, a base de l a  transform ación  de energía p o te n c ia l 
m ediante la  acción  de la. gravedad, osra e te riz a  da por constar 
do, una p i s ta  t r a p e c ia l  tu o u la r  para. $j_ re c o rr id o  continuo 
d? la. masa, de l a  p o te n c ia , una palanca, de p rim er género so­
b re  la  que actúan alternadam ente la, p o ten c ia  y la  r e s is te n ­
c ia , haciendo esta, ú ltim a l a s  veces de p o ten c ia  en l a s  f a ­
ses de in a c tiv id a d  de a q u e lla , y un sistema, mecánico p u esto
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.en ro tac ió n  por l o s  desplazam ientos de l a  masa de r e s is te n c ia  
V e rtio s !  y rec tilín ea m en te  conducid-

2 .-  Máquina, segín la  i ,  ^ ja o tq n i z a i s
porque l a  m a s  4 .  la  p o te n c ia , a . a e f e r i^ . ,  pesa mas
Que lo, suma de re s is te n  c is s  a. vencer, con s t i tu id a  por la  masa, 
de in s i s te n c ia  propiam ente dicha y rozam ientos de l o s  meca­
nismos p u e s to s  en juego por e s ta  ú ltim a , siendo también ma­
yor e l brazo de p alanca de la  r e s is te n c ia  que el de l a  po ten­
c ia .

3 .  *** itiáquincs) según l a s  reivin^i^sQj_Qn=r e a n te r io re s ,  ca** 
ra c te r iz a d a  porque la  pis<?s. t r a p e c ia l  de p iano  v e r t ic a l  
constando de, un tramo v e r t ic a l  o base menor del tra p e c io  en 
la, s itu ac ió n  opuesta a l a  zona donde actúan lo s  mecanignos 
movidos por la  r e s i s te n c ia ,  o tro  tramo v e r t ic a l  o base mayor 
del tra p e c io  en l a  s itu a c ió n  próxima a d ichos mecanismos, y 
dos tram os in c lin a d o s , superior e in f e r io r ,  s irv iendo  el t r a ­
mo de la. base menor p e ra  le  acción de le  potencia, a l descen­
der be jo  l a  acción de l a  gravedad, e l tramo de l a  base mayor 
p a ra  v o lver a. e lev ar la. maga, de la  p o te n c ia  a. n iv e l que l e  
perm ite  recu p era r su p o sic ió n  i n i c i a l ,  y lo s  tram os in c lin ad o  
pe.ra d esp lazarse  l a  c itad a  me-es. de l a  p o te n c ia  desde l a  p o s i­
ción f in a r  de a c tiv id a d  a la. in i c i a l  de recuperac ión , por e l 
tramo in f e r io r ,  y desde la  p o sic ió n  f in a !  de recuperación
a la  in i c i a !  de a c tiv id a d , por el tramo su p e rio r.

4 .  -  Máquina, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 2, ca rac te ­
r iz a d a  porque l a  masa r e s is te n c ia  esté le te  raím ente dotada
de apénd ices que engranan con sendas 
lo s  re sp 3 ct ivo s p a?e s de p ole a s dan ts 
provoca a su ves la. ro tac ió n  de otra.

cadenas sin  f in  e n t r e ­
dós, une de cuyas p o le a s  
QUe lo  tra n sm ite  a. una

p o lea  o rueda, de mucho mayor diám etro ^  ^ y a  p e r i f e r ia30
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f ija d o , el extremo ge un osble"*ii*exibl'e o"cuerda su scep ti­

ble de d e se n ro lla rse  o e n ro lla rs e  de acuerdo con e l sen tido  
de ro tac ió n  que reciba la misma dhsde e l re fe r id o  mecanismo 
accionado p o r la  re s is te n c ia ?  y penetrando  el c itado  c?-ble o 
cuerda en el tramo v e r t ic a l  o base mayor del tra p e c io  d.a p i s r  
t a  d.e "la potencia, rematando su extremo in f e r io r  en. sostén ade­
cúa, do para s e rv ir  de apoyo a la  masa d? p o te n c ia  cuando l l e ­
gue a l recodo in f e r io r  izqu ie rdo  de l a  p i s t a ,  cuya, p en e tra ­
ción en dicho tramo t ie n e  lu g a r a t r a v é s  de adecuada ab e rtu ra  
en la. pared  e x te r io r  su p erio r del codo del ángulo superio r iz ­
quierdo d.el tra p e c io .

5. -  Máquina, según la  re iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a d a  
porque l a  masa e s fé r ic a  de l a  po tencia?  durante su calda p o r 
el tramo v e r t ic a l  o base menor del trap ec io ?  apoya sobre una 
p la ta fo rm a  convenientem ente guiada que remata e l extremo su­
p e r io r  de un vágtago v e r t ic a l  a x ia l  mente d ispuesto  en el in ­
te r io r  del expresado tramo y que .=  d s s l iz a b ie  a t r a v é s  de 
adecuada a b e rtu ra  p ra c tic a d a  en Is. pared  in f e r io r  del recodo 
in f e r io r  derecha del tra p e c io , p a ra  a r t i c u la r  su extremo al 
extremo de la  palanca ya. c ita d a , m ien tras  que el o tro  e x tre ­
mo de este, p a lan ca  l le v a  a su vez a r t ic u la d o  el extremo de 
o tro  vastago v ertioa lm en te  d ir ig id o  h ac ia  a r r ib a  y que rema­
t a  l a  maga de la  r e s is te n c ia .

6.  -  Máquina, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,  ca­
rac te rizada . porque cada vez que ese l a  maga e s fé r ic a  de l a  
potencia, en su tramo de baga menor del tra p e c io  o b lig a  a o.g- 
c ia a r  a. la. mencionada palanca subiendo la.' r e s i s te n c ia  para 
acc io n a r con sus apéndices el mecanismo r o ta to r io  cuya ú l­
tima rueda o p o le a  de gran diám etro cede cable O cuerda, 
cendiendo e l sostén  que de é l  pende hasta, a lc an zar el recodo
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in f e r io r  izquierda, donde re c ib e  l a  masa d? l a  potencia, qn^ 
hs rodado por el tramo in f e r io r  de la  p is ta , y desde el pomna- 

que e s ta  me sa ha abandona do su p la ta fo rm a  de caída, actúa 
la  mase, de l a  r e s is te n c ia  como p o ten c ia  eventual descendiendo
y provocando la  ro tac ió n  en sen tido  in v erso  de lo s  maca,Migaos 
Y p o r e l lo  de l a  gran rueda o p o lea  que a s i  vuelve a e n ro lla r  
el cable o ouerda con le. consigu ien te  elevación  de la  masa de 
l a  p o ten c ia  h a s ta  el recodo superio r izquierda, donde se en­
cu en tra  la. embocadura del tramó in c lin ad o  su p e rio r que pertni- 

& 3icha maga de la. potencia, volver a d ep o sita rse  sobre su 
p la tafo rm a que entonces ya. habrá  lleg ad o  a l  recodo su p erio r 
derecha debido a la  o sc ila c ió n  de la. palanca en sen tido  con- 
t r e r i o  a l  ssr Impulsada por la  caída, de l a  r e s i s te n c ia ,  re p i­
tién d o se  el c ic lo  sin. in te rru p c ió n  a lguna, y rec ib ien d o  por 
co n sigu ien te  l a  ap lic a c ió n  a que e s ta  máquina, s irv a  un esfu er­
zo que puede ser continuo , in te rm ite n te , o en uno y o tro  sen­
t id o ,  disponiendo lo s  medios de embrague adecuados para evi­
t a r  es fu erzo s en sen tido  co n tra rio  cuando no convenga.

7 .-  Máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  b, c a ra c te r iz a d a  p o r 
que la  fase e levadora da la. masa de p o ten c ia  por el tramo de
p i s t a  de l a  base mayor del tra p e c io  es p o s ib le ,  a p e sa r  de 
ser menor el peso de la  maga r e s is te n te  que en tonces ac tú a , 

por la  desproporción de brazo de palanca, ta n to  de l a  rueda 
e a ro lla d o ra  del cable o cuerda, como p o r la  mayor lo n g itud  
del brazo de palanca d.e l a  r e s is te n c ia  re sp ec to  a l  de l a  po- 
t*ncia*  sincron izándose a s i  también lo s  tiem pos de re c o rr id o .

8. -  Máquina, se&ún l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,  en 
l a  cual as f a c t ib le  s u b s t i tu i r  l a  palanca de p rim er género 
m etá lica  p o r otra, de n a tu ra le z a  h id rá u l ic a  y emplear p arau - 
09 $ en sistem a a r t ic u la d o  para l a s  tra n sm is io n es .



9 . -  Máquina, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io ra  s, en 
la  cual es v en ta joso  disponer am ortiguadores en lo s  recodo? 
donde le  me sa de p o ten c ia  in c id e  con c ie rta , v io lencia , y an i­
mismo dotar le  apéndice o s c i la n te  a modo de v á lv u la  l a  inme­
d iac ió n  del recodo in f e r io r  izqu ierdo  de l a  p is ta , en ?i t r a ­
mo in c lin ad o  que en ál desemboca-, p ara  p e rm it ir  el pa.so.de 
lo maga d? l a  p o ten c ia  pero  no su re tro c e so  por re b o te , y 
conviene en f in  que e s te  recodo o frezca  una depresión que fa ­
c i l i t e  el enrase del sostén elevador de l a  ma sa de l a  p o ten -

1 0 . c ia  con la  g e n e ra tr iz  in f e r io r  del tramo in c lin ad o  a n te s  in­
di os, do,

10 .  -  Máquina au toproductors de energía cinétio?.

Según, se d e s c r ib í  y re iv in d ic a  en le  p re se n te  memoria que 
consta, de once h o ja s  fo l ia d a s  y m ecanografiadas por una sola 
os-ra y de una lámina de d ib u jo s ,

Madrid, a 0 de Marzo de 1960.
R afael N 3  D E 0 A le g r ía , 

p . a .
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