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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere a un
dispositivo regulador del nivel del lfquido de limpieza, apli

cable en las mdquinas para limpiar en seco.

Se conoce efectuar la regulacién del nivel de

l1fquido de limpieza en las méyguinas de limpieza en seco median

te la utilizacién de dispositivos reguladores exteriores al =

tambor y a la cAmara de limpieza, consistiendo frecuentemente

dichos dispositivos en una estructura relativamente complicada

Yy que comprende unos enlaces hidrdulicos igualmente complica-

dos, Otros inconvenientes de estos dispositivos conocidos es

que son poco satisfactorios en cuanto a la rapidez y prec¢isién

de respuesta, Los esfuerzos realizados hasta ahora a f{@fée
evitar estos inconvenientes no han permitido alcanzar daos, re-
sultados deseados,

E1l j.nvento cbjeto del presente modelo de utili-
dad se propone remediar dichos inconvernientes y otras desventa
jas, Con dicho fin, el invento proporciona un dispositivo para
regular el nivel del disolvente lfquido atilizado en las miqui
nas de limpieza en seco, el cual dispositivo se caracteriza por
que se compone de por a8l menos un cuerpo hueco apropiado, estaw
blecido para permitir el paso del disolvente lfquido y del aire,
Y que se puede fijar en el interior de la cAmara de mldquina de

limpieza en seco en 1a cual el tambor giratorio est§ montado,

estando provisto dicho cuerpo hueco de medios sensibles a la -
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altura de nivel de lfgquido que existe en el interior de dicho
cuerpo hueco, nivel que corresponde esencialmente al nivel
del 14quido contenido en la cédmara de limpieza, penetrando
dicho l1quido en el cuerpo hueco donde alcanza asf un estado
de calma derivado del hecho de ser puesto al abrigo de la
turbulencia y de la agitacién del 1l4quido removido por el tam

bor de la méquina, como resultado de lo cual la superficfé"'

libre del liquido contenido en el cuerpo hueco puede conside-

rarse como uwnad superficie sensiblemente horizontal, y que,.
- * 8 L ]

por consiguiente, el nivel de dicha superficie permite ser de

tectado y controlado con precisién por dichos medios de regu-

lacién, los cuales permiten mantener en el cuerpo huecoy.Por
- .

tanto en la cdmara de limpieza, el nivel de lfquido magiéﬁro-

piado, manteniéndose de preferencia dicho nivel a un valer
constante durante toda 1la duracién de la fase de limpieza,
Segfin una modalidad ventajosa de realizacién,
el cuerpo hueco tiene una serie inferior de pequefias aberturas
que permiten que el disolvente lfquido acceda al interior del
cuerpo, y una serie superior de pegquefias aberturas, convenien-
temente espaciadas de lus aberturas inferiores, para el paso

del aire gue existe encima del 1lfquido, estando constituidos

dichos medios sensibles al nivel del lfquido puesto en estado

de calma, contenido en el cuerpo hueco, por un flotador qve

estd establecido para seguir las variaciones de dicho nivel y

qQue coopera con una transmisién electromécanica regulable,
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aplicéndose la salida de esta filtima sobre el grifo de descar
ga de disolvente l{iquido, para mandar a distancia dicho grifo,
con el fin de mantener al valor deseado el nivel del l4quido

existente en el cuerpo hueco, y en consecuencia del lfquido

contenido en la c8mara de limpieza,

Estas caracteristicas y otras peculiaridades

del invento se pondrda de relieve en la descripcién siguiente,

L4
hecha con referencia a los dibujos anexos, siendo dados tanto

la deseripeién como los dibujos a titulo de ejemplo no ?imipa-

tivo del Ambito del invento,

En los dibujos:

La figura 1 es una vista en perspectiva hé;;
cuerpo hueco gque forma parte del dispositivo reguladorcgéﬁentg
do, el cual presenta una estructura caracteristica en ‘forma de
una caja cilfndrica hueca desprovista de la pared circular

opuesta a la pared que tiene las aberturas para el paso del

l4quido y el aire;

La figura 2 es una vista frontal parcial del dis

positivo regulador, estando é&ste fijado en un punto conveniente

en el interior de 1la cdmara de limpieza de la mAquinaj

La figura 3 muestra el mismo dispositivo segfin

una vista en seccibén seglin 1la lfnea X-X de la figura 2,
Con referencia a los dibujos anexos, se ve que
el dispositivo regulador del nivel A de lfquido 10 constitufdo

por el disolvente utilizado en la mi&quina de limpieza en seco
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B, de la gue solo es visible la parte en Yque estd inesrporado

el dispositivo del invento, comprende un cuerpo en cadjbén o

hueco C en el gue existen unas pequeiias aberturas inferiores

12 apropiadas que permiten el paso del disolvente 1fquido 10

hacia el interior 14 de dicho cuerpo, asi como unas pequeiias

aberturas 16 para el paso del aire existente encima del liqui

hueco .
do de limpieza 10, El cuerpo/C se fija de cualquier manera ""

ccnveniente, por ejemplo mediante tornillos 18, en el intqffor

de la clAmara de limpieza D de la miAquina B, cémara que aQﬁtie-

ne el tambor giratorio F, estando posicionado dicho cuerpo C

en el espacic G que delimitan entre sf la parte anterior 20

del tambor F y la pared fija exterior 22 de la miquina,. ghe

est4 provista de la puerta o portilla 24 para la intro@éé?ién

de las prendas o ropas que hay que limpiar, La cavidad.l4, que
se obtiene cuando se fija el cuerpc C sobre la pared 22 de la

midquina, contiene los medios H sensibles a la altura del nivel
26 del ifquido 10 que existe en dicha cavidad, como se explica
con més detalle mds abajo,

Seglin el ejemplo de realizacién del invento que
se ilustra, el cuerpo C estd constitufdo por uma caja cilindri
ca hueca que comprende la pared anterior circular 28 y la pa-
red lateral cilfndrica 30, mientras que dicha caja est4 despro
vista de la pared circular que estarfa opuesta a dicha pared
28. La estructura de la caja C tiene asf forma de una copa o

cubeta, Se prevén unos apé&ndices o patas 32, en nfmero de tres
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en el ejemplo que se ilustra, los cuales sobresalen sobre la
pared cilfindrica 30 y tienen umos orificios 34 para recibir
los tornillos 18 cuyos védstagos fileteados se eng:anan en los
orificios fileteados correspondienies realizados en la pared
22 o, mds concretamente, en unas proyecciones 38 que forman
cuerpo con dicha pared 22.

Las pequefias aberturas 12 estiAn realizada§ en

la pared circular 28 del cuerpo C y forman parte de la hileﬁa

inferior de aberturas destinadas a permitir que el disolyenmte

liquido 10 pase de la cémara D a la cavidad 14, mientrag dque
las pequefias aberturas 16 forman parte de la hilera superior
de aberturas v sirven de pasajes para el aire existenté.éépre

la superficie del lfquido 40, estando dichas hileras dk:éier-

turas 12-16 separadas convenientemente por la distancia'é'una

de la otra,

Se comprende fdcilmente que cuando se fija de la
manera submencionada la caja C sobre la pared 22, se obtiene el
establecimiento de la cavidad 14 que est4 separada con respecto
al exterior, y por tanto con respecto a la clmara D, porque la
abertura 42 exixtente en 1la caja {debido a la ausencia de la
otra pared circular) estf cerrada ahora por la superficie 44
de la pared 22, Sin embargo, queda abierto siempre un espacio
intermedio 46 entre la pared 0 y la pared 22, espaciOIQue per=

mite el paso a la cavidad 14 del 1{quido 10, por abajo, y del

aire, por arriba,



Los medios H sensibles al nivel 26 del liquido
10 puesto en estado de calma en el interior de la caja C, es~=
tédn constitufdos, en el ejemplo que se ilustra, por un flota-
dor cilindrico, de preferencia de madera, de didmetro y de €s
pesor convenientes, estando fijado dicho flotador, por ejemplo

por medio de un tornillo 47, a un brazo de soporte 48, cuyo

otro extremo 50 estd montado sobre un Arbol horizontal 52."Es

[ L]
te &rbol se extiende de manera estanca, a través de un orificio

54 formade en la pared 22, al exterior de 1la miquina B

L] ...
cooperar con un embrsgue 56 gue termina en una cabeza 58 .pro-

vista de una leva frontal 60 de desplazamiento angular regu-—

lahle, estando aplicada dicha leva contra el rodillo dé ebntac

..
Lo §2 de un microinterruptor 64 que forma parte de uni:fk?ns—
mis3i6n electromécanica, conocida en sf, cuya salida aelfia sobre
un grifo de descargz (que no se representa del disolvente 10,
Para mandar a distancia el grifo., con el fin de mantener al
valor deseado el nivel del liquido existente en la caja C y en

consecuencia en la cdmara de limpieza D,

De lo qgue se acaba de exponer, se desprenden
claramente el funcionamiento v las ventajas del dispositivo
regulador patentado, los cuales se pueden resumir como sigues

Habiendo sido fijada la caja C sobre la pared

22 y habiéndose ajustado la posiciédn angular de la leva 60 con

respecty al rodillo de contacte 62 del microinterruptor 64, 1la

mdyuina de limpieza en seco B, provista del regulador de nivel
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A, posicionado de una manera exclusiva en el interior de la
cdmara de limpieza D, es capaz de mantener en todo momento
dicho nivel a un valor sensiblemente constante durante las
fases de limpieza o de permitir la variacién del valor de

este nivel en funcién de la cantidad de disolvente que se
quiere utilizar para la limpieza,

Suponiendo la situacifn como se ilustra en las

* -
a

figuras 2 y ;, en lo que respecta al nivel del 1fquido de lim-

e o
L]

pieza, hay que sefialar que debido a la agitacién y remolimgs

provocados en dicho lfquido 10a (contenido en la cémara.dg
limpieza D) por la rotacién del tambor F, este lfquido.esfA

en un estado de turbulencia y su nivel es practicamenté;ék
definible, creando 1a turbulehqia y el movimiento del {iAhido
una superficie libre 40a que es en todas partes irregﬁlk; y
ondulada, Sin embargo, el lfquido de limpieza Jue penetr# por
las ranuras inferiores 12 en la cdmara 14 es obligado a cal-
marse en esta cidmara donde se encuentra al abrigo de dicha tur
bulencia, de modo que en el interior de la caja C se establece
una pequefia nasa lfquida sensiblemente en estado de reposo cuya
superficie 40, perfectamente plana  sensiblemente horizontal,
permite definir claramente el nivel 26 gue puede ser detectado
y controlado con precisién por los medios de regulacién H, ase
gurando estos medios la ~xistencia en la cfmara 14, y por conw=

siguiente, en l1la cdmara D, del nivel mds conveniente, mantenién

dose d¢ preferencia dicho nivel a un valor constante durante
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toda la fase de limpieza en seco,

En la posicién baja o de reposo, designada por
la 14inea continua, del flotador H (que con ventaja es de made
ra), la cdmara 14 estd vacfa de lfquido, lo cual significa
que la fase de limpieza no ha comenzado todavfa, Ahora bien,
actuando primero sobre la cabeza 58 y luego sobre la leva 60,

-
‘Cn..

1o que permite conferir a la leva la posicién angular deseada

» L]

por intermedio del embrague 56 (que mantiene el acoplamiento

de torsifn entre la cabeza 58 y el eje 52), y luego, tan pgon

o 0,

to como la posicién angular de dicha cabeza ha sido regylada,
haciendo que comience la llegada del disolvente a la cdpara
de limpieza D, el disolvente es obligado a penetrar en:lﬁﬁca-
ja C a travéé de las ranuras 12 y se establece en la ééhh}a
14 de esta caja el nivel 26 que es igual al nivel que‘’ewiste
en el mismo momento en la ci&mara D, A medida que este nivel
aumenta, el aire sobre la superficie 26 es rechazado por las
ranuras 16, Como se ha dicho antes, el disolvente puede pene-
trar en la clmara 14 también por paso a través del espacio in
termedio 46, Evidentemente, a medida que el nivel 26 aumenta,
el flotador H es llevado hacia arriba por pivotamiento en el
sentido de la flecha Y, mientras que el 4rbol 52 y 1la leva 60
son arrastrados en rotacidn y la leva 60 se desliza, por su
cara activa, en contacto con el rodillo 62 del microinterrup=-

tor 64, Mientras se establere el nivel 26 en 1la caja C, un ni

vel correspondiente pero turbulento y ondeante es formado si-
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multdneamente por el lfquido 1l0a contenido en la cdmara D, El
movimiento turbulento del liquido 10a es imprimido a este 14~
quido por la rotacibén del cesto o tambor F y como resultado
de este estado turbulento, la superficie libre 40a de dicho
lf{quido =e wuelve agitada e irregular, a diferencia de la su
perficiz 40 que corresponde a la superficie 40a pero que esté

tranquilizada, calma y horizontal, Segfin 1la caracteristica."

-
L

L]
principal del invento, el regulador A, fijado en el interict

de la cdmara de limpieza D, manteniendo en todo momento.la,

comunicadcidn hidriulica con dicha cdmara, permite formar -el
® e
.

nivel liquido 26 de la superficie libre horizontal 40, .que

corresponde 2 la superficie turbulenta 40a, nivel que &8s de~

tectado con precisién por los medios H, los cuales peﬁéﬁﬂbn
mantener dicho nivel a un valor constante pero susceptible de
ser regulado en funcién de la posicifn angular conferida a la

leva 60,

En el ejemplo que se ilustra, cuando el nivel
26 ha llegado a la posicién indicada, para la cual la super-
ficie libre 4) tiene una cierta cota prefijada que debe ser
mantenida constante, el flotador ocupa8 la posicién en linea
mixta H{, Durante la rotacién de la leva 60, que corresponde
al desplazamiento angular efectuado por el flotador de la po-
sicibén baja de reposo H a la posicién Hi, el rodillo de con-
tacto 62 y luego el interruptor 64 y la transmisién electromg

canica asociada, que actfia sobre el grifo de dezcarga de disol
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vente, se encuentran en las condiciones para las cuales el

grifo estéd cerrado, con el fin de obtener la formacidn de la
carga o altura de lfquido deseada, es decir, el nivel 26, Si
este nivel tiende a aumentar en este momento, y por tanto a

elevar el nivel del disolvente existente en 1# cdmara D, la

rotacién ulterior del flotador en la direccién de la flecha Y
provoca la subida del rodillo 62 en el sentido de 1la fleéﬁ;:b
y por tanto el accionamiento del interruptor 64 y de :

la tg;ﬁs

misién electrowmécanica, de tal modo que el grifo se abre Qer

mitiendo descargar una cierta cantidad de disolvente
lo que lleva el nivel en la cfmara de limpieza al valox.ggsea
kd . L4 ’ .
do. Como se ha mencionado, en el ejemplo que se ilustra,’ ge
.y ®
at0, ,
ha imaginado el nivel como debiendo permanecer en la

cofa’ de-

signada con g llevada a la linea de referencia 15, y éido por

que 1la cabeza 58 ha sido regulada en funcibén de este valor.

Sin embargo, dicha cota puede ser llevada a valores més bajos
o més altos, mediante el reglaje correspondiente de la posi=
cibn anguler de 1la cabeza 58, y por tanto de la leva 60, de
modo que el rosillo 62 y la 1&mina de contacto 63 del interrup

tor 64, por efecto de la leva 60 regulada en posicién angular,

se desplacen en el sentide de la flecha 7Z o en el sentido con-

trario, con el fin de abrir o cerrar, respectivamente, el gri-

fo de descarga,

Es evidente que el hecho, absolutamente exclusi

VO y caracteristico, de haber alojado 1a caja C en el interior
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de la cAmara de limpieza D, en vista de alcanzar los resulta
dos deseados de deteccién, regulacién y mantenimiento del ni

vel 26 de disolvente lfquido, conduce a ventajas indudables,

como la enorme simplicidad de aplicacién y de funcionamiento

deil regulador, poseyendo este filtimo caracteristicas superio

res de rapidez de respuesta y precisién de funcionamiento,

en comparacién con los reguladores anteriores. s

i

RETIVINDICACIONES ]

e =
L ] ‘..

Descrito el objeto del presente invento se de-

claran nuevas vy de propia invencién las siguientes reiyéydi-
L

- * .®
CaClOnE‘S: & n L]
LA

1o~ Dispositivo regulador del nivel de:éikbl-
vente liquido utilizado er las midquinas de limpieza en. skco,
caracterizado porque este dispositivo compren-e por lo menos
un cuerpo hueco apropiado, establecido para permivir el paso
del disolvente liquBo y del aire, pudiendo fijarse este cuer
po en el interiorfde la c8mara de miquina de limpieza en seco
en la que est4 montado el tambor rotativo, estando equipado
dicho cuerpo hueco de medios sensibles al valor alcanzado por
el nivel del lfquido que existe en el interior de dicho cuer-
po, nivel que corresponde sensiblemente al nivel del l4iquido
contenido en la cémara de limpieza, penetrando este liquido
en el cuerpo hueco para ser llevado as{ a un estado de calma

y ser puesto al abrigo de la turbulencia y de la agitacién del
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liquido removido por el tambor de la midquina, de tal modo que
la superficie libre del lfquido contenido en el cuerpo hueco
pueda considerarse como que es esencialmente horizontal, y
que el nivel de dicha superficie puede ser detectado y con-
c. trolado con precisién por dichos medios de regulacién, los
ctdles permiten mantener dicho nivei, en el cuerpo hueco y

por tanto en la cAmara de limpieza, al valor mds convenientd,

[} (4
L ]
permaneciendo dicho valor de preferencia constante durante to

L)

da la fase de limpieza,

', o

e s °
la. 24~ Dispositivo de conformidad con la reivindi

e,
a

cacién , caracterizado porque el cuerpo hueco comprende una

teng,

pluralidad inferior de pequefias aberturas que permiten'ed* pa-

so del disolvente lfquido al interior del cuerpo, ywn#@ﬁﬂurg
lidad superior de pequefias aberturas, convenientements, gspa-
ciadas de dichas aberturas inferiores, para el paso del aire
que existe sobre el liquido, estando constituidos dichos me-
dios sensibles al nivel del 1lfquido calmado, contenido en el
cuerpo hueco, por un flotador que sigue las variaciones de di-
cho nivel y que cecnopera con una transmisién electromécanica
20, regulable, siendo aplicada 1la salida de esta transmisifn al
grifo de descarga del disolvente 1fquido, para mandar a disa

tancia dicho grifo, con el fin de mantener el nivel del 1iqui

do existente en el cuerpo hueco, y por tanto, en la cldmara de
limpieza, al valor deseado.

25, 3e= Dispositivo de conformidad cor 1la reivindi
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cacifn 1, caracterizado porque el flotador, que estd censtituido
de preferencia por un elemento de madera, estd fijado a un brazo
dsociado cuyo otro extremo es solidario en torsién de un 4rbol
que se extiende de manera estanca al exterior de la mAquina, so-
portando dicho 4rbol una cabeza que permite regular la posiciébn

angular de una leva asociada que coopera con el rodillo de con-

.
Yip . 'n

tacto, o similar, de un interruptor que efectfia 1la citada trans

('(

¥
misién =lectromécanica, provocando las variaciones de nivel que
L S

se producen en el interior de la cdmara definida por el'.cugrpo

L
. L 4

hueco movimientos correspondientes de subida o descenso,del flo
tador y, por consiguiente, la rotacién del brazo de sopprte vy

del 8rbol provisto de la cabeza de regulacién de la 1e€q:'

»
DL IR

4 4= Dispositivu de conformidad con 1la reiwvwindi-
cacibn 1, caracterizado porque el cuerpo hueco posee la'éstrug

tura de una copa cilindrica, una pared circular de 1a cual es=-

18 provista de dos de dichas pluralidades de aberturas, mien-

tras que la pared cilf{ndrica de dicha estructura tiene salien-

tes o patas que permiten fijar dicho cuerpo sobre la pared de

la mdquina, en el interior de 1a cdmara de limpieza, estando

ausente la gtra pared circular del cuerpo hueco, opuesta a 1la

pared que tiene dichas aberturas.

S5¢~ Dispositivo regulador del nivel de disolven

te lfquido utilizado en las mAquinas de limpieza en seco,

Segln se describe y reivindica en la presente

memoria descriptiva que consta de 1§ hojas foliadas y escritas
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