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DE
INVENCION

& fgvor de HOTCHEISS-BRANDYT, entidad francesa, domicilia~
da en raris (Sena, Francia), 52, Avenue des Champs-Elysées,
Por ?PRAVACCIONAMIENTOS AN LOS DISPOSITIVOS DE Pobica Y

ORGANGS KSTABILLZADORES PaKA PROYACTILES AUTUPROPULSADOS”.

MEMORIA®DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a los proyec-—
tiles autopropulsadss (cohetes) y, en especial, tiene
Por objeto unos pexrfeccionamientos en los dispositivos
de tobera y aletas estabilizadoras para dichos cohetes,
I resultando dichos dispositives de construccion extrema-
danents simple y robusta y quedando descartado en los
mismos cualgquier albur. Estos perfeccionamientos se ca-
racterizan por el hecho de que la tobera es movil lon-
gitudinalmente en un soporte destinado a ser fijado en
10. la parte posterior del cuerpo del cohete y, alredsdor

de dicha tobera y sobre el propio soporte, estén arti-
culadas las aletas mediante ejes transversales, yendo
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provistassla tobera y dichas aletﬁg de“dnas sﬁperficies
conjugadas de contacto, de tal manera que un desplaza-

miento de la toberas en el soports bajo la accidn de los
gases de propulsidn, de una posicidn inicial de reposo

a una rosterior de utilizacisn, provoca automaticamente
el despliegue de ias alatlas.

Gracias a esta disposicidn, los resortes, (que
son en gencral drgancs relativemente fragiles y de una
puesta en practica dificil), previstos en los disposi-
tivos conocidos para el despliegue de las alctas, se
suprimen radicalmente.

La invencidén tiens igualments por objeto un cohe-
te provisto del dispositivo antedicho de tobera y ale-
tas estabilizadoras.

Otras caracteristicas se desprenderan de la des-
cripeidn que sigue.

Bn el diseflo anexo, establecido ‘nicamente a
titvio de ejemplo:

La figura 1 es una seccidon longitudinagl de un
dispositivo segin la invencidn, en su posicidn de repo-
so, estando representada la tobera parcialmente en wis-
ta exterior y parcialmente en secciodon longitudinalj;

la figura 2 es una vista de la parte trésera co-
rresponiisnte;

la figura 3 es una semiseccidn longitudinal en
posicion de utilizacién, con las aletas desplegadas y
mostrandose la tobera en vista exterior;

la figura 4 es una vista parcial por detras;

la figura 5 es una seccidon axial diasmetral del

soporte que forma parte del disvositivo; Yy,
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la figura 6 es una secciodon transversal segin
lg linea 6-6 de la figura 5,

De acuerdo con &l ejemplo de resalizacidn rgpre,
sentado, y segln los perfeccionamientos objelo de iag in-
vencion, el dispositivo, que esté destinado a ser fija-
do en la parte trasera del cuerpo -C- de un proyectil
autopropulsado (cohete), presenta un soporte metalico
-1-, provisto, en su parte delantera, de un Ffileteado
externo -2- destinado a su enroscado en el eXtremo tra-
séro fileteado‘del cuerpo —=C-. Bste soporte esta provis-
to de un orificio axial cilindrieco ~%-. 4Gemés, a par-
tir de su canto posterior, presenta una serie de enta-
llas radiales -4-, regularments distribuidas en‘todo su
contorno (véase especlalmente la figura §). Bste soporte
esté provisto ademés de orificins cisgos -5-, a razon
de dos por entalla -4-, cortando cada und de dichos ori-
Tficios ciegos a una de las entallas en angulo recto., Fi-
nalmente el orificio axial -%- presenta hacla adelante
una boca escalonada -5-7- (figura 3).

in el orificio -3~ puede deslizar una tobera -T-
a través de una porcion anterior de superficie exierna
cilindrica -8-, aseguréndose la estanqueidad entre la
porcion cilindrica -8- de la tobera -I- y el soporte -1-
por medio de una junta de hermeticidad -9- dispuesta en
la parte ~6~ de la boca.

En la porcion -7- de la boca gqueda dispuesto en
~10- un anillo de material calorifugo, destinado a pro-
tsger el fondo contra el calor y a soportar ellbloque

de polvo de propulsiosn.
La tobera -T- estéa atravesada longitudinaimente,
de parte a parte por ¢l conducto usual de eyeccion de
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la combustidon de una carga de auicpropulsidn -U-. Bste
conducto, de Selante hacia étrés, tigne un ssctor con-
vergente de g a b, es cilindrico de b a ¢.vara formar

I el cuello de la tobera y, finalmente vvelve a ser diver-
gente de ¢ a 4. Bl extremo postsrior abierto de la to-
bera ssta provisto preferentemente, en la forma una cono-
cida, de un anillo adaptado -ll- provisto de pequeiias
aletas internas ~12-, destinadas a segurar una cierta

10. rotacicn del cohete alredador de su eje longitudinal X-X.

4lrededor de esta tobera -~ guedan dispuestas

9]

en las entallas radiales —4— del soporte -1-, ¥ a razodn
de una por entalla, las aletas de estabilizacion -A-.
Cada una de estas aletas esta articulada sn la entalla
15. ~-4- correspondiente por un eje -13-, encajado en el ori-
Ticio clego -5- correspondiente. Cada aleta puede por
tanto oscilar alrededor de un eje transversal ortogonal
al cje longitadinal X-X del dispositivo, entre la posiciodn
replegada rvepresentada en las figuras 1y 2 ¥y la posicion |
20. desplegada representada en las figuras 3 y 4,

Las aletas pueden ser mantenidas en la posicidn
replegada de las figuras 1 y 2 de unz manera conocida
con ayuda de un cinturdn amovible -B-, destinada a ser
retirada en el momento de la introduccidn del proyectil

25, en el tubo u otro dispositivo de lanzamiento. .

Cada aleta ~A~ presenta, preferentsucinie y sobre
su borde longitudinal destinado a ser girado hacia ade-
lante en posicidn desplegada (figuras 3 y 4), un doble
bisel =14-.

30. La tobera -T- y cada una de las aletas -A- estén
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dispuestas de forma que presentan unas super
jugadas de tetencidn.

Con este fin, la tobvera -~I- presenta, de delante
hacia atrés y a partir de la superficie cilindrica -8~
de desiizamiento por el interior del orificio -3-, un
sactor troncoconico -15- determinado por la cava ante-—
rior, dirigida hacia atras, de una garganta de fondo ci-
lindrico -16-~ y una cara posterior -17- troncocédnica y
vuelta hacla adelante; esta garvganta va ssgida de una
porcion citindrica -18-, a continunacion de la cual la to-
bera vresenta un sseliente transversal -1%-, vuelto ha-
cia atras y seguido de una larga superficie troncocdni-
ca -20- que diverge hacia atras.

Ademéds, cada aleta -A- presenta un borde ante-
vior -21-, destinado a cooperar con el sector troncocod-
pico -15- en la posicion desplegada (figuras 3 y 4) y
un borde interno que conprende, de atras hacia ade-
lante: una primera porcion oblicua -22- gue diverge ha-
cia atras con relacidn al bhisel -14-; un talon —=25- diri-
gido hacia adelante y transversal coando la aleta esta
en posicion replegada (figuras L y 2); uuna larga porceion
~24~ que presenta, cou relacion al bvorde externoc bisela-
do -14- la misma inclinacidn que la de la parte ~20- de
la tobera -T- con relacidon al eje X-X; y, finalmente,
un ensanchamiento trasero -25-.

Las posiciones longitudinales ralativas de las
fiversas superficies o aristas indicadas, con taled ques

en posicidn de reposo (aleta raplegada), la %o-
bera ~T- es mantenida en una posicidn hacia adelante, re-
presentada en las -figuras 1 y 2, por el doble tope, por

una parte de delantera hacia atréas del ensanchamiento
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posterior -19- contra el taldl ~23= ¥, por otra parte,

de atras hacia adelante de la 8Rperfisie tygpneocsnica
-20G-, contca el bordle nblicuo =24~

en posicion desplesada (fiauras 3>y 4), por una
sarte, la tobera -1~ choca de delanbe hacia ytrés poxr
su sactor troacoconico =15- contra el worde anterior

_21- de cada aleta, lo gue detiele a esta 4obava en su

~

desplazamiento hacla atrés, j» POT otra parts, cada ale-

[

a esti retenida en la posicidn desplegada ppy su con-
tgcto con la tobera, por una parbe a través ge las su-
perficies conjugadas -15- y -21- ¥, Dor otra, por el to-
pe del talsn -2%- sobre la superficie cilingwrica -18-
de la tobera. .

21 fancionamiento es el Siguiente:

Antes del lanzamiento, el dispositive esta 2sn
la posicion de las figura 1 y 2; las alefas ~A- son in-
movilizadas por el cinturdon -B- ¥, a la vez, la tobera
-T- esté mantenida en la posicidn haecia alelante por las
supgrficies conjugadas -19=-2%—.

En el mowento de la cavga en el {ubo u otro
aparato de lanzamiento, las aletas -i- son liberadas del

. e X . . . - 2 . .
cinturon -E-, pero se mantienen provisioanzimente reple-

ca
7]
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adas por el tubo & los dispositivos de zula de este apa-
rato de lanzamiento.

Desde el momento en que el cohete ha abandona-
do este tubo o esta gula, y por haber sido la carga de
autopropulsion previansnte encendida por un medio cual-
guisra clasico, los zasss da propaulsion ejercen sobre
la superficie interna anterior troncocsnica a-b de la

tobera, una presion que, dirigida de delante ntacia atras,
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tiende a hacer pasar a la tobera -%- de¢ la posicion

adelsnte de reposo de Llas figuras 1 y 2 a la posicion
retrasada de funcionamiento de las figuras 3 y 4. hste
desplazamisnto no es impedido por las aletas -A-, por
cuanto las mismas no son tampoco mantenidas hacia atras.
Bajo la accidn del impulso ejercido por el en-
sanchiamiento transversal -19- de la tobera contra los

talones -23- de las aletas, 2stas oscilan prograsiva-

o

mente alrededor de sus ejes trausversales -13- y pasan
de la posicion replegada de las figuras 1 y 2 a la des-
plegada de ias figuras 3 y 4.

Le oscilacion de las aletas y el retroceso de
la tobera ~7- se detienen antomaticamente cuando se al-
canza la posicion de las figuras 3 y 4, por la retencion
mitua de esta tobera -T- y de las gletas ~A- por los con-
tactos =-15-21- y -18-2%-,

La tobera -T-~ y las aletas -A~ guedan de csta
manera inmovilizadas de una manexra verdaderanante posi-
tiva enisus posiciones de funcionamiento gque se ha al-
canzado, tal como se ha visto, bajo la accidtn pura y
simple de la carga de propulsidn, sin intervencion de
ningiin 6rgano accesorio y, en pairticular, sin utiliza-
cisn de los usualss rassortes, yrevistos en todos los
dispositivos conocidos para hacer oscilar las aletas.

Bl dispositivo es, pues, de una construccidn
extremadamente simple y de funcionamiento exento ri-
eurnsamente de cualquier incidente, ya que el disposi-
tivo no presenta mas gue un ulmero de aletas nuy reduci-
do, de piszas robustas, de posicion fijaly practicamen-

exentas de averias en el curso de las manipulaciones a
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Como se compiende, la inv
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tada al sjemplo de rsalizacion representado y descrito,
que no se ha escogido més que a simple tltulo de ejem-
plo. DGventualmente las entallas -4~, sn lugar de ser
axialss radiales, podrian ser ligeramente inclinadas
con relacion al eje X-X, sin dejar de ser radiales, de
forma que dieran a las aletas desplegadas una ligera
incidencia positiva hacia adelante, lo que permitiria
un accionamienfo en rotacion del cohete gque podria afia-
dirse al de las pequeilas aletas -12- pravistas en la
pgrte posterior de la tobera ~T-, o bien substituir a

su acc¢ion.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten-
te de invencion:
1. Perfeccionamientos en los dispositivos de to-

bera y organos estabilizadores para proyectiles autopro-

pulsaedos, caracterizados por Gisponer la tobera movil

longitudinalmeﬁte en un soporte destinado a ser fijado

a la parte posterior del cuerpo del cohete y disponer
articuladas sobrs dicho soporte, a través de ejes trans-
versales, unas aletas, quedando pravistas en dichas to-~
bsra y aletas superficies conjugadas de contacto, de tal
forma que un desplazamiento de la tobera en su soporte,

bajo la accion de los gases de propulsidn, de una posi-

(o)
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utilizacisn, provoque automaticamente el despliegue de

dichas aletas.

2. Perfeccionamientos en los dispositivos de
tobera y drzancs estabilizadores para proyectiles auto-
propulsados, segin la reivindicacidén anterior, que se
caracteriza por el hecho de gue lag indicadas superfi-
cies conjugadas de contacto de la tobera y de las ale-
tas, estan dispuestas en tal forma que, mientras se
mantienen las aletas rebatidas contra La tobera por me-
dio de un collarin usual amovible de retencién, dichas
aletas inmovilizan a la tobera en su posicion adelanta-
da de reposo.

3. Perfeccionsmientos en los distsitivos de to-
bera y organos estabilizadores para proyectiles auto-
propulsagdos, segin la reivindicacion 2, que Se carache-
rizan por el hecho de ¢ue dichas superficies conjugadas
de inmovilizacion de la tobera en posicion adelantada
por las aletas rebatidas, y de despliegue de las aletas
por desnlgzamiento de la ftobera hacia atras, comprenden
un ensanchamilento sobre la tobera, dirigido hacia atras,
mientras que la superficie conjugada de cada aleta con-
siste en un taion, dirigido hacia adelante y déstinado
a cooperar con aquel ensanchamiento.

4. Perfeccionamientos en los dispositivos de to-
bera y orzanos estabilizadores para pryectiles autopro-
pulsados, segin las raivindicacionss 2 y 3, que se ca-
racterizan por el hecho de gue, a fin de asegurar el
apoyo de cada aleta en posicidn rebstida sobre la tobe-

ra cada una de dichas aletas presenta mn sector interno
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longitudinal oblicuo, desfinado a apoyalse contra la
superficie extsrna divergente de la tobera.

Da Eerfeccionamient&s enn los dispositivos de to-
bera vy diganos estabilizadores para proyectiles autopro-~
pulsados, segin la reivindicacion 1, gue se caractheriza
por el hecho de gque la tobera y las aletas estan dotadas
de superficies conjugadas de retencidn mitua de la tobe-
ra en posicion retrasada y de las aletas en posicidn des-
plegada.

6. Perfecclonamientos en los dispositivos de to~
bera y organos estabilizadores para proyectiles autonro-
pulsados, segln las reivindioaciones 5 a 5, que se carac-
terizan por =1 becho de que dichas superficies conjugadas
de la tobera y de cada una de las aletas, destinadas a
la retenciéh mutua de la tobera en posicion retrasada y
de las aletas en posicidn desplegada, consiste en la com-
binacion, por una parte, de un sector troncochnico diri-
gido hacia atras y previsto sobre la tobsra, y del canto
aanterior de cada alsta, y, por otra parte, de un sector

cilindrice de la tobsra y del extremo del talon de la

7. Perfeccionamientos en los dispositivos ds to-
bera y organos estabilizadores para proyectiles autopro-
pulsados.

La presente memoria consta de diez hojas folia-
das, sscritas a méquina poI una sSola cara.

Barcelona, a 24 de febrero de 1960.

HOZCHKTIS5~BRAWDT
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