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Hojn nom. 1

n El presente invento se refiere a um dispositivo de
control de la presién para los acumuladores de presién, de
uso, en particular, en los vehiculos automéviles provistos
de un sistema de control del deslizamiento del freno en los

que en acumulador de presién es cargado por una bomba desco-

nectable ¥y en los que hay uncs componentes de utilizacidn

que, para un funcionamiento correcto, requieren w:0s mini-
mos de presién de suministro diferentes unos de otros. .....

El problema que presenta el suministro del fluddo®:

e couponentes de utilizacién con diferentes presiones eg el

de que la presién minima admisille del acumulador tiene -gue

estar determinada de acuerdo con al valor més alto de la:pre
gién minima de todos los componeutes de utilizaecidén que.:.;;q.e-
den ser conectados, Congecuentemente, la alimentacidén z}.u_e.:

proporciona la homha debers ser tal que la presidén en e.'Lq.cg |

mulador de presién no haje del nivel minimo de presién Teque)
rido, lo cual obliga a que la bomba tenga que ser cone;:.t.a..éa
con relativa frecuencia, aunque el componente de utilizacidén
cuya presién de suministro mInima cealg més alta se ponga
muy rara vez en funcionamiento.

En el 1libro del Dr. Ing. Erwin Samal "Outlines of
Practical Control Technology" publicada por el editor R. Ol-
denbourg en 1967 se describen varios tipos de los mencionsg-
dos sistemas de contro]l de la presién. En su pégina 135 se
muestra una vélvula de control de la presién que conecta 7
desconecta el accionamiento de }a bomba segin la presién que
en cafa momento se tiene en el acumulador de presién. Como
otro ejemplo, en la phgina 137 se muestra un regulador del

nivel del agua que controla la altura del nivel del agua

con el uso de un disponsitivo de conmutacidén eléctrica con el
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quiere que en la maniobra exista un mayor retadro, tendr.é..

Hojan anm. 2

__que, al descender el nivel del agua a un nivel minimo prees-
tablecido, es conectado el accionamiento de la bomba y, cuan
do el nivel llega a un méximo preesgtablecido, el accionamien
to de la bomba es desconectado.

De igual modo, en el manual "Vickers Handbook of
Hydraulics" de 19€6 se muestran dispositivos de comtrol de
la presién en los que un flufdo hidrémlico actiia sobre un
pistén que se puede desplazar oponiéndose a la fuerza dg

.
®so e

un muelle y que, alcanzado un determinado nivel, excita;yrr.

microinterruptor. Sin embargo, los dispositivos de control

de la presidén de este género unicamente pueden ser usades-.

para conectar y desconectar una unidad con lo que, s} se:
que haber un duplicado. BEn las phginas 96 y 97 se desc:;';i_.l?.s‘.n
los interruptores hidréulicos de este género con presi\;i.;.q.'.'q{i— |
nima de conmutacidén y presién méxima ajustable. e
Los elementos de conmutacién hasta ahora cono'c':fci.ds
que han sido ecitados no pueden resolver satisfactoriamente,
en todos los casos, el problema del control de la presidn.
Sobre todo en el cas¢ de que a un solo acumulador de pre-
sién tengan que ser conectados varios componentes de utili-
zacién, diferentes unos de otros, interesa controlar la pre
gién del acumulador de presién de tal modo que en cada caso
se tenga solo la presidn de elimentacidén minimg requerida
por los componentes de utilizacidén que haya conectados. Eg-
vecialmernte en lo que se refiere a los sistemas de control
de deslizamiento del freno es necesario que, para que hays
una adecuada regulacién de la presién, se mantenga la pre-

sién del flufdo presurizado todo lo constante que se pueda.

S3in embargo, este acvmulador de presidn suministras al miamo
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tiempo una fuerza hidréulica amxiliar para el accionamiemnto
'de la unidad de freno e incluso, pudiera ocurrir, para el de
otros componentes de utilizacién hidrfmlicos. En cuanto a
los servofrenos hidrfmlicos, el suministro controlado de
presién no estf sometido a unas condiciones tan estrictas de
mantenimiento de unos valores constentes como es el caso

del flufdo de presién que sirve para controlar la regulacién

de la presién en los sistemas de control de deslizamiento, .,

del freno. .

Es, por consiguiente, un objeto del presente inven-

to, la obtencién de un dispositivo para el control de la pre|

sién del tipo al principio referido, con el que sea posible

la utilizacién del flufdo de presién requerido por varios
componentes de utilizacién con diferente mInimo de la p,re—
s8idn de alimentacidén valiéndose para todo ello de un ﬁrg.f;o
acumulador de presién y con reduccién de la energia neé'é.s'é.—
ria para la obtencién de la presién del acumulador. Es%é"c.ip_
jeto se obtiene con el presente invento por medio de un dis-
positivo de control de la presién del tipo mencionado al co-
mienzo, en el que se tiene un interruptor que, en el caso

de que en un componente de utilizacidén la presién caiga por
debajc de la més baja de las presiones mInimas de alimenta--
cién, que representa el umbral inferior de cambio, un dispo-
sitivo de control conecta el acciongmiento de la bomba y al
tenerse en el acumulador de presién la presién méxima, que
representa el umbral superior de cambio, y que es al menos
igual a la mé&s alta de las presiones minimas de alimentacidn
de los otros componentes de utilizacidén, dicho dispositivo

de control desconecta el accionsmiento de la bomba y porque,

cuando se pone en marcha el componente de utilizacién que
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| tiene 1a mé&s alta de las presiones minimas de alimentacidn,

el unbral inferior de cambio, que produce _el arranque del
accionamiento de la bomba es elevado hasta el nivel de la
més alta de las presiones minimes de alimentacidn.

Este dispositivo de mcuerdo con el presente inven-
to puede ser disefiado, por ejemplo, de modc que un sensor de
presién detecte la presién del acumulador y le tremsmita una
sefial eléctrica a un dispositivo de control elactrdénico-de’-
gobierno del asccionamiento de la bomba en funcién de unéb.::
unmbrales de conmutacién establecidos electrénicamente de los
que, por lo menos el umbral de conmutseidn inferior, pu.eda

ser modificado de acuerdo con log componentes de utilizadién

conectados.

.
L U IR

De acuerdo con una mejora introducida en el di-spes

sitivo de control del presente invento, éste se compone.de

un primer sensor de la presiun sobre el que actla la presién
del acumulador, de un segundo sensor sobre el que ac"m;;l.‘a..
presién de una linea de retomo de un componente de utiliza-
cién, y de un interruptor eléctrico que es controlado eonjun
temente por el primero y el segundo sensores de presidn. De
este modo, un solo dispositivo de control detecta dos dife-
rentes presiones, pudiéndo ser accionado el interruptor co-
rrespondiendo a las condiciones le presién. La construccidén
que se prefiere de los dos sensores de presién, asl como de
su gcoplamiento, se describe como caracteristicas de las
reivindicaciones 4 y 7. Para determinar el retardo en el dig
positivo de control, es decir, la distencia méxima entre los
umbreales de conmutacidén, se puede hacer que =) primero y el
segundo pistén estén interconectsdos por un acoplamiento con

movimiento muerto y que sobre el segundo pistén actde un
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rm:i.embro de friceién., Una dispogicién sumemente simple del
miembro de friccidn es la que se tiene con dicho mieutTo

uwe friccidn situado en un glojemiento de la carcasa del dis-
positivo de control y que presions radialmente, por la ac-
cién de un muelle, la periferia del segundo pistén.

Con el fin de que, si en el acumuiador de presién
hay presién suficiente, no se conecte el accionamiento de
la bomba Yy de que el pistén de presidén del segundo sensox--"
sea presurizado simulténeamente y que la cémars limitadé“,k

por dicho pistén de presién haga una adicién de tiempo en.

tiempo, el miembro de accionamiento estd de tal modo coﬁqéé

tado al pistén de presidn que, con el movimiento del inté-
rruptor en el sentido de la conexidén, el pistén de presidn

actle sobre el miembro de accionamiento por medio de urx mug

* e’

lle ¥ que, con el movimienlo del interruptor en el sentida

de desconexidn, actte sobre el miembro de accionamiento di-
rectamente. Para ello se hace que la fuerza del muelle ;;;
mgyor que la del contacto de fricecidén entre el miembro de
friccidn y el segundo pistén. Las caracteristices inherentes
a las relvindicaciones 10 y 12 sirven para impedir que la
palenca se atasque. .
A continuacién se describe con un mayor detalle wna
realizacién del dispositivo de control de la presidén del
presente invento, de acuerdo con el dibujo que se acompafia.
Dicho dibujo muestra wna vists en seccidn de la
carcasa 1 de un dispositivo de control electrohidréulico 2,
el cual, en respuesta a la presién existente en un acumula-
dor de presién 3 ¥y a la presidén existente en una tuberia 4,

actia sobre un microinterruptor 5 que, por las lineas de

control 6, 7 acciona eléctricamente un relé 8.

Ce e

o
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i Cuando es activado el relé 8 y cierra el contacto
9, le es aplicade tenzién gl motor eléctrico 10 por la 11-
nea 13, teniéndo dicho motor 13 una conexidén a tierra 14.
Con el funciongmiento del motor 10, el cual tiene acopladas
las bombas 11y 12, la bomba 11 aspira por la tuberia 15 del
depdsito de fluido de presiém 16 y lo impulsa a trevés de
unag unién hidréulica ramificada 17 al acumulador de presidn
3. En la tuberia de presién 18 hay una vAlvula de retencifin
19 que se abre para el flufdo que pasa en oposicién a l_:a‘..?
presién del acumulador de presién 3, impidiéndo de ese modo
que, en el caso de que hubiere una fuga en la bomba ll,:sg:':

vaciase por ella el acumulador de presién 3. .

Pare impedir el paso de cuaslquier impureza que pu-
diera haber en el flufdo de presiém, en la tuberiu de aspi-

» -

racién 15 hay wn filtro 20. N

El flufdo presurizado del acumilador de presién 3
es conducido por una tuberis de presidén 21 a una cémaré.' de
presién 22 del dispositivo electrohidrimlico 2, Ramificada
de dicha tuberia de presién 21 otra tuberla de presién 23
conduce a los componentes de utilizacién HV y AS.

En la cémara de presidén 22 hay un primer pistén 24
que puede deslizarse penetrando con su parte 26 en la pa-
red 25 del extremo de dicha cémara de presién, y siendo el
diémetro de la pared 26 del pistén menor que el del resto
de dicho pistén, Entre la pared 25 y la parte 27 del primer
pistén (esta parte de un mayor di&metro) hay un muelle 28,
la fuergza del cual tiene que ser contrarrestada por el pri-
mer pistén 24 cuando éste se desplace hacia la pared 25.

La parte de menor difmetro 26 del primer pistén 24

penetra en una cémara 29 y termina dentro de dicha cémara

- ﬁ\}‘a,-éw
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| en una cabeza 30 de un difmetro mayor. En dicha cémara 29
hay un segundo pigtén 31 el cual hace tope, sin holgura, con
su superficie frontel 32 en un véstago de contacto 33 de un
microinterruptor 5 que est4 empotrado en la carcasa 1.

Por el lado opuesto al de su superficie frontal 32,
el segundo pistén 31 rodea a la cabeza 30 de modo que el pri
mer pistén 24 y el segundo pistén 31 quedan a tope en la po-
sicidén de reposo en la que estén representados. La cabezg, 30

Y, por consiguiente, el primer pistén 24, se pueden desplacs
] .,*

zar respecto al segundo pistdén 31 con un juego axial x. Kate

| conexién del primer pistén 24 con el segundo pistén 31 pn -

acoplamiento con movimiento muerto produce, como seré pogte
teriormente descrito, un cierto retardo del dispositivo de

control. El segundo pistén 31, gque puede desplazarse axd gl-

e8—

S e'e

imente dentro de los limites dados por unos topes 34 y 33, ¢

. - L
L )

t4 cargado por un miembro de friccidn 36 que actda radi'a‘ln.lez_l
te sobre el mismo. Dicho miembro de friccidn es llevado.“eh'
direccién radial contra el pistén 31 con una determinads
’fuerza por medio de un muelle 37 dispuesto en un orificio
38 dirigido radialmente respecto al segundo pistén 31.

El funcionsmiento de lo hasta ahora descrito del
dispositivo de control 2 es como sigue.

En la posicién de reposo en la que se muestra, el
segundo pistdén 31 se apoya contra el tope 35, estando el mi-
crointerruptor 5 cerrado. El relé 8 estd activado y con ello
el contacto 9 esté cerrado, es decir, que al motor 10 le es
aplicada una tensién. Lg bomba 11 aspira fluldo de presidén
del depésito 16 y lo pasa al acumulador de presién 3, siéndo

la presidn de dicho acumulador de presién transmitida por la

tuberia de presidn 21 a la célmars 22, En la clmara 22 la
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. presién actia sobre el primer pistén 24, al que desplaza,

venciéndo la fuerza del muelle 28, hacia el microinterrup-
tor 5. Una vez pasado el juego axial x, el segundo pimtén

31 es también llevado por el primer pistén 24 y desplazado
hacia el microinterruptor 5. Entonces el vAstago de contac-
to 33 sbre el hasta ese momento cerrado contacto del micro-
interm@ptor, con lo gue el relé 8 es desactivado, ab¥iéndose

el contacto 9 y deteniéndose la bomba en su movimiento. Uuai

do el borde posterior de la cabeza 30 llegue al tope 39, si

do se haya creado la maxima presién, el pistén 31 gse ir:ﬁ'g::
contra el tope 34, situéndose el dispositivo en su pOSiOi:dn
final de la izquierda en la gque el acumulador de presid.ﬁ'uj::
.es cergado, por ejemplo, a 90 barios.

Perdiéndose poco a poco la presidén, ¥y -cayendo ég-

L)

ta por debajo de los 90 barios, el muelle 28 desplaza lL.°.

...‘

Iprimer pistén 24 hacia la posicidén de la derecha, con lo- .que
la cara de su extremo 40 se separari de la cara del extremo

®seey,

41 del segundo pistén 31, Sin embargo, dicho segundo pistén
'31 no se desplazari, Ya que le sujeta en su posicidn el miem
bro de friccién 36. Este miembro de friccidén tiene que estar
calculado para que el vAstago de contacto 33 accionado por
un muelle se mantenga en su posicidn.

Al contiruar el descenso de la presién, el muelle

28 desplaza més al primer pistén 24 a la derecha, aproxi-

méndose la cabeza 30 al tope 39 del segundo pistén 31. Cuan-

hay otra disminucién de la presién el muelle 28 desplazara
a la derecha al conjunto del primer pistén 24 y el segundo
pistén 31, siguiendo este movimiento el véAstago de contacto
33 del microinterruptor 5, con lo que el accionamiento de lg

bomba volveré a ser conectado. Fllo puede suceder, por ejem-
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| plo, cuendo la presion en el acumulador sea de unos 70 ba-
rios.

El acumulador volverf a cargarse hasta los 90 ba~
rios y la cabeza 30 tendri que cubrir el juego axial x que
volvié a presentarse entre la cara de su extremo 40 y la
cara del extremo 41 del segundo pistén 31 y, dnicamente
cuando haya hecho este recorrido (habiéndo sumentado en estel
tiempo hasta unos 90 barios) serd cuando el segundo pistép.-,
31 se podrd desplazar de nuevo para otro proccso de con.imzjt.

En consecuencia, la finalidad del movimiento mqe_‘.r;-
to entre el segundo pistén 31 y la cabeza 30 del primex:-;:.;’c?_

i t6n 24 es la de crear, en cooperacidén con el muelle 28 y:el

miembro de fricecidn 36, le amplitud de wn retardo de wmos
20 barios, en el caso del ejemplo. Es fhcil de comprendery.
que, construido el dispositivo, este retardo puede unlcaqen-

te ajustarse com una adecuada eleccién del muelle 28.

L]
o ee o

Conectada en paralelo a esta parte del dispositivo
de control 2 hay otra parte que, por medio de ung palanca
42, se acopla en una ranura radial 43 del segundo pistén
3l. Dicha palanca 42 pivota en un eje 44 solidario con ls
carcasa 1 del dispositivo de control. El extremo 45 de la
palanca 42, en forma de bola, estld de tal modo encajado en
el segundo pistén 31 que, en los desplazamientos, dicho ex-
tremo 45 permaneceré més o wmenos en el eje del gegundo pis-
tén 31. El otro extremo de la palanca 42 esti acoplado a un
miembro de accionamiento 46 que, a través de un muelle 48,
se apoya en un piptén de presién 47. Con esta disposicidn,
el miembro de accionamiento 46 esté insertado =n el pistén
de presién 47 de tal modo que el muelle 48 mantiene a la ca~

beza 49 de su extremo, emn el interior del pistén de presidén
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;47, pegada a los topes 50 del mismo. En su otro extremo,
acoplado a la palanca 42, el miembro de accionamiento 46
tiene una gbertura ovalada 51 en la que hay un pivote 52
gue estd unido al miembro de accionamiento 46.

Al tener la abertura ovalada 51 se tiene la seguri-
dad de que lg palanca 42 pivotard debidamente en el eje 44
cada vez que se produzca un desplazamiento axisl del miem-

bro de accionamiento 46, sin riesgo alguno de que se prodygs

ca un agarrotamiento. -, -

P L]
¢ g

El pistén de presidn 47 se puede deslizar con ep®,

tenqueidad en la carcasa 1, produciénde la separacién en{rs

*
- ‘e

|una cémars de presién 53 y el resto de espacio no presuri-

zado 54. Con objeto de que la cémara de presién 53 quede bi

definida, afin en la posicidén de inactividad en que esté, re-

presentada, en la carcasa 1 hay un tope 55 en el que'sq.é.ﬁs;-

vya el pistdn de presién 47 cuando estsd en la posicidn dé"x}e-—
posoc. En dicha posicidén es mantenido el pistén de presi'ér'f 47
por un muelle 56 alojado en un orificio cirecular 57 de di-
cho pistén de presidn 47 y que se apoya en un tope 58 de la
carcasa.

La chmara 53 estf conectada a un componente de uti-
lizaeidén por una tuberiaz 4,

Por una tuberlia de aspiracidén 59, funcionando el
motor 10 la bomba 12 le pasa al acumulador de presién 3 el
flufdo de presidn de la cémara de presién 53, pasando por

ung viivula de retencidn 60 que se abre venciémdo la pre-

sién del acumulador de presién. La tuberdia 59 también comu~
nica con el depésito del fluldo de presién 16 a través de
una v&lvula de retencién 6l. Con estm disposicién, el mue-

lle 62 de la vAlvule de retencidén estsd calculado de modo
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| que la méxime presidén que se puede orear en la cémars de
presién 53 sea, por ejemplo, de 2 barios. 5i por la tuberia
4, que estd a mayor presidén, le es suministrado flufdo, se
abrirg la vAlvule de ret.icidn 61 y le pasard el exceso de
flufdo de presién al depésito de fluldo de presidn 16.

En el caso de que sea conectado uno de los componen

tes de utilizacién AS acoplados a la tuberia 4, en la céma-

ra de presién 53 se produciri una presién de 1 a 2 bariog, -,
de retorno del flufdo de presién. Suponiéndo que en el deu=
L 4 -e”

mulador de presién 3 haya, en el momento en que es conecta~

do dicho componente de utilizacién, una presién de unos-80

- ¢
-

barios, por una parte se dispondrf de un desplazamiento es-
pecifico de la cabeza 30 hasta la cara 41 del segundo pis—

P ap e

tén 31, pero por otra parte se tendrs también un juego S
t pecifico con los topes 39. N

.....

r4 a la palanca 42 y el movimiento hacia adelante del pis-
tén de presibén 47 serf transformado en un movimiento hacia
atrfs del segundo pistén 31 debido al giro en el eje 44 de
la palanca 42. Sin embargo, como el extremo esférico 45 de
la palanca 42 tiene un pequefio juego axial en la ranura
radial 43, dicho extremo esférico 45 se pondré a tope con
el cosiado 63 de }a ranura 43 cuando el pistén 47 haya te-
nido ya un ligero desplazamiento hacia adelante y desplaze-
ré al segundo pistén 31 hacia la derecha al continuar el mo-
vimiento del pistdén de presién 47. De ello resulta la in-
troduccién del retardo en el dispositivo més perfeccionado
de control y el conectado inmmediato del accionamiento de la

bomba por el cierre del microinterruptor 5.




10

15

25

30
05021

 transmitir su movimiento hacia adelante a la palanca 42; 7

Haoja niim. 12

i Con esta disposicién no seréd unicamente la bombsg
11 la gque mande flulido de presibén del depdsito 16 al acu-
mulador sino que tembién la bomba 12 suministrari el flulde
de la cimara de presién 53 al acumulador ¢e presién 5,

Con ello la presién del agecumulacor de presiﬁh Su~
biré a los 90 barios y, en ese momento, la cara del extre-
mo 40 de la cabeza 30 estard de nuevo adosada e la cara del
extremo 41 del segundo pistén 31 y desplazari a éste a lg_ -,
izquierda venciéndo la fuerza de la palanca 42, con lo ?“%”:
volverd a desconectar el mierointerruptor 5 y a hacer qup:j
cese el suministio de la bomba, Si por la tuberia 4 con?;L:
mia llegando fluldo de presidén a la cémara de presién SEQCel
pistén de presién 47 continuari siendo desplazado a la i;-

aa A

guierda, si bien este pistén de presién no seri capaz de

L]

no

.
. = &

obstante, para estar en condiciones de poder efectuar un

movimiento hacia adelante, con la fuerza que actda en el '

pistén de presidén 47 el muelle 48 es comprimido. De acuerdo
con ello, el dispositivo de conmutacién no solamente cumple
con la funeién del control de la presién sino que la cémara
de presién 53 sirve gl mismo tiempo de acumulador de volu-

men para la bomba 12.

S5i en ests posicién se produce un descenso de la
presidén en el acumulador de presién, debido a una mayor de-
manda de fluldo por los componentes de utilizscién conecta-
dos, el primer pistén 24 se desplazari nuevamente desde el
lado del microinterruptor 5 hacia la derecha, llevado por
la fuerza del muelle 28. Sin embargo, en ests posicidén de
su funcionamiento, el segundo pistén 31 no se quedard en la

posicién a lg que habla sido llevado por el primer pisidén
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.24, ya que la fuerza del muelle 48 actda sobre el segundo
pigtén 31 a truvés del miembro de accionamiento 46 y de la
valanca 42 y mantiene a dicho segundo pistén & tope con la
cabeza 30. Como consecuencia de ello, el microintern'xp'bor
se desplazard a la derecha al mis ligero movimiento del pri-
mer pistén 24 y volverf a hacer la conexién de nuevo, con

lo que la presidén volveri a subir inmediatamente g los 90.

barios. .

Vexos que de este modo el dispositivo de contoTl*?

produce, en su conjunto, el siguiente efecto.

Las fluctuaciones de la presién de hasta, por:e'.:ie‘i_q
|plo, 20 barios son admitidas en el acumulador de presidi 3
en condiciones normales de funcionamiento, siéndo controiz
das por el 'primer pistdn 24 y el segundo pistén 31 suje.‘l:é;ib
a dicho primer pistén 24 con el acoplamiento de movimidntn:
muertc. Ello es totalmente suficiente para el suministng.al
componente de utilizacidén HV, siéndo puesto el motor rars
vez en marcha debido a la amplitud del retardo, que es re-
lativamente grande. Sin embargo, si es conectado el otro com
ponente de utilizacién AS, que requiere un nivel de lg pre-—
si6én més alto y considerablemente mis constente, la disposi
cién que se tiene por la composicién del pistén de presién
47, el miembro de accionemiento 46 y la palanca 42, influi-
rh en el resto del dispositivo de control de tal modo que la
amplitud del retardo quedaré reducide @ unos pocos barios
(tan solo a l o 2 barios).

Los dispositivos de control del género del presen-
te son particularmente dtiles para su uso en los vehiculos
con gistemas de control antiderrape., Como un primer compo-

nente de utiligacidén HV conectado al acumulador de presién 3|

Lo TEUES



FHOD-4293

10

15

20

25

30
05021

Haojr ntim. 14

 se puede tener un servofreno hidrémlico que permita que he-
Ya unas fluetuaciones de la presidén relativemente grandes.

Si, no obstante, se quiere tener un funcionamiento con con-
trol antiderrape con la ayuda del fluldo de presién del acu~
mulador de presién 3, se reguiere que la presién del acumu-
lador sea relativamente constante para que garantice un pro-
ceso perfecto de control. Este objeto se puede conseguir con
facilidad con una realizacién de dispositivo de controI'H&

acuerdo con el presente inverto. La elevacidn del umbréi’-.d.e
desconexién puede venir determinada por la proporcidn en; aque
interviene el muelle 48. Por supuesto que es también pééii)'le
la realizacién de los modos hidrfulicos de funcionamientp qu%
han sido aqui descritos por medio de un dispositivo de.con-
trol electromecsfnico o también por uno electrénico. Slrf.t.ém-
bargo, esto requeriria lg transformscién de las sefialea’ ¢e,

presién hidréulica en sefiales eléetricas 1o que, por 01:.:5'5.1...
parte, supondrim un cierto mayor desembolso. El dispositivo
de control que ha sido descrito puede ser usado sin dificul~
tades y sin que ello acarree un gasto notable de energia ni
de equipamiento elécti‘ico en un sistema cualquiera de pre-
gién en el que haya conectados a un acumulador de presién

varios componentes de utilizacidén y en el que estos varios

componentes de utilizacién requieran que el acumulador les

suministre diferentes minimos de presiédn.
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REIVINDICAC ONES

Los puntos que como caracteristica de novedad se
presentan pare que segn objeto de esta solicitud de Mo delo
de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los que se * +Ech~
gen en las reivindicaciones siguientes: :'-

lg¢,- Un dispositivo de control de los aeumuladoi-es
de presién de uso, en particular, en los vehiculos antéﬁwiﬁp
les provistos de un sistema de control del deslizamientof del
freno en los que el acumulador de presidén es cargado pqQr.npna
bomba desconectable y en los que hay unos componentes ae'bt_l_ _
lizacidén que, para un funcionamiento correcto, requierqn:uno£

oe ™ *

minimos de presién de suministro diferentes unos de otx:o.gr
caracterizado porgque en el caso de que en un componente de
utilizacién (HV) la presién caiga por debajo de la més baja
de las presiones minimas de alimentacidén, que representa el
umbral inferior de cembio, un dispositivo de control (2) co-
necta el acclonamiento (10) de la bomba y al tenerse en el
acumulador de presidn (3) la presién méxima, que representa
el umbral superior de cambio, y que es al menos igual a la
més alta de las presiones minimas de alimentacién de los
otros componentes de utilizseibén (AS), dicho dispositivo de
control desconecta el accionamiento (10) de la bomba ¥ por-
que cuando entra en funciones el componente de utilizacién
(AS) que tiene la més alts de las presiones minimas de ali-

mentacién, el umbral inferior de cambio se produce el arran-

que del accionamiento (10) de la bhomba es elevado hasta el
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nivel de la mé&s alta de las presiones minimas de alimenta-
cién,

28 .~ Un dispositivo de control de acuerdc con la
reivindicacién 12, caracterizado porgue un sensor de pre-~
sién detecte la presibén de un acumulador y tranasmite una se-
fial eléectrica a un dispositivo de control electrénico gue
gobierna gl accionamiente (10) de la bomba con dependencia
de unos umbrales de cambio establecides electrdnicamente,.’-
estando por lo menos el umbral inferior de cambio adapfh@?
para ser modificado en funcién de los componentes de uti@i—
zacibn (Hv; AS) que puedan ser conectzdos.

38,~ Un dispositivo de control de acuerdo con la
reivirdicacién 12, caracterizado porque el dispositivo_éé:
control (2) se compone de un primer sensor de presién sobxe
el que actda la presién del acumulador y un segundo senéé.x;
de presién sometido a la presién de una lineag de retor£;”§4)
de un componente de utilizacién, asi como de un microiﬁigr
rruptor eléetrico (5) que estsd conjuntamente cont-vlado por
el primero y el segundo sensores de presién.

4&,~ Un dispositivo de control de acueréo con la
reivindicacidn 32, cuvacterizado porque el primer sensor de
presién tiene un primer tistén (24) gque acttia sobre el in~
terruptor eléctrico (5) venciéndo la fuerza de un muelle
(28) y temiéndo la insercién de un segundo pistén (31), ¥
porque el segundo sensor de presién tiene un pistén de pre—-
sién (47) que estéd conectado al segundo pistén (31) por una
disposici6n de palancas.

£,- Un dispositivo de control de acuerds con la

reivindicacibén 42, caracterizado porque el primer pistén

(24) y el segundo pistén (31) estén interconectados por un
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| scoplamiento de movimiento muerto y poque hay un miembro de
friccién (36) que actda sobre el gegundo pistén (31).

6.~ Un dispositivo de control de acuerdo con la
reivindicacién 5&, caracterizado porque el miembro de fric-
cién (36) est4 situado en una ranura gque tiene la carcasa
(1) del dispositivo de control (2) y est& oprimido radial-

mente por un muelle (37) contra la guperficie eircular del
segundo pistén (31). teree

8.~ Un dispositivo de control de mcuerdo conela.*

reivindicacién 42, caracterizado porgue la disposicidén 8@"pg
lancas comprende una palanca (42) con movimiento alten:aét;i;-
Vo, que con uno de sus extrsmosg, de forma esférica (45)',5 ‘e~
t4 acoplada a una ramira radial (43) del segundo pistém.(31)
¥y un miembro de accionamiento (46) el cual esté conectaiqq:;

al pistén de presién (47) y por su otro extremo lo esti’d la
palanca (42).

®e

82,~ Un dispositivo de control de acuerdc con la
reivindicacién 72, caracterizado porgue el miembro de accio
namiento (46) estd de tal modo conectado al pistén de pre-
sién (47) que dicho pistén de presidn (47), al desplazarse
hacia el lado del microinterruptor (5), acttia sobre el miem
bro de accionamiento (46) a través de un muelle (48) y, al
desplazarse en el sentido contrario, actda sobre dicho miem-

bro de accionamiento (46) directamente.

g,~ Un dispositivo de control de acuerdo con la
reivindicacién 82, caracterizado porque la fuerza del mue-—
lle (48) es meyor que le friccién entre el miembro de frie-
cién (36) y el segundo pistén (31).

10&.,- Un dispositivo de control de acuerdo con lag

reivindicacién 78, caracterizado porque el extremo de forma




10

15

25

v
06021
VAL

tHiojn nflm.18

esférica (45) de 1a palenca (42) est& situado en 1a ranurs
axial (43) con juego axial.

118.- Un dispositivo de control de acuerdo con 1la
reivindicaclién 8e, caracterizado porque el pistén de pre-

sién (47) es movido por otro muelle (56) en el mismo genti-

do que lo hace el muelle (48).

128.~ Un dispositivo de control de acuerdo con 1la
reivindicacidn 72, caracterizado porque el miembro de ag-—-,

cionamiento (46) tiene un eje (52) introducido em una dhen-

tura ovalada (51) de la palaneca (42).

-

> aw

132.- Un dispositivo de control de acuerdo con - cual
quiera de las precedentes reivindicaciones, caracteriz.ap;o
porque el umbrel superior de cambio para la detencidn deol’

LRC IR

accionsmiento (10) de la bomba es puesto en un nivel més

-

alto cugndo entra en accidén el componente de utilizacié;x_':.

(AS) que tiene el més alto minimo de presién de suminié'f;:é-.
142,~- "Un dispositivo de control de los acumulado-
res de presidén".

Tel ¥ como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representado en logs dibujos que se acompaflan ¥y para los
fines que s8 hen especificado.

Esta Memoria consta de DIECIQCHO hojas escritas a

magquina por una sols cara.

Madrid,l? AEB. 1961
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