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La presente invencién se refiere a un dispositivo de

desplazamiento en mdquinas tronzadoras de constitueibn muy sen-—

cilla y eficaz.

El desplazamiento de la cuchilla en las mdquinas de
cortar, durante la accién de corte, presenta algunos inconvenien-
tes derivados de la disposicién del conjunto en un plato gira-

torio portador de la gufa de corte.

El dispositivo objeto de la invencién consigue solu—
cionar los problemas que actualmente presentaln las miquinas co-

nocidas, simplificando notablemente su constitucién.
Bl dispositivo de movimiento consta esencialmente de

un soporte angular que'en las proximidades del vértice es porta-

dor del eje del disco de corte accionado por el correspopd;en~

®
te motor sostenido por el soporte angular. Uno de los biaébs del

soporte angular presente articulado en su extremo libre ufh ex-

tremo de un ecilindro fluodindmico, cuyo extremo opuesto:eéfg

articulado en el plato giratorio de la mdguina tronzadoraj; con
la particularidad de gue la 1fnea de fuerza del cilindrd "§léda

desplazada angularmente respecto al eje del brazo al gue 'sa‘ha-

lla articulado, en tanto que el otro brazo del soporte angufar
tiene su extremo opuesto unido a un eslabdn que 1o esti a.un

soporte saliente salidario del propio plato giratorio.

Para la mejor comprensifn de cuanto queda descrito

en la presente memoria, se. acompaifia un dibujo en el que, tan

s6lo a titulo de ejemplo, se representa un caso prédectico de

realizacibn del objeto de la invencifn.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en alzado

lateral del dispositivo de desplazamiento en la posicién de re-
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poso; y la figura 2 es una vista similar, pero con el disposi-

tivo en posicién de trabajo, con el disco de corte saliendo

respecto al nivel del plato giratorio.

El disposgitivo de desplazamiento en mdgquinas tronza-
dorag descrito consta en los dibujos de un soporte; 0 brazo
~l~ solidario de un segundo brazo —-2- formende entre ambos un
soporte en 4ngulo agudo, portador en las proximidades del ver—

tice de un eje ~3—- de un disco cortador -4- accionado por el co-

rrespondiente motor.

En el extremo -la-~ del brazo -1- egti articulzdo al-
rededor de un eje -5-, un extremo de un cilindro fluodindmico

-6~, cuyo émbolo ~7- estd articulado a un eje -8- montado en un

soporte -9~ solidario de un plato giratorio -10- situadg gn la

bancada -ll- de la méquina tronzadora. El eje longitudihér'o

linea de fuerza del cilindro -6- estéd desplazado angularmente

respecto al eje del brazo -=l-. R

Por su parte, el extremo -12- del brazo -2- estd uni-

do a un soporte =13- gue estd articulado alrededor de un'®je «

-14— situado en un soporte —15- solidario del plato ~10-"72%.°
En lagproximidades del soporte -13- estd situéébzhn

microrruptor -16-, cuyo pulsador -17- es accionado por ed..-sepor-
te —=13- cuando el dispositivo estd en el final de carrera de su
posicién de trabajo, cuyo microrruptor determina la inversién’
del movimiento del cilindro —-6-—.

| Como se deduce claramente de la observacién de los
dibujos, en la posicién de reposo, el disco de corte -4- estd

situado por debajo del plato -10- y el cilindro -6~ permanece

con el émbolo -7—~ extendido. Asimismo, el soporte -13- se en-
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cuentra alejado del pulsador -17- del microrruptor ~16- (figu~
ra 1). Al poner en marcha el dispositivo, el eilindro -6- se
retrae y obliga a oscilar al conjunto =1-2- alrededor del eje

~l4~ sostenido por el soporte -15- solidario de la plataforma
"10-0

Cuando se desplaza el conjunto —-1-2-, también lo ha-
ce el eje =3~ del grupo motor con el disco de corte —-4-, que
emerge a través de la ranura prevista al efecto en el disco o
plataforma ~10-, hasta que, al llegar el soporte -13- a la al-
tura del pulsador -17-, acciona al mando -16- (figura 2) que

invierte el movimiento del cilindro -6~ y retorna a la posicién

de reposo.

El dispositivo de desplazamiento es muy senci%}q%y

. . . se
resulta eficaz y preciso, con la ventaja de que su sendll}éz

facilita su montaje y adopciédn en las méquinas tronzado;ah,

Serdn independientes del objeto de 1la invencidn:ios

materiales empleados en la construccién de los distintos com—

ponentes del dispositive de movimiento, formas y dimensiodhes de
. ...

. e @
los mismos y cuantos detalles accesorios puedan presentarse)

*0 L
. L]

Siempre y cuando no afecten a su esencialidad. Sedee

L
— P a0 L]
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de desplazamiento en méquinas tronzado-
ras, caracterizado esenciulmente por el hecho de que consta de
un. soperte en forma angular, que en las proximidades del vérti-
ce es portador del eje de un disco de corte gccionado por el co-~
rrespondiente motor sostenido por el soporte angular, yendo ar-
ticulado al extremo libre de uno de los brazos, un extremo de
ur cilindro fluodindmico, cuyo extremo opuesto estd articulado
a un soporte fijo al plato giratorioc de la tronzadora, con la
particularidad de que la lfnea de fuerza del cilindro forma un

peaquefio 4ngulo respecto al eje del brazo al que estd articula-

do, en tanto que el extremo libre del otro brazo del sqpoxgte en

[3 - - - . 3 ‘
dngulo estd unido, a una pleza intermedia, articulada 4 qd veg

e »

a un soporte fijo en 21 plato giratorio de la tronzadora.’

2. Dispositivo de desplazamiento en méquinas %ronzado-
Tras. E

La presente memoria descriptiva consta de cin&o ‘ho-

. ",
Jas foliudas escritas a méquina por una sola cara. )

PR

Barcelona, 12 de febrero de 1981 e

José MONTANA LATORRE =y«
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