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La presente invencibn se refiere a un dispositivo
de desplazamiento en mAguinas fresadoras verticales mediante
el cual es posible graduar la posicidén del eje de trabajo,
tanto en sentido longitudinal como en altura.

Habitualmente la regulacidn en altura de las fresas
debe reaslizarse mediante complicadas operaciones, con mandos
situados en puntos poco accesibles. Por otra parte, el.dsspla-
zamiento horizontal del carro portador del motor y el ?jgkcon
las fresas, se realiza mediante rodillos que se desplazgnp so-
bre guias a modo de regletas, lo cual presenta dificulpadgs
en orden a la construccidn de tales guias y a la compiéjidad

del conjunto que forma el carro con los rodillos.

Para solucionar los inconvenientes expuestos. se_ha

ideado el dispositivo de desplazamiento en maquinas fresadoras

verticales, muy sencillo y de Optimos resultados.

.
® e Se g,

FEl dispositivo de desplazamiento en cuestidn consta
esencialmente de una plataforma sobre la que estd montado el
motor de acclonamiento de las fresas, cuya plataforma esta
guiada con posibilidad de desplazamiento en altura en un go-
porte que sobresale del carro desplazable en direccidén hori-
zontal. Dicha plataforma es accionable manualmente mediante
una manivela que, a través de un dispositivo de embrague apro-
piado, engrana con unos engranajes los cuales actlan sobre un
sinfin atornillado a un orificio roscado en la plataforma.

Mas concretamente, la transmisibédn de engranajes com-
prende un par dc engranajes cbdnicos, uno de los cuales estd
montado en el eje solidario de la manivela, desplazable axial-

mente y empujado por un resorte que tiende a mantenerlo sepa-
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rado del,otro engranaje solidario del tornillo sinfin.
En cuanto al carro desplazable en sentido horizon~
tal esth dotado de unos cojinetes que se deslizan alrededor

de unas barras paralelas, dehidamente rectificadas.

Para la mejor comprensidn de cuanto queda descrito
en la presente memoria, se acompafia un dibujo en el gque, tan
sblo a titulo de ejemplo, se representa un caso practigq.e

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en_glzado

realizacidn del objeto de la invencidn.

lateral del dispositivo de acclonamiento del carro y e, la

plataforma portadora del motor, apareciendo en lineas de_ tra-

zos las posiclones posibles en los movimientos de uno y qtra;
(LK B I ]

la figura 2 es una seccién por el plano IT-II de la figyra an-

terior, y la figura % es una vista en planta, en la qqa:épa—

rece representada en lineas de trazos la posicidn desplazada
del carro. e

El dispositivo de desplazamiento en maquinas fresa-
doras verticales descrito consta en el dibujo de una plata-
forma -1- sobre la que esta montado un motor -2- de la fresa-
dora, con un eje -3%- de montaje de las fresas de trabajo. Es-

ta plataforma -1- estd gulada en posicidn desplazable en al-
tura, en un soporte fijo -4-. mediante un acoplamiento en co-
la de milano -5- u otro similar, cuyo soporte -4- es solida-
rio de un carro mbvil -6-.

La plataforma -1- presenta un orificio roscado -7-
en el gque estid atornillado un sinfin -8-, al que esti solida-

rizado un pifidn cdnico -9-, que es atacado por otro pifidn -10-

solidario de un eje -11- desplazable axialmente y guiado en un
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goporte -12- de la bancada -13- de la mAquina. Este eje -11-
estd solicitadc elasticamente por un resorte -14- que tiende
a mantener separado el pifibn -10- del -9-.

El eje -1l- presenta una valona de tope ~15- y una

manivela de accionamiento -=-16-.

En cuanto al carro desplazable -6~ estd dotado de

cojinetes -17- que se deslizan alrededor de unas barrag rec-

tificadas -18-, siendo accionado el carro mediante un I»il%n-

dro -19-, o bien manualmente, sin que ello afecte a la esen-

cialidad de la invencidn.

[ N J

En posicidn de reposo los engranajes -9- y ~16- per-

-
manecen desengranados. Para variar la altura de las fresas

basta con empujar la manivela -16-, a fin de vencer la agcidn

del resorte -14- y engranar los pifiones -9- y ~10-, pafé:éo_

der accionar asi el sinfin -8- por medio del giro de 13 mani-
vela, con lo cual se consigue desplazar en altura la ﬁié%éfor—
ma -1- guiada en ~5-, y con ella el motor -2- y el eje -3-.
Mediante este dispoesitivo es posible variar manualmente la
altura de las fresas, desde el exterior de la maquina, de una
forma muy sencilla.

Por otra parte, el deslizamiento del carro -6- se
consigue por medio de los cojinetes -17- que rodean a las ba-
rras -18-, con un montaje muy sencillo y eficaz que facilita
este deslizamiento, ya sea con medios manuales, meclnicos u

otros.

Seran independientes del objeto de la invencidn los

‘materiales empleados en la construccidén de los distintos com-

ponentes que intervienen en el dispositivo d¢ desplazamiento



descrito, formas y dimensiones de los mismos y cuantos deta~
lles accesorios puedan presentarse, siempre y cuando no afec-

ten a su esencialidad.
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REIVINDICACIONES®S

1. Dispositivo de desplazamiento en mAquinas fre-
sadoras verticales, caracterizado esencialmente por el hecho
de que consta de una plataforma sobre la que esta montado el
motor de la fregadora con el eje portafresas, cuya plataforma

estd guiada con posibilidad de desplazamiento en altura,.en un

soporte solidario de un carrc desplazable a su vez en Edi.fgc--
L]

cidén horizontal, cuya plataforma es accionada manualmente por

una manivela, a través de una transmisidén de engrenajes,y»con
e "a"

un dispositivo intermedio de embrague, que tiende a sitfiar la

transmisidn en posicidn desengranada. .
e se

2. Dispositivo de desplazamiento en maquinasg.fre-

sadoras verticales, seglin la reivindicacidn anterior, caracte-

rizado por el hecho de que la transmisidn que actha soﬁ}g la
plataforma desplazable en altura, comprende un par de'éihbnes,
uno de los cuales estid montado en el eje de la manivela, que
es desplazable axialmente y solicitado eldsticamente por un
resorte hacia una posicibén separada del segundo engranaje, el
cual a su vez es solidario de un husillo atornillado a un ori-
ficio roscado de la plataforma.

3. Dispositivo de desplazamiento en mAquinas fre-—
sadoras verticales, seghn la reivindicacibén 1, caracterizado

esencialmente por el hecho de gque la plataforma estid dotada de

unos cojinetes deslizables alrededor de unas barras rectifi-

cadas.

4, Dispositivo de desplazamiento en mAquinas fre-

sadoras verticales,



La presente memoria descriptiva consta de siete ho-
jas foliadas, escritas a maquina por una scia cara.

Barcelona, 12 de febrero de 1981

José MONTANA LATORRE y
José TO CE
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