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La presente invención se r e f ie r e  a un d ispos itivo  

de desplazamiento en máquinas fresadoras v e r t ica le s  mediante 

e l cual es posible graduar la  posición del e je  de trabajo , 

tanto en sentido longitudinal como en altura.

Habitualmente la  regulación en altura de las  fresas 

debe rea liza rse  mediante complicadas operaciones, con mandos 

situados en puntos poco accesib les. Por otra  parte, e l. ¿¡.empla­

zamiento horizontal del carro portador del motor y e l  I?3^*con
* *<*

las fresas, se re a liz a  mediante ro d illo s  que se despla^s&l so­

bre guías a modo de reg le tas , lo  cual presenta dificulJ&gLdes
. .*

en orden a la  construcción de ta les  guías y a la  complejidad 

del conjunto que forma e l carro con los ro d illo s .

Para solucionar los  inconvenientes expuestos. s.e ha+ t *
ideado e l d ispositivo  de desplazamiento en máquinas fres^tpLoras

* *ve r t ica le s , muy sen cillo  y de óptimos resultados.

El d ispositivo  de desplazamiento en cuestión consta 

esencialmente de una plataforma sobre la  que está montado e l 

motor de accionamiento de las  fresas, cuya plataforma está 

guiada con posib ilidad  de desplazamiento en altura en un so­

porte que sobresale del carro desplazable en dirección hori­

zontal. Dicha plataforma es accionable manualmente mediante 

una manivela que, a través de un d ispositivo  de embrague apro­

piado, engrana con unos engranajes los cuales actúan sobre un 

s in fin  atorn illado a un o r i f ic io  roscado en la  plataforma.

Más concretamente, la  transmisión de engranajes com­

prende un par de engranajes cónicos, uno de los  cuales está 

montado en e l e je  so lidario  de la  manivela, desplazable ax ia l­

mente y empujado por un resorte que tiende a mantenerlo sepa­



rado d e l,o tro  engranaje so lid a rio  del t o rn il lo  s in fín .

En cuanto al carro desplazable en sentido horizon­

ta l está dotado de unos co jin etes que se deslizan  alrededor 

de unas barras para lelas, debidamente re c tifica d a s .

Para la  mejor comprensión de cuanto queda descrito  

en la  presente memoria, se acompaña un dibujo en e l que, tan 

sólo a t ítu lo  de ejemplo, se representa un caso práctj.qQ/^.e

rea lizac ión  del objeto de la  invención. I*. **
* * .*

En dicho dibujo, la  figu ra  1 es una v is ta  en.álzado

la te ra l del d ispositivo  de accionamiento del carro y de la
: *-.-

plataforma portadora del motor, apareciendo en líneas de^tra­

zos las posiciones posibles en los  movimientos de uno y qtra; 

la  figu ra  2 es una sección por e l  plano 11-11 de la  fi.gq.ra an-w * *
t e r io r ,  y la  figu ra  3 es una v is ta  en planta, en la  qu^.apa-

-*rece representada en lineas de trazos la  posición desplazada 

del carro.

El d ispos itivo  de desplazamiento en máquinas fresa ­

doras v e r tica le s  descrito consta en e l dibujo de una p la ta ­

forma -1- sobre la  que está montado un motor -2- de la  fresa ­

dora, con un e je  -3- de montaje de las fresas de trabajo. Es­

ta plataforma -1- está guiada en posición desplazable en a l­

tura, en un soporte f i j o  -4 -. mediante un acoplamiento en co­

la  de milano -5- u otro s im ilar, cuyo soporte -4- es so lida­

r io  de un carro móvil -6-.

La plataforma -1- presenta un o r i f ic io  roscado -7- 

en e l que está atorn illado un s in fín  -8 -, a l que está so lida­

rizado un piñón cónico -9-? que es atacado, por otro piñón -10- 

so lid a rio  de un eje  -11- desplazable axialmente y guiado en un



soporte -12- de la  bancada -13- de la  máquina. Este e je  -11-

está so lic itado  elásticamente por un resorte -14- que tiende

a mantener separado e l piñón -10- del -9 -.

El e je  -11- presenta una valona de tope -15- y una

manivela de accionamiento -16-.

En cuanto a l carro desplazable -6 - está dotado de

co jinetes - 17-  que se deslizan alrededor de unas barras rec-* * + + #
t ifica d a s  -18-, siendo accionado e l carro mediante un pd.l%n-

.
dro -19-? o bien manualmente, sin que e l lo  afecte a la  e*sen-* * *
c ia lidad  de la  invención. *. ..

En posición de reposo los  engranajes -9- y -1Q-- per-
*  *  *

manecen desengranados. Para va r ia r  la  a ltura de las fresas

basta con empujar la  manivela -16 -, a f in  de vencer la ,aqción
*  +  *del resorte -14- y engranar lo s  piñones -9 - y  -10-, para 'po-

* *, ,*
der accionar así e l s in fín  -8- por medio del giro de lá*mani­

ve la , con lo  cual se consigue desplazar en altura la  p ía ta fo r- 

ma -1- guiada en -5-? y con e l la  e l motor -2 - y e l e je  -3 -. 

Mediante este d ispositivo  es posib le va ria r manualmente la  

altura de las fresas, desde e l ex te r io r de la  máquina, de una 

forma muy sen c illa .

Por otra  parte, e l deslizamiento del carro -6 - se 

consigue por medio de los co jin e tes  -17- que rodean a las ba­

rras -18-, con un montaje muy sen cillo  y e fica z  que fa c i l i t a  

este deslizam iento, ya sea con medios manuales, mecánicos u 

otros.

Serán independientes del objeto de la  invención los 

m ateriales empleados en la  construcción de los  d is tin tos  com­

ponentes que intervienen en e l d ispos itivo  de desplazamiento



descrito , formas y dimensiones de los  mismos y cuantos deta­

l le s  accesorios puedan presentarse, siempre y cuando no afec­

ten a su esencialidad.
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1. D ispositivo de desplazamiento en máquinas f r e ­

sadoras v e r t ica le s , caracterizado esencialmente por e l hecho 

de que consta de una plataforma sobre la  que está montado e l  

motor de la  fresadora con e l e je  porta fresas, cuya plataforma 

está guiada con posib ilidad  de desplazamiento en altuna.,.^n un 

soporte so lidario  de un carro desplazable a su vez en <dir$c- 

ción horizontal, cuya plataforma es accionada manualmen^Q, por

una manivela, a través de una transmisión ue engranaje^.y*con
! *

un d ispos itivo  intermedio de embrague, que tiende a si^CL^r la  

transmisión en posición desengranada.
*  *  *

2. Dispositivo de desplazamiento en máquinas.fre-
*1.

sadoras v e r t ica le s , según la  re iv ind icación  anterior, cajmcte- 

rizado por e l hecho de que la  transmisión que actúa sobre la  

plataforma desplazable an altura, comprende un par de piñones, 

uno de los cuales está montado en e l e je  de la  manivela, que 

es desplazable axialmente y so lic itad o  elásticamente por un 

resorte hacia una posición separada del segundo engranaje, e l 

cual a su vez es so lidario  de un husillo  atorn illado a un o r i­

f i c io  roscado de la  plataforma.

3- D ispositivo de desplazamiento en máquinas f r e ­

sadoras v e r t ica le s , según la  re iv ind icación  1, caracterizado 

esencialmente por e l hecho de que la  plataforma está dotada de 

unos co jinetes deslizab les alrededor de unas barras r e c t i f i ­

cadas .

4. D ispositivo de desplazamiento en máquinas f r e ­

sadoras v e r t ica le s .
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La presente memoria descrip tiva  consta de s ie te  ho­

jas fo liad as , escritas  a máquina por una sola cara.

Barcelona, 12 de febrero de 1981

José MONTANA LATORKE y



José MONTAÑA LATOREE y 
José TORRENTS MARCE
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