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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad, conforme indi#ca su 

enunciado, se re fiere  a una máquina trituradora y/p /desbro 

zadora, del tipo de las que comprenden: un armazón?'.uia gru- 

po receptor de fuerza; un sistema de enganche al vehículo 

tractor; un árbol horizontal dotado de una pluralidad de 

pares de orejas radiales; medios de rodadura y unos marti­

llo s  trituradores y/o desbrozadores libremente articulados 

a dicho árbol horizontal a través de dichos pares de ore­

jas, disponiendo dichos martillos de una pluralidad de dien— 

tes cuyo borde anterior, junto con el borde anterior de los 

huecos entre dientes, constituye la zona de trabajo o f i lo ,  

coadyuvando con dichos martillos en e l proceso de triturado 

una pluralidad de contramartillos situados sustancialmente



en la  inmediación de la  trayectoria seguida por dichos f i — 

los durante e l movimiento de los martillos originado por e l 

giro del árbol horizontal. - - - - - - - - - - - - - - - -

Según e l presente modelo, la  máquina fundamentalmen 

te se caracteriza porque la  parte de los martillos tritu ra ­

dores y/o desbrozadores comprendida entre los dientes y la  

parte de asiento al correspondiente par de orejas radiales, 

tiene su superficie anterior convexa y su superficie poste- , 

r io r  en concavidad sustancialmente esférica , presrgrlt.ando

central--’ ’ e un o r if ic io  a fin  de que durante e l movimiento
•  •  •

circular de los martillos se reduzca la  resisteneja».del aire
* \ •• * •

a dicho movimiento, mientras que e l f i l o  constituido porf ♦ • •
ios bordes anteriores de los dientes de cada martillo se en

cuentra en un mismo plano, determinando sus uancialmqnte tra

mos de un mismo arco de circunferencia y porque e l grupo re.*••• ~
ceptor de fuerza se halla comprendido entre dos plhcas ver- 

t i  cales, a las que está unido mediante torn illos o* 'medios 

análogos, disponiéndose de una tercera placa vertica l en e l 

extremo *  la  carcasa que aloja e l eje transmisor que parte 

de dicho grupo, estando las dos primeras placas vertica les 

unidas a sendas aletas verxicales solidarias de la  parte 

central del armazón y la  tercera placa vertica l unida a su 

vez a un la tera l del armazón, disponiendo cada placa de un 

o r if ic io  alineado con los correspondientes o r if ic io s  de las 

otras dos placas y de un o r if ic io  coliso según un arco de 

centro e l anterior o r i f ic io ,  asimismo alineado con los co­



rrespondientes o r if ic io s  colisos de las otras dos placas,
■S-;5

lo  que permite que la  unión de las dos primeras placas cqn 

las correspondientes aletas vertica les y la  unión de la  

tercera placa con e l la tera l del armazón se rea lice por me 

dio de torn illos  o análogos que atraviesan dichos o r if ic io s

posibilitándose así la  basculación de las tres placas a ire- 

dedor del eje determinado por los tres o r ific io s  no colisosVí 

cuya basculación promueve la  basculación del grupo,edel eje 4 

transmisor que parte del mismo ,de la  carcasa en que.se alo—
• • -&S
• • • * ' Vr.

ja y de la  polea que recibe el extremo del eje transmisor,__ J« « •
permitiéndose así e l tensado de la  correa asociada’ a dicha■ e

* % •polea. -

Preferentemente los martillos disponen de .̂u^ps re— 

fuerzos longitudinales comprendidos entre cada difciyfo y e l 

cuerpo del m artillo , dejando lib re una parte subsirqpiQial del 

extremo del diente y además e l o r if ic io  de los m artillos t ie  

ne la boca anterior de menores dimensiones que la  boca poste 

ñ o r , estando sus paredes en conicidad. - - — - - - - - - -

Otra característica de la  máquina es que la  carcasa 

que aloja e l eje transmisor que parte del grupo receptor de 

fuerza se encuentra a un n ivel in fe r io r  qua e l de los bra­

zos del sistema de enganche al vehículo tractor. - -  -  -  -

Según otra característica configurativa, en e l la te ­

ra l del armazón al que está unida la tercera placa vertica l 

se dispone un to rn illo  de eje paralelo a un plano ve rtica l,



guiado por una pestaña con o r if ic io  roscado, de manera que 

e l extremo lib re  del to rn illo  es apto para aplicarse a un 

borde la tera l de dicha tercera placa ve rtica l, a los efec­

tos de que la  aplicación de dicho extremo lib re  a dicho bor 

5 . de determina e l grado de basculación de dicha tercera placa 

vertica l. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

1 0 .

i ̂JL y •

20 .

25.

Según este modelo, en que los martillos están acó—

piados al árbol horizontal preferentemente según, ¿.¿ufeers as
 ̂• ♦ #

alineaciones axiales, de manera que en una misma* zona trans*..* —
versal del árbol no se encuentre más de un m artilló , se pre 

vé que eventualmente entre los martillos situado$*,eh zonas

transversales contiguas del árbol se encuentre una?ligera 

separación en e l sentido axial del árbol, que determina que «, 

resulten unos espacios en correspondencia con dioha*96para-

ción en los que no actúan los martillos durante 

to de giro. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

s.u. movimien

• • • • •

Según otra característica de configuración, en la  

zona anterior de la  parte central del armazón se dispone un 

refuerzo in fe r io r  según todo el ancho del armazón, consti­

tuido por una placa de sección poligonal abierta cuyo p ri­

mer tramo, parcialmente reforzado por una chapa in terio r, 

determina un doble fondo con respecto al armazón y sus tra­

mos sucesivos se adaptan a la configuración de la  parte cen 

tra l del armazón, sustancialmente hasta la  parte más eleva­

da del mismo, encontrándose en e l primer tramo de la  placa



unos contramartillos de extremo aguzado dirigido en sentido 

sustancialmente tangencial hacia la trayectoria del borde 

exterior de los m artillos, estando este extremo ligeramen­

te apartado de dicha trayectoria y encontrándose en otros 

5. tramos de la  placa otros contramartillos que quedan situa­

dos entre las trayectorias de dos dientes consecutivos de 

los m artillos. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

1 0 .

15.

Alternativamente, dicho refuerzo inferior*es*tá for —
• • • •

mado por una primera placa acodada cuyos bordes ^Lo^gitudina 

les se sueldan al primer tramo anterior del armazón*detentó 

nando un doble fondo, encontrándose en dicha prime^á placa 

lps contramarvillos de extremo aguzado y por una segunda pía 

ca, independiente de la  primera, adaptada interiqypp/ite al 

armazón y en la  que se encuentran dichos otros coíiíríamarti-

Según e l presente modelo, en e l que se erícdfentra un 

ra s tr illo  retenedor formado por una pluralidad de pletinas 

inclinadas de arrastre, sustancialmente paralelas entre s í 

y situadas en la parte posterior de la  máquina, preferente- 

2 0 . mente despiazables en e l sentido de su eje correspondiente 

a su dimensión predominante, y estando cada una de dichas 

pletinas guiada por un o r if ic io  practicado en el propio ar­

mazón y un correspondiente o r if ic io  practicado en un refuer­

zo in ferio r del armazón de sección trapezoidal, se prevé que 

25. se dispongan sustancialmente en toda la  anchura del armazón



y en e l in te rio r de la  cavidad determinada por e l armazón 

y e l refuerzo trapezoidal, dos barras de refuerzo, una su­

perior situada contigua al armazón y a la  parte anterior 

de las pletinas y otra in fe r io r  situada contigua a la  base 

del refuerzo y a la  parte posterior de las pletinas. -  -  -

Según este modelo, en e l que se dispone de un cober 

tor para la  protección de la  polea que recibe e l movimien-
9

to del eje transmisor, de la  polea que transmite* EtTcfho mo-
• • • «

vamiento al árbol horizontal y de la  correa corr&qpendien- 

te, disponiendo e l cobertor de ranuras de ventilación sus- 

tancialmente superpuestas a dichas poleas y presentando d i­

chas ranuras, según e l sentido de giro de las polcas, un 

primer borde y un segundo borde, se prevé un ala.qj^ft arran

ca de dicho segundo borde, extendiéndose dicha a£a.*hacia• • • *
e l exterior del protector en las ranuras destinad^? Vi intro 

ducir aire dentro del protector y extendiéndose dicha ala 

hacia el in terior del protector en las ranuras destinadas 

a expulsar aire de dentro del protector. - - - - - -

Además los medios de rodadura son desmontables, 

estando constituidos alternativamente por un rod illo  o unas 

ruedas, y se sustentan por unos soportes que asientan en 

la  parte central del armazón. - - - - - - - - - - - - -  -

Por último se prevé que la  máquina sea apta para 

rec ib ir el acoplamiento de un dispositivo sensitivo, del



- 7 -

tipo de los que comprenden por lo menos un brazo susceptible 

de oscilar alrededor de un primer árbol vertica l que gobier­

na una polea, estando dicho brazo unido a un soporte v e r t i­

cal que guía un segundo árbol dotado superiormente de una po 

5. lea  e interiormente de unas cuchillas trituradoras y/o des— 

brozadoras, dicho soporte vertica l teniendo acoplado con po­

sibilidad de giro un disco horizontal, cuyo eventual contacto 

con un obstáculo determina la  oscilación del brazo jmientras 

e l disco gira  manteniendo e l contacto con e l obst^Gü^o. - -  -

10. Para fa c il ita r  la  comprensión de todo lo qlife* antece-
* *• *•

de se hace referencia seguidamente a las láminas dibujos__

que acompañan a esta memoria, las cuales, dado su 1¡2.h exp li­

cativo, deberán considerarse como desprovistas de*to4o carác
 ̂ **

ter limitativo respecto al alcance de la  proteccioq^lfcgal que 

15. se recaba. Los dibujos muestran: - - - - - -  -  -  -  -

Pig. 1, una v sta esquemática en alzado correspondíen 

te a la parte posterior de la  máquina a la  que se ha dotado 

con las características objeto del presente modelo. - - - - -

Pig. 2, una vista  frontal de un m artillo. -  - -  -  -

20. Pig. j, una sección según la  lín ea  I I I - I I I  de la  Pig.

2 . -------------------------------------------------------------------------------------------------

Fig. 4, una vista  de un martillo en la dirección de

l a  f lecha P de l a  Fig.  1.



Fig. 5, una v is ta  la tera l de un m artillo. - - - -

P ig. 6 , una v ista  parcial en perspectiva de la  parte 

superior de la  parte central del armazón de la  máquina en la  

que se aprecia e l grupo receptor de fuerza, no v is ib le  en la  

Pig. 1. ------ ----- ----- ----------- ------------------------------------------

Fig. 7, otra v is ta  parcial en perspectiva de la  c ita  

da parte superior desde un punto de v is ta  sustancialmente 

opuesto al anterior. - • •
9

Fig. 8, una sección esquemática de la  palote «poste -
r io r  de la  máquina trituradora y/o desbrozadora. . «- r  — -  -• * •

¿  , « :«
Fig. 9, una sección esquemática de la  parte anterior

de dicha máquina. - - - -  - - - - - - - - - - - - - - - -
*. .**•

♦

Fig. 10, una v ista  en perspectiva de la  de sec
N* • ♦

ción poligonal abierta que constituye e l refuerzo in fe r io r 

delantero de la  máquina. - - - - - - - - - - - - - - - -

Fig. 11, una v is ta  frontal del cobertor para la  pro 

tección de la  polea que recibe e l movimiento del eje transraá 

sor de la  polea que lo transmite al árbol horizontal y de la  

correa correspondiente. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Figs. 12 y 13, sendas secciones según las líneas 

XII-XTI y X III-X III de la  Fig. 11. --------------------------------

Pn dichas figuras se aprecia la  máquina 1 que com



prende un armazón o bastidor 2 , que está formado por dos par * 

tes laterales vertica les entre las que se encuentra una par-li 

te central formada o bien por una sola chapa de forma poligo 

nal abierta o bien por una pluralidad de chapas ensambladas 

que adoptan igual configuración. - - - - - - - - - - - - - -

La máquina trituradora y/o desbrozadora comprende

además, un grupo multiplicador 3 que recibe e i movimiento de?|

de cualauier vehículo tractor, estando dicho grupo dotado a• • • •• •
ta l fin  de un eje  4 preferentemente con estriado Universal.

SI movimiento del grupo se transmite por medio de *i¿í eje
**# **

transmisor alojado en la  carcasa 5 a una polea silbuacla en e l
4 ,

intj^sjS^r' del cobertor 6 , y de a l l í  por correas y o1*ra polea 

a un árbol horizontal 7 dotado de una pluralidad desperes de 

orejas radiales por las que se sujetan articuladaitfeti¿&e al ér 

bol unos martillos trituradores y/o desbrozadores Esque­

máticamente se representa en la  Pig. 9 con la  citadíCjreferen 

cia 7- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El grupo multiplicador 3 puede ser dotado <fe una pro­

longación del eje 4 receptor del movimiento del vehículo 

tractor, estando esta prolongación diametralmente opuesta a 

dicho eje receptor, todo e llo  a los efectos de que s i la  má­

quina es arrastrada, o sea s i sigue a l tractor, se use dicho 

eje  receptor y si la  máquina es empujada, o sea que antecede 

al tractor, se use dicha prolongación. - - - - - - - - - -



El árbol horizontal 7 es tubular y se construye pre 

ferentemente de acero de gran calidad y es de forma c i l ín -  

drica o prismática, presentando en su superficie exterior una í? 

pluralidad de pares de soportes f i jo s  u orejas, radiales y 

distribuidas de manera helico ida l o en diversas alineaciones f 

longitudinales, de modo que en estas diversas alineaciones 

no se correspondan los pares de orejas en una misma zona 

transversal del árbol, - - - - - - - - - - - - - -

• • • •
Las citadas orejas disponen de un orific ío ..ah  la  pino.

ximídad de cada uno de sus extremos lib r e s , a trav$3 de los
•• *•cuales y por medio de un pasador debidamente aBegur^o por 

unaL.ijjgfca, se provee a la  inserción de un m artillo *8 e l 

cual queda por lo tanto unido sólidamente y con pft§iebilidad 

de articulación al árbol, de modo que elgj.ro de por

fuerza centrífuga, promueve que e l m artillo alcan^^^u posi-  ̂

ción de trabajo, o sea su posición extendida más alegada del 

árbol. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Los citados martillos 8 presentan usualmente una par 

te 9 de asiendo, dotada de un o r if ic io  10 destinado a corres 

ponderse con los o r if ic io s  de las orejas y aptos para alojar 

e l pasador. A partir de su parte 9 de asiento presentan una 

forma esencialmente a modo de pala, terminada por una plura­

lidad de dientes 11 avanzados angularmente con respecto a di 

cha pala. El borde anterior 1 2 , de dichos dientes junto con



e l borde anterior 13 de la  zona entre dientes(o sea la  tota  .1

lidad del borde de la  zona dentada), constituye la  zona de ¿J

trabajo o f i l o  del m artillo , de modo que en la  posición acti A

va de los martillos ocasionada por la  fuerza centrífuga ori*-1|

ginada por e l giro del árbol, dichos f i lo s  describen una tra  í

yectoria circu lar 14 (F ig. 9 ). La parte posterior de los

martillos presenta una forma cóncava en correspondencia con \

la  configuración c ilindrica  del árbol horizontal 7 , «a los

efectos de que un eventual choque entre e l martillo* y e l ár- .
* * * * *bol sea absorbido por una gran extensión superfic ia l, dismi-• • ♦

*  •
nuyéndose así la  posibilidad de deformación del áa;boJ..-------i

:•*.*
Dichas zonas de trabajo o f i lo s  de los marTJillos se- 

rán afiladas cuando así lo aconsejen las condicio»ea*.del tra  i 

bajo que deben rea lizar. Preferentemente se constirdj/^n los 

martillos con acero de la  mejor calidad y eventuaDjmVi&e su 

zona de trabajo se reviste de una aleación que aminore su ̂ • • • • i
desgaste o bien es objeto de un tratamiento térmico. -  -  -

La unión por articulación de los martillos 8 con e l 

árbol permite que en e l caso de que choque con un cuerpo de 

gran resistencia, ta l como una piedra, se abatan hacia atrás, 

sin interrumpir el trabajo de la  máquina y recuperando inme­

diatamente su posición extendida de trabajo. - - - - - - - -

Para e l trabajo del desbroce, a la  posición ds cada 

martillo en una determinada alineación axial le  corresponde



- 12

transversalmente en otra alineación una separación entre 

m artillos, y además la  magnitud de dicha separación es menor 

que la  extensión longitudinal del f i lo  de los mismos, con lo 

que durante e l  funcionamiento de la  máquina 1 , se ev ita  lá  

posibilidad de dejar un rastro sin desbrozar. - - - - - - -

En la  máquina según e l presente Modelo de U tilidad, 

se aporta la  novedad de que los m artillos, estén configura­

dos de manera que su parte en forma de pala comprendida entre
•  *  •  •

los dientes 11 y la  parte de asiento 9 tenga su s^ipe^ficie

anterior 15 convexa y su superficie posterior 16 arí .concavi-

dad sustancialmente esférica , o sea que dicha conJíavj.dad se

apreciaría tanto por su sección con un plano perpendicular al

eje del asiento 9 , como por un plano paralelo a dicho eje de

asiento. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -  *• _ -  -  -• • 1

lambién es novedad del pásente Modelo de Htófidad e l 

hecho de que los martillos 8 presentan centralmente*«ún orifi^ 

ció 1 7 , e l cual proporciona la importante ventaja de que du­

rante el movimiento circu lar de los m artillos se reduzca la  

resistencia del aire a dicho movimiento, lo que redunda en 

una notable reducción de la  energía consumida. Preferente­

mente dicho o r if ic io  17 tiene la  boca anterior de menores d i­

mensiones que la  boca posterior, estando sus paredes en coni­

cidad, a los efectos de ev ita r su obturación. - - - - - - -

Ademcás e l f i lo  constituido por los bordes anteriores



1 2 , de los dientes de cada martillo se encuentra en un mis-;4: 

mo plano, lo que proporciona la  ventaja de perfeccionar e l 

trabajo de los m artillos, al no quedar un borde mas alto qu^ 

otro cuando e l martillo está en su posición más cercana a l 

suelo. Por otra parte, los citados bordes están situados 

determinando sustancialmente tramos de un mismo arco de c ir  • 

cunferencia, como se aprecia en la  Fig. 4, lo que también 

mejora el trabajo de los m artillo. - - - - - - -  - . - - - -

•  • • •

Eventualmente se prevé que los martillos\d^£pongan 

de unos refuerzos longitudinales 18 comprendidos entre cada

diente 11 y e l cuerpo del m artillo, cuyos refuerzas ¡obvia-• * •i ‘
mente dejan lib re  una parte substancial del extremé* corres-<&.’ ' A
pondiente, con e l fin  obvio de que estos no pierdan*su fa­

cultad de corte. - - - - - - - - - - - - - - ^  -  V ------

Estos refuerzos 18, al aumentar la  res is1?e«fcáa de 

los m artillos, permiten que los mismos sean obtenidos por 

fundición en lugar de por medio de una operación de forja , 

lo que es indispensable cuando e l acero no es forjab le o me- 

canisable, como ocurre con los aceros con alto contenido de 

manganeso.

Cuando la  máquina se destina a tritu rar, se prevé 

la  posibilidad de que entre lo m artillos situados en zonas 

transversales contiguas del árbol 7 , se encuentre una l ig e ­

ra separación en e l sentido axial del árbol, lo que determi­



na que resulten unos espacios en correspondencia con dicha 

separación en los que no actúan los martillos durante su 

movimiento de giro. Dicha separación no menoscaba e l efec- 

to de triturado y en cambio permite disminuir e l número de 

m artillos, ahorrándose energía. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

De modo de por s í conocido, la  máquina puede estar 

dotada de un sistema de enganche por medio de un paralelo- 

gramo articulado que permite la  regulación de la.posición 

transversal re la tiva  de la  máquina con respecto ¿ t 'vehículo 

tractor. Este eventual desplazamiento transversa}.’ ¿le lama 

quina con respecto al tractor implica que la  tomáfr.dk fuerza 

tenga úna importante componente que no está alineja5l£. con e l ’ 

sentido de la  marcha, lo cual ocasiona unas & lic itaciones 

en el grupo receptor de fuerza que con frecuencia promueven 

una debilitación de la sujeción del mismo al armazpjv -  -  —

Para hacer frente a este problema, e l praaeAte Mode­

lo de Utilidad aporta la  novedad de que e l grupo receptor 

de fuerza 3 esté unido por medio de to rn illo s  o similares a 

dos placas vertica les 19, entre las que queda comprendido e l 

grupo 3 . - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A su vez cada una de estas placas vertica les 19 está 

unida a una aleta vertica l 2 0 , soldada a la  parte central 

del armazón. De esta manera la  sujeción del grupo 3 a la  

máquina queda asegurada con el máximo de e ficac ia , pese a



las s o lc it i  aciones antes aludidas.

lambién es novedad del presente modelo, la  presencia 

de una tercera placa ve rtica l 21 situada en e l extremo de la; 

carcasa 5 que a loja  e l eje transmisor que parte del grupo» 3«

5. Dicha placa 21 está unida al la tera l 6 del armazón. Para la

unión entre las placas vertica les 19 y las aletas 20 y entre 

la  tercera placa vertica l 21 y el la te ra l 6 se dispone en ea 

da placa de un o r if ic io  22 que está alineado con ,1q9. corres­

pondientes o r ific io s  22 de las otras dos placas. ,’ YsQnbién se
*. ■ •

1 0 . dispone en cada placa un o r if ic io  23 coliso según .lín arco de
e

centro e l correspondiente o r if ic io  2 2 , estando cada 'orific io• \ •• * •
coliso ¿í'3 también alineado con los correspondientes#o rific io s

colisos de las otras dos placas. Las citadas unionep de las

placas vertica les se realizan mediante torn illos  g pnálogos
• • *• •••15. que atraviesan dichos o r if ic io s . - -  - ------ --  -  - ------ --  -
Z • ••*» ••

Con e llo  se permite la  basculación de las .1¡r0? placas 

alrededor del eje determinado por los o r ific io s  2 2 , cuya bas 

culación obviamente promueve la basculación del grupo 3 , del 

eje transmisor que parte del mismo, de la  carcasa 5 en que 

2 0 . se aloja éste y de la  polea (no representada) que recibe e l

extremo del eje transmisor y que se a lo ja  en la  carcasa 6 .

La basculación de esta polea proporciona la  ventaja de poder 

tensar fácilmente la  correa que asocia a dicha polea con la  

polea coaxial del árbol 7 . - - - - - - - - - - - - - - -
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5.

A los efectos de determinar e l grado de basculación í 

de la  tercera placa ve rtica l 21 y por lo tanto de todos los i 

demás elementos, se prevé e l torn illo  24, de eje paralelo a | 

un plano v e r t ica l, unido al la tera l 6 , guiado por una pesta í; 

ña 25 con o r i f ic io  roscado, siendo e l extremo lib re  del toma: 

l io  24 apto para aplicarse a un borde la tera l 26 de la  placa 

2 1 . --------------------------------------------------------------------------- ■.

1 0 .

15,

La carcasa queda situada a un nivel inferió^» que el
* • • •

de los brazos 50 del sistema de enganche a l vehíct^Lo ."tractor

• • •
De modo de por s í  conocido, en e l armazón y 'en  la  in~»

"• *,• • 0
mediación de la  trayectoria de los f i lo s  dentados? sé encuen­

tran w p lu ra lid a d  de contramartillos 27, dispuestos enfren- 

tados a los huecos entre los dientes de los martil*ldS*. Estos
• •contramartillos preferentemente aa aplican a una chappa’ de re- 

fuerzo yuxtapuesta interiormente a xana zona de la  pár<£e cen­

tra l del armazón. -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -  -  - ■

20

Otra novedad del presente modelo, es la  presencia de 

un refuerzo in terio r situado en la  zona anterior de la  parte 

central del armazón, según todo e l ancho del mismo, estando 

este refuerzo constituido por una placa 28 de sección poligo­

nal abierta, cuyo primer tramo 29, parcialmente reforzado por 

una chapa in te rio r 29 ', determina un doble fondo con aspecto 

a l armazón y sus tramos sucesivos 30 se adaptan a la  configu­

ración de la  parte central del armazón, sustancialmente hasta



la  parte más elevada del mismo»

' ■■*■?*■* J
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1 0 .

15

' -,•% ■ vil
V-g
if 

:'4
En e l primer tramo 29 se encuentran unos contramartí^fvfs&v■

l ío s  31 de extremo aguzado dirigido en sentido sus t anc i  almena 14 

te tangencial hacia la  trayectoria del borde exterior de los i  

m artillos, estando este extremo ligeramente apartado de dicháfi 

trayectoria de los m artillos. La ventaja de los contramarti^l 

l ío s  31 es que reciben e l impacto de las ramas impulsada por 1 

los m artillos, facilitándose su triturado. -  -  — - -  -  .

En uno de los tramos 30 de la  placa 28 se *6Acuentran 

los contramartillos convencionales 27. -  -  -
• • ♦

\ •• • • * • •/
?31 refuerzo in fe r io r  descrito puede ser su^^tuido

en una ejecución más sencilla  y menos robusta, por tuja prime­

ra placa acodada cuyos bordes longitudinales se sueldan al 

primer tramo anterior del armazón determinando un .dojale fon- 

do, encontrándose en dicha primera placa los contramartillos
• * • • M

de extremo aguzado y por una segunda placa, 1ndependiente de 

la  primera, adaptada interiormente al armazón y en la  que se 

encuentran dichos otros contramartillos. - - - - - - - - -

De modo de por s í conocido, la  máquina 1 dispone de 

2 0 . un ra s tr illo  retenedor formado por una pluralidad de pletinas

inclinadas 32 de arrastre (F ig. 8 ) ,  sustancialmente paralelas 

entre s í y situadas en la  parte posterior de la  máquina 1 . 

Dichas pletinas preferentemente son desplazables en e l sen­

tido de su eje correspondiente a su dimensión predominante y
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5.

1 0 ,

15

atraviesan e l armazón 2 a través de unos o r ific io s  practica-^ 

dos al efecto. El grado de penetración en e l in te rio r del > -3)
armazón puede graduarse por medio de pasadores colocados en á 

una u otra de las perforaciones 33 de las p letinas. - - - j

Se encuentra además un refuerzo 34 de sección trape­

zoidal con o r if ic io s  en correspondencia con los o r if ic io s  de 

penetración de las pletinas en e l armazón, a, los efectos de

un correcto gúado de las pletinas 3 2 . -  -  - - -  ■'-»•*** — - — —
• * • •• a

Estas reciben normalmente esfuerzos según 3,a direc-
* # »

ción de la  flecha 35, lo que ocasiona una tendencia*.a la  bas- 

culación de las p letinas. A fin  de absorber debidamente es—
'% • a •

^f^^&sfuerzos evitando deterioros en e l armazón, e l  presente

modelo ofrece la  novedad de proveer la  colocación en toda la

anchura del armazón y en e l in terior de la  cavidad* determina
“

da por e l refuerzo trapezoidal 34 y e l propio armSrai&l 2, de 

una barra superior de refuerzo 36 situada contigua* Wl* arma­

zón y a la  parte anterior de la  p letina y de otra barra in fe ­

r io r  de refuerzo 37 situada contigua a la  base del refuerzo 

34 y a la  parte posterior de las pletinas. - - - - - - - -

2 0 . Los medios de rodadura 40 (F ig . 10) son desmontables, 

estando constituidos alternativamente por un rod illo  o por 

unas ruedas. A los efectos de que la  longitud del rod illo  o 

la  distancia entre ruedas pueda ser menor que e l ancho de la  

máquina, se prevé que se sustenten por unos soportes 41 que
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15,
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asientan en la  parte central del armazón, en lugar de asen- . 

tar en los latera les del mismo. - - - - - - - - - - - -

El soporte 41 dispone de dos o r if ic io s  y e l sostén 

42 de los medios de rodadura, dispone por una parte de un 

o r if ic io  43 destinado a encararse con uno de los o r if ic io s

del soporte y por otra parte de una serie de o r if ic io s  4 4 ,
-A;

uno de los cuales se encara con e l otro o r if ic io  del soporte;

esta pluralidad de o r if ic io s  44 permite una variacglpn de la  |
* •*

inclinación del sostén 42 con respecto al soporte**#!.. - -  -
(i » »

Por su parte el cobertor 6 (P igs. 11 a IX ), *de modo i
• ••* , ti

de ppr s í conocido dispone de unas ranuras de ventilación
, * 1

50 y 61, en las que según e l sent do de giro de las poleas ít • • • * •a
indicado por las flechas 62, se aprecia un primer.bpfljde 63 y 4

****
un segundo borde 64. Dichas ranuras se superponep.sustancial i

mente a las poleas ai estar montado e l cobertor al armazón.* *:j-
En este respecto e l presente Pfodelo de Utilidad presenta la

novedad de que del segundo borde 64 de cada ranura arranca 

un ala 65, cuya ala se extiende hacia e l exterior del pro­

tector en las ranuras 61 destinadas a introducir aire den­

tro del protector y contrariamente e l ala 65 se extiende ha­

cia el in terio r del protector en las ranuras 60 destinadas 

a expulsar aire de dentro del protector. - - - - - - - - -

Por último se c ita  que la  máquina es apta para re c i-  j

b ir  el acoplamiento de un dispositivo sensitivo, del tipo de



los que comprenden por lo menos un brazo susceptible de os­

c ila r  alrededor de un primer árbol v e rtica l que gobierna una 

polea, estando dicho brazo unido a un soporte vertica l que 

guía un segundo árbol dotado superiormente de una polea e 

interiormente de unas cuchillas trituradoras y/o desbrozado- 

ras, dicho soporte vertica l teniendo acoplado con p o s ib ili­

dad de giro un disco horizontal, cuyo eventual contacto con 

un obstáculo determina la  oscilación del brazo, mientras e lt tf « t
disco gira manteniendo e l contacto con e l obstacudió**. - - -• *

*
Habiendo descrito convenientemente un ejemplo de rea 

lización  de la  invención, debe hacerse constar que»,eü mismo
f * /tiene carácter ilu stra tivo  y no lim itativo  y que se»podran

introducir cuantas variantes de detalle la  experi,q$p¿.a y la

práctica puedan aconsejar, en cuanto a dimensiones/'número

de piezas, materiales empleados en la  construccióA'.tl^ las
%.*«

mismas, y demás circunstancias accesorias, siempre que con 

e llo  no se desvirtúe la  esencialidad de la  presente inven­

ción. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A los efectos consiguientes se declaran de novedad, 

propiedad y utilifed para España, sus te rr ito r io s  y plazas 

de soberanía las reivindicaciones que siguen. - - - - - -



R E I V I N D I C A C I O N E S

5.

1 0 .

15.

2 0 .

I . -  Máquina trituradora y/o destrozadora, del tipo 

de las que comprenden: un armazón; un grupo receptor de fuer 

za; un sistema de enganche al vehículo tractor; un árbol ho­

rizontal dotado de una pluralidad de pares de orejas radia­

les ; medios de rodadura y unos martillos trituradores y/o -«• » » « •
desbrozado res libremente articulados a dicho árbo^frp rizón—

« • %
ta l a través de dichos pares de orejas, disponien&Ój dichos

•  9 «
martillos de una pluralidad de dientes cuyo borde áhterior,

*» *»
junto con la  totalidad del borde anterior de los felféeos en— -i

• « »
tre  dientes, constituye la  zona de trabajo o f i lo ,  “coadyuvan

do con dichos martillos en e l proceso de trituradó°\&ta plura
«■

lidad de contramartillos situados sustancialmente *en«*la inme 

djación de la  trayectoria seguida por dichos filo s »  Atarante 

e l movimiento de los m artillos originado por e l g¿ye«\del ár­

bol horizontal, caracterizada porque la  parte de los marti­

llo s  trituradores y/o desbrozadores comprendida entre los 

dientes y la  parte de asiento al correspondiente par de ore­

jas radiales, tiene su superficie anterior convexa y su su­

perfic ie  posterior en concavidad sustancialmente esférica , 

presentando centralmente por lo menos un o r if ic io  a fin  de 

que durante e l movimiento circular de los martillos se reduz¡ 

ca ia  resistencia del aire a dicho movimiento, mientras que 

e l f i lo  constituido por los bordes anteriores de ios dientes



de cada m artillo se encuentra en un mismo plano, determinan­

do sustancialmente tramos de un mismo arco de circunferencia 

y porque e l grupo receptor de fuerza se halla comprendido en 

tre dos placas vertica les , a las que está unido mediante tor 

n illos  o medios análogos, disponiéndose de una tercera placa 

vertica l en e l  extremo de la  carcasa que aloja e l e je trans­

misor que parte de dicho grupo, estando las dos primeras pía

cas vertica les unidas a sendas aletas verticales solidarias
* *«< •

de la parte central del armazón y la  tercera placg* ¿vertical
• •

unida a su vez a un la te ra l del armazón, disponienap cada
* * *

placa de un o r if ic io  alineado con los correspondien\es o r i f i

cios de lsyfc otras dos placas y de un o r i f ic io  coliseo según 
... •• • 

unra^co de centro del anterior o r i f i c io ,asimismo alineado

con los correspondientes o r if ic io s  colisos de las*o*t*ras dos
• •*,

placas, lo que permite que la  unión de las dos priiftecfes pla- 

cas con las correspondientes aletas vertica les y Ia%anión de 

la  tercera placa con e l la tera l del armazón se rea lice por 

medio de torn illos  o análogos que atraviesan dichos o r i f i— 

cios, posibilitándose así la  basculación de las tres placas 

alrededor del eje determinado por los tres o r if ic io s  no co- 

liso s , cuya basculación promueve la  basculación del grupo, 

del eje transmisor que parte del mismo, de la  carcasa en que 

se aloja y de la  polea que recibe e l extremo del e je  transmjL 

sor, permitiéndose así e l tensado de la  correa asociada a

dicha polea.



2.~ Maquina según la  reivindicación 1, caracteriza­

da porque e l o r if ic io  de los martillos preferentemente t i e ­

ne la  boca anterior de menores dimensiones que la  boca pos­

terio r, estando sus paredes en conicidad. - - - - - - - -

5.

1 0 .

15.

2 0 .

3.- Máquina según la  reivindicación 1, caracteriza­

da porque los martillos disponen de unos refuerzos longitu­

dinales comprendidos entre cada diente y e l cuerpo del mar­

t i l l o ,  dejando libre una parte substancial del ewfc«»&mo del
, .  »*•*diente.

4. — piquiña según la  reivindicación 1 , ce,raQteriza-
J t

da poroue la  carcasa que a lo ja  e l eje transmisor que parte
..i. ..'.V.' •••a

del grupo receptor de fuerza se encuentra a un n ive l in fe -
• A <• % •

r io r  que e l de los brazos del sistema de enganche aj. vehícu
m * *

lo tractor. - - -  - - - - - - - - - - - - -  - -  - -

5 . -  Máquina según la  reivindicación 1, caracteriza­

da porque en e l la tera l del armazón al que está unida la 

tercera piaca vertica l se dispone un torn illo  de eje parale 

lo a un plano vertica l, guiado por una pestaña con o r if ic io  

roscado, de manera que e l extremo lib re  del to rn illo  es ap­

to para aplicarse a un borde la tera l de dicha tercera placa 

vertica l, a los efectos de que la  aplicación de dicho extre 

mo libre a dicho borde determina e l grado de basculación de 

dicha tercera placa ve rtica l. - -  - - - - - - - - - - - -

6 .-  Maquina según la rernnd cación 1, en la  que los
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25.

martillos están acoplados a l árbol horizontal preferentemen--

te según diversas alineaciones axiales, de manera que en una-f
• %

misma zona transversal del árbol no se encuentre más de un 

m artillo, caracterizada porque eventualmente entre los mar­

t i l lo s  situados en zonas transversales contiguas del árbol 

se encuentra tina ligera  separación en e l sentido axia l del 

árbol, que determina que resulten unos espacios en «jorrespon

dencia con dicha separación en los que no actúan marti-
+ * • •

lío s  durante su movimiento de g iro . ----
• • •

7 ;- Máquina según la  reivindicación 1, caracterizada
• _

poja ŝfts” en la  zona anterior de la  parte central de]?«armazón 

se dispone un refuerzo in fe r io r  según todo e l ancl\q,<$el ar­

mazón, constituido por una placa de sección poligqqjBÍl* abier 

ta cuyo primer tramo, parcialmente reforzado por u(wa«chapa 

in terior, determina un doble fondo con respecto al armazón 

y sus tramos sucesivos se adaptan a la  configuración de la  

parte central del armazón, sustancialmente hasta la  parte 

más elevada del mismo, encontrándose en e l primer tramo de 

la  placa unos contramartillos de extremo aguzado d irigido 

en sentido sustancialmente tangencial hacia la  trayectoria 

del borde exterior de los m artillos, estando este extremo 

ligeramente apartado de dicha trayectoria y encontrándose en 

otros tramos de la  placa otros contramartillos que quedan si. 

tuados entre las trayectorias de dos dientes consecutivos 

de los m artillos. - - - - - - - - - - - - - - - - - -
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^.- Maquina según la  reivindicación 7, caracteriza­

da porque dicho refuerzo in ferio r está formado por una p ri-
1 'Vif

mera placa acodada cuyos bordes longitudinales se sueldan ,y¿¡'2*
al primer tramo anterior del armazón determinando un doble

fondo, encontrándose en dicha primera placa los contramarti—?

líos  de extremo aguzado y por una segunda placa, independien

te de la primera, adaptada interiormente al armazón y en la

que se encuentran dichos otros contramartillos. -  - - - -
<*•**«•

9.- Máquina según la  reivindicación 1, eqf4?^ que se

encuentra un ra s tr illo  retenedor formado por una pluralidad

de pletines^*inclinadas de arrastre, sustancialme»íe*j?arale-
• • »/ * * *las entre si y situadas en la  parte posterior de la  máquina,• 6 ''*

preferentemente desplazables en e l sentido de su eje corres-
m

pondiente a su dimensión predominante, y estando cada una de• ■ ** é Z
dichas plet.nas guiada por un o r if ic io  practicado#en e l pro-

pío armazón y un correspondiente o r i f ic io  practicá&o en un
*

refuerzo in fe r io r del armazón de sección trapezoidfáí* carao 

terizado porque se disponen sustancialmente de toda la  anchu 

ra del armazón y en e l in terior de la  cavidad determinada 

por e l armazón y e l refuerzo trapezoidal, dos barras de re­

fuerzo, una superior situada contigua al armazón y a la  par 

te anterior de las pletinas y otra in ferio r situada contigua 

a la base del refuerzo y a la  parte posterior de las p le t i­

nas . - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

25. 10.- Máquina según la reivindicación 1, caracteriza-



da porque los medios de rodadura son desmontables, estando •; 

constituidos alternativamente por un rod illo  o unas ruedas, 

y se sustentan por unos soportes que asientan en la  parte J 

central del armazón.

11.- Máquina según la  reivindicación 1, en la  que sé 

dispone de un cobertor para la  protección de la  polea que re. 

cibe e l movimiento del eje transmisor, de la  polea que trans 

mite dicho movimiento al árbol horizontal y de lr f ‘<5df*rea co-
' * • A

rrespondiente, disponiendo e l cobertor de r a n u r a s v e n t i l a
*

ción sustancialmente superpuestas a dichas poleas «presen—
, •• ••tando dichas ranuras, según e l sentido de giro dê  poleas, 

un»primer borde y un segundo borde, caracterizada"jorque se 

encuentra un ala que arranca de dicho segundo bor/i^ ‘̂.exten­

diéndose dicha ala hacia e l exterior del protector las ra
•••• “

nuras destinadas a introducir aire dentro del protféjpijpr y ex 

tendiéndose dicha ala hacia e l in terio r del protector en las4 ,«• i

ranuras destinadas a expulsar aire de dentro del protector.-

12.- Máquina según las reivindicaciones anteriores, 

caracterizada porque es apta para rec ib ir  e l acoplamiento de 

un dispositivo sensitivo, del tipo de los que comprenden por 

lo menos un brazo susceptible de osc ila r alrededor de un pri  ̂

mer árbol vertica l que gobierna una polea, estando dicho bra 

zo unido a un soporte vertica l que guía un segundo árbol do­

tado superiormente de una polea e inferiórmente de unas cu­

chillas trituradoras y/o desbrozadoras, dicho soporte ver—



27

t ic a l teniendo acoplado con posibilidad de giro un disco ho 

rizonta l, cuyo eventual contacto con un obstáculo determina 

la  oscilación del brazo, mientras el disco gira manteniendo 

e l contacto con el obstáculo.

5. 13.- "MAQUINA TRITURADORA Y/O DBSBROZADORA". -  -  -

Todo e llo  ta l como se describe y reivindica en la  

presente memoria que consta de ve in tis ie te  hojas, filiadas 

y mecanografiadas por una sola de sus caras, y decrece f i ­

guras que la  ilustran.

1 7 ENÉ. 1981BARCELONA,
P. A. M. CURSI SUNQL
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