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PATENTE DE INPRODUCCION

por dieg afios, |

para todo el territorio espafiol por "MECANISMO DE
CAMBIO RAPIDO DE POSICION PARA INTERRUPIORES", cu-
yo privilegio se solicita a favor de la enti&ad ef-
pefiole JOSE BOTEY, S. A., con domicilio en GRANOLLERS
(Barcelona), calle de Espafia n® 18 y 20.

MEMORIA DESCRIPTIVA:

La presente Patente de Introduccidn tieme por obe
jeto, conforme indica su enunciado, un nuevo mecanise
mo automdtico de cambio répido de posicidén, mediante
el cusl se logra el cambio rdpido de inclinacidn de
une pelanca giratoria que puede mender mecanismos i
versoz en los que sea necesarie ls edopecidn de dos
posiciones distintas obtenides lo mds répidemente po-
sible, como sucede Por ejemplo en mecanismos de interrup

¢ibn eléectrica.
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En lsg actuélidad son conocidos distintos tipos de
mecenismos de embio répido de posicidn, constituyen-
do el que motive la presente Memorie un gran perfec-
cionamiento sobre lo conocido, debido a su gran sen-
oillez de montaje y a le economie de su fabricaciénm,
todo ello cumpliendo el mismo la misién pasrs la que,
especificamente, ha sido concebida, con uns seguri-
dad y eficacia méximss.

Este nuevo mecanismo comprende el conjunto cons-
titufdo por une palanca de cambio rapido que estd
articulade sobre wn eje fijo inferior, estendo dis=
puesta para mandar los elementos que han de ser ac-
cionaedos por lg misme en su cambio répido de pbsicién
y cuyo extremo superior estd atravesado por un eje
transversal de maniobre, cuyos dos extremos se ihtro
ducen en sendas ranuras practicadas en ﬁos palences
laterales, montadas oscilentes alrededor de puntos
fijos, cuye alineacién es parslele &l eje en cuestién
de modo que las zZonas extremas de este eje estidn co-
nectedas a los extremos superiores de unos medios
eldsticos, tales como sendos muelles helicoidales, que
tienen sus otros extremos inferiores respectivamente
conectados a los dos extremos de los dos brazos late-
rales de ung pelanca de maniobra en U, con la pérti-
cularided de gque, de una parte, el desplazamiento de

los extremos de estos brazos laterales viene limitg-

do por unos topes fijos y por otra parte le zona trang

versal de la citeda palsnce de meniobre que sirve de

puente de unién entre los dos brazos sludidos y es pe-
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rallo al eje de maniobra; viene guiade por ung pie-
za desplazeble que da luger el desplazamiento para-
lelo de este puente en relacién con un plano que,
pasendo por el eje de articulacién de la palanca de
camblo es paralelo al eje de msniobre.

Se prevé que las ranuras practicadas en las dos
pelancas laterales consten, cada una de éllas, de
una zong central sensiblemente recta y de dos prolon
gaciones angulares hacie erriba existentes en sus dos
extremos en las que se aloja alterantivamente, el co=-
rrespondliente extremo del eje de maniobra 2l ocupar
alternativamente ung de sus dos posiciones de equi-
librio estéble.

Otres caracteristicas del mecenismo que se preco-
niza se irén poniendo de manifiesto en el tramscurso
de lg descripcldn que a continuacién se da, en la que,
de menera esquemética, se representan los detelles
correspondientes & un modo preferente de ejecucidn
del mecanismo, Estos detalles se dan a titulo de ejem
plo, haciendo referencia & un posible caso de realiza
cién préctica, pero el objeto de la petente no queda
limitedo e los detalles que se exponen, por cuanto es
te descripeidn debe ser considerads desde un punto de
vieta ilustrativo y sin caracter limitativo.

La figura grafisda represents une viste esquemdti~
ca en perspectivae del mecanismo en su realizacién
pfactica preferente.

Como puede spreciarse, el mismo conste de la palen

ca de meniobra 1 o marco oscilante en U, los extremos
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de cuyos brazos se apoysn en unos topes fijos late-
rales 12, Dichos extremos llevan sendos muelles 2
que los relacionan con una verille o eje transverw
sal 3, en cuyas zongs extremas se unen los extre-
mos superiores de los.muellea citados.

Los extremos de lg citada verills o eje 3 se in-
troducen en las hendidures o ranurss rectas 4, cade
ung de las cuales posee dos prolongaciones sngule~
res superiores 41 y 42 en sus extremos las prolonga
ciones 42 no se aprecian en la figura por egtar ine-
troducidas en ellas los extremos 3; de la verilla 3.
Diches hendiduras estén practicadas en las piezas o
pelancas alargedes 5, ceda una de las cuales gira
glrededor del respectivo punto fijo 6.

La citada varilla 3 no ve unida solidariamente
con lg palanca %, la cusl es susceptible de girar
alrededor del eje 13 que permenece fijo con relacién
a los puntos 6.

Para producir el camblo de posicién del marco 1
¥, en consecuencis, de le palenca 7, se hs previsto
disponer la pieza 8, giratorio con respecto el eje
fijo 9, poseyendo la mismg los dos rodillos girato-
rios 10 entre los cusles se encuentra el larguero
transversal 1.

Moviendo lg pieza 8 en el sentido de la flecha
11, se empujars le misme hacia la derecha y, por la
posicidn que ocupa, asi como la cooperacidn del to-
pe 12, los muelles 2 se tensaran, con tendencia a

tinr el eje 3 hacia abajo. Cuando el marco 1 se ha
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movido hacis la derecha por su parte superior, su
parte inferior se ha desplazado hacia la izquierda
y la varilla 3 alcanza une posicidn inestable pars
le que introduciéndose los extremos de lg varills 3
en los ensanchamientos 4; pasa bruscemente la palan
ca % de la posicidn de la figura a la simétrica %'
con respecto a la vertical. Este cambio brusco de
posicibén de la palanca 7 es el, que se aprovechs
pare mendar, ventajosamente, el dispositivo interrup
tor rédpido.

Una vez descrito suficientemente el presente ﬁe-,
canismo, su funcionamiento, esi como la manera de
realizarlo préeticamente, debe hacerse constar que
el mismo es susceptible de cuslesquiera modificacio-
nes de detalle se estimen convenientes, siempre que
no alteren su fundamento, & cuyo fin ge declaran de
novedad en Espafia las siguientes reivindicaciones

que constituyen la

NOTA REIVINDICATORIA

18 - “MEOANISMO_DE CAMBIO RAPIDO DE PQSIGION PARA
INTERRUP&ORES", caracterizado porque comprende esen-
cialmente el éonjunto constituido Por una palanca de
cambio répido que estéd articulada sobre un eje fijo
inferior, estando dispuesta para mandar log elementos
que han de ser accionados por le misma en su cambio
répido de posicidn y cuyo extremo superior estéd atra-
vesado por un eje transversal de maniobra, cuyos dos
extremos se introducen en sendaes ranuras practicadas
en dos palancas laterales montadas oscilanteé alredg

dor de puntos fijos cuys alineacidén es parslela al
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eje en cuestidn, de modo que las zonas extreﬁas de
este eje estdn conectadas a los exiremos superiores
de unos medios eldsticos, tales como sendos muelles
helicoidales, que tienen sus otros exiremos inferio~-
res respectivamente conectados & los dos extremos de

los dos brazos laterales de una paslanca de maniobra

‘en U, con la particularidad de que, de una parte,

el desplazamiento de los extremos de estos brazos lg
terales viene limitade por unos topes fijos y por
otra parte la zona transversal de la citada palanca
de maniobra que sirve de puente de unién entre los

dos brazos sgludidos y e8 paralelo al‘eje de maniobra,
viene gniada por una pieza desplazable que da lugar
gl desplazamiento paralelo de este puente en relacién
con un plano que, pasando por el eje de articulacién
de la palance de cambio es parslelo gl eje de manio=
bra.

28 . llecanismo, segin la enterior reivindicacidn,
en el que se prevé que las ranuras practicadas en
les dos palancas laterales constan, cada uns de ellas,
de una zona central sensiblemente recta y de dos pro=-
longaciones angulares hacie arriba existentes en sus
dos extremos en las que'se aloja, alternativamente,
el correspondiente extremo del eje de maniobra al ocu~
par alternativemente une de sus dos posiciones de
equilibrio estable.

3@ -~ "NECANISMO DE CAMBIO RAPIDO DE POSICION PA-
RA INTERRUPTCRES",

Todo tal y coﬁforme quede, descrito y reivindicado
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en la liemoria descriptiva que antecede y que consta
de siete hojas escritas a miquina por una sola de

sus caras y un plano que la ilustra.

MADRID, 26 de Febrero de 1.960
JOSE BOTEY, S. A.
P, A.
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