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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la  s o lic itu d

de

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

formulada e l  24 de febrero de 1260, con e l  Re 255.988

E S P  A S A
por VEINTE años

a nombre de JOHN DEERE-LANZ ATT lElTCESELLSCHiPT, entidad alemán, a, 

estab lecida  en Trummer/St (261) Mannheitn, Alemania, por:

"ÜIT MECANISMO, ESPECIALMENTE PARA. VSHICUT/OS 1)70 I.tQTCH 

U fIIIZ  ADLES EN AGSR3CUIJÜURA"

E l invento se r e f ie r e  a un mecanismo, especialmente para 

vehículos a motor u t iliz a A le s  en la  agricu ltu ra , consistente en 

un mecanismo de órganos de tracc ión  regulable sin escalones y 

un mecanismo de soporte de ruedas dentadas acoplado a ca itinua- 

cion, que están alojados en una caja de mecanismo común a ambos,

encontrándose e l  mecanismo de órganos de tracc ión  regulable sin 

escalones dispuesto en una cara fro n ta l de la  caja de mecanis­

mos. E l problema a reso lve r  con e l  ob jeto del invento, estriba  

en e le g ir  una rea liza c ió n  y una disposición  ta les  del mecanismo,
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que la  mecanización de la  caja de mecanismos y e l  montaje del 

mecanismo combinado se sim plifiquen .

Son conocidas cajas para mecanismos combinados de órganos 

de tracción  y de cambio, en que la  ca ja , con e l  f in  de f a c i l i ­

ta r  e l  montaje, está  formada por dos medias carcasas, trenscu- 

rnendo v e r t ic a l  la  su p erfic ie  de separación de las mitades de ' 

carcasa. Esta d isposición  conocida tiene e l  inconveniente de que 

mecanización de las su p e r fic ie s  de separación relativam ente 

grandes que se producen por fuerza, resu lta  costosa, y por otra 

p^rte, de que después del montaje pueden presentarse d if ic u lta ­

des de obturación. Son conocidos ya temblón mecanismos de órganos 

de tracción  y de cambio combinados, que está soportados en una 

caja común a ambos, cuya cara fro n ta l dispone de una abertura re ­

lativamente grande para e l  montaje de las  piezas grandes del me­

canismo de órganos de tracción  y para e l  acoplamiento del motor 

de impulsión. Este mecanismo conocido es todavía  .im perfecto, ove s- 

to que e l  montaje de .las diversas piezas d e l mecanismo de órga­

nos de tracc ión  no puede rea liza rs e  nada más que en e l  in te r io r  

de ia  ca ja , ya que, tanto las poleas de impulsión de l árbol p r i­

mario, como también las del árbol secundario, no pueden introdu­

cirse  en e l  in t e r io r  de la  ca ja  nada más que a través de la  aber­

tura grande. E l montaje, a l  igual que e l  desmontaje d e l mecanis­

mo requieren, por lo  tan to , un considerable gasto d© tiempo y des­

treza  de las personas encargadas de la  rea liza c ión  de estos t r a -  
baj os.

E l presente invento o r i l la  estos inconvenientes, sustancia l- 

mente por e l  hecho de que en la  cara fr o n ta l de la  caja de me­

canismos subordinada a l mecanismo de órganos de tracc ión , se ha 

p rov isto  una abertura, a través de la  cual puede in troducirse e l  

árbol primario d e l mecanismo de órganos de tracción  en fonaa de 

grupo constructivo cerrado, que incluye la  tapa de soporte que 

recubre la  abertura y forma e l  punto de apoyo para e l  árbol p r i-

2



5

10

15

?.o

25

30

mará.o, asi como otra  abertura en la  cara superior ríe la  caja de 

mo can i  sin os, a través de la  cual puede ser introducido e l  árbol 

secundario, igualmente en forma de grupo constructivo cerrado.

De este modo resu lta  e l  montaje de l mecanismo combinado sustan- 

c i alimente más rac ion a l, puesto que e l  árbol primario y e l  árbol 

secundario pueden montarse previamente, independientemente entre 

s í,  y montarse después como grupos constructivos terminados en 

sus puntos de apoyo en la  caja de mecanismos. E llo , por su parte, 

representa una ventaja, tanto para una fabricac ión  en serie  d e l 

mee-ni amo, como también para su entreten im iento, así como para 

las posibles reparaciones. Aparte de ésto , la  d isposición  de acuer­

do con e l  invento trae consigo una mecanización s en c illa  de l a  ca­

ja , no puliendo ya presentarse d ificu lta d es  de obturación, pues­

to que la  ca ja  puede r e c ib ir  forma de caja en s í cerrada, en la  

que las su perfic ies  de obturación están situadas fuera de la  zo­

na del cá rte r de a ce ite .

En cuanto a la  d isposición  d e l árbol secundario del conver­

t id o r  se lia p rev is to  que és te , t a l  como es en s í  conocido en me­

canismos de cambio, se ha lle soportado en su mitad por la  ca ja  

de mecanismos y,  en la  otra  mitad, por taladros formados por es­

trib os  a to m illa b le s  sobre la  misma, mientras que uno de lo s  ro­

damientos, preferentemente e l  rodamiento vuelto hacia la  pared in ­

termedia de la  caja de mecanismos, está sostenido en un caequ illo  

roscado que es desplazable axiairaente y f i ja b le  en e l  taladro fo r ­

mado por e l  alojam iento de co jin e te  de la  ca ja  de mecanismos y 

e l  e s tr ib o . E llo  tiene la  ven ta ja  con respecto a la  técn ica  de la  

fab ricac ión , de que los soportes de furia para la  herramienta o 

la  taladradora, necesarios por ama parte para la  mecanización de 

los taladros de soporte, pueden ser introducidos en l a  caja, de me­

canismos a través de la  abertura superior, mientras que, por otra
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parto, gracias a la  d isposición  de un cosqu illo  roscado en uno 

de lo s  dos puntos do apoyo del árbol secundario, puede conseguir­

se que los juegos de poleas del árbol primario y del árbol secun­

dario , se pueden a lin ea r de manera sen c illa .

D eta lles del invento se desprenden de la  descripción  sigu ien­

te y d e l dibujo, que ilu s tra  un ejemplo de rea liza c ió n  de l ob jeto 

del invento. En e l  muestran;

La f i g .  1, e l  mecanismo en sección lon g itu d in a l;

la  f i g .  2, v is to  de costado, con la  tapa superior de la  ca­

ja  levantada;

la  f i g .  3, v is to  desde a rrib a , sin  dicha tapa.

En e l  ejemplo de rea liza c ió n  ha sido designado con 1 e l  cár­

te r  de forma de caja que s irv e  para dar acogida y soportar e l  me­

canismo de cambio de ruedas dentadas 2, así como e l  mecanismo con­

ve rtid o r  o de ói-ganos de tracc ión , montado delante d e l an terior 

y formado sustancialmente por dos juegos de poleas 3 y 4. 1 es­

te  respecto, e l  juego de poleas 3 se halla  unido en unión e fe c ­

t iv a  con e l  juego de poleas 4 por medio de una cadena de eo la -  

;xmes 5 ó s im ila r , es d ec ir , que e l  árbol primario 6 que lo  so­

porta, está  unido con c ie rre  de frierza, a través de un acoplamien­

to  7 e lá s t ic o  a l g iro , con e l  árbol de impulsión 8 del grupo accio- 

nador no representado en e l  dibujo, p .e . e l  motor, mientran que e l  

árbol secundario 9 del juego de poleas 4 actúa a través fie un em­

brague de láminas 10, a s i como de ion accionamiento de ruedas c i ­

lin d rica s  11 y 12, sobre e l árbol de trasmisión 13 d e l  mecanismo 

de cambio de ruedas dentadas 2. Desde el. árbol de trasmisión 13 

del mecanismo de cambio 2, dibujado tan só lo  parcialmente, puede 

trasm itirse  la  fuerza d e l motor mediente ruedas c ilin d r ica s  14 

engranables a las ruedas c ilin d r ic a s  16, dispuestas solidariamen­

te  en g iro  sobre e l  árbol p rin c ipa l 15 d e l mecaniano.
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I a i e l  adhorte de lo s  árboles 6 y 9 d e l mece ni cía o conver­

t id o r  y de l árbol de trasm isión 13 de l rnecanii.no de cambio de .rue­

das cien-badas 2, se ha previsto  en la caja de mecanismos 1, una pa­

red interne di a 20, que subdivide la  caja en dos cámaras 21 y 22.

De o lla s , la  cámara 21 a lo ja  e l  mecanismo convertidor 3 a 6 y 9, y 

la  cámara 22, e l  mecanismo de cambio de ruedas dentadas 2.

Oon e l  f in  de que e l  montaje y e l  desmontaje de la s  piezas 

del mecanismo en o desde las cámaras 21 y 22 de la  caja ele meca­

nismos 1 resu lte  lo  más s e n c illo  posib le , la  caja se h a lla  provis­

ta en su cara fro n ta l vu e lta  hacia e l mecanismo convertidor 3 a 6 

y 9, de una abertura 23, convenientemente c ircu la r. Se ha previs­

to ademas en la  cara superior de l a  caja de mecanianos 1, una aber­

tura 24, que se extiende a todo lo  la rgo  por encima de la  cámara 

21 y lo r  lo  menos parcialmente por encima de la  cámara 22. Ambas 

aberturas 23 y 24 pueden ser cerradas mediante sendas tapas 26 

ó 27, que reciben foima correspondiente .La sujeción de las tanas 

2b y 27 sobre la  caja 1 puede realizar-se convenientemente por me­

c ió  ce t o m i l lo s  30, con cuya ayuda pueden estas tapas apretarse 

fuertemente sobre sus su p erfic ies  de junta. La rea liza c ión  de la  

tana cíe caja 26 se hace en d e ta lle  convenientemente de t a l  forma 

que a l  mismo tiempo s irv a  de punto de apoyo para e l  árbol prima- 

i i o  6 d e l juego de poleas 3. Para e l lo ,  la  tapa 26, ararte de una 

prolongación c i l in d r ic a  28, dispone de un punto de apoyo 31 con­

cén trico  con e l la ,  que da acogida e l  rodamiento 3 2 d e l árbol p r i­

merio 6. Por e l otro extremo es soportado e l árbol primario 6 me­

diante un rodamiento 33 en la pared internedia 20.

La d isposic ión , por lo  dermis, se e l ig e  de t a l  modo que e l  ár­

bo l primario 6, e l juega de poleas 3, la  tapa de caja 26 y e l  co­

jin e te  32, se montan previamente para formar un grupo constructi­

vo, que puede in troducirse en la  caja de mecanismos 1 a través de
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la  abertura fro n ta l 23» E l juego ds polla as 4 se monta igualmen—' 

te sobre e l  árbol secundario 9 con los rodamientos 35 y 26, e l 

acoplamiento 10 y la  rueda c il in d r ic a  11, para formar un primo 

constructivo , colocándose en la  caja 1 desde a rr ib a , a través de 

la  abertura 24. Para e l lo  se han p rev is to , tanto en la  pared fron ­

t a l ,  cono también en le. pared intermedia 20 de l a  caja j ,  puntos 

sem icirculares receptores para co jin e tes  37 ó 38, sobre lo s  que, 

una vez apoyados los rodamientos 35 y 36, dispuestos so lre  e l  ár­

bol secundario 9, se sujetan mecíante to r n i l lo s  41 ó 42, es tribos 

de soporte desmontables 39 ó 40. Pe lo s  dos rodamientos 35 y 36, 

que s irven  para e l  soporte del árbol secundario 9, se embute con­

venientemente e l  correspondiente a la  pared intermedia 20, en un 

caequ illo  43, provisto  de rosca e x te r io r . La rosca de l cosqu illo  

43, por su parte, a justa  en una rosca corres pon. cliente d e l punto 

receptor para, co jin ete ' 38 y 40. Mediante g iro  del caequ illo  43 pue­

de de manera sen c illa  regu larse l a  a lineación  de la  cadena, es de­

c ir ,  que mediante desplazamiento a x ia l del juego de poleas 4 fren ­

te  a l juego de poleas 3, se pueden hacer concordar sus su perfic ies  

de incidencia  de la  cadena, ^egán sea e l  sentido ele g iro  d e l cas- 

q u illo  roscado 43, se desplaza insign ificantem ente e l  juego de 

poleas 4 hacia la  izqu ierda o hacia la  derecha con respecto a la  

f l g .  1. E l caequ illo  43 puede s e r  asegurado centra -giro mediente 

e l t o r n i l lo  de f i ja c ió n  44. En lugar del d isp os it iv o  de re epilación 

anteriormente descrito , podría su stitu irse  e l  caequ illo  roscado 

43 por un caequ illo  c ilin d r ic o  que, en su parte cen tra l posee una 

su perfic ie  l i s a  y en sus extremos de ambos lados, sondas roscas 

ex te r io re s , sobre las que puedo roscarse una tuerca de regulación. 

En es ta  d isposición , se puede, mediante g iro  a mano contraria  de 

las tuercas de re gu la c ió n , desplazar axialneate y f i j a r  e l  cae­

q u il lo  roscado, y con é l ,  e l  á rbo l secundario soportado en é l  so-
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lidariam ente en desplazamiento. El punto fron ta l receptor de so­

porte 37, 39 d e l juego ele pelear 4 está  cerrado mediante una ta ­

pa 45 a la  que puede conectarse una tubería de alimentación 46, 

a, través de la  cual os conducido a l ¡juego de poleas 4 e l aceite 

de presión que s irve  para la  regu lación hidráulica, d e l mismo, 

la  abertura superior 24 de la  caja de mecanismos 1 tiene una su­

p e r f ic ie  de junta 47 que, con re lac ión  a la s  su perfic ies  de sepa­

ración de lo s  puntos receptores 37, 39 y 38, 40 de los rodamientos 

35 y 36 está  colocada de t a l  modo que se encuentra en un plano co­

mún con e l centro a x ia l del árbol secundario 9. Con objeto de po­

der montan y desmontar también fácilm ente lo s  órganos de mando, 

o sea las reg las de mando 48 de l mecanismo de cambio de ruedas den­

tados 2, en la  ca ja  1, se hallen dispuestos éstos a la  a ltu ra  de 

la  su p er fic ie  de junta 47 en e l  in te r io r  de la  caja 1 y rodeados 

por la  tapa 27 de la  ca ja . Por lo  demás, se e lig e  la  d isposición  

de las reg las de mando 48 en la. ca ja  de mecanismos 1 de t a l  modo 

que éstas, con re lac ión  a la  f i g .  3, transcurran lateralmente jun- 

t l  a l árbol secundario 9 y que, correspondientemente, la  palanca 

de cambio 50, ta l  como se desprende la  f i g .  2, pueda estsr dispues­

ta  lateralm ente en la  tapa 27 de la  caja, a su vez en l a  zona del 

árbol secundario 9.

Esta so lic itu d  que corresponde a la  presentada en Alemania 

e l  18 de " o r i l  de 1959, bajo e l  llámero 1 33016 Il/63c, se acoge 

a los benefic ios del a r t ícu lo  51 del v igen te  Estatuto sobro Pro­

piedad In d u str ia l.

-  N O T A  -

los puntos de invención propia y nueva que se presentan pa­

ra que sean ob je to  de esta  Patente de Invención en España, por -
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’/SlI'TTJD si;os , son lo s  s im ien te s :

I - . -  Un mecanismo, especialmente pora vehículos de motor 

u t il iz a b le s  en agricu ltu ra , consistente en un mecanismo de ó r a ­

nos de tracción  re pula l ie  sin escalones y un mecanismo de sooor- 

te ele ruecas dentadas acoplado a continuación, que están alojados 

en lina caja de mecanismo común, estando dispuesto e l  mecanismo de 

árpen os de tracc ión  regulable sin escalones en una car-a fro n ta l 

de la  ca ja  de mecanismos, caracterizado por que en la  cara fron ­

ta l  de la  caja de mecanismos subordinada a l mecanismo de árpanos 

do orneexón, se ha p rev isto  una abertura, a través de la  cual m e- 

de ser in tra lu c id  o e l  árbol primario de l mecanismo-de árpanos de 

tracción  en forma de grupo constructivo cerrado, que incluye la  t a ­

pa de soporte que recubre la  abertura antedi día y que forma o l pun- 

i>o ae apoyo para e l  árbol primario, y otra abertura en la  cana su­

perio r de la  oaja de mecanismos, a través de la  cual puedo in tro ­

ducirse o l  árbol secundario, asimismo en forma de grupo construc­

t iv o  cerrado.

2s .-  Un mecanismo de acuerdo con la  re iv in d icac ión  1, ca­

racterizado por que e l  árbol secundario está soportado, cacao en s í 

os conocido, por la  caja de mecanismos, en una do sus mitades, y 

por taladros formados cor estribos ato m i l la  bles sobre dicha caja, 

en su otra mitad, mientras que uno de los rodamientos, preferen ­

temente e l vuelto hacia la  pared intermedia de la  ca ja  de mecanis­

mos, está  sostenido en un casqu illo  roscado, que puede ser despla­

zado axialmente y fija d o  en e l  ta ladro fem ado por e l  punto rece ■>- 

tor do co jin e te  de la  caja de mecanismos y e l  e s tr ib o .

32*~ TJn mecanismo, especialmente para vehícu los de motor 

u ti liz a b le s  en agricu ltura»

Del y como se ha d esc r ito  en la  Memoria que anteóede, re— 

presentero en e l  dibujo que se acompaña y ccn los fin es  que se
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