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Se cnnocen las disposiciones que permiten reducir con-
sidezoblenente la velocidad gde deslizaniento de un eje que
Patina en un vehiculo provisto de uno o varios motores de

oo ] L}

traceion de corriente cont-inua o rectificada, d=2 caracLeris

)

-

ticr serle nrepondsrantz. Todng 2stas dispociciones se cazranc-

.

Terizon en aque, &n e . mnnaento de un patinaje los induc-~
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tores seric del wotor cnwre snoniiente recibon de un mods se
lectivo una corrisnte coupensadara gue zeinerza ln exclta-

cifn del motor.
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invencison, se refisre n los dispnsitivos gue per :iten la
utilizacidn md-imn de 1m mahercacia en vn vehiculo de mo-

tores de corriente continia n rectilicada, de excitacidn

sz2rie n compuesta. IJstx d1lspnsitivos se caractarizan encncial

mente en que la excitacidn @el motor cuyo 2je patina so ma
tienen sutomdtic~mente en un valar cereano 0l nue existiria
al no existir natinaje. "lsta sz cons siue alladiendn a la ox-
citncion nnmaal uns fuerza magnetomotriz cowpensadora en
Logs arrnllanientos serie o an 0tros arvolisnientos inducto-
ves d2l motor. Ista Tuerza magnstonotriz sets producida nor
un arplificador generadnr de tensifn altyrna 2 rectificada
Pnir medin de rectificadnresz que tenian sdemds de esta fun-
cidn de rectific-cidn, la funcidn de impedir toda reduccidn
de in e :ci%sneidn nnraal. idends, es crnnz A anviar de un

andn 2rlactivo estas corrientes rectificendas a Llns inducton~

res del mntnr cuyo sje patin-.
defiridndonns a las Tiguras esquematicas adjuntas, va-

mog a describir los ejemplns de renlizacidn de 1l invencidn

112 se dan a vitulo no linitativo. Zias disposiciones de Tre:
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e describirdn Jeberdn ser considara’ias couo
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congtituyentes a la invencidn entendiéadose guo tnlss las
disposiciones eguivalentes qﬁe vudieran eaplearse no hardn
herder aate cardcter.

“n estas fizuras nn ge “irn representalno was cue log
Ar;anns necesarios para comprender la invencisn, uabidndo-

82 oWitido tolos lns aravavos Lavitunles de soun ds corrien

te, de corte, manao, convrol, Dr0teCcCilNeses Ti0S 0“;anos
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analozng se desinan c¢on la misna reforsncia.
Las figures 1 y - son los ssquemas eléctricos sinpli-

ficados corresnondi:ntes o vn vehiculo de dos untores

| &

cibisndo la excitacidn compensalinra en ¢l arrellamiento

.

La figura 3 re-resenta nnn variante on 1a enal log .in-
L}

5

tnres rocilben la excitacisdn compensnora e ntro arrolla-
miento distinto al dz serie.

Fa Tiura 4 remvesenta darciniments unn veorisabte rela-
tiva 2 1la consxidn selectiva del nonlificalo® - los induc
tores serie.

La fijura 5 recenge une variante ra2lative a 12 coopora-
cifn de un amplificadnr con un transtoriador.

Ta isura 6 conntitvye una variante de 1o 5.

w2 wigurce 7 represanta Yas comexiones de uvn anplicica-

<5 flzura ¢ es wn esquema eldetrico ei plificadn en el
cazo de existir mdar de dow uotbores.

an o la cizura 1 ose vepresentan 1os mn.ores Je traccidn
en Ly 2 con sus induci'os 3 y 4 y sus induectores serie 5

-

y 6. Tstan alincnsadog eu veve ela oo 1ol Loowe 7 e
Sl wnplificecnr de otencian 9, bor ejesplo de tipo il-

ternadnr, con el avrollaniento de mandn o iniuctor 10 v

el arrollamierto ds trabajo o incucidn 11. -igd» sssr o-

rectado o lng inductores 5 vy 6 de log motorzs de traccidn

3 2.

iza a traves

3

1l 7 2 resnectivaiente. sva conexidn g5 roo

T4

del rectificndor 12 y los co tactores 13 4 14, ecuvivelentes
2 ollas, tales cnmn tiratrones, rectific dnraes controlados,

= - P . [P BN cy vy -
ete. Uste nlternndor 9 csitsd arrastrado por vn wnior cunl-
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guiers ccecundo comn av eje dlo uvn wobar de wrud

lior n por 2l notar cldéetvicn o tdraico 131 vunn

vualnr Lon dmnedsrceing to%qlac

par una parte y de o 0 10 par ia otra, se pusden

lne impedancing 1% 7 15 sn gerie con l-z induoior

ic po-

tisponer

es 5 y ©.

n principio estnn~ impodrneins deben ser ajustables.

21 inductor 10 del altern:inr 9 entsa conncsa
bornas 17 ;7 18 ~ lus gue o aplica 1a diferencia
nes en las bornas de los inductnres 5 y O en seri
vamente, con svs resistencics njustables 15 5116.
sidn diferencial es propnvcinual » la diTerencia
te en log inductores. -m serie con ¢l induchor 10

ot 1 3

peintcela total de egta o4 gs tnl sue Za corrien

atinviega ten;n el valnr =dsciadn a las caracter
la inctalacion,.

ina contactnres 15 y 14 ( o sus equivalentesg;
"adas Dor cualquier sistema coancidon convenilente

log »natinajes de un nndo selacsivo.

Diclins contsctores cstdn abicrtos cunndo nn -

n entro lag
de %engio-

¢ respecti

de corrvien

se puede

dizporer ven impadoncia 19. en princinin ajust-ble. Ta inm-

e que la

{isticas de

astdn nan

cue detecte

Zlste pa-

tina'e y el gistena de detec-idn cierra dniconente el cn--

rresnond

=5
w

nie n: maonr 42l eje que

paving el eje del motor 1,

i=zients. Tunndn nn

Nl Tuncionailantns ou cl o
tizaje son ignales las bGensionzs en lag bornes 17
O

cizeulardo corviente en el iniuvetnr 10 del ~mplif

~i

7 los contactrres 13 y L4 est’an abilertos. 1 veh

"
\
o

ce cherrn ol eontbactny

1>.
ariste ps
g 1o, no

ileadnr 9

fculo fun

ciona en condlicinnes norunles. .1 patina el ejo del motor

et

1 ¢isminuye la cnrzienta en lns indvctores 9; o.

ol srro-
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llamicnto de mando 10 cirevla una corriente de excitacidn
y el ampliZicador 9 proiuce una teisidn altirng. AL misnmn
tiempo ( un poco mies o un noco dzspuss) el sistenn do--
teetnr selectivo Gz patinaje cierra el contac.inr 13 ¥ se

broduce una fuersa mognetomotriz compensniara "¢ sentido

conveniente deteruiinada pnr el rectific-dor 12, “ue es sn

—

-

viada o log inductores 5 del motor d=2 traccidn. Ia tlagni--
ted e¢s tal aue 1s fverzsn mernatonntriz tetal do 1o induc-
toves 5 ger casi la 42 lss  inluciores 5 del motar 2 que
nn nobtina. La circulacidn &= 1o corricnte co Dengsiova tle
ne ur erecio do conirerrogucicn qre estabilisa el Zuncinpa
Al leionnrecex 21 patinaje, la covriente ~n los indue-

teres 5 vuelve o tomnr un voalor normal; Le diferencia de

ct

zidn entre los pustos 17 y 186 sz lace dosvrect -lle. 1

L%

L..
L‘
=

-

amplificoénr 9 estd desexcitado porn el rechti®ic any 12, im
pide la desexcitscion del motnr. 1 sistemn de deteccidn
abre ¢l contuctor 13, restablecidn@ose ol “uncinnnaiento nox
mal. Tods el procesn es sutomdtico, sin ave teasa que inter-
veniz el conductnr. 4l no voder adquirir ls velocidad de deg
lizamiento vwn valarw importante, 1a adherencia su m~niicie en
un valnr slevnio.

Se nprecle gre el euplen de uvn amplifiondar 4al que ¢l
9 que produce uns tensidn all:rns nn nscesita vecbifl icadnr
suplz. entario porgue, gracias o las conewriones realizadas,
el rectiTic dnr 12 que os neces-rio poara impedir toda de-

excitzcion e los mnotores de tracecidn, Tuncienn izualuen-

te ¢nn reetific dar nara producir una corrianie comnensa-
L i
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Cnie "¢ sentido conveniert:. idends csie coplificadnr 9
productor o tansidn alterna, es mis econdmico que uns an

pliding o un amplificador anghético. Forp ntra parte, al
- A o)

cer indiferente el sentido 4o 1n cnrianse de exeltacidn

o

cen ¢l arrollamicnto de nando 10, nn rozuvlie necesnrio co
nectar este arroliawients en wn Puense de rectificado--
res.

Con el objetn o disminuiy lm fluctuaciones de la co-

riente compensadnra suminietrada por el aplificndar,

5]

e

pueds conectar una impedancia @e adlananionto 20 en el cir

—

cuito de trabajo gel aapliticador.
nn estos ¢2508, como por ejeuplo cuando el civrcuito de
arrnliasmiento de mando constituido por sl arrollamiento 10

reul

I

0
v la impecancia 10 tensa wna impedancia débil, este ¢
tn se vuede coneectar entrs ol punto comin a dos rretifica-
dores 21 y 22 corectales a las bornag ds entrada 17 y 16
de lns incuctnres v la salida del rectificadar 12 tal come

« . esta figura an cuplean las nmis

2
nes relerencias gue en la Tizura 1 para dofinir Srganns an

joo,

£1 se quisre suprimir 1a calds de *t2nsidn dirscta, pue-
de conrtocircuitarse ¢l rectificndnyr 22 (0 21) par mn medio
conncido adecuado cuandn sl motor 1 ( o 2 ) pating, es de-
clr cusndo el contactor 0 ecuivalsante 13 (o 14 ) estAa cerra
do.

La fusrza Ligzne tomntrig CNpecnsndora puede Producirse en
un arrollinmiento indencudiente es2eci ‘Leente pravisto a on

unn cua.quiers de log s%pag arvolizsnientos go excitacidn de
lng mninres, on a2l eagso de qus ggtos los tenonn. Songtisu-
JC Ut viriante a la pradracidn de diecha fuerzg Wmetomo-

triz =n lis induciares serie. wun al ejeuplo de 1n figura 3,
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L y 2 consban adewas de sug inductores sevie

v/

log notare

0}

5y G, e los inductores en deriv.cidn 23 y 24 en serie con

1

=

lags impedancias regulables 26 v 26. La tensidn difevencial
avlicada 2 .ing arrollanmientos de mandn 10 del amplificadonr
9, es prop reional » 1z diferencia de corriente: en los in
ductores serie y 28td tomada onitre las bornas 17 ¥y 18 del
migmn medo cue en la “igsura 1.

Wl anplificadner 9 tiene un grrollamiento de trabajo
0 inducido 11 conectado a log arrollamiensos Garivedos 23
6 24 a travds del rectificndor 12, de los contactores o
equivalentes 13 7 14 y <e las impedancias regulables 27 y
23. Por lo tanto, se verifica una alimensacidn selectivag
en paralelo con la tensidn en bornas de lns motnres.

AL no existir patinaje los motores funcionan nnrmal
mente como motores de eicitacidn serie derivada. ~n cago
ée patinaje el motor 1 po- ejeunplo, el snplificndar 9 es

zcltelo proporcionaliente o 1o difersncis entre 1las co-
rrientes de los motores y, bnjo la accidn de vn iigpositi
vo detector de patinaje (que e esta hipdtesis cierra el
contreior 13) produce en el arrollamiento derivade 23 del
motor 1 w a corriente compensadora que reestablece la execl
tacidn resvltante con un valor muy proximo al del motnr
2

4 Fin de rstavilicar el Funcinonaniento, so ha previg
to una contrarreaccion que se obtiene por medios conoci-
dng acdecunados como, por ejemplo, un arrollamnisnto serie an-
ta onista 9.

Las impeda:cing 25 y 27, 26 y 28 estin re -ladas si-
multénenente por el drrana do replaje de 1la velocidad del
vehiiculo (monivilador o equivalente) en funcién e las ca-

recteristicas de loc cirguitos.
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nocaso de nwe log motores sean de oxeitacidn serie

J derivada de icual s>ntido (mntnr compound;, al rectify
cador 12 <$i:ne el sentido indiesdo en la fisura 3, supg
niendo la borna 7 positive con rel-cidn a 1n 8. Cuando la

excitacidn dorivads es sustractiva, ol rectificadnr 12

tiene el sonutido inverso al ds 1z figura 3 para o meis.a

2olarizacién de 1~ alitentscidn y el auplificadnr 9 tie-
ne mn arcvoll-miecnto de =0 .nrizacidn 30 gque se indiliea en

linea de trazos excitado por ls tensidn de alirentacidn
0 por unn tensidén pron-reional .- produciends unn excita-
cidon ovuesta 2 la uel arrnllamientn de .anndo 10.

51 los =otores eon de caracteristicas seric exclusi
vallente, la fuerza ma-nctomotriz compensaiora se puede ob
tener con un a--olla.ientn de excitacinn 42 tos antores
tal ane 23 7 24, wvewo qve eu este caso 28 independiente.
Se supriuen por lo 4antn l-og imnedauclias 25 v 26, =si comn
Svs cnmetionzs; ¢l rectifiendnr tom- ol sznildo que se indi
¢ca cr la izura 3 y no e-iste el arrollsiicnts e Dolariza
cidn 3Y,

In lusar we nraver un dis»ositiv « d2 detecuidn solec-
t'vo de vatiraje que conpere con iog cnnsnactores 13 v 14,

idén comprens dora e pued: onviar al masny cuy o

1~
3
@
i
O
}«J
T
3
o

eje ,n~tinn por wedio ds un —ectificndor 12 por aovor tal
¢n .o e indieca en la ficura 4. “e han sunrriscido los con-
tactrres 13 - 14. Par~ evitar furcionanicutos intemposti-
VoS, &¢ puede »Ivver un compo de runcion-.iicaitn utendu-
.. 0 en sorie c¢nn el ractilicanny 12 via fuerzs electro-
mntriz convenienle que puede ser uimnla cuts 1n tengisn

directs del iz n rectilic daw 12,
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. los realiza lonce precdedentes se pucden alintir nunern-

[®]

sas varlantes. 71 armlificador nuede ser dol tipo ondulatorio
fijo en lugar de ser del zénero alternador giratorio. Si hu--
biera lu~sar a elln, la tansion dicerencinsl entr~ las bornas

17 ; 16 se pvede presmnliiicrr antes de ser snlicada al arro-
llamientns de mandn 10, pnr medio de uvn pre-ampliricadnr conve
nierte. Por ejsm»nlo, dicho nre-=mimplilicadar nvuede estar cons-
tituido pnr una nequefla excitntriz nnlidaria con 21 amplilica
dnr 9 o pnr un awmplificndor maznitico o electrdonico. Il alter

nadinr S pu

(o]

iz gser cnncebido para proporcionar-uns mayar ampli
Ticacidn de 1la pntencin. uede tener un dévil entrehierro y
ar.oll miento compleunentario que no se representan, de Lun--
cién sarie y/o derivada, ~ctuando sobre una excitatriz n dl--
rectauente y, permiticndn dar a su caracteristica en carga la
Torua desanda. iosulta ventajnso el nechn dé ¢ue precent: una
gaturacion y una csida inductiva importante.

S1 se tolera una velocidad de deslizamiento notnble del
2je tue patina, parn reducir el dimensionamientn de los sle-
nentns {(lo cual en ciertos limites »uede sor ventajoso sobre
Lodo desde el punto de visita de 2dherencia, el ampliTicndor 9

puede propnrcionar gnlamente unn amplificacidn de potencia mo

derada y estar constituido por un alternador de caracteristi-

Q

as normales, excitado sin pre-ampliticncidn. “n ecte caso el
alternador coonera si es vreciso con un transformador cstati-

co cuyo secundario propnrcinna la corriente compens~dora bajo

fel)

la tensidn desenda, tal como se representa en la Ffigura 5, en
la cual este transfornador se desi-~na por 31.
51 se encuentra ventaja y pa¥a reducir la importancia de

lns contactores o roctificndnres contrnlrdos, se nuede prever
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45 segun la fisura o"n tranafornade 32 »or antor. Cada fase
del priﬁario de cada unn Je estns transTormnadoares estad oues
ta en cortocircuito por un contactor de peaue.in calibre 33
accionadn nor el sistena de deteccidn sslectiva de los pati

te caso los contactorss 13 y 14 se pueden supri

Iz tensidn diferencial cue se anlica al circuito del

fu
[¢]

arrollamiento 10 puede ser la diferencoa de las caidac

[
(@)Y

dn en los inductonres 5 7 ©6 y las impedancias 15

}.J-

tans .
tal cnmo se indica en 21 eje plo de la Figura 1 o solamente de
305 las caidas de tensidén en las impedancias 15 y 16. 3n este ca
so las bornas 17 y 18 estan reemnlazadas por las 17° y 137,
In todns os 2jernlos citados el ampliZicador 9 puede
ser pnliZasico c¢n:n se indica en la Zizura 7, que correspon-
de al ejemnlo de 1: Fi
310 Los e jempln: nrecedentes se ra2fieren al caso de dos
motores en varslalo, pero es evidente la zenerslizacidn a un
nu 2ro cualguiera de ellos. La fizura 8 representa un e jen-

plo de =2cuerdo con el de la fizuras 1, en el caso de tres mo

v

tores. D2asta siemvre con un solo amplificador 9 para todos

»

31 los mninres o para cada rupo <“e motores en gue se puede di

i) |

vidir el conjunto. Su excitnc.dn es la rasultante de las ex
citaciones debidas a las caidas de tensidn difercnciales en
las imnedancias 15, 16 y 34 y,/0 en los inluctonres 5, 6 y 35,
comparadas dos o dns en permutacidén circular entre los pun-

tos 17, 18 y 36 vy act ando sobre los arrollamientos de mando

Ul
n
o

37, 36 7 39 de centido conveniente.
Resulta ventajoso amplific~r esta excitacidn resultan-
te medinnte medios cnnocidos (princinalmente amplificadores

magréticos o excitatriz) antes de aplicnrla al ar-ollamien-
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6n de uwondo del nimlilTierdnr,
e evidonte que Lodos san varlantes apalerdas oL caon

de .oz aatorzs 1o con to.iisn e un ndmern cucloulera de los

Hlsnons.

veinte alng, se aolicita pers “lspala s gsus Zolonias, La de
ec et snbre las sisnientes wvelvindic cioneos:
l.- Tuevns dispositivos para utilizar ~1 Ziimo la ad

heroncia de un vehiculn con wobores de corriante cnntinus

-

o vectificnda ¥y excitacion s:rie o compvuests caracteriza-

dog pnv 21 7ado

-
H
H

e santeiner sutomaticamente 1l eicitrcidn

2zl motnr cuyn e¢j2 poatina 2n un valar »rdiimn -1 cus existivia
de nn habar atineje nilalicndo a la exeitacion rar.al una
fverzn  oonetometriz en log arrolladsntos sorie o en ntrns
ar-ollasientos i ductores 421 Jotor.

Z2e= luavog Jdlsposlitives para utiligar ol ad:imo lo ad-

nercinela de wn vehiculo sesin el numero ~nterior caracteri-

=3

ados porcue la citada s tomotriz 2o

R "‘u [

por un aapliticrdnr
Ja »or roctific-iores que, adends 42 ésta uncisn de roeti-
finoeldn, tieven 1la de iapedir tada reduccidn de "a excita-
clnn nnronl,

Ze= Tuovaos dispnzitivos para utilizar al osiime la ad-

-

herenecia de uwn vehiculn dz acuesdo con 1ns ndit:ras nnterion-

reg, cnracterizadns »arrus Llos rectificrdores citudos on el

5

nminsro 2 pusiten tener adenmas la funcidn de enviar de un .ao-

e
s
u
=
Q
<
Q
[}

rientes rectificadas a 1ng

f
Q
)
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o
Q
park
,_lc
<«
Q
o
~
a
o
]
)]
)
o)
I
,



%5
ASa]
1

[
A

250590 |
RS )

reg del notor curo 2jec natina.
4

Ade= Por vitiamn se roalvindieca, romn 20jetn sobrae 21

1

N B - PR - bl ~ v T - - 5 A Y
gue he G0 T2cacr la praconte ateonte G “nvencidn, cue
B -
- - 5 - P ~ . H 4o B ma Ty s - - LR 4
wor velnte aiins so onlleltn pove Mispo.n 7 ovs Oolonlaog.e-
P or
ot oo ST RINTAT g0 hre s T ry T ey T P e T L I
U DLOP0LIRIVOL XATA Vliniaall oo Aol I A0 o
- - ST T T - - ROTI TA I It IR TR L S|
TR IS A IS SRR I B S PR SRR 6. ¥ JO L

Dodo con 'arae juedn etprastdo en la preascntc Tsuworia

1- 2

e s n o N D s
Jrxgevinitlyn aug, conain de doce hnja. esoritan o woguing

por uwna anls enrt 7odL ’

e S0 acnudN. .

Tatric P de Debrero 1.0Q0

‘*'( o



RUCTIONS

‘MOCIETE GCENERALE OE COMST.

T g

008 HOvAS,
AHOJA PRIMERA. ..

E7 MECAMIQUES (ALS

TN

§J»C TRIAUES

=
ik

&

N I R

[V R [

rwony). -

~—20

ESCALA VAR/ABLE

AMADR/ O,
R4,

20 FEB 1960
' .ﬁ,&fﬁ% '

e

e,




hiana e
o g ey 7

\ROCIETE. GENERALE OE CONSTRUSTIOWS. - 00s HOUAS.
gfcmmvé‘&?frmstw/aoé‘s @isrrom), | HouA SEGUNOA.

v wer

ESCALA VAR/ABLE

%S 20T 1960




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



