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HEMORTIA DESCRIPTIIVA
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Correspondiente e la solicitud de registro de Patente de In
iroduccién gque, por diez afios, se solicita pare Espafia y ~-

sus Colonias, & favor de Don Juan CHERTA BERENGUER, de nacid
nalidad espafiole, residente en Barcelona, calle Diputacibn,
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# DISPOSITIVO DE INCREMENTO ANGUILAR PARA BRAZOS ARTICULADOS

f APLICABLE A DIVERSOS MECANISMOS Y, EN PARTICULAR A LIMPIA
PARABRISAS ".
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canismos, presentan el inconveniente de que su montaje en ~

pl eje de accionamiento es rigido y, por tanto, no cumplen |

satisfactoriamente su cometido & causa de que el &ngulo que

Los brazos articulados utilizados en gran cantidad de met
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orma el brazo con el eje es invariable, sin posibilidad de
Eer ampliédo.

Pera evitar este inconveniente se ha estudiado y realizas
Lao el dispositivo de incremento anguler para brazos articu-
iados, aplicable & diversos mecanismos Y, en particular, a

limpia-parabrisas, que constituye el objeto de la presente

IMemoria descriptiva, en la cual se haré referencie a los di
bujos adjuntos, dados como simple ejemplo aclaratoric sin -
%araoter limitativo.

Le Fig. 1% muestra el dispositivo, acoplado sobre el eje
@otor¢
| Y la Pige. 28 es un esguema de la amplitud lograda con su
empleoe.

Segln puede apreciarse, en el extremo del eje motor (1)-
y eprisionado por las correspondientes tuercas (2) va intfg
ducido un anillo en que remata por un extremo le Qarilla -
(3), el extremo opuesto al cual se curve en é&ngulo sensibleg
mente recto en el sentido de la prolongacibn del eje !l).

El extremo del eje motor (l) se introduce, fiaéndose me-
diante el prisionero (4), en un manguito (5), Gue se encuen
tre montado en el interior de un cuerpo hueco (6) en forma
ﬁque puede bascular sobre un eje (T), rodeado de ﬁn resorte
eapiral (8) que presiona sobre el ﬁanguito (5} para introdu

:oﬁio en el cuerpo (6), el cual deberéd quedar situado en el

pismo plano que lsa vérilla (3) y aloja en su interior otro
%anguito (9) en el que va introducido el extremo de otra vz
rille (lO),—que puede penetrar mhs o menos, para permitir -~
la regulaéién, en el interior del cuerpo hueco (6}, fijéndo
se en la posicibn elegido mediante un tornillo prisionero -
(11). Este varilla (10} se curva en éngulo de 90¢ y remata

por el extremo opuesto a su alojamiento en una enille (12)
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Lpor la que pasa el brazo articulado (13), el cual réméta —
por su parte inferior en un tercer wnanéuito (14), sobre el
que puede girar 1802, y en el extremo opuesto'dei'oual 86 -
introduce libremente el extremo curvado de la varille (3) -
fija el eje motor (1).

Merced a esta disposicibn, el brazo articulado (13) 8€=—

guiré los movimientos que le dé el eje motor (l), pero al -
hismo tiempo se conseguiré un recorrido de 902 o més a cads
lado de su eje central, mientras que el movimiento del eje
motrii (1) solamente acciona para un recorrido de‘?@ﬂ, 8em—~
,&ﬁn puede‘apreciarse en el esquema de la Fig. 2%, que mues=-
tra la desviacibn, sobre la vertical del eje motor (em 14--
ﬁnea punteada), del brazo articulado sin el dispositivo y ~—-

con este montado.

Esta solucibn dada &l problema, no conocida en Espafia w—

pasta la fechs, no supone nada costoso, dada la gencillez -

@e los medios empleados y su fhcil mecanizacién; siendo sen,
cillisimo su montaje, por lo que resulta altamente ventajo-
@a. /
| Claro es que el ejemplo de realizaa 6n deeorito ¥y repre-
gentado podréd ser variado en detalles secundarios de mate—~—
ria, forma y dimenmiones, para su mejor adaptacibébn a ocada -
lcaso de aplicacibn, sin que tales alteraciones lleven apare
jado un cambio de sus prinoipios fundamentales, segln que--
dan expuestos.
A N O T A

EN RESUMEN: Le Patemte de Introduceibn que, por diez —
hﬁos, ge solicite pare Espafla y sus Colbnias, ha de recaer
;obre las reivindicaciones siguientess
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LIMPIA-PARABRISAS", que se caracgr§za porque el brazo arti

culado va unido pér el extremo que recibe el movimiento a -

introduce el extremo doblado en é&ngulo reeto de una varille
laue, por el opuesto, remate en una enille intoducida y suje

ta por tuercas en el eje motor, el cual penetra a su vez y

se fija con un tornillo fiador en un manguito, dispuesto en
| 1 interior de un cuerpo hueco en forma basculante y presip
nedo por un resorte espiral que rodea el eje de basculamien
to, tendente a aproximar el cuerpo hueco al brazo articula-
lfdo, el cual pasa por una anilla, remate de una segunda vari
lla angular, el extr:amo opuesto de la cual penetra en el —--
lcuerpo huecc més o menos para la regulecibn del dis positivo
fijéndose en posicibn mediante otro tornillo fiadors
, 28 ,="DISPOSITIVO DE INCREMENTO ANGUIAR PARA BRAZOS ARTI~
louzADOS, APLICABIE A DIVERSOS MECANISMOS Y, EN PARTICUIAR A
LIMPTA-PARABRISAS", por (ltimo, se reivindica como objeto =
|;sobre el que ha de recaer la Patente de Introduccibn que, -
Lpor diez afios se solicita para Espafia y sus Colonias,
p o r

# DISPOSITIVO DE INCREMENTO ANGULAR PARA BRAZOS ARTICUILADOS
" APLICABLE A DIVERSOS MECANISMOS Y, EN PARTICULAR A LIMPIA

PARABRISAS ",

Todo conforme queda expresado en la presente Memorie des

Friptiva, que consta de cuatro hojas escritas a mAquina por

hna sbla cara y dibujos que se acompafien ¢
‘ Madrid, 20 de Pebrero de 1.960.
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un manguito, sobre el que puede girar 1802, en el cual se =
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