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MEMORIA DESCRIPTIVA

£l objeto del presente modelo de utilidad
consiste en un dispositivo semlautomdético de alimentacidn

para el llenado de oajas, especialmente ideado para frutos

u otros productos agricolas.

Normalmente, en los dispositivos de este tipo que
existen en el mercedo, los frutos procedentes de la cinta

transportadore de alimentacidn, se depositan en una:tpiva,

de la que un operario iraslada manuaimente los frutoé-

hasta llenar la cajae

La novedad principal del presente modelo de uti~

1idad consiste en disponer una tolva & cuys base 33“13 ha
dotado de un movimiento de vibracidn de forma que %ééiiza los
frutos gue contiene hacia la caja a la que van dei&iﬁados
dichos frutos, con lo que se reduce notoriamente al.}rabajo

del operario y se aumenta considersblemente 1la velocidad de

lienado de las citadas cajase.

Con el fin de facilitar la explicacidn, se acom=
pafia & 12 presente memoria descriptiva de una 1dmina de

dibujos en la que se ha representado un caso de realiza=

cidn que se cita a titulo de ejemplo.

En los dibujoss

le figura 1, corresponde al alzado esquemético
del presente dispositivos

la figura 2, corresponde & una vista en planta
de)l miszsmoe
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modelo de wtilidad con arreglo a los dibujos es come sigues

Los frutos son conducidos por 1a cinta trans=—
portador® de alimentacidn -1-, hesta la tolva =2-,

pudiendo haber una& o veriss de ellas.

La bage -3~ de la tolva -2~ adquiere un movimien=—
to de vibracidn greciss al motoreductor =4=, por medio del
cual transmite & los frutos un movimiento vibratorio que

los desliza hacla la caja receptora. e

Cuando el operario observa gue la caja receépto=

re esté ya llena, detiene el funcionamiento del motoreduc-
tor =4=- mediante medios eléctricos eonvencionales,.éér lo
que los frutos dejardn de precipitarse al interior 'de-la
citada caja, momento en el que el operario empujafgfié

va,

misma hasta situarls sobre la ointa‘transportadoré,dé eve~—

P 4
cuacion =He,

“s00,

El operario colocard otra caja vacia en la misma-
posicidn y volverd & poner en marcha el motoreductor =4-

con 1o que se volverd a repetir el ciclo de trabajoe

Pare facilitar el deslizamiento de la caja hasta
erlocarse sobre la einta transportadore -5-, se ha dispues-
to un rodillo =7-= y le plataforma inclinada -6~ , a efectos
de minimizar el rozemiento enire dichos elementos y l&

caja, facilitando as{ la labor del operarioe

2l modelo, dentro de su esencialidad, puede
ser llevado & 1a préetics en otras formas de realizacidn
que difieran en detzlle de 12 indicada & tftulo de ejemplo

I'd .
en la descripeidn y & las cuales alcanzara iguaimente la
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1a proteccidn que se recaba. Podrd, pues, construirse en
cualquier forma y temafio, con los materiales més adecuados

por quedar todo ello comprendido en el espdritu de las

reivindicaciones,

NOTA

Descrito el objeto del presente invento, sg .,
declaran como no divulgadas ni practicadus en Espaﬁé ihs

e,

siguientes reivindicaciones: :

1. Dispositivo semiautomdtico de alimentaqﬁﬁn
para llenado de cajas o similares, del tipo que cogg;gnde una
cinta transportedora de alimentacidn parse unm o mée .tolvas,
caracterizado esencialmente porque la base de la téiﬁi

« * 0

presente un movimiento de vibracidn, con medios dé'ﬁéro y
buesta en marché, 1lo que permite el deslizado a vsidﬁtad
de los frutos contenidos en dicha tolva hacia l1la caja co-
rrespondiente destinaeda para recepecidn de los mismos; y
porque las mencionadas cajas receptoras de los frutos se
encuentran dispuestas en una plataforma inclinada y apoyadas

en respectivos rodillos, lo que facilita el desplazamiento

de la caja llena de rruta hacia una cinta transportadeora

de cajas paralela a la plataforms inclinade.

2. Dispositivo semlautomdtico de 8limentacidn
para llenado de o8ja8s o simileres.

Segin se deseribe y reivindica en 18 presente
memoria descriptivé que conste de cinco hojss foliadas

Y escritas & méquina por una sola cara, acompafiades de 1los
dibujos reglamentariom.
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