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E l o b je to  de la  p re sen te  s o l i c i t u d  de M odelo de -

U t i l id a d  se r e f i e r e  a un EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS

Y CONTENEDORES, e l  cu a l es to ta lm en te  nuevo y  descon oc ido—

en España y  en e l  e x t r a n je r o ,  y  cuyas c a r a c t e r ís t ic a s  de —

novedad le  c o n fie re n  la  cu a lid ad  de a p o r ta r  a l  uso a que -

se d e s t in a  la s  s ig u ie n te s  v e n ta ja s , p o s ib i l i t a d o r a s  de su—

consecu ción  in d u s t r ia l .  . .* * *

a ) Está conceb ido  para f a c i l i t a r  la s  op e ra c ion es—
* * 
****-'

de ca rga  y  descarga de c a r r o c e r ía s  y  con ten ed ores , cons^-—
* * *

gu iendose un gran ren d im ien to , a l  no te n e r  que e s ta r  e s ta  

cionado durante la s  maniobras m encionadas.
* w *

b ) Está d iseñado a base de un accionam ien to  neúma 

t ic o  in d ep en d ien te , para cada uno de lo s  mecanismos en lu ­

gar de h id rá u lic o s  mucho mas com p licados y  p o s ib il ita d d re lg
* *

de a v e r ia s .  *..***

c )  in co rp o ra  a l  mecanismo de e le v a c ió n ,  e l  de**^-*- 

gu iado, consigu iéndose en c u a lq u ie r  c irc u n s ta n c ia  la  per­

fe c ta  c o lo c a c ió n  y  gu iado de la  c a r r o c e r ía .

d ) Puede s e r  r e a l iz a d o  con s e n c i l lo s  m a te r ia le s , 

con lo  que se consigue una a l t a  r e n ta b i l id a d .

e )  Puede s e r  in corporado  a c u a lq u ie r  t ip o  de ca——

mión.

En e l  ad junto p lan o , a l  o b je to  de f a c i l i t a r  su —r 

d e s c r ip c ió n , a t í t u l o  de e jem p lo  y  por e l l o  s in  ca rá c te r  -  

l im i t a t i v o  a lguno, por lo  ta n to  se ha rep resen ta d o  una —
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forma c a r a c t e r ís t ic a  de r e a l i z a c ió n  d e l  modelo que se p re ­

co n iza .

En la  f ig u r a  1 se ha rep resen ta d o  una v is t a  d e l  -  

costado d e l  camión, con lo s  dos a cc ion am ien to s .

En la  f ig u r a  2 se puede a p r e c ia r  una v i s t a  en ma­

yo r  e s c a la  de uno de lo s  a cc ion am ien tos .

Como se puede a p r e c ia r  en d ich a s  f ig u r a s ,  este/mg*
- . " I

d é lo  c o n s is te  dos accionam ien tos s im i la r e s ,  d is p u es to s a d ía
* * * *

cuadamente sobre lo s  la rg u e ro s  d e l  cam ión, y  compuesto ca—
+ * *

da uno de e l l o s  por un brazo de e le v a c ió n  ( l ) ,  que p o d r ia -

g i r a r  in fe r io rm e n te  (2 )  sobre e l  la rg u e ro  (3 )  d e l  camión*
* * *

Dicho brazo de e le v a c ió n  (1 )  te n d r ía  en  su p a r te -  

s u p e r io r  un r o d i l l o  gu ia  ( 4 ) pudiendo se r  levan tad o  o b a ja

' . ' Ido e l  b razo de e le v a c ió n  ( l ) ,  m ediante f u e l l e  n eu m ático *-^  

(5 ) ,  e l  cu a l s e r ía  mandado desde e l  e x t e r i o r .  * *

E s ta r ía  d iseñado uno de e s to s  dos accionam ien tb 'g ; 

de forma t a l ,  que a l  e s ta r  en su p o s ic ió n  más b a ja ,  t a l  co 

mo aparece d ibu jado en l in e a  de puntos en la s  f ig u r a s ,  que 

d a r ía  descansando e l  e j e  de g ir o  ( 6 ) d e l  r o d i l l o  ( 4 ) ,  en -  

un r e b a je  (7 )  r e a l iz a d o  sobre e l  la rg u e ro  ( l ) ,  lo  que p e r ­

m i t i r ía  b a ja r  adecuadamente e l  a cc ion am ien to .

M ediante d ich os  acc ion am ien tos , y  a l  m an iobrarlos  

in d epen d ien te  y  adecuadamente, p e r m it i r ía  en cu a lq u ie r  t i ­

po de te r ren o  la  n iv e la c ió n  de la  c a r r o c e r ía ,  e v ita n d o  des 

p la zam ien tos de la c a rg a  y maniobras p e l ig r o s a s .
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A s i mismo, y  a l  e s ta r  dotado de r o d i l l o s —e le v a ­

d o r-g u ia , se co n segu ir ía  un p e r fe c to  gu iado de la  ca rroce  

r ia  en e l  momento de la  m aniobra, p e rm itien d o  una p e r fe c ­

ta  c o lo c a c ió n  de la  misma.

E s te  Modelo es r e a l i z a b le  en cu a le sq u ie ra  de tama 

ños y  m a te r ia le s  adecuados, s iendo s u s c e p t ib le  de toda c ía  

se do m o d ific a c io n es  de d e t a l le  en  tan to  que e s ta s  no y l t e  

ren su fundamento. . ** .
*  e
* .  .  *

-  N O T A -
s e #

Los puntos de in ven c ión  p ro p io s  y  nuevos que son- 

ob j e t o  de la  p resen te  s o l i c i t u d  de Modelo de U t i l id a d  en -
s e #

España por v e in te  años son lo s  s ig u ie n te s .

R E I  V I  N D I  C A C I  0  N E S
.

1 -  EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS Y CONTENEDOR 

RES, c a ra c te r iz a d o  por e s ta r  c o n s t itu id o  por dos accionas-^- 

m ientos s im ila r e s ,  lo s  cu a les  e s ta r ía n  d isp u es to s  adeclíáda 

mente sobre lo s  la rg u e ro s  d e l  cam ión, a cc io n a b les  indepen­

d ientem ente por s is tem as neum áticos, capaces de e le v a r  o -  

descender la  c a r r o c e r ía  o con ten ed or.

2 -  EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS Y CONTENEDO­

RES, según r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r  c a ra c te r iz a d o  porque ca 

da uno de e l l o s  e s ta r ía  formado por un brazo de e le v a c ió n -  

a modo de pa lanca, que p o d r ía  g i r a r  in fe r io rm e n te  sobre e l  

la rg u e ro , y  en cuya p a rte  s u p e r io r  d isp o n d r ía  de r o d i l l o s -  

guia t ra n s v e r s a le s , pudiendo s e r  le van ta d o  o ba jado e l  bra
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zo m ediante fu e l l e  neum ático, e l  c u a l s e r ia  mandado desde 

e l  e x t e r io r .

3 -  EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS Y CONTENEDO­

RES, según r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  c a ra c te r iz a d o  p o r­

que e l  la rg u e ro  d is p o n d r ía  de va c ia d o s  adecuados de form a— 

t a l  que a l  e s ta r  e l  mecanismo to ta lm en te  descen d ido , queda 

r ía  descansando e l  e j e  de g ir o  d e l  r o d i l l o  en d ich o  v a c ia ­

do, p erm itien do  b a ja r  adecuadamente e l  acc ion am ien to . ***
.

4 -  EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS Y CONTENEDC-
+ **

RES, según r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  c a ra c te r iz a d o  p o r -—
*****

que lo s  accionam ientos se podrían  m aniobrar in d ep en d ien te—
*  *  *

mente y adecuadamente, y  p e rm it ir ía n  en c u a lq u ie r  t ip o  d e -
****

terren o  la  n iv e la c ió n  de la  c a r r o c e r ía ,  e v ita n d o  d esp la za —— 

m ientos de la  carga y maniobras p e l ig r o s a s .
.*

5 -  EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS Y CONTENEDO­

RES, según r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  c a ra c te r iz a d o  p o r—  

que lo s  r o d i l lo s - e le v a d o r - g u ia ,  e s ta r ía n  d iseñados de f o r ­

ma t a l  que se c o n s e g ir ia  un p e r fe c to  gu iado de la  c a r ro c e ­

r ía  en e l  momento de la  m aniobra, p erm itien d o  una p e r fe c ta  

c o lo c a c ió n  de la  misma.

6 - EQUIPO MANIPULADOR DE CARROCERIAS Y CONTENEDO­

RES.

T a l y como se ha d e s c r it o  en la  memoria que a n te ­

cede y para lo s  f in e s  en e l l a  e s p e c i f ic a d o s .

Consta la  p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  de c in co  -
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hojas e s c r i t a s  a maquina por una s o la cara.

Madridf 30

. * * *  
* <t * ̂



P,i?  *sr ? ' - ¡,**,s- 7??irr




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



