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la fase de tiempo de la corriente surﬁinistrada a los difersn-
tes arrollamientos ds fase del motor desde una fuente monofi-
sica.

Otro objeto del invento es controlar el funciozamiento
de un motor polifisico de corriente alterna con avance de los
electrodos mediante la variacidn de la relecidn de la fase de

oy diferentes arrol’amientos de fa-
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Descrito el objeto de la invencidn, lo que se de
clara como no divulgado nl practicado en Zspaiia, comprende
las sigulentes reivindicaciones :

1. Sistema de soldadura por arco, que se caracte-
riza por comprender la combinacidén de un sistema de control
de corriente alternt para un motor de corriente alterna ac-
cionable para mantener una condicidn predeterminada en un
circuito y que tiene un arrcllamiento de fase dispuesto pa-
ra ser conectado a une fuente substancialmente constante de
excitacidén de corriente alterna y un arrollamiento adicional
de fase para el motor situado en relacidn espacial de fase
al mencionado arrollamiento, de medios para proporcionar un
cambio de fase en la corriente del arrollamiento adicional
de fase respecto a la corriente en el citado arrollamiento
de fase en un sentido y medios variables de reactancia co-
nectados en relacidn de circuito de serie con el arrolla-
miento adicional de fase que tiene un arrollamiento de con-
trol de corriente continua energetizado desde el circuito
para variar el dngulo de fase de la corriente en dicho arro
llamiento en relacién & la corriente en el mencionado arro-
llamiento de fase en sentido opuesto.

2. Sistema, segln la reivindicacién 1, que compren
de la combinacidn con un motor de corriente alterna que tie
ne una pluralidad de arrollamientos situados en relacidn es

pacial de fase y dispuestos para ser conectados & una fuen-
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te monofdsica, de un condensador conectado en relacidn de
circufto de serie con uno de los arrollamientos para propor
cionar una relacidn normal de tiempo de fase entre las co-
rrientes de los>arrollamientos y un reactor saturable conec
tado en relacién de circiuito de serie con el condensador
que tiene un arrollamiento de control de corriente continua
energetizable para variar la relacidén del tiempo de fase de
las corrientes en los mencionados arrollamientos a fin de
controlar el funcionamiento del motor.

3. Sistema, segin las reivindicaciones 1 y 2, en
el que se ha dispuesto en un sistema reguladof automético,
en combinacidn, un motor de corriente alterna conectado a
una fuente de corriente alterna operable para variar el vol
taje de un circuito conectado a la fuente de corriente al-
terna, teniendo dicho motor un par de arrollamiento provis-
tos de una relacidn especial de fase predeterminada y dis-
puestos para ser conectados a la fuente, un condensador co-
nectado en relacidn de circuito de serie con uno de los arrg
llamientos del motor para proporcionar una relacidn de tienm
po de fase predeterminada entre las corrientes de los arro-
llemientos del motor, un reactor &ccionable para invertir la
relecidn del tiempo de fase entre las corrientes gue tiene
un arrollamiento de corriente alterna conectado en releacidn
de circuito con el condensador y el citado arrollemiento del
motor y un arrollamiento de control de corriente continua,

y medios conectados al arrollamiento de control para apli-
car a ellos un voltaje de control de corriente continua que
responda al voltaje del circufto para variar la relacidén del
tiempo de fase de las corrientes en los arrollamientos del

motor.
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4, Sistema, segln lﬁs reivindicaciones 1 a 3, que
tiene un circuito de electrodo pdra conectar un electrodo
fusible a una fuente de corriente alterna, de un nmotor de
corriente alterna con avance de electrodo conectado operati
vamente al electrodo, una pluralidad de arrollamientos de
fase para el motor desplazados aproximadamente noventa gra-
dos eléctricos en sentido espacial y dispuestos pare ser
energetizados por la fuente de energfa, una pluralidad de
medios de reactancia vaeriable conectados en relacidén de cir
cuito de sgerie con los arrollamientos de fase para contro-
lar separedamente la relacidn de tiempo de fase de las co-
rrientes que hay en ellos, medios de circufto para contro-
lar uno de log mediocg de reactancia conectados con un arro-
llamiento de fase para variar la relacién del tiempo de fa-
se de las corrientes en los arrollamientos de acuerdo con
el voltaje del circuito del electrodo, y medios adicionales
de circuito pare controlar otro de los medios de reactancie
a fin de efectuar un cambio en la relacidn de fase de las
corrientes en los arrollamientos de fase en el mismo senti-
do y mantener condiciones predeterminadas de voltaje de ar-
¢co y de corriente.

Se Sistena, segﬁh las reivindicaciones 1 a 4, que
comprende un electrodo fusible conectado a una fuente de co
rriente alterna por un circuito de clectrodo, un motor de
corriente alterna con avance de electrodo que tiene una plu
ralidad de arrollamientos de fase situados en relacién espa
cial de fase y dispuestos para ser energetizados por la fuen
te, una pluralidad de digpositivos de reactancia conectados
pare controlar la relacidén del tiempo de fase de las corrien

tes en los mencionados arrollamientos de fase, medios para
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controlar uno de los dispositivos de reactancia conectados
con uno de los arrollamientos de fase para variar la rela-
cidn del tiempo de fase de las corrientes en los arrolla-
mientos de acuerdo con el voltaje del circuito del electro-
do, y medios para controlar uno de los dispositiws de reagc
tancia conectados con otro de los arrollamientos de fase pa
ra variar aditivamente la relacién del tiempo de fase de las
corrientes en los arrollemientos de acuerdo con la corrien-
te en el circuito de soldadura, siendo dichos medios efica-
ces para controlar el motor de avance y mentener una longi-
tud predeterminada del arco de soldadura. '

6. Sistema, segun las reivindicaciones 1 a 5, gue
comprende un motor de corriente alterna con avance para avan
zar un electrodo fusible en un circuito de arco, teniendo di
cho motor una pluralidad de arrollamientos dispuestos en re
lacién espacial de fase y de modo que puedan ser energetiza
zadog por una fuente de corriente alterna, un condensador
conectado en serie conm uno de log arrollamientos, un reac-
tor variable conectado en relacidn de circulto de serie con
el condensador y que tiene un arrollamiento de control, ¥
medios para aplicar un voltaje de corriente continua al arrg
llemiento de control proporcionalmente al voltaje del &arco
del circufto eficaz para controlar la inductancia del reac-
tor, a fin de controlar la direccidén de giro y la velocidad
del motor de avance para mantener un voltaje predeterminado
a través del arco.

2. Sistema, segun les reivindicaciones 1 a 6, gue
comprende la combinacidn con un electrodo fusible em un cir
cufto de electrodo, de un motor polifdsico de avance de eleg

trodo que tiene un arrollamiento bifdsico conectado a une
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fuente monofédsica de corriente alterna, un condensador conec

tado en relacidn de circufto de serie con cada arrollamiento
de fase, un reactor saturable conectado en relacidén de cir-
cufto de serie con cada condensador y que tiene un arrolla-
miento de control de corriente continua, medios de circuito
pera aplicar un voltaje de corriente continua al arrollamien
to de control de uno de los reactores que responde al volta
je del circufto de electrodo, y medios de circuito para apli
car un voltaje al arrollamiento de control del otro reactor
que responde a la corriente en el circuito del electrodo,
siendo dichos reactores eficaces aditivamente para variar la
relacidén del tiempo de fase de las corrientes en el arrolla
miento de fase a fin de controlar el funcionamiento del mo-
tor de avance de acuerdo con las condiciones de arco en el
circuito del electrodo.

8. Sistema de soldadura por arco;

Seglin se describe y reivindica en la presente memo-
ria, que consta de 15 hojas foliadas y escritas a méquina
por una sola cara, acompafiadas de 7 lémina de dibujos.
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