
Le. preñarte invención se r e f i e r e  a'. un siatena re col-  

dalura por arco.

La términos pr.nora.le., ea objeto Jel invento propor­

cionar una manera renc i l la  y e f icas  de co'i.trolar e l  funciona- 

ni cato de un motor ¿e corriente alt,.rna con avance de los e le c ­

ta L-'O o o *

L'áo específicamente, es objeto del invento proporcionar 

e l  avance de un lee  tro do para soldadura por arco mediante un 

motor po l i fá s ico  de corr iente alterna y controlar la  rapidez 

y dirección del avance del electrodo variando la  re lac ión de10
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l a  fase áe tiempo de la  corriente suministrada a los  d i fe ren­

tes arrollamientos de fase del motor desde una fuente monofá­

sica.

Otro objeto del invento es controlar e l  funcionamiento 

de un motor p o l i fá s ico  de corriente alterna con avance de los 

electrodos mediante la variación de la  re lac ión de la  fase de 

tiempo de la  corr iente en los d i ferentes arrollamientos de f a ­

se en respuesta a variaciones Je las condiciones en un c i r c u i ­

to no e lec tro  os acosando.

Otro objeto del invento es controlar la  velocidad y 

la  dirección do funcio amiento de un motor p o l i fá s ico  de co-- 

rr ient?  al terna con avance de e lec tro  os, por medio de elemen­

tos de reactancia variables, que respondan a condiciones de un 

c ircu ito  de electrodos asociado.

Otro objeto todavía del invento es u t i l i z a r  la  capaci-

contro­

ca un

tanei a y la in ue tm e ia  en proponeio vama'i 1 e j  para cc

lar la  seelación de fase de tiempo de la corr iente  de

o l i f á s ico oC os'.'.'r .  ̂ . ¿ . í tem s con ce de e l ec trod

o l J.SS ŝ copere ic .es r e l a t i v a s de caps. c i t a r C1 ñ-. c in ­

i i r lo  con la s CO"'' l íe los . es ' b le s (1 o no c i r

cui to  de electro."os a¿ociado.

Caso ¿bjoto dal invento es ú t i l i^^r m. reactor

bl c que t'.-nyu na u..L-rold.nnis.nlo de cc ti- o l  enerve tinado le metter

1 0 cor una car s:. sien del n..'...'cuíte de e l ostro os para v-r i ar

ls. re lac ión de fase dc tiempo do 1a cor á'á̂ Cs.l'-.—

' s fasc dc un motcr p o l i fá s ico "'t,".-n

con .'manco as lo s - j e e G jf 0 (i 0 0 ̂ de r^.'iw— '.lai;..

cond i c i ó r  proa ese*.'.misal... en él­ cinc sLi. a(J .  ̂  ̂s.. u

Ctro.s obj¿ites se n^rsn en parte mi matea

part s, merece r ¿.n. ;-í_."ue.

so ;

as

;bnn en
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vc,ri..r la rola,ni 6 re ce tiempo de 1„ corriente en les

..aro'cani ontoc a :f in  de ĉ ,J 0 .... -i., u.. velcc id ,̂d y la dirección

de fune io:.1 aini e.'.. ^ d. C1 iU c *.:cr c0 ":. aven e 1 e c r 0 :* os. 1er o j 0.'

eco, cuece rr con! un .usar or r.cicn ce cir

cuito de scrie coa uno 1.e los arrollan: entos CC L'a.Ód'L- yr

due ir :iorn¡ a, Ine., te en eli 0 un 1 u-. 00 —'J? L 3-1 U* 'a dire atora y un r esc

tor saturable yno toara ru' arre 11 ani cato ce 0antrol pueoe se

conectado a 'una lUCil^C c.e 0 0 10 nc ì a 1 d e c 0 .rrie '"''¡Ó'' :.̂ ue

rccpo'-'ida a una condición del c ircuito  do electrodo asociado 

con e l  electrodo fue i r l e  para controlar la saturación del reac­

tor, a f:* de co.... U— O-L̂Al. oporcienes re la t i'.'-...., oe reaet'

at i 1*0. e inductiva r e le n io .adas con el mencio. ado

to de fase, de modo que se ,10bi orne la  velocidad

lón o lanche, del r ctor a f i n  de i.aatener una co.

reo Predeterninada.

a un ccían en -ion nas cojaplotn do 1 inaurasela ¡

íión con e l  d

de Id pat ente, puede nacer se rof

eta..'. Inda eue sipuo, 1a cual puede

1 di Lujo accnpanmte, en el cual:
i ;ura 1, rrariát- L L.a a!.'...'-'. dita

:o!-,erae en ro l

.ma t ica  ce un ciscona.

:-oi.caa.uiu ,rco que reate c ia l ina los pr incip ios del i<

vento, y
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'.1.0 lulero

ola oi ó.¡.

'.gramática s.c un ai sa nsa.

;s, us. ̂  o. OÓificUció'.i dol

.rments o, 1.a f isura 1, el  

de ccldadura. por arco, e l

j.a ,̂.. o...'— o. e jrabajo so ss*o 

ic. de efectnarco una operación ds soldadura por medio 

.os de avance 3; u f in  de ''oant ner un arco 4 con le

ce t ra ía lo .  na en eral a car, coiaasura s-uoue

.estrada al electrodo 1 dosde cu,.lq ui er fuen te adecu

por ejemplo ol -..Iternador e l  cu-1. Pucee estar co

.1 electrodo 1 por medio d'e un trun sfor mador 5.

Los ro d i l l o s  de avance 3' pueden ser accionados de cual 

quisa nodo que se desee, estando conectados, por ejemplo, a 

un motor de avance de corr iente a lterna 7 por redi o de engra­

najes de reducción 8 adecuados. El motor de. avance 7 puede con

Per, por e j:emplo , un rotor 3 del tipo de jaula de a r d i l l

r  o 11 ai ¡i eato s de face 10 y 11 que están aso ciados eon él

' ilación e c-pc oi al de f. ace. Lo ;̂ arrol*C..mis.ntoc sel motor 1

y 11 pueden, por ejemplo, estar desplazados en noventa.grados 

e léc tr icos  aproximadamente uno de otro y r e c ib i r  la energía 

de la fuente de corriente alterna 5. '

1 f in  de proporciorar una. re lac ión  ds face do tiempo 

entro las cernientes en los arrol  unientes, del motor 10 y 11, 

cuando reciben energía de lo. fuente 5* o f in  de producir un 

campo magnetice g i r a t o r i o , pueden u t i l i z a r s e  medios adecuados

' G (r G "1 j" S f** O L* 5.' ! C ' 1 t/ O ía modificar la re lac ión del tiempo de

lo c e rro11ami entos uno as '16ecto a otr

ca un ángulo de t i  euro o de f ase entre

30. dos e léc tr icos  aproximadamente. Por ejemplo, puede conectarse
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13.

ap %

23.

UÌ1 condensador j.u u. r-pio.c.LOn de circuito de serio con e l  ar-ro

11 rotor 11 p,.ra hocos que lo. cour iont^ de 1.02 0.0-ro

1" ausento.., cea capacitativa 0 "conductora.' en relación ¿3 1-"'. co

Ì'Tlente en e l  ..nrroll ami onto 1C.

Con vi;3 tus v&r i 1̂ - r..,lació.n de t i Giapo ¿e f j -seo die

corrientes en loo arrollamientos 1C y 11 uno respecto a

orno, a 1 sil le r eu. operación del motor le avance 7) pue-

den estar conectados en relación de c ircu ito  con el  arro l la-  

misnuo o.el -iiOuor 11 necios talos cono e l  rcacror satura ¿le l.r< 

Late reactor 13 puede- comprender, por ejemplo, un núcleo .maq-

;.rr o 11 amientes reactivos de 

ts catas exteriores y conec-

netic 0 de tres patas 14 quo tenv

corri enIb altera a 15 t i *í *401 uuadoc en

taños 3.n r eia ció.a ¿c cir cuito ¿e

y al arr 01lami ento de motor 1i - ? .
16 si tuado en la pata central ¿c:

re 0. c tancía induetiva del reac tor

1 fin de control ar la r 0.

í t ra l  ¿el núcleo 14 para control

13 para variar la  relación de tiempo ¿e fase de las corrientes 

en los arrollamientos del mot or 10 

en o :. circuí ô co elee uros.o asocia 

pueden ¿icpcnorce medios adecuados 

to ¿e control 16 

nua que r 

1. f in  de

.motor 10 y 11 00 0, Uil lue C 0 il c 1

c ¿.rociado con oJ S*̂ OC'i'C'̂ o '.1 1

.decaídos p¿mu.. aplicar ¿si erro

e de corrí en 1 direct:. 0 sea

oud- ... una condición en e l  circuito del electrodo 

lar la  saturación del núcleo 14. Por ejemplo, pue-

;ar.ce un circuito de puente 17 de disposit ivos 16 de

0 C i'Tiente uni diroc cion al a tr aves del arco 4 entre e l e

0.0 1 y la. p 10a a . 0 tra ' aio b , a f in de rocía!, f ie.ar e l ve

o.e corriente alter.na i:rlqUOOG entre el electrodo r .pi

J a- Jaña. Los term in ^lC' le cor di recta del mismo P"

30. estar conectador a l  arrollamiento de control 17 por una resi !
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tenda variable-

entre ira corri-: 

que efectúen la  

un voltaje- de m 

trabajada.

ce co.atro.1 1?, la c u

[—i está din auest  ̂ Par a ajus

- a i. . dol rea ctor Sat¡arabi e y 0. f in

var i ació. ,e..., en el á*¡..pulo do 1.a ;tase de t i ampo

na ,'B <*'0 *- n ol l.amti ent 0 ,'I de­1 :setar 1C y 11

cp er a.ció.a del ¡ot cr de ce 7 para nant ener

00 pr-e determina do ontre gl e l ectroco y la. pieza

Dimensin ando &dscuad.ar. nt e la re actaacia del co.'.ideúisa­

do:r 12 y e l  reas tor sC.turabl.e 13) la  r el ación de t ic npo 0 0 fase

10. de las corr iente s de 10s arr OJ} 1arn cnto s del motor 10 y 11 puede

0. j L... s u -j.rse adecúa amente de n-a."ÚOra que cuando enis te un volt aje

de y.r c o nona al preset cunad0 tr avóc del  areo 4 entr e e l else

troco 1 y la  pieza de trabajo 2, la  c o r r i e r e e n  e l  arroliamlcn 

to 11 quie la  corrisnt en ol arrollamiento 10 y el  motor 7 

15. opero para avanzar el  electrodo 1 hacia la  p ieza a una. v e l o c i ­

dad predeterminada. d  ol vo l ta je  del arco 4 se vuelve mayor 

que s i  valor normal prcdetoridnndo, e l  vo l ta je  imprimido en e l  

arrollamiento de control 15 del reactor saturable lp por e l  

c ircu ito  r e c t i f i cado r  17 aumenta y e l  reactor tiende a saturar-

2C se ̂ reduciendo o-sí su rea ctancia y permitiendo que predomine

el condensador 12. La cor viento en ei- arrolla.mi ento del motor

11 se vuelve cada ves más " conductora" respecto a la. corriente

del arro l ían i  ent o 1 (y ̂  (i 0 ando que e l  par de fue ruar del motor

auncata, tendiendo „c... adelantar e l  electrodo 1 h-acia lo; obr

25. bajada a una ve locidad aLtnieatdií"ú , pc.ra i r  la. longitud

del arco 4 y disminuir e l  vo l ta je  del arco a l  valor normal.

. î e l  vo l ta je  dsl arco 4 llenara-, a ser menor dol valor

normal p r c de t ermi n a do, el vo lta j e de corriente d.erecta impreco

GR d  Cr r o l í  amiento de c om.tr o 1 1G del reactor se-tur aun.e ly  dis

30. LìÌGuy e. L a re a c t au eia i nduci iva del reactor 13 at uniente en con-



,..lt - . - ra Y nacsr e l ef coto del cor ¿ene ador' 1 ) -a no do cue lú

cor r i ont-.. csi Cj. arre i " amiento del moto r 11 li Se r et ai' dCS' con

res pe et o a 1 1! corrie. st e ¿el ar r o l l amiento 10 del root ser. .......

1C. est as ccadi ci c i es s e i aviarte el  par dc -p-crs as del not cu y

y e1 B í ectr cdo 1 es ro tirado ¿e la obr a. 0 pie a;, a á-J CU UüUU

res ta 'J'loccr e l vo lta ¿e arco ñormal de se -ai n. 0 ,

15.

re ferenc ia  e l l a  f i r m

de solda dura i lus incoo en e l l a es su"reteje ciar esc... t e el  rsismo que

e l as o na. de sol datum. Oi:puenko <en ILa f i pur... ]. alvo que se

tan c.i i re to ne dios adi 0 j.orales êar¿  ̂ cor t r o l en- le. re í .ación de

t i e'nao de fase da la co rr jLente en el armo lian ie.nto 10 ;ic i  no tor

coi ca '.10 a so corr i ear;o en el UU-'o l la u ic i to 11 del motor

Disponiendo nadies adecuados para variar la re lac ión 

de tie.nao d.e fase de la corr ion i ,  en e l  arrollamiento 10 del

<-U *

30 ,

11 d.el motor, puede a,amentarse ccrsidsrableraute la  c e n s i l i l i -

Pcs

so

/!g1. s interna de CO ta­o i. d c J- r  o t o r c,on avance '.1 e e lec trocos .

ojo'-"plo,  paese COsse ot rm  un cordarsador 21 or

mro ui to de ser i 0 cors c l  a r r o l la r ía uto 10 del .not : r .  duede

pone rs. c un r sc t or satunable 22 que tarpa arr 0 -. anieut 0 3 23

oorr i 0nto s itar na S'i t nmos obre un núcleo rn -ni t ico  24 y

' Ĉû . do  ̂ nu r e la ció n dO ClUCUltO de scric cor el ars'cs.i.s.ricr

10 del noter y c or un sm a l la ntc 22 de

control de corriamo r..m o fl n ii
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25.

c a r i e n 'c on el arrol 'amiento 1C ¿el meter en

? 1 ay '." o 11 i e n t o o.e

a.cióa,

L sentido opuesto

- '-"̂ --'-̂ 3 ,'Ueder

;tor i -, *... or e je r -

L. G 'Û Q. 1 v jJ*o l  encita-

'1 núcleo 24 y un
,

m  de

'il GŶ d-l** dispuestos

0 „L a- e bill vo l ta je

emiu.;,"' di..pue to.. ...odios amiccn .̂dos qjara v-. 

del reactor  22 en sentido opucrto e l  del 

p ie ,  el reactor puede tener un arrol laría

annol"amicnto de control mmqocist.., qua 

acuerdo con e l  vo l ta je  del arco, o bien 

medi-s para aplicar arrollamiento de 

de control de corriente directa que var ía  en substancia inver­

samente respecto ni v o l ta je  del arco 4. Por ejemplo, puede es­

tar conectado un c ircu ito  de puente r e c t i f i c a d o r  25 de d isposi­

t ivos  18 de corriente unidireccional al arrol? amiento secunda­

r io  26 de un transformador de corr iente 2 7 , cuyo arro? lamí ento 

primario está conectado en re lac ión de c ircu itos  de ser ie  con 

e l  electrodo 1 y la  picea de trabajo 2. Los terminales de co-

rr iont c d i r e c t a del c ir C U l t e re c t i f i  caco r 25 pue usn os t ¿1* co-

neceados por unc. rsoism ene i 28 de contr ol  vaa ñ u b l e a l c,rr o l l a-

miento de contr ol  20 de1 r oac jen u2*

OUiU.de e l  volt^ . j e del ¿roo 4 ere G  G  (1 e l  valo r normal

prodet ominado, e l  vo lt aje de control de corr iente di r ÜCta.

mprv;;.o en e l arrodluu' cnt o do control 15 del reacto r Y  2cr

e l  cir cunto roo r 1n  . monta. 21 rune or 13 t i euue a

suturarse y  el 0  0 Y .  0  G i l  .'n - *'.or 12 se vuelve n á ' :  ' r o d o n i i " , - a te 0n e ?. .

circuí to del er re léanle . . ! .  J O 1?. del motor, d e  n odo que - a coi'r i en

te en é l  so vue ! i g  0 ' otora'i. .̂ 1 ruerno tiempo u c u.¡e n -

t u  e l Yolt i.je e l  arco tie.ude a  diemt nuir 1 , í ^ Q ' b ' Y i  0.nt - e j e
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de a*.na:c3 ácl electro, 'educo. Gi el arco so vuelve cufi-

. fo.ee do Ic.s co-

r r i C.. 1 *L G r 0-1 loe a.rroiranientos 1C y 11 de;1 roto

f i  ai ente par a inva r t i r  1̂ , dirección de cu.redn. d

evG.nce, a ff. n do r o t i rar  el electrodo de la d e

r r t i. *) r. c 0 r así le. lonritud de arco deseo

De lo. deccrisc-ic,' e l  t.ibur o euo so oreo'

3 0 do ..." uc 0 clarane r t ;  que el i..evento D-Opcr ci c r a uU OÍS

c i l .10 i* g  ó*i car para -v-...:.a r.,r US1 e lcct r 0 dr pnoi 11 e en un oíste

d.O 001 dadara por arco. 1' t i l ir.a.ndo Uíl nct or r o l i fá -:.ico de c 0 -

rr i or te al tema cor arar.00 de d e c i r odo a vari,md.0 la r o l a d

de ti ampo de fas G Ü. G 1- al d: CO í er.t -. c s.r 1.0 c r r o l l GJ.iJ- Ci'itOS d.O

fe.ee oeyun una condición o ccndicionec del c ircuito del d e c ­

i r  cao, se c:antií 

de lo. ve 1 o ci d¿1 d 

del d-cetro de sí 

do soldadura., t-

re froi l ir c r G e un.control CORVOd e n te  y erac

(16 r i/ o."' i 0 G del ele c t ro to . Raí oister^ de coa

ú.jJ b a, ±á ci la G " t ̂  ¿.P r s0 con cualquier c ir

jato de cocrien u 0 1 t/ 6 i'iG cono continua, en

r-  ̂̂  -r - 1Q c de una fu ont o nono fásica de cor.
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U SO rirol cuo - Qj-

t i : ce ,Cl o: 11 econo

ce iuncionamcn.ro economice.

Lato que * j UL3 den introducirse c ier to o caed'i os en la

r . descrip cien ante r ior "  etc otearos di i" ere-'.te o modalidades d

ia.v '.r,to sin  por e l l e oepar....rce del eep ír i tu del mi orco, ce

tiende que todo e l  ooacepto contenido en la dio criación an

1* i 0 i' c eren erado en e 1 o i b u j c a c onp a Ronte se con .eider a cono

i lustrn t i ro  q nc t ien e ningún sentido l io  ¡i tua r iñ o .
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Descrito e l objeto de la invención, lo que se de 

clara como no divulgado ni practicado en España, comprende 

las siguientes reivindicaciones :

1. Sistema de soldadura por arco, que se caracte­

riza por comprender la  combinación de un sistema de control 

de corriente alterna para un motor de corriente alterna ac- 

cionable para mantener una condición predeterminada en un 

circuito y que tiene un arrollamiento de fase dispuesto pa­

ra ser conectado a una fuente substancialmente constante de 

excitación de corriente alterna y un arrollamiento adicional 

de fase para el motor situado en relación espacial de fase 

al mencionado arrollamiento, de medios para proporcionar un 

cambio de fase en la  corriente del arrollamiento adicional 

de fase respecto a la  corriente en el citado arrollamiento 

de fase en un sentido y medios variables de reactancia co­

nectados en relación de circuito de serie con el arro lla ­

miento adicional de fase que tiene un arrollamiento de con­

trol de corriente continua energetizado desde el circuito 

para variar el ángulo de fase de la  corriente en dicho arro 

llamiento en relación a la  corriente en el mencionado arro­

llamiento de fase en sentido opuesto.

2. Sistema, según la  reivindicación 1, que compren 

de la  combinación con un motor de corriente alterna que tie  

ne una pluralidad de arrollamientos situados en relación eí3 

pacíal de fase y dispuestos para ser conectados a una fuen-
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te monofásica, de un condensador conectado en relación de 

circuito de serie con uno de los arrollamientos para propor 

cionar una relación normal de tiempo de fase entre las co­

rrientes de los arrollamientos y un reactor saturable cone^ 

tado en relación de circuito de serie con el condensador 

que tiene un arrollamiento de control de corriente continua 

energetizable para variar la  relación del tiempo de fase de 

las corrientes en los mencionados arrollamientos a fin  de 

controlar el funcionamiento del motor.

3. Sistema, según las reivindicaciones 1 y 2, en 

el que se ha dispuesto en un sistema regulador automático, 

en combinación, un motor de corriente alterna conectado a 

una fuente de corriente alterna operable para variar el vol 

taje de un circuito conectado a la fuente de corriente a l­

terna, teniendo dicho motor un par de arrollamiento provis­

tos de una relación especial de fase predeterminada y dis­

puestos para ser conectados a la  fuente, un condensador co­

nectado en relación de circuito de serie con uno de los arro 

1lamí entos del motor para proporcionar una relación de tiem 

po de fase predeterminada entre las corrientes de los arro­

llamientos del motor, un reactor accionable para invertir la 

relación del tiempo de fase entre las corrientes que tiene 

un arrollamiento de corriente alterna conectado en relación 

de circuito con el condensador y el citado arrollamiento del 

motor y un arrollamiento de control de corriente continua, 

y medios conectados a l arrollamiento de control para apli­

car a ellos un voltaje de control de corriente continua que 

responda al voltaje del circuito para variar la  relación del 

tiempo de fase de las corrientes en los arrollamientos del 

motor.
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4. Sistema, según las reivindicaciones 1 a 3; que 

tiene un circuito de electrodo para conectar un electrodo 

fusible a una fuente de corriente alterna, de un motor de 

corriente alterna con avance de electrodo conectado opérate 

vamente al electrodo, una pluralidad de arrollamientos de 

fase para el motor desplazados aproximadamente noventa gra­

dos eléctricos en sentido espacial y dispuestos para ser 

energetizados por la fuente de energía, una pluralidad de 

medios de reactancia variable conectados en relación de cir 

cuito de serie con los arrollamientos de fase para contro­

lar separadamente la  relación de tiempo de fase de las co­

rrientes que hay en ellos, medios de circuito para contro­

lar uno de los medios de reactancia conectados con un arro­

llamiento de fase para variar la  relación del tiempo de fa­

se de las corrientes en los arrollamientos de acuerdo con 

el voltaje del circuito del electrodo, y medios adicionales 

de circuito para controlar otro de los medios de reactancia 

a fin  de efectuar un cambio en la relación de fase de las 

corrientes en los arrollamientos de fase en el mismo senti­

do y mantener condiciones predeterminadas de voltaje de ar­

co y de corriente.

5. Sistema, según las reivindicaciones 1 a 4, que 

comprende un electrodo fusible conectado a una fuente de c<) 

rriente alterna por un circuito de electrodo, un motor de 

corriente alterna con avance de electrodo que tiene una plu 

ralidad de arrollamientos de fase situados en relación espa 

cial de fase y dispuestos para ser energetizados por la fuen 

te, una pluralidad de dispositivos de reactancia conectados 

para controlar la  relación del tiempo de fase de las corrien 

tes en los mencionados arrollamientos de fase, medios para
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controlar uno de los dispositivos de reactancia conectados 

con uno de los arrollamientos de fase para variar la  re la­

ción del tiempo de fase de las corrientes en los arrolla­

mientos de acuerdo con el voltaje del circuito del electro­

do, y medios para controlar uno de los d ispositiva de reaje 

tancia conectados con otro de los arrollamientos de fase pa 

ra variar aditivamente la relación del tiempo de fase de las 

corrientes en los arrollamientos de acuerdo con la corrien­

te en el circuito de soldadura, siendo dichos medios efica­

ces para controlar el motor de avance y mantener una longi­

tud predeterminada del arco de soldadura.

6. Sistema, según las reivindicaciones 1 a 5y que 

comprende un motor de corriente alterna con avance para avan 

zar un electrodo fusible en un circuito de arco, teniendo d  ̂

cho motor una pluralidad de arrollamientos dispuestos en re¡ 

lación espacial de fase y de modo que puedan ser energetiza 

zados por una fuente de corriente alterna, un condensador 

conectado en serie con uno de los arrollamientos, un reac­

tor variable conectado en relación de circuito de serie con 

el condensador y que tiene un arrollamiento de control, y 

medios para aplicar un voltaje de corriente continua al arro 

llamiento de control proporcionalmente al voltaje del arco 

del circuito eficaz para controlar la inductancia del reac­

tor, a fin  de controlar la dirección de giro y la velocidad 

del motor de avance para mantener un voltaje predeterminado 

a través del arco.

7. Sistema, según las reivindicaciones 1 a 6, que 

comprende la combinación con un electrodo fusible en un cir 

cuito de electrodo, de un motor polifásico de avance de ele¿ 

trodo que tiene un arrollamiento bifásico conectado a una



10.

15.

fuente monofásica de corriente alterna, un condensador conec, 

tado en relación de circuito de serie con cada arrollamiento 

de fase, un reactor saturable conectado en relación de cir­

cuito de serie con cada condensador y que tiene un arrolla­

miento de control de corriente continua, medios de circuito 

para aplicar un voltaje de corriente continua al arrollamien 

to de control de uno de los reactores que responde al volta 

je del circuito de electrodo, y medios de circuito para aplj^ 

car un voltaje al arrollamiento de control del otro reactor 

que responde a la  corriente en el circuito del electrodo, 

siendo dichos reactores eficaces aditivamente para variar la  

relación del tiempo de fase de las corrientes en el arrolla  

miento de fase a fin de controlar el funcionamiento del mo­

tor de avance de acuerdo con las condiciones de arco en el 

circuito del electrodo.

ria , que consta de 15 hojas foliadas y escritas a máquina 

por una sola cara, acompañadas de 1 lámina de dibujos.

Barcelona, para Madrid, a 3 de febrero de 1.960. 

ALBERTO CAMPRUBI GRAELL, 

p. a.

8. Sistema de soldadura por arco.

Según se describe y reivindica en la presente memo-

tr : sb
G/.ag.
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