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La práctica demuestra que un gato hidráulico no tiene una 
posición de parada precisa, en razón, principalmente, de las 
variaciones de temperatura del aceite en e l  momento de la  puesta 
en marcha y durante e l funcionamiento. La viscosidad del aceite 

5.- que es, por ejemplo, de 250 Engíar a una temperatura ambiente
de SOSC cae a 5* Engler cuando, a consecuencia del funcionamiento 
to  normal del gato, la  temperatura del aceite en e l in terio r de 
áste ha alcanzado 50^C.

Las electr-válvulas o a l distribuidor de mando mecánico que 
10. -  aseguran e l funcionamiento del gato no encuentran ya la  misma 

resistencia y e l tiempo de maniobra de estos aparatos resulta 
modifioado, por consiguiente, en el curso del trabajo.

Estas diferencias son tanto más sensibles cuando se u tiliz a  
una máquina equipada con una multiplicidad de gatos hidráulicos, 

1S.- t a l  como, por ejemplo, una prensa dobladora,equipada en general 
con dos gatos hidráulicos. En efecto, e l  punzón soportado por l a  
corredera de esta máquina, órgano de graa longitud, debe penetrar 
en la  misma magnitud en los dos extremos de esta  corredera dentro 
de la  matriz de doblado pues, s i  no, los perfilados obtenidos no 

20. -  son idénticos y la  prensa no consigue e l objeto para e l  cual ha 
sido construida.

Por otra parte, en e l caso de una máquina ta l  de gatos múl­
tip le s , óstos pueden no descender a la  misma velocidad a conse­
cuencia, ya que una diferencia de frotamiento en las  deslizade- 

25.- ras, ya de una diferencia del anima en los cilindros: de los gatos',



30.-

38.-

40.-

48. —

80.-

85.-

ya del descentrado de la  chapa a doblar con relación a l eje de 
la  máquina. Para remediar eataa causas de defectos, se han u ti­
lizado ya mecanismos, subordinados mecánicos o hidráulicos pero, 
en razón, ya de las torsiones más o menos pronunciadas sufridas 
por los árboles de los mecanismos subordinados, ya de la  compre­
sión y de las fugas de aceite en el caso de la  subordinación 
hidráulica, estos dos sistemas no garantizan una seguridad abso­
luta del funcionamiento.

Para remediar estos diversos defectos, el presente invento 
tiene por objeto un gato hidráulico asociado a un tepe positivo 
regulable a fondo de carrera sobre e l cual viene a tropezar e l 
pistón del gato.

Segán un modo ventaj oso de realización, e l tope positivo 
regulable está constituido por una tuerca f i ja  en rotación des­
plazada por un to rn illo , con e l (mal está aplicada, bajo la  
acción de un mando mecánico que arrastra a este to rn illo . De 
preferencia, e l to rn illo  y su tuerca están dispuestos coaxial­
mente a l pistón del gato, en una cavidad cilindrica practicada 
en este pistón, que lleva una ranura de mantenimiento de un sa­
lien te  de la  tuerca para impedir la  rotación de esta óltlma y 
un órgano de tope destinado a ponerse en contacto con la  tueroa 
sostenida por e l to rn illo  en posici ón de fin  de carrera. El man­
do del tornillo  se realiza ventajosamente por medio de una rueda 
dentada solidaria del to m illo  y arrastrada por un to rn illo  sin 
fin , impulsado a su ves por un motor o un volante de mando ma­
nual.

Además, el invento tiene por objeto las aplicaciones indus­
tr ia le s  del gato hidráulico especificado más arriba, especial­
mente para e l mando de las  prensas de doblar u otras máquinas 
que tengan una pluralidad de gatos hidráulicos, teniendo estos



60.-
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gatos sus dispositivos de tope positivo regulable acoplados me­
cánicamente entre s i .

La descripción que sigue, dada con relación a los dibujos 
que se adjuntan a titu lo  de ejemplo no lim itativo , hará compren?- 
der bien cómo puede practicarse e l  invento.

La figura 1 es una v is ta  en alzado de frente de una prensa 
de doblar equipada ccn gatos hidráulicos conforme a l invento.

La figura 8 es una v ista  en alzado la te ra l de la  prensa de 
doblar ilustrada en la  figura 1 .

La figura 3 es una representación esquemática de l a  opera­
ción de doblar.

La figura 4 es un corte axial de uno de los gatos hidráu­
licos de acuerdo con el invento que equipa la  prensa doblado- 
ra ilustrada en las figuras 1 y 2.

La figura 5 es un oorte parcial de la  figura 4 por la  l i ­
nea V-V.

La figura 6 es un corte parcial de la  figura 4 por la  l i ­
nea VI-VI.

La prensa dobladora ilustrada en las figuras 1  y 2 compren­
de dos costados laterales 1  y 2 sobre los cuales está montada 
una pieza tiran te  3 sobre la  cual estáa fijados dos gatos h i­
dráulicos 4 y 5 que accionan la  corredera 6. Esta áltlma lleva 
un punzón 7 que se desplaza bajo la  acción de los gatos hacia 
una matriz 8 fijada sobre la  mesa 9. Se concibe que, s i  las  ca­
rreras de los dos gatos 4 y 5 no son iguales, el punzón 7 sufre 
una diferencia de penetración en e l in te rio r de la  V 11 de la  
matriz 8, lo  que hace variar e l ángulo de plegado de la  chapa 12. 
La prensa dobladora da perfilados que no sen idénticos.

Para remediar este defecto, de acuerdo con el precedente 
invento, cada gato, momo se representa en las figuras 4 a 6,



90.-

95.-

100. -
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comprende un cuerpo cilindrico 15 en e l  cual se desplaza un pis­
tón hueco cilindrico 14. Bate cuerpo está solidarizado por tu e r­
cas 15 con una cabeza 16 prevista de un o rific io  17 de alimen­
tación de aceite. La estanqueidad entre e l cuerpo y e l pistón 
está asegurada por una junta 18 llevada por este cuerpo y pot 
segmentos de estanqueidad 19 llevados por una pinza 80 solida­
rizada can e l pistón por torn illos 81 y que rebasa por el in te­
r io r  e l ánima de este pistón. El pistón 14 está unido a la  co­
rredera 6 por brinzas 83 en dos partes fijadas sobre esta corre­
dera ccn ayuda de torn illos 23.

El gato a s i constituido está asociado a un dispositivo da 
tope positivo regulable. Este dispositivo o anprende una tuerca 
24 provista de una espiga la te ra l 25 (fig . 6) que penetra en una 
ranura 26 practicada sobre la  superficie in te rio r del pistón 
hueco 14. Esta tuárca 24 está en agarre con un to rn illo  37 so li­
dario de una rueda 28 susceptible de ser arrastrada en rotación 
por un to rn illo  sin fin  29 llevado por un árbol 30 soportado en 
la  cabeza 16 por rodamientos 31, y que rebasa a esta cabeza a 
travás de un prensa-estopa 38, para ser arrastrado por un órga­
no motor taL cano un motor o un volante de mando manual.

Al arrastrar a l  árbol 30, e l to rn illo  sin fin  29 asegura 
e l arrastre de la  rueda 28 y, por tanto , del to rn illo  27, que 
hace subir o bajar la  tuerca 24 en e l alojamiento in te rio r del 
cilindro 14.

Se puede asi determinar con precisión la  posied ón que toma 
la  tuerca 24 a l alejarse de la  rueda 28 para actuar como órgano 
de tepe positivo cuando e l pistón 14 movido hidráulicamente por 
e l aceite que penetra por e l o rificio  17 viene a apoyarse por 
su pieza 20 sobre esta tuerca 24. La parada del pistón 14 es en-

115.- tenees instantánea.



6

180.—

135.-

130.-

135.-

140.

Los dos árboles 30 de los dos gatos 4 y 5 de la  prensa do­
blad oía están acoplados mecánicamente, de modo que se aseguran 
por bajada de sus tuercas 34 posiciones de parada semejantes de 
los dos cilindros de estos gatos, posiciones de parada que pue­
den verificarse con ayuda de dos comparadores 33 y 34 llevados 
por la  máquina. Se puede alcanzar asi una precisión del orden 
de -  0,03 mm.

En la  figura 4, e l gato está representado para poder re a li­
zar su carrera máxima.

SI se demuestra con el uso que uno de los gatos desciende 
más que e l otro, a consecuencia de un alargamiento más pronun­
ciado del to rn illo  37 correspondiente, se desacoplan los árboles 
30 y se hace subir a mano la  tuerca 84 que se encuentra más baja

El sentido de rotación de lo s to rn illos 37 es determinado 
por dos botones pulsadores 35 y 36 respectivamente marcados con 
+ y - ,  que mandan el motor de regulación en uno u otro sentido 
con ayuda de un contactor inversor. El conjunto de los órganos 
eláotricos está alojado en un armario 37 previsto de un piloto 
luminos o 38.

Es evidente que, sin salirse del marco del presente invento 
podrían introducirse modificaciones en e l dispositivo descrito ,-  
Así es como el dispositivo de tope regulable podría montarse in­
dependientemente de los gatos en un cárter apropiado.

N 0 T A.-

Los puntos de invención propia pero no nueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Introducción en Es­
paña por diez años, son los siguientes:

1 ^ .- Perfeccionamientos introducidos en los gatos h idráuli­
cos, caracterizados porque se asocia el gato a un tope positivo
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regulable, sobre e l  cual viene a apoyarse, al f in a l de la  oa- 
rrera, e l pistón Ael gato.

8*.- Perfeccionamientos segán e l punto ic ,  caracterizados 
porque e l tope positivo regulable está constituido por una tuer- 
ca f i j a  en rotación, desplazada por un to rn illo , con e l cual 
está en agarre, bajo la  acción de un mando mecánico que mueve 
a este to rn illo .

50.- Perfeccionamientos segán e l punto 3°, caracterizados 
porque e l to rn illo  y su tuerca están dispuestos coaxialmente a l 
pistón del gato, en una cavidad cilindrica practicada en este 
pistón, que lleva una ranura de mantenimiento de un saliente 
de la  tuerca para impedir l a  rotación de esta áltima y un ór- 
gano de tope destinado a ponerse en contacto con l a  tuerca l l e ­
vada por e l to rn illo  en posición de f in  de carrera.

40. -  Perfeccionamientos segán e l punto 2S, caracterizados 
porque e l mando del torn illo  es realizado por una rueda dentada 
solidaria del to rn illo  y arrastrada por un to rn illo  sin fin  imp% 
pulsado a su vez por un motor o un volante de mando manual.

50. -  Perfeccionamientos segán los puntos 1 a 4, caracteri­
zados porque e l gato se u tiliz a  en e l mando de prensas de do­
b lar o máquinas del mismo gónero que llevan uno o varios gatos 
hidráulicos, teniendo estos gatos sus dispositivos de tope po­
sitivo  regulable acoplados mecánicamente entre s i .

60.- .pgREECCIOMMIENTCS INTRODUCIDOS EN LOS GATOS HIDRAU­
LICOS., todo t a l  y conforme se describe en la  presente memoria, 
la  cual consta de 171 lineas y a títu lo  de ejemplo se representa 
en los adjuntos dibujos.
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