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EXTRACTQ DE I.A DESCRIPCION -

Se proporcicna un panel de presentacidén de

informacidén que es*t& dotado de una estructura de super-
ficie de representscidén que tiene un gran nGmero de ele-
mentos de representacidén montados de meznera giratoria en
un plano vertical. Los elementos de representaciénigéééh
constituidos cada uno por un elemento de bloque eh-éorma
de placa (o con cuatro esquinas) que tiene dos (o éé&@ro)
superficies de representacidén de colores diferentessy una
(o tres) piezas magnéticas. Uno o varios de los elgmentos
de representacidén elegidos se hacen girar por el movimien-

C...

to de una o varias cabezas de control de representbgidn,

e ®e

y energizando temporalmente uno (o tres) imanes .Qg:cada
cé£eza para hacer que una Je las dos (o cuatro) superficies
de representacidén de los elementos de representacién elegi-
dos se orienten hacia adelante, proporcionando la represn-

taci6én de un carécter, de un gréfico, de un dibujo, etc.,

en la estructura de la superficie de representacidn.

ANTECEDENRTES DEL INVENTO

Campo del Invento

E1 presente invento se refiere a un panel ds
presentacién de informacidn que incluye un gran nlmero
de elementos de representacidn dispuestos en el mismo pla-
no vertical para asegurar la representacidn de un carécter
de un gré&fico, de un dibujo, etc., y se refiere igualmente

2 los elementos de representacidn visual destinados a ser
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utilizados en el panel de presentacién de informacién.

Descripecidn de la Técnica Anterior

Estos tipos convencionales de paneles de¢ -
presentacién de informacién se utilizan para efectuar la.
representacién de una sefial de trafico, de una sefial de

- [ ]
direccibn, de un anuncio, de la hora, de la fecha,%¢, de

cualguier informacibén parecida. Los elémentos de rqére-
sentacidn ﬁe la técnica anterior estén generalmenté?kpns—
tituidos por elementos de conversidn fotoeléctricagsy por .
tanto presentan un gran cénsumo de energia. ALdemés, }os LR
elementos de representacién convencionales’puedenj§§§»fé—
cilmente deteriorados pof una fuerza externa, lo qge:redu—

ce su vida Gtil. et

RESUMEN DEL INVENTO

Por consiguiente, el presente invento propor-
ciona un nuevo panel de presentacibdn de informacibén exen-
to de los defectos mencionados més arriba de los paneles
de la técnica anterior, asi como unos elementos de repre-
sentacidén visual destinados a ser utilizados en el panel

de presentacidn de informacién.

BREVE DESCRIFCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 ilustra como las figuras 1A y 1B

estén interconectadas;

las figuras 14 y 1B representzn, en alzado -

el modo de realizacidnm cel pauel de presentacidén de infor-
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macibén seghn el presente invento;

la figura 2 es una vista en seccibén tomada

a lo largo de la linea II-II de la figura 1lA;

las figuras 5A‘y 3B son respectivamente una
vista frontal de uu ejemplo de una cabeza de control de

representacién visual aplicable al modo de realizacidn

. N . p q o
del pznel de presentacién de informacidén segin el rrvén-

to, ¥y una vista en seccibdn tomada a lo largo de la‘Ilfnea

B-B en la figura 3A; K

las figuras 4A y 4B son diagramas explltati-
vos del funcionamiento del modo de realizacidén del-.idyven-
to; et

L
....

la figura 5 ilustra como las figurasgﬁéﬁy SB

estén interconectadas; .

»
Sranmy,

las figuras S5A y 5B representan en alzado -
una pequefia modificaciédn de realizacidn del panel de pre-
sentacién de informacién segln el invento;

la figura 6 es una vista en seccibén tomada a
lo largo de la linea VIII-VIII de la figura 5A;

las figuras 7A y 7B son respectivamente una
vista frontal de otro ejemplo del elemento de representa-
cibén visual segln el invento y una vista lateral derecha
del mismo; ¥y

las figuras 8A y 8B son, respectivamente, -
una vista frontal de un ejemplo de cabeza de control de -
representacidén visual aplicable al modo de realizacibén -
modificado del penel de presentacidén de informacidn segln

el invento, y una vista en seccidén tomada a lo largo de -

la linea B-B en la figura 84,
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DESCRIPCION DE LOS MODOS DE REALIZACION PREFERIDOS

-Las figuras 1 y 2 ilustren el modo de reali- -~
zacién de un aparato de presentacién de informacidn segin

el invento que estd constituido por una estructurs .48 su-

perficie de presentacién de informacién 1, una unidad de

conmutacién de representacién visual 2 y una unidadlde -

LY *
accionamiento 3. .e
t *

En el ejemplce ilustrado de la estructura de

superficie de presentacién de informacién 1, si se ggpre-

sentan las N lineas verticales de un conjunto de lineas -

] L J
®en vt

separadas por una distancia predeterminada las unas de las

otras en una direccidén horizontal por Ays Apyeenedd ,

elementos de representacidén visual, Dil’ D'2"""‘Din’
respectivamente, estdn situados en la lfnea vertical --
a; (i=1, 2, ... N) a intervalos predeterminados Ly en -

una direccidén vertical.

En un ejemplo de una unidad de conmutacidn

de representacibén visual 2 esta revisto una cabeza
P

de control de representacidén visual Ei situada de
modo que pueda desplazarse a lo largo de la 1%i-

nea vertical ay mencionada més arriba., En este

caso, como se representa en las figuras 3A y 3B

el conmutador de representacidn visual Ei' tie-

ne un nlcleo magnético 22 sobre el cual es-

t&4 enrollada una bobina 21 'y que presenta, -
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por ejcmelo, una seccidn tranéversa] circular, unas zlacas
mzeadtices trapezoidaies 233.3 23R, respecsivamarie sujetas
en ambas extremidades del nucisc magnéiics 22, unas piezac
delguia no magnéticas 251, 25R y 261, 26R, sujetas respecti-
vamente en los bordes superior e inferior de. las porciones

de extremidad delantera de las placas magnéticas 23L x 23R

de modo que se extiendan hacia arriba y hacia abajo regﬁécto
a ellas, y uno: muelles de ldmina 27 y 28 sujetos resg%éﬁivg
mente por una extremidad en las piezas de guia 25I, 2§Rf§§
26L, 26R y que se extienden por su otra exitremidad hacﬁ& el
ndcieo magnético 22. El nudcleo magnético 22 y las placag'mag
net;cas 23L y 23R forman un electroimdn 29. ILa dlstanQFa:en~
tre las placas magnéticas 23L y 23R se elige de modo qﬁ:.sea
inferior a la longitud del elemento de representa016n‘§iéual
Dij en la direccién lateral. las placas magnéticas 237, ¥ 23R
de la cabeza de control de representacién visutal Ei tienen
cada una una cavidad trapezoidal 30 de t: manera qaie cuando
el elemento de representacién visual Di' gira, como se des-
cribird mas adelante, no choque con las placas magnéticas

23L y 23R. las extremidades libres de los muelles de ldmina
27 y 28 estdn respectivamente dobladas hacia atrds sustancial
mente en &ngulo recto para formar porciones dobladas 31 y 32.
la distancia entre las porciones dobladas 31 y 32 se elige

de modo que sea igual aproximadamente a la mitad de la dis— .
tancia vertical LB entre los elementos de representacidn vi-
sual. la cabeza de control de representacién visutal Ei estéd
dispuesta frente a la linea vertical mencionada m4s arriba
@y en una barra horizontal 3 de tal manera que las curas de
extremidad frontal de las placas magnéticas 23L y 23R y de

las piezas de gufa 25L, 25R, 2€L y 26R puedan situarse rcerca
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de la cupcesficie de representzcidn visual D1 6 D2 del elemen—

to de representacién visusl Dij' JA barra horizounial 3 estd

situada detrds del eje horizontal Bj y esid adaptada parz des

plazarse en la direccién vertical.

i Un ejemplo de la unidad de accionamiento 3 incluye
una correa, una cadena o un elemento de transmisidén idéntico
38 tenso entre un par de poleas 36 y 37 situadas en 1526;;ec-
cibn vertical, per ejemplo, a la izquierda de la estruefura
de la superficie de presentacién de informacién 1 y a Qh?%
cierta distancia predeterminada la una de la otra, y up£§1e~
mento de transmisidén similar 41 estd tenso entre un paf'de po

leas 39 y 40 dispuestas igualmente en la direccién vertical a

1a dereche de la estructura de la superficie de pre°ent;dl6n
de informacién 1 y separcdas la uns de la otra por un;.ﬁéstan
cia predeterminada. Ia barra horizontal 35 de la unidad.gde
conmutacién de representacién visual 2 mencionada mds arriba,
estd sujeta en ambas extremidades en los elementos de transmi
5ién 38 y 41. Un eje giravorio 43 de un motor 42 estd conecta
do, por ejemplo, con la polea_37 y un eje 44 estd montado en-—
tre las poleas 36 y 39 de tal‘manera que los elementos de
transmisién 38 y 39 puedan desplazarse haciendo girar el mo-
tor 42, hacia arribg 0 hac.a abajo, en sincronismo el uno con
el otro. Por tanto, la barra horizontal 35 se desplaza hacia
arriba y hacia abajo manteniéndose horizontal. La unidad de
accionamiento 3 tiene un mecanismo de defteccidén 51 que permi-
te detectar la posicién de la barra de control 35. Un ejemplo
de mecanismo de deteccidén 51 incluye una placa de deteccibn

de posicibn 52 que esid iispuesta a la izquierda de los ele-

mentos de reprev-nitacidn vicsual Diys D12, v D1q, estendién~
1n

dose en la direccidn vertical y cuyo bvorde. marginal frontal

‘et
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incluye unas cayidades rgctantul?res R1'a RM,'formédas rada
un2 de modo que se extienden hacis arriba desde la posicidu
que corresponde al centro del elemento de vepreseniucidn vi-
sual D1j en la direccidn vertical, hasta una ?osicién separa
da por una distancia igual a la mitad del intervalo LB’ de
1a posicién mencionada mds arriba, y unos elementos emisores
de luz 53 y 54 asi como unos fotodetectores 55 y 56 que es-
tédn sitvados frente a las porciones dobladas 31 y 32 de‘los

muelles de lamina 27 y 26 de la cabeza de control de represgg

tacibn visutal E; de tal manera que los elementos emlsores

LR Y

de luz 53 y 54 y los fOuodetectores 55 y 56 estén situados
los unos frente a los otros por cada lado de la placa’ ar de-
tecclon de posicién %2. Los-fotodetectores 55 y 56 pr&pgpc1o
nan cada uno una salida detectada "1 6 "0 en 1a reptg§§nt§
cién binaria segin si la cavidac‘l'Rj existe o no entre cada
uno de los fotodetectores 55 y 56 y cada uno de los elemen-
tos emisores de luz 53 y 54. En la prdctica, la placa de dz-
teccidén de pomicibn 52 incluye por lo menos las cavidades
mencionadas mds arriba R1 a RM ¥y unas cavidades similares
RS1 Yy RSQ’ formadas en posiciones separadas por las distan-
cias LB a partir de las cavidades mds alta y mds baja R1 Yy
RM’ respectivamente. Ademds, la unldad de accionamiento 3
tiene unos conmutadores de deteccidén 61 y 62 para djetectar
las posiciones de las exiremidades superior e inferior de la
barra horizontal 35, respectivamente. E1 conmutador de detec
cidén 61 estd adaptado para provorcionar una salida binaria
win cuzndo entra en contacto con una pieza de acoplamiento
63 de 'z narra asrizomtal 25, cuando las piezas magnéticas
22 y 23R de la cabeza de control de representacisn visual

Ei montadas en la barra horizontal 35 se desplaze. fuera de
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su posicif:. fvente al elementc ¢z representacidn visual Di1'
E1 commutador de deteccibm 62 estd adaptado de la misiua mane
ra parn preporeionar una seilal binaria M it cuando eniruy on
contacto con una pieza de aceplamiento 63 de la barra horizon
tal 35, cuanic las piezas magnéticas 23L y 23R del cormuta-

dor de representacién visual E; se desplazan fuera de su po-

- =

sicién frente al elemento de representacién visual D, rhde-

iM
. e
mds, le unidad de accionamiento 3 tiene un circuito de‘gecio

namiento 70 para exciiar el electroimdn 29 de 1la cébez@ib?
control de representacidn visual E, de la unidad de copmuyta-
¢ién de representacién visual 2..E1 circuito de excitacién
70 incluye, por ejemplo, un circuito de memoria H, uniéiféu;

[ 4 -

to selector de direccidén F, un circuito de salida J, u?‘éir—
cuito de tratamiento de dztos G y un registro de despiééémieg
to XK. E1 circuito de memoria H estd previsto para almecedar
la infornacidén "1" § "O" con el objeto de seleccionar las su
perficies de representacién visual D1 6 D2 de los elementos
de representacién visual D11 a DN1’ D12 a DN2' D1M 8 DNM de
la estruclura de superficie de representacién visual 1. Esto
quiere decir que las N informaciones de los elementos de re-~

presentacién visual D,y 2D 4 se almacenan bajo la forma de

"primera informacién paralela en una primera informacién, las

N de los elementos de representacién visual D12 a DN2
macenan bajc la forma de segunda informacién paralela en una

se al-

segunda direccibn, .... ¥y en las N infromaciones de los ele—

mentos de representacién visual Dy @ Dy S€ almacenan bajo
s,

1z forma de informacidn paralela de orden [i en la direccidn

de¢ orden ¥. Las N infori:iciones que constituyen la informa-
cién paralela dc Tanzo y alwacenada en la direccidn de rango

seleccionada por €l circuvito selector de direccidn F se ex
y I '

Tren
—
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traen una por una cuande se produce un impulso de control de

lectura procedents del circuito de tratamiento de iihos G.

El cireuito selector de direccién F estd adaptadeo para sclec

- . . ésimz .
cilonar secuencialmente las primera, segunda, .... M di-

recciones del circuito H con el objeto de extraer secuencial

mente las il informaciones paralelas almacenadas en el circui

to de memoria M. E] circuito de salida J recibe y prodpcea

su salida las Il informaciones paralelas del orde J exiraidas

del circuito de memoria H. El circuito de tratamiento 4s. da-

‘tos G recibe la informacidén secuencial procedente del Eirbul

to Ge salida J prra generar impulsos cada vez que recibe”la
informacién, aplicdndose los impulscs bajo la forma de-us. im

pulgo de control de lectura y de un impulso de desplazgmlen—

to al circuito de memoria H y al registro de desplazawignto

‘aa=n
X, gpspeCulvamrnte. £l circuito de tratamiento de datos G es

17 1gua1mente adaptado para proporcionar un impulso d;‘fépo-
sicién RP destinado a efectuar la reposicién del registro de
desplazamiento X. El registro de desplazamiento K tiene unos
digitos de orden uno a N y estd disefiado de tal manera que
las N informariones aplicadas secuencialmente a partir del
circuito de tratamiento de datos G se almacenan en los N 4i~
gitos, respectivamente, y son extraidos simultaneamente del

mismo. Ademds, el circuito de excitacién 70 tiene unos termi

nales de entrada I1 e 12 alimentados con las salidas detectg

das ‘procedentes de los conmutadores de deteccibdn mencionados

mds arriba 61 y 62, respectivamente, unos terminales de en-

trada I3 e I4 s.limentados con las salidas detectadas de los

fotodetectores 55 ¥ 56, respectivaucsnie, vnos terminales de

salida 01 02 conectados con icz lados ce entrada de giro
24

hacis adelante hacia atrds gdel motor 42, respectivamente
. 4 y
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¥

y un terminal dq salida_OEi concctado con la bobina 21 del
electroinan 29 de la cabecuza de conirol de represehiacidn vi-
sual Ei ¥y un interrupntor d« fuente‘de energia S. Cuzulo la .
barra horizontal 35 de la unidad de conmutacién de represen-~
tacién visual 2:esté sitvada en su posicién mds baja para
maAtener el conmutador 62 horizontal en su estado d% qqergi-
zadién (ow), si el interruptor de fuente de energia'SLSE cie
rra durante un tiempo extremadamente cortd, ée obtiené'una
seﬁ?l de salida a partir del terminal de salida 01, é@hgue
la sefia) de salida se obtiene a partir del terminal @g, sali-
da 01, si la sefial de sal;da detectada binaria nin se.qplica
a pa}tir del fotodetector 55.a1 terminal de entradaiiél:las
N igformaciones binarias "1" y los N impulsos Cp se ?ﬁtienen
secuencialmente a partir del circuito de tratamientéuéé da—~
tos G y el registro de desplazamiento K es desplazade.decuen
cialmente al producirse cada uno de los N impulsos CP, 1o
que hace que las N informaciones "1" se almacenen en los N
digitos del registro de desplazamiento K. A continuacidn,
cuando la salida detectada procedente del detector fotoeléc-
trico 55 toma el valor binario "O", las N informaciones alma
cenadas en el registro de desplazamiento K se obtienen en
los terminales de salida OE1 a OEn, respectivamente. A conti
nuacidn, cuando la salida procedente del fotodetector 55 to-
ma el valor binario "1" no se obtiene ninguna salida en los
tefminales de szlida OE, a OEN’ y al mismo tiempo, el regis—
tro de desplazamiento K wvuelve a su estado incial bajo el
efecto del impulso de reposicién RP con el objeto de alamace
nzr de nuevo las W informaciones binarias " 1" proced:ntes
del circuito de tratamiento de datos G. A continuacié:, cuan

do la salida del fotodetector 55 toma de nuevo el valor bina
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rio "O" se obtienen salidas en los terminales de sazlida OE1
a OEN de la misma maunera gie la que ha sido descrira mds arci
be y a continuacibn se repite la onerscidn cu cucstibn., Cuail-
do se aplica la salida detectada procedente del conmutador de
deteccién 61 al terminal de entrada I1, se obtiene una sedal
de salida en el terminal de salida 02 en lugar del terminal
be salida 01. A continuacién, la salida binaria "O" %g:éplica
al terminal de entrada I4 a partir del fotodetector 56 .en el
estado en que la sefial de salida se obtiene en el teydgqal de
salida 02, haciendo que el circuito selector de direééi&n ¥,
el circuito de memoria H, el circuito de tratamiento‘éé datos
y el registro de desplazamiento X sean controlados?'dé modo
éue las N informaciones glmacenadas en el circuito déiﬂénoria
ﬁ sean extraidas secuencialmente y aplicadas a travéé}hbl cir
cuito de salida J al registro de desplazamiento X y el regis-
tro de desplazamiento K es controlado por los N impulsos de
desplazamiento CP, de modo que la M informaciones se almace-
nen en los N digitos del registro de desplazamiento K. A con-—
tinuacién, cuando la salida aplicada a partir del fotodetec—
tor 56 al terminal de entrada I4 toma el valor binario "1v,
las N informaciones almacenadas enlbs N digitos del registro
de desplazamiento K se obtienen en los terminales de salida
OE1 a OEN, respectivamente. A continuacidn, cuando la sdlida
procedente del fotodetector 56 toma el valor binario "0", la
informacién obtenida en los terminales de salida OE1 a OEN'
deja de ser obtenida y, al mismo tiempo, el registro de des-
plazamiento K vuelve a sﬁ estado original bajo el objeto del
impulsc de repovicién RP v a continuacidn, el circuito selec
tor Ce Qiréccién F, el circuito de memoria H y el circuito

de tratamiento de datos ¢ son comprobados de la misma manera
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.

u

e

iz que ha sido descrita mds arriba, con lo cual las N in-

5

ormaciones almacsznadas 2n e} circuito de memoria 2 en la so-

gaqﬂa direccién son c¢xtraidas secuencialmente y almacenadas’

en el registro de desplazamieuto K. A continuacién, cuando la
salida procedente_del fotodetector 56Itoma de nuevo el valoxr
binario "1, las informaciones almacenadés en el registro de
desplazanwanuo K aparecen en los terminales de salldanOE1 a
OE de la misma manera gue la que ha sido descrlta m‘v-arrlba,
y despues se repiten las operaciones Gescritas més aPTTba .
Ademds, cuando la salida binaria detectada "1" se aplica a
partir del comnutador de uete0016n 62 al terminal de entrada

12, no se obtiene tensién de salida a partir del termlpal de
salida 02. : - : Seat

Lo que antecede es la construccién d€ un péléér mo-—
do de reallza016n del invento. Con esta disposicién,.s&l el in
terruptor S de 1la fuente de energia del circuito de exci ua-
cién 70 de la unidad de accionamiento 3 se sitida en la posi-
cién de energizacidén durante un periodo de tiempo muy corto,
suponiendo que la barra horizontal 35 de la unidad de conmuta
cién de representacién visual 2 esté dispuesta en su posicién
més Baja para mantener el conmutador de deteccidén 62 en su es
tado de excitacién (ON) se obtiene una tensién de salida en el
termiual de salida O1 para hacer girar el motor 42 en su direc
cidén orientada hacia adelante, lo que hace que los elementos
de correa 38 y 41 se desplacen en el sentido horario para des
plazar hacia arriba la barra 35. Cuando la barra horizontal
35 se desplaza asi hacia arriba, el fotodetector 55 se despla
za pare -situarse frente a la caiv.aad RS2 ¢z la plecz de detec
cién de posicibén 52, de modo gue se obticne una salida bina-

ria %1% g partir del fotodetector 55 y, por consiguiente, la
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inform=cridn binaria "1" proczdeunte del circuito de *ratamien-

to de datos G se slmscera en todos los digicos Gel registro

de desplazamients ¥ del circuits Qe exciizcidn 70. A continua
cién, cuando la barra horizontal 35 se desplaza todavia mds

paia situar el fotodetector 55 frente a la porcién situada en
tre las cévidades R52 y RM, la salida dei fotodetectpy.?B to-

ma fl valor binario "O" para que se obtengan salidas'é“bartir
de los terminales de salida OE1 a OEN como se describe mds

arriba, energizando los electroimanes 29 de la~ cabekab.de
|

control de representacién visual By & By

\
nes, los electroimanes 29 de las cabezas de control de repre
i a

senf@cién visual E4 a EN se sitdan frente a las porciouegs de

. En estas copdicio~

extremidad inferiores de los elementos de representaggﬁﬁ Vi-
sual‘D1M a DNM’ de tal manera que si se supone que éi:giemenr
to de representacién visual DiM estd dispuesto de modé°gue su
pieza magnética 1 estd mantenida en la posicién baja, es de-
cir con la superficie de representacién visual D2 mantenida
en el lado delantero del elemento en forma de placa 4, la pige
za magnética I del elemento dg representacién visual Din serd
atraida por el electroimdn 29 de la cabeza de control de re-—
presentacidén visual Ei’ como se representa en la figura4 i, ¥
la porcidén de extremidad del elemento de representacidn visual
D,y Situada en el costado de la pieza magnética M, se introdu
ce.entre las porciones dobladas 31 y 32 de los muelles de 1é-1
mina 27 y 28 para acoplarse con la porcién doblada 32. A con-:
tinuacién, cuando la barra horizontal 35 es desplazada toda-
via més hacis arriba para desplazar el fotodetector 35 frente
o la cavidad RM, se ohtiene una salida binaria "1v a partir
del fotodetector 55 y por tanto no se obtiene ninguna salida

a partir de los terminales de salida OE1 a OEN’ como se ha
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descrito méds arriba, y los electroimanes 29 de las cabezas

de comirel de reproseniacibn visual E1 a b sc de:s:znergizan
\

y las N inforwsaciones binarics "1" procedentes del circuito -
de tratamiento de datos G se almacenan de nuevo en el regis
tro de desplazamiento X del circuito de excitacién T70. Al

mismo tiempo, el elemento de representacién visual menciona
. . . o} S o

do més arriba D,.. se hace girar en mds de 90 para sitydr

1

la superficie de representacién visual d, hacia el lada de—
lantero después del estado ilustrado en la figura 6B, ’¢s de

cir que se hace girar el elemento de representacién visual

‘ DiM‘1800. A ‘contimuacibn, cuando la barra horizontal 35 se

e z t0s de representaci . o
da sp}a a, los elementos de reg esentacidn Dl(M-1)' :':912’
Di1 giran secuencialmente 180 solamente cuando sus piezZas

magnéticas M estdn situadas en el lado inferior. Porﬁtanto,
deb%do al movimiento ascendente de la barra horizontal, .35,

las superficies de visualizacién d1 de los elementos de re-—

presentacién visual D.,. a D _., D.,., aD_., .o. D, aDd se
11 N1 12 N2 18 M

sitlan todas hacia adelante. Cuandc la barra horizontal 35

ha alcanzado su posicién mds alta en la cual acciona el con
mutador de deteccién 61 para obtener a partir de éste la sa
lida binaria detectada "1", se obtiene una salida en el ter
minal de salida 02 del circuito de excitacidn 70 en lugar de
la salida obtenide en el terminal de salida 01 hasta este
momento. Por tanto, el motor 42 gira en la direccién inver-
sa'del caso anterior para hacer girar los elementos de co-
rrea 38 y 41 en el sentido antihorario en la figura 2, de
tal manera que la barra horizontal 35 se desplace hacia aba~
jo. A continuacidn, el fotudete. :Cr o se desplaza a la po-
sicibn opuesta respecto a la porcibn de ia placa de detec—

cibn de posicidn 52 entre las cavidades RS1 y Ry» una ten-

oo
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sién de éalida "O" se obtiene a partir del foﬁodetector 56 y
se apﬂca pera controlsy el circuits de memosia &, &l circuil-
to sell cor de direccibu Fy el 01rcuito de tratamientc de da
tos G yel renlstro de desplazamiento K del circuito de exci
taulén 70, con lo cual las primeras informaciones paralelas

de los elementos de representacidn V1sual D11 abD almacena

das| en el 01rcu1to de memorig H se extraen y se ag;acenan en
el registro de desplazamlento K. A contlnua016n, cuanQo la
barra horizontal 35 se ha desplazado todavia mds ha01g?Qbajo
has%a una posicibn en la cual el detector fotoeléctridqg 56
estélsituadé frente a la cavidad R, se obtiene una sélida

binafia "1" e partir del fotodetector 56, con lo cual se ob~
|

tienen a partir de la sefial de salida OE1 a OE

N Lnas Qaildas

«®Ce e

que corresponden a aquellas N informaciones almacena&as-en
un régistro de desplazamiento K que so presentan bajo.li for
ma de una sefial binaria "1". Por consiguiente, solamente los
electroimanes 29 de los conmutadores de representacién visual
elegidos entre los conmutadores E1 a EN son energizados, y
las piezas magnéticas I de estos elementos de representacién
visual D,y & D1N que estan situadas frente a los electroima-—
nes 29 de las cabezas de control de representacién visual
elegidas, son atraidas por los electroimanes 29 de modo gue
giren-en sentido rotario (figura 2) y las porciones extremas
situadas en el costado de las piezas magnéticas I penetran en
las porciones dobladas 31 y 32 de los muelles de 1dmina 27 y‘:
28 de las cabezas de control de representacidén visual elegida,
acopléndose con las porciones dobladas 31, respectivamente. A
continuacibén, cuando el detector fotoeléetrico 56 se desplac
para situarse en una posicién opuesta con relacién a la gcaite

de la placa de deteccidn 52 que estd entre las cavidades Ry ¥
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R?, ya que la salida procedente del fotodetector 56 toma wa
valor binario "O" se efectus ia reposicién del regiziro de
decplazanients ¥ del circuibo de excitacidén 70 y, al mismo
tiempo, las segundas informaciones paralelas de los elemen-

tos de representacidn visual Dy, 2 Do almacenadas en el

circuito de memoria H son -extraidas por el circuito gelec~—
. o *

tor de direccidén F y almacenadas de nuevo en el regisf?é de

desplazamiento L. Simultaneamente, el elemento o los edemen

tos de representacién visual elegidos entre los elemént&s
Dyq 2 DR1 giran en mds de 90° para situar sus superfiéres
de representacidn visual D2 hacia adelante. En resumen, . So-
lamente los elementos de representacién visual elegidos gi-
ran 180°. A continuacidén, cuando el fotodetector 56 §éﬁées~
plaza hasta situarse frenie a la cavidad R2 se obtieﬁéh:sa-
lidas a partir del terminal o de los terminales de saTida

elegidos entre los terminales OE1 a OEN del circuito de ex—

citacién 70 que corresponden a los terminales de las K infor
maciones almacenadas en el registro de desplazamiento K que
se presentan bajo la forma de una sefial binaria "1", como

en el caso anterior, y solameﬁte giran en el sentido horario

de la figura 2 los elementos de representacidén visual elegi-

dos entre los elementos D12 a DN2° A continuacidn, solamente
giran secuencialmente los elementos de representacién visual

elegidos entre los elementos D13 a DN3’ D14 a DN4°" D1M a
DNM; Cuando la barra horizontal 35 se sitid en su posicidn
més baeja, activando asi el conmutiador de deteccidn €2 para
obtener a partir de éste una salida binaria detectada "1" no
se produce yz ninguna salid: a partir del vermiusl de salida
02, lo que detiene la rotacidn del motor.

De acuerdo con el primer modo de realizacidn del pre
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sute Moy @z realizacidn que =o describe méds arribe, es posi
blec hacer que todas las superficics de representacils
d

i Sual

1 de 1os elementos de representacién vicual D11 a a

g1t M2
Dyo *** D1M a DNM se orienten hacia adelante, y cuando la in-
formacibén de un dibujo deseado estd almacenada en un circuito
de memoria del circuito de excitacién 70, es posibleahaQer
éue las superficies de representaciénvvisual])2 de 1qé:é1emeg
tos de repreqentacién visual deseados se orienten haqié_ade~
lante, de tal manera que pueda represerntarse un caféé@%f, un
simbolo, un gréfico, un dibujo, etc., deseado, con la.Super-
ficie de representacidn visuzl d1 y d2 de los elemento»s'.D.l1 a’
];)N‘l’ Dyp & Dpps «ove Dyy @ Dy ¥y esta representacidz'%.-y:isual
puede obitencrse con una construccién sencilla. Ademégi-xa que

oa®*

el elemento de representacidén visual Di‘ tiene una construc-
cién tan sencilla que la pieza mégnética M esté empo%?ééa en
una esguina del elemento en forma de placa 4 que estd dotado
del par de superficies de representacién visual opuestas d1 y
d, ¥ que el agujero de recepcidén de eje 7 estd formado en el
elemente en forma de placa 4 de tal manera que las superfices
de representacién visual d1 yld2 pucden situarse en planos
verticales cuando el elemento en forma de placa 4 estd sopor-
tado por el eje 10, es posible hacer que la distancia entre
los elecmentos de recpresentacién visual adyacentes sea muy pe-
quefia. Ldemds, ya que no se necesita prever ningin dispositi-
vo de Gefinicién de posicién especid para retener las superfi
cies de representacién visual de Joz elementos de representa-
cifn visual en los planos verticales, es posible simplificar
el. conjunte del aparuio ¢ reducir sus dimensiones de manera

correspondiente.

Examinando ahore lw figuras 5y 6 se describird con
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refercizia a ellas, un segu1d6 modo de realizacibn 2zl invento
r1 el cu-l las piezac que cv_;,snonden a Tas de las figuras 1
¥y 2 estdn indicvauws con los aismos ndmercs y cavacteras de re=-,
ferencia y no se repetird ninguna descripcién detallada. EL

segundo modo de realizacidén es de construccién idéntica a la
del primer modo de realizacién representado en las f}gg;as 1
¥y 2, salvo por las siguientes diferencias en el elem@ﬁié de

representaciodn visual'Di.

de la estructura de superfig¢re de

. - a®e
representaclén visual 1, en la cabeza de contirol de rep*eceﬁ-

~ta016n visual B de la unidad de commutaciédn de repregenta~

016n'v1sua1 2, y en el circuito de excitacidn T0 Ge 1a nidad

de dccionamiento 3. s os
0"

Como se ve en las figuras 7A y 7B, el elemernto de re

‘..“

presentacidén visual Dij de la estructura de superf101e°ﬂe sre

sentacidén de informacién 1, estd constituida por un -eléuento

en forma de barra con cuatro esgquinas 104 que tiene d0s pares

de superficies de represzentacidn visual opuestas d1 Y d2, d3
Yy d4, de colores diferenies, y que pressnta una seccidn cua-
drada. L1 elemento de representacidén visual D, - incluye empo

tradas en é1 unas piezas magnéticas Il en sus esquinas salvo

entre las

superficies de representacidn visual d, ¥ 4, que

se extienden lateralmente. Ademds, un agujero de recegcldn de
eje estd formado en el elemento de representacidén visual D
de tal manera que ~ruando este Ultimo estd soportado por eL
eje, un par de superficies de representaciédn visusl opuestas_
d1 y é,, 0 d)

Q-

di’ nueden situarse en planos verticales, res

pectivamente. E1 zzujero de recevcidn de eje 107 del elemenio

de represeniccidn visual Di' tiene una seccidn transversal

cvadrada v ectd hecho de t2l1 marera gue sus Gos pares de es-—-

quinas opuestas estén separadas rceespectivemente por una dis-—
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tanciz :.ngular de 45 a partir de las esquinas del elemento
ern forwa ¢e barra oo cuztro esyuinas 104. epreseut:nao las
esquinas del agijero 117, que corresponden & las superficices

de representacidn visual dy, dyy dy ¥ ) POT &1y &5 &3V &y

respectivamente, cuando un eje 108 introducido con holgura en

el agujero 107, como se indica por iedio de la linea de tra-

a "

zos interrumpidos, entrz en comtacio con cualquiera dé&lgs es

guinas g4 Y & las superficies de representacién visual.d3 y

d4 se sitdan er planos verticales y cuando el eje 108 .Se-aco-
L Y

pla con cualguicre de las esquinas 33 y g4, las superficies

-~ 9

2

de repricentacién visual d; y d, se sitéan en planos vertica-
:LES.i e

‘ Como se indica en ias figuras 8A y 8B, 1a'éaﬁeza
de control de represenvacibn visual E.l de la unidad dé}éanmu-
taciln de representacidén visual 2, tiene el electroiman 29 men
cionado mds arriba, y otros dos electroimares 129 y 130 simila
res a éste, estando los electroimanes 29, 129 y 130 dispuestos
en orden descendente con los intervalos LB mencionados ante-
riormente rcon relacidén a las figuras 1 y 2. En este caso, es
preferible iniroducir un elemento no magnético 131 entre los
electroimanes 29, 129 y 130 adyacentes para impedir que inter-
fieran los unos con los otros.

Ademds, el circuito gde excitacién 70 de la unidad de
accicnemiento 3 incluye otro grupo del circuito de memoria H',

un ciercuito selector de direccién F' y un circuito de salida

J' adends del grupo de circuito de memoris H, de circuito se-

lector de direccidn F y de circuito de salida J. El circuito
de tratamiento de datos G tiine do:s Lowemi-sles de entrada de

informecidn x1 y #2 ¥y tres termiseles de salida de informaciébn
e

yl, y2 e y3, y estd adeptado para que la informacidén proceden-
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te de los circuitos de salidc J v J' go2 aplicada a los tevrii

ral: = 4e entrada “e informacica x1 y x2,

mgs, U2 han pravisto {res registros Ae desplazamiento XK1, K2

respectivamzute. Adg

Y K3 y las informaciones procedentes de los terminales de sa-

lida de informacién y1, y2 e y3 del circuito de tratamiento

de datos G se aplican a las entradas de informacién de los re
gistros de desplazamiento K1, K2 y K3, respectlvamenteavwl
ternlva] de salida OE ha cido omitido, pero en su lugay se

han previsto tres brupos de terminal de salida OF

11 8° OE1N’
OB21 a OF2N y OL“1 a OE3P estando el terminal de sallﬁa OD

conectado con el electroimin 130 de 1a cabeza de control de

reprc sentacibén visuval Ei’ el termlnal de salida OEZi con ei

electroinan 129 y el terminal de salida OF L con el ledtro-

.-

imdn 29. Cuando se suninistra una salida binaria "1" a}- tenx.
nal de entrada I3 a partir del fotodetector 55 en el estado
en gque se obtiene una salida a partir del terminal de salida
01, la informacién binaria "1" y el impulso de ritmo CP se
obtienen secucncialmente a partir de los terminales de salida
Y1, ¥2 e y3 del circuito dé tratamiento de datos G, y las in-

formaciones binarias "1" procedentes de los terminales de sa-

lida y1, y2 e y3 se almacenan respectivamente en los registros

de desplazamiento X1, K2 y K3, cada vez que se produce un im-

pulso de ritmo CP. Por tanto, cuando la salida procedente del

fotodetector 55 toma el valor binario "0", las informaciones

almacenadas en los registros de desplazamiento K1, K2 y X3 se

conducen a los terminales de salida OE a OE1Y OEQ1 a Od 511
y OE31 a OE3N’ y a continuacidn. cuando la salida procedente
1

del fotodetector 55 cambia, vasando al valcr biuarig "in

.0 es~

tas salidas dejan de obtenerse en los terninales de salida

Oh11 a Oi1N’ 0521 e OEEN y OE31 a OE3N' Al mismo tiempo, los
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registr.s de desplazamiento K1, K2 y K3 vuelven a su estado ini
¢ial pura proporciczar i@ iuevo las salidas bizdarizz "% proce-
dentes de los terminales de zalida yl1, y2 e y3 del iircuisc de .
tratamiento de datos G, y estas salidas se almacenan en 1los re-
gistros de desplazamiento XK1, K2 y K3. A continuacién cuando

las salidas procedentes del fotodetector 55 toma ce nuevo el va
lor binario "C" se obtienen tensiones de salida a parti}}de los
terminales de salida OE11 a OE1N' OE21 a OE,.. y OE

2N 31
mo en el caso anterior, y se repiten a continuacidn estas opera

a-0B,, co~

ciones. Cuando una tensidn de salida binaria "0O" se aqi@éa al
terminal de entrada 14 a partir del fotodetector 56 en el esta-
do en el cual se obtiene una tensidén de salida en el ¥erminal

de salida 02, los circuitos &electores de direccidén FW§;F‘, loss
circgitbs de memorig H y H', el circuito de tratamieniélhe da~
tos é Yy los registros de desplazamiento K1, X2 y K3 son gtontro-
laqos, lo que hace que las informacicnes almacenadas en los cir
cuitos de memoria H ¥ H' se aplican a través de los circuitos
de Balida J y J' al circuito de tratamiento de datos G. El cir-
cuito de tratamiento de datos G proporciona en sus terminales
de salida yl1, y2 e y3 las informaciones "Q0", "O" y "O", respec-
tivamente, en el caso de que las informaciones procedentes de

los circuitos de memoria H y H' sean "0" y "0", y proporcionan
las informaciones "1", "Q" y "0", cuando estas Ultimas informa
ciones son "O" y "1". Cuandc las informaciones procedentes de
los circuitos de memoria H y H' son "in y n0" el circuito de
tratamiento de datos G proporciona las informaciones "W, nQn
¥ "O" en sus terminales de salida yl1, y2 e y3, respectivamente
Y 2 continuacibn, si se obticne v Lensifp de salids binaria
no" a partir del fotodetecior ©0 tn el estido anterior, las

informaciones "1, "O" y "0" en los termindes de salida y1, y2
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e y3 =¢ transforman en "O", "i" y "C", respectivamente. En el
gegsu dz que las informacicnes procedentes ue los circuitos de
memoria H y H' sean " ¥ y w3t el circuito de tratamiento Ge
datos G preporciona las informaciones “1", "0" y "0" y a con-
tinuacibén, si la salida binaria "O" se obtiene a partir del
fotodetector 56 en el estado anterior, las informaciones pre-
sentes en los terminales de salida yl1, y2 e y3 se traiéfﬁrman
en "Om, wiw y wQu, fespectivamente, y a continuacién,-éi la
salida "0" se obtiene a partir del fotodetector 56 enSéife es

tado, las informaciones presentes en los tres terminales de

salida mencionados m&s arriba, se iransforman en "Q", "0 y

. . LI P
win, respectivamente. las informaciones asi obtenidas se’ almna

ce secuencialmente en los registros de desplazamiehgo:K1,
K2 yiK3. A continuacién, la salida procedente del foSpfetec—
tor 56 que debe aplicarse al terminal de entrada I4 se, prans-
forme en una eefial binaria "1", las informaciones almacenadas
en los registros de desplazamiento X1, K2 y K3 se cbtienen en

s termins ~< QA ..l' Al ') n
los terminales de salida 0E11 a 0E1N’ LE21 a OEZN N OE31

0E3N’ respectivamente, y después, cuando la sdliida procedente

a

del detector fotoeléctrico 56 se transforma en una sefial bing
ria "O" no se obtiene ninguna salida en los terminales de sa-
liga OE11 a OE1N’ OE21 a OEZN y OE31 aOE3N. Al mismo tiempo,
los registros de desplazamiento X1, K2 y K3 vuelven & su esta
do inicial y como se ha indicado nds arriba, los circuitos e
lectores de direccién F - F', los circuitos de memoria H y H',
el circuito ée tratamiento de datos G y los registros de des—
plazamiento X1, ¥2 y K3 se controlan respectivamente, con lo .
cual la informacidbn almacensia er. .a siguiente dirernién es ex
traide secuencialnente de ios ciscuitos de memoria # y HY, y,

como en el caco anterior, el circuito de tratamiento de datos
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G es azciivado, y la informacidén procedente de é1 se almacena en
Jos regislros de dcosplezamierio X1, K2 y K3, respeciivamente.
Deeruéds, cuande 12 salids procedente del fotodetector 56 ze
transforma de nuevo en una sefial binaria "1", la informacidn
almacenada en los registros de desplazamiento K1, K2 y K3 se
obtiene en los terminales de salida OE_, a OE__, OE,, a O

11 IR 24 oo TT2R
y OE31 a QE3R’ respectivamente, de la misma manera que:la gue
ha sido descrita mds arriba, y a continuacién se repitem estas
operaciones. Ademds, la placa de deteccidn de posicié@:B? del
mecanismo de deteccién 51 de la unidad de accionamient, 3, ile

ve formadas en ellas las cavidades RS3 y Rh4 similares a las
Q L]

cavidades Ry RSi y RS2 encima de la cavidad R q ¥y a ung dis-
tacias IB y 3LB, respectivamente. T ot

P

1o que antecede es la descripcién de la corebrucciébn
del segundo modo de realizacién del presente invento..Con esta
construceidn, si el interruptor de fuente de energia S del cir

cuito de excitacidn 70 de la unidad cde accionamientc 3 se cie=-

rra. durante un periodo de tiempo extremadamente corto, supo-

.niendo que la barra horizontal 35 de la unidad de conmutacién

de representacidn vieual 2 esté situada en su posicién mds va-
ja para mantener el conmutador de deteccidén 62 en su estado de
energizacién, la barra horizontal 35 es elevada como en el ca-
so descrito més arriba respecto a las figuras 1 y 2. Cada vez

que se cbtiene a partir del fotodetector 55 una salida binaria
"i®, las informaciones "1" procedentes del circuito de trata-
miento de datos G se almacenan en los registros de desplaza-—

miento K1, K2 y K3 del circuito de excitaciQn 70, respectiva-
mente. Cada vez que el fotocdetecicr 95 preworeima unn salida
binaria "0", las informacionus zicacenada: en 17 . registros

de desplazamiento, son conducides a los terminales de salida

g
3
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OE11 o OE1N' OF21 e OE?N y 0% 2 a OT}P respectivamente. v ue

samivistran a los electroimanes 29, 129 y 130 de las cabezas

de cuatrdl de ranressntacién visual F, a FN de la unidad de-

conmutiacidén de representacidén visual 2 para energizarla. Cuan
do la s

perficie de representacién visual d1 del elementv de
representacién visual D.j de la estruciura de superficie de 4
representacidén visual 1 estd situada en la parte fioifal como

se representa en las figuras 7A y 7L, ya que la pieza mavneti

ca M3 estd situmda en la porcidén de extremidad 1nfan10r poste

rior, la pieza magnética M3 es atrafda por la energgzac16n

del electr01mén 29 para hacer glrar el elemento de representa
cibnivisual Dij un 4ngulo de 90°. Después de esta roacién,
ninwuna pieza magnética estd situada en la porcién'de‘extremi

dad posterlor inferior, y.por tanto incluso si el Siptien’e

e &

electr01mén 129 llega a la posicidén frente al elementp de re~

presentacidén visual Dij’ el clemento de representacién D no

id
gira, e igualmente, cuando el electroimdn 130 se desplaza pa-—
ra situarse frente al elemento de representacidén visual D, .
este Ultimo no gira. En consecuencia, el elemento de represen
tacién visual Dij permanece en‘su estado de representacidn vi

sual, estando la superficie de representacién visual 53 mante

nida en el lado fronta’. Cuando la superficie de representa-

cidén viesual d4 estd ¢n el lado frontal, la pieza magnética M2
estd situada en la porcién extrema inferior posterior, y por

tanto es atraida en primer lugar por el electroimén 29, lo que
hace girar el elemento de representacién visuzl D, ij un dngulo

de 90 Incluso después de esta rotacién, ninguna pieza nagné

tica cstd situada en la porcidn de extremicad posierior infe~
rior, y por tanto, mcluso si el siguiente olectroimdn 120 lle-:

a2l elemento de representzacidn
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visual D.q,

t

este Ultimo no ~ira v permsnece en su estado 4e re
vrez~asacidn visvel con la superficie de representac: in visnal

d3 maobtenida en ) lacs frontal. Tuando la superficie de repre

sentacibn visual d2 estd situada en el lado frontal, la pieza

magnética ll; estd dispuesta en la porcibn extrema posterior in

ferior y estd atraida en primer lugar por el electroimdn 29,
v ® e

o » Iy
lo que hace zirar el elemento de representacién visual-D, . un

. J
’ 0 . . ) .
angulo de 90 . En este caso igualmente, la pieza magnépica I

2
permanece en la porcién extrema posterior infirior y <5 atral—

da por el siguiente electroimdn 129, lo que hace girap, gl ele-

: - o =
mento de representacidn visual Dij un dngulo de 90 , situando

la pieza masmética M. en la porcidn extrems més inferiopr del
1 o 3 p o.'

eleminto de representacidn visual D.lJ en su lado P03t§%¥5r~ la
pieze magnética M3 es atraida por el siguiente electformdn 130
lo que hace g*rar el elemento de representacién v1suai~® . un
dngulo de 90 y 10 que hace que se obtenga el estado de repre-

sentacidn visual en el cual la superficie de representacifn vi

sual d3 estd situada en el lado frontal. Cuando la superficie

de representacién vicual 4. estd situada en el lado frontal,

3 . .
ya gue no existe ninguna pieza magnética en la porcién de ex-~
tremidad inferior del elemento de representacidén visual Dj.

en su lado posterior, el elemento de representacién visual D'j

no gira bajo la accibén de ninguno de los electroimanes 29, 129
¥y 130 y permanece en el estaco de 1epresentacién visusl en el

uzl la sunerficie de reprecentacién visual d3 estd mautenida
en el lado frcatal. Tor tanto, debido al movimiento ascendente
de la barra horizontal 35, todos los elementos de representa-

c¢ibn visual D D14 3\1, Dyn & D

3 b4
. e e i 30 ULV an en

ek Dyp & Dygyg 8% wiwu
su eestado de represzentzcidn

rieuzl en la c¢nal las superficies

de representiz-idn viesual D, e estdn mantenidas en el lade fron-
J
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toi. Cnondo Lo barra horizontal 25 alcanza su posiciln mds al-
ta; cerrando asi el comawtzior de ileteccidbn 61, 2a barva hori-
zontal 3% boia de la misma manera que L& cido descriiva ank
riormente con respecto a las figuras 1 y 2. Y cada vez que se
obtiene una salida binaria "O" a partir del fotodetector 56,

los circuitos selectores de direccibén F y F', los circuitos de

memoria H y H' el circuito de tratamiento de datos G y .16s re-
gistros de desplazamicnto K1, K2 y X3 del circuito de=éxcita—
cién 70 son controlados para energizar selectivamenteiib? elec
troimanes 29, 129 y 130 de una o varias cabezac selecgionadas
tomadas entre las cabezas de control dé representacién.visual

E1 a EI de la unidad de commutacidén de representa016n v;sual 2,

de acuerdo con el contenido de memoria de los 01rcu1tos ae me~
e®%e e

moria H y H', lo gue hace que uno o varios elementos’dén%epre—
sentacidn visuzles elegidos entre los elementos D11 a-dﬁj, D12
DN2’ .o D1M a DNM giren para situar ura superficie predetqg_
minada de las superficies de representacién visual d1, d2 y d4
he ~ia el lado frontal. Cuando la barra horizontal 35 se ha des
plazado hasta su posicién mds baja, cerrando el conmutador de
direccidén 62 para obtener a partir de éste una salida binaria
detectada "1" 1la rotacibén del motor 42 se interrumpe como en
el caso del primer modo de realizacidén descrito anteriormente

con respecto a las figuras 1 y 2.

De acuerdo con este modo de realizacién del 1nvenuo
que se describe mds arrlba, las superficies de representac16n.

visual d3 de todos los elementos de representacidn visual D11

a Dﬁj’ D., a D“Q’ oo D1M al pueden situarse hacia adelante
“ ‘e % N

1w

¥ iuede hacorse que una superficie elegida entre las superfi-
cies de repregenianidn visual dy d2 y d4 de uno o varios ele-

mentos deseacdos de difcrentes -elementos de representacién vi-
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suel, pueda oriemtarse haci~ adelantn. Por tanto, si las super

Tici=2 de represe;:cacidn visual d3, dyy 4y Y d, de 1oy elemai-

;

tos &= ropresentacidn visual L. han sido coloreada

i “d

tey por ejemplo en blanco, rojo, verde y azaul, respectivamen—

s previamen

i
Y
v
W
-

te, es posible obtener en color la representacién visual de un
sfmbolo, de un gréfico o de un dibujo. Esta repreeentaqgén vi-
sual puede producirse con un dispositivo de const~u001én senci
lla. E1 e]emenuo de representacidén visual D . presental las mig

me,s caracterlat»cQs que el primer modo de reallza016n,- b

\ Los modos de realizacidn que anteceden pueden ser con E

‘siderados como meramente ilustrativos del presente invento, y

e e -

no d ven considerarse como limitacién particular del.lnxenuo.

. 1a uuperflcle de representacidn visual del elemento qQ represen
- s e m—

tacidn visual Dij puede también ser un arco.circularﬂé'ﬁna su-
perficie curva parecida. Igualmente es pooible realizar -una
disposicifn tal que cuando la barra horizontal 35 se desplazsa
hacia abajo, la superficie de representacién visual'd2 (tanto
en el primero como en el segundo modo de realizacién) esté man
tenida en el lado fromtal y, cuando la barra 35 se desplaza ha
cia arriba, una suverficie de }epresentacién visual deseada de
un elemento de representacién visual deseado esté mantenido en
el lado frontal.

Igualmente, repitiendo de manera intermitente o de ma
nera continua una serie de operaciones para realizar movimien-
tos ascendentes y a continuacidn movimientos descendentes de
la barra horizontal 35 de una unidad de conmutacién de represen
tacidén vieual, el contenido almacenado del circuito de memoria
del circuito de excitacidn ) puede ser caubiads I: manéra co-
rrespondiente para cada una de las operacinnes, con lo cual el

contenido de la representacidén visual puede ser alterado a cada
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operacidén. Por otra parte, el elemento de representacién
visual puede estar dotado de un elemento en forma de barra -
tdangular con tres superficies de representacién Visual ¥y
dos piézas magnéticas. En este caso, cada cabeza de control
de representacién visual tiene dos electroimanes.

Se observaré que numerosas variaciones y modifica- |

» L ) *
ciones pueden realizarse sin alejarse del alcance.de los -

-

nuevos conceptos del presente invento. "

En resumen, el presente Modelo de Utilidad-que se

-~

solicita deberéd recaer sobre las siguientes: ..

REIVINBICACIONES .

-

-® e

1l.- Elemento de representacidén visual pg;é;el pa-
nel de presentacién de informacidn, que eété constituido por.
un elemento de blogue gue tiene un agujero de req@pg}én de -
eje que se ~xtiende en una direccidén horizontal, una perife-
ria externa que forma una pluralidad de superficies de repre-
séntacién visual de diferentes colores para formar una plura-
lidsd de esquinas alrededor del agujero de recepcidn de eje
¥y una pieza magnética situada en cada una de laé'éSquinas,
salvo una de ellas, y que tienme una construccidén tal que el
elemento de bloque esté soportado por un eje introducidn con
holgura en el agujero de recepcidn de eje y que se extiende
en direccibén horizontal, teniendo el agujero de recepcidn de
eje una configuracibén internz periférica tal que una super-
ficie elegida entre las superficies de representacidén visual
pueda situarse en un plano vertical cuando él'elemeﬁto de -

bloque esté soportado por el eje.

2.- Elemento de representacidén visual segin la reis

vindicacién 1, caracterizado porgue el elemento de blogue

tiene cuatro esquinas, y por tanto incluye cuatro esquinas
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¥ cuatro superficies de representacibn visual, y estd dota-

do de tres piezas magnéticas.

3.- Se reivindica por (ltimo como objeto sobre el

que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita por:

ELEMENTO DE REPRESENTACION VISUAL PARA PANEL DE PRESENTACION

DE INFORMACION.

Todo conforme queda descrito y reivindicédd en la

presente memoria descriptiva que consta de treintd‘piginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 19 de enero de 1981

BERNARDO UNGRIA
P.p.
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