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EXPEDIENTE: MODELO 0E UTILIDAD
Titular: MINIMARINA, S.4,

Nacionalidad: Egpafiola

Domicilio: San Cayetano, n® 12 - PAIMA DE MALLGRGA

1Los

Objeto: "MANDO A DISPANGIA PARA IA DIREGCION

MOVIMIENTOS BE MOVILES DENTRC DBE ON -
CONTROLADA" .
Prioridad: et

MEMORIA DESCRIPTIVA

En la presantie Memoria descriptiva y _qo;r_x_la
ayuda del plano adjunto, vamos & describir las caracte
ristices de un inventio que concierne a un gistema de -
mando a distancia,para dirigir el movimiento de un mo-
delo o modelos dentro de un drea controlada, y estd eg
pecialmente indicado para el control de varios modelos
al mismo tiempo, como por ejemplo, barcos, coches, ve-

hiculos de tracecién y hovercr:’t.

Para lograr este fin dentro de wm drea con---

trolada, existe un sistema que camprende un equipo

treansmisor en un cuadro de mandos, el cual gensra, co-

me minime, cuatro sefinles eléctricas distintas, correg
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invento en conjuntu sélo mediante ejemplo, haciendo refe

- -

pondientes a cuatro mandos diferentes, y un amplifiu#i;i
para amplificar las sefiales eléctricas, y llevarlas a -
una anilla induetiva gue rodea el drea controlada, y tam
bién equipos receptores montados a los modelos para la -
recepcién de las sciiales de mando inducidas; ocada wno de
los equipos receptores incluye un registro binario o con
tador, para percibir las sefiales de mandc llevadas a 41
cuando estd funcionando y operable para producir wna se-
fial binaria de sexpulsién (output) correspondiente, que -~
efectla la funcién de mando nesesaria. Se describ%rd el
rencia a los esquemas acompafiantes, en los cuai&%f
Figura 1: representa un diagrama de circuito diééfamdti—
co de un equipo transmisor de un sistema de cod%%él, 86=
gin el invento, el cual se aplica para el mando de mode-
los de barcos, ¥y
Figura 2: representa un diagrama de circuite di@éﬁiméti-
co de un equipo receptnr del sistema de control::;ie:' la Fi
gura 1, uno de lLos cuales estd montado & cada ung.de .os;
barcos a dirigir.

Conforme log esquemas, el sistema de control -
(10) incluye un equipo transmisor (12), que transmite sg)
fiales 3e mendo a una anilla (14), que rodea el drea acud]
tica en la cual se efectla el control de loas modelos de
barcos, y uwna pluralidad de equipos receptores {16) (sé-
lo uno de ellos se representa aqui), cada uno de ellos -
montado al modelo de barco (B) que le corresponde (figu~-
ra 3). Todos los barcos estdn provistos de dos hélices §

propulsores gemelos (P), oxda uno de los cuales se mueve
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mediante su motor (M), y funciona con bateria, los moto-
res se controlan por reaccién a cualquiera de los cuatro
mandos transmitidos por el eguipo transmisor, con el fin
de mover el barco o adelante o atrds o adelante a la iz-
quierda o derecha. ®n este caso se proveen doce cuadros

de mandos (no representados aquf), de operacién manual -
para el control individual o simultdneo de doce modelos

de barcos, incorporando cada cuadro de mandos cuatro cir
cuitos monoestables (18), los cuales codifican los cug--
tro mandos en forma de cuatro pulsos eléctricos de dig——
tinta longitud, por ejemplo, 4nS para movimiento & la de
recha, 8mS para la izquierda, 12mS para adelant.'e‘:y'. 16mS

para atrds, respectivamente. TeT

Iios pulsos de cada cuadro de mandos se "Tlevan
a wn canal respectivo de doce canales de un comié{:ador -
eldctrico (20). Los pulsos representan divisidn de’ tiem-
po hecha multiplice en el conmutador (290),pars isr:c;ducir
una forma de onda de expulsién (output) (camo p'c}i':.ejem--
plo la que se representa en el esquems 1a), conaigtiendo
en un pulso "sync" (22) de 40mS que actda como pulso-mar
co "ayne", séguido de doce pulsos "lyne sync" de 1mS, cu
yas\punté,s estdn distanciadas por 20mS para ﬁroveer los

nencionados canales.

De cada cuadro de mandos, los pulsos de mando
elegidos, aparecen en el canal respectivo del conmutador
(20). La Pigura 1, ensefia un cuadro conectado al canal 7
¥y dando un mando de girar hacia la izquierda, y la Figu-

re 1 ensgefia la forma de onda de expulsién (output) resul
tante 21 Punto X.
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La sefial compuesta, que comprende "lins syne"
LS y expuleién (output) del conmutador (20) saliendo por
la puerta AND (26), se lleva a un modulador (28), cuya -
amplitud modula la expulsién (output) de un oscilador -
(30) (que opera, por ejemplo a 75 KHZ); dicha sefial moduyl
lada se amplifica (a aproximadamente 1 amp. de magnitud))
mediante amplificador de energia (32), y se lleva a la -
anilla (14), 1la cual produce un campo magnético por toda
el drea controlada.

Referente a 1la Figura 28, oada receptor inclu-

.....

ye wa antena de "ferrite' (40), adaptada a 75 KHZ y emn—
pleade para coger el campo de induceién de 1s anﬂla(M)

. a,

Lag sefiales recibidas se amplifican primero en el ampli-

ficador (42), y después son halladas y limitadas en el -

indicador y limitador (44) y (46) respectivamente, para

producir al punto Y una gefial idéntica a la del"pl.mto X
del equipo transmisor. "ol

Un indicador de "sync" (48) halla el -pnlbo—ma_x_'
co de 40mS y reajusta un contador de direccidn £50). Ia
punta de cada pulso de direceién despuds cuenta a través|
del contador, y la puerta AND (52) se conecta a la expul

sién (output) del contador (50),de modo que pueda hallar

su canal particular y dar una expulsién (output) para el

periodo total de este canal. Ia sefial del canal se cambi
na en AND (52) con la sefial compuesta saliendo del limi-
tador (46), para producir una sefial de expulsién ( output

S

idéntica a la sefial de mando deriveda al punto 2 en el -

circuito transmisor. La punta de esta sefial de expulsi

(output signal), determinada por el discernidor de punta

eom—ettn



-5

‘ —
100 (60), se emplea para reajustar uu registro de mando (54)

¥ para abrir una puerta AND (56), la ocusl permite & un -
oscilador (58), que marcha cinco veces mds rdpido que el
pulso derivado del indicador (59) y la fase juntada a &1

insertarge en un registro (54) que cuenta la longitud de

105 le. sefial de mando, y produce uns sefinl de expulsidn(outpuy:

gsignal) apropiada.

las sefinles de expulsién a, b, y ¢ del regig——
tro (54), son de forma paralela binaria: lau gefial de ex~
pwleidn (a) estd conectada eléetricamente a un motor (M)]

4

110 la sefinl de expulsién (b) estd conectada a otro 'Iﬁ‘a"bor(m)
y 12 sefial de expulsién (c) estd conectada a un relais -
para la reversién del suministro eldctrico a los motores

Serdn variables las circunstancias de'ldteria-

les, tamafios y formas de lzs partes que integrar.él sis-
115 tema, as{ como las caracteristicas de los méviles-que se
pueden accionar, siempre y cuando ello no alterés:e:Ila. -
esencialidad del sistema objeto de este registrb,.jaue se

transcribe en la siguiente

L

NOT
= o= o=

e

120 Los puntos nuevos y no conocidos en Espafia,que

se reivindican en el presente Modelo de Utilidad, son:

19 ,~ Mando a distancia para la direccidén de -
los movimientos de méviles dentro de un drea controlada,
que se caracteriza por el empleo de una anilla de indue-
125 cién, de alambre, que rodea totalmente el drea de opera-
tividad de los modelos méviles, ¥y cuya anilla puede eg—-

tar empotrada en la pared que encierra la instalacién, -

determinando con ello el campo operacional.
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28,~ Mando a distancis para la direceién de -
los movimientos de méviles dentro de un drea controlada,
seglin la precedente reivindicacién, que se caracteriza -
porque los modelos méviles estardn provistos de recepto~
res de sefiales, que responden al campo de induccién re~-
verberante produeidb por la anilla de 1a 18 reivindica--

cién, no precisando antenas externas.

32,.- Mando a distancia para la direccién de -

log movimientos de méviles dentro de un drea controlada,

segin las precedentes reivindicaciones, que se caracteri
za porque ¢l sistema 10 integrs un equipo tmnag:fi.é._ar en
un cuadro de mendos, qus genera, como minimo, c.&é:ti'o se~
finles eléctrisas distintas, correspondientes a cuvatro -
mandos diferentes y un amplificador de sefinles &T&btri--
cag,que las lleva a la anilla inductiva que ro&éé'el dreg
controlada, y también equipos receptores montadus-a los
modelos, para la recepcién de las sefiales de maz.id:é.'indu-
cidas, con pequefios motores que determinan los i:;;:iﬁi.mien-

tos a seguir por los méviles. ¥ .

49 .- "MANDO A DISTANCIA PARA IA DIRECCION DE -
L0S MOVIMTENTOS DE MOVILES DENTRO DE UN AREA CONTROLADA®
de conformidad en un todo en lo esencial y fines indug--
triales a lo descrito en la precedente Memoria Descripti
va, y graficamente representado en las figuras del plano

adjunto para su mejor comprensién.

X
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Epta Memoria coneta de SIETE hojas, eseritas o

mecanograriadas por una sola cara y & dovtle espacio en -
153 1lineas.

Valencia, a 13 de Lero de 1.981

Por autorizacién d¢ la interesada.

NN 1717/
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