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El presente modelo de u t i l i d a d  se

r e f i e r e  a una máquina p er fe cc io n ad a  para  e l  

ensamblado de p e r f i l e s  m e tá l ic o s ,  que apo rta  

s e n s i b l e s  mejoras  y v e n ta ja s  sobre  l a s  d i fe re n te s  

máquinas de t a l  t ipo  ya conocidas en e l  mercado.

En e fe c to ,  e x is te n  en l a  a c tu a l id a d  

v a r i o s  t ipos  de máquinas ensam bladoras de p e r f i l e ;  

m e tá l ic o s ,  de en t re  l a s  c u a le s  una de l a s  más 

e f i c a c e s  p re se n ta  sobre  l a  mesa de t r a b a jo  un 

so p o r te  f i j o  en e scuad ra  de apoyo de l o s  extremos 

d e l  p e r f i l  a ensam blar ,  cuyos extremos v a n . guiados 1 í 

y apoyados en unas b a r r a s  l a t e r a l e s  con abrazaderasfV*
.  - V i - #  .v

de gu ía ,  y se regu lan  en a l t u r a  por unas p a s t i— • ?.*

l i a s  r e c a m b iab le s .  Esta c o n s t itu c ió n  ha s ido  * .

mejorada en e l  a c tu a l  modelo a base de p rever  que 

e l  soporte  pueda d e s p la z a r s e  manualmente, a s í  

como que l a  e scu ad ra  pueda re g u la r s e  ve rt ica lm en te  • 

según l a  a l t u r a  del p e r f i l  a t r a b a ja r ,  e lim inando • • • “ * 

l a s  a n t e r i o r e s  p a s t i l l a s .  También se ha p re v is to  

p a r a  una mejor f i j a c i ó n  d e l  p e r f i l  que é ste  reciba***/  

por  e i  canto e x t e r i o r  una cuña en "V "  accionada
«

por  p is tón .

También se ha p r e v i s t o  en e l  actua l  

modelo que l a s  dos uñas de ataque l a t e r a l  de lo s  

p e r f i l e s ,  pa ra  su ensamblado sean accionadas in d i ­

vidualmente y por  sendos p i s t o n e s  y sean
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por sus c a b e z a le s ,  s in  n eces idad  de desmontar todas  

l a s  p a la n c a s , guías y medios de accionamiento de 

l a s  mismas.

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  e x p l ic a c ió n ,  

se acompaña a l a  p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  una 

h o ja  de d ib u jo s  en la  que se ha representado  un 

caso p rá c t ico  de r e a l i z a c ió n  e l  c u a l  se  c i t a  s o lo  

a t í t u lo  de ejemplo no l im i t a t iv o  d e l  a lcance d e l  

presente modelo de u t i l i d a d .

En dichos d ib u jo s :

La f i g u r a  1 es una v i s t a  en p lan ta  supe­

r i o r  de l a  máquina en cu es t ió n  mostrando l a  mesa
• • • • •

de traba jo  de l a  misma.
•

La f i g u r a  2 se corresponde con una sdcó ión  

lo n g i tu d in a l  a lzada  de d icha  máquina por l a  línfeSt* 

de corte  I I - I I  de l a  f i g u r a  1. ••••*•

La f i g u r a  3 rep re sen ta  una v i s t a  en psf*§- 

pect iva  esquemática de l a  p rop ia  máquina. .

Según ta le s  f i g u r a s ,  l a  máquina p c r fe c c io -  

nada para e l  ensamblado de p e r f i l e s  m etá licos , ob*j*éto 

de l presente modelo de u t i l i d a d  consta  de una *..*••* 

carcasa  - 1-  cuya base s u p e r io r  - 2-  constituye  lgt...\ 

mesa de t r a b a jo ,  sobre  l a  que van d ispuestos  lo s  

d is t in t o s  elementos n e c e s a r io s  para  e l  ensamblado 

de lo s  p e r f i l e s  - 3 - 4 - ,  cuyo accionamiento se r e a l i z a  

desde e l  panel de mandos - 5 -  con ayuda de un peda l  

- 5 -  y un grupo h id r á u l i c o  in terno - 7 - .

Los p e r f i l e s  - 3 - 4 -  van apoyados en re sp e c t iv a s



b a r ra s  - 8— con abrazaderas ju ía  —9— y se  montan

con una p ie za  de in terconexión  -1 0 -  con tra  Jas

r e g le t a s  - 11-  re g u la b le s  en a l t u r a  por lo s  c i l i n d r o s

- 12-  d e sp la za b le s  vertica lm ente  en lo s  encajes

análogos -1 3 -  de l soporte  -1 4 -  d e la n te ro  que es

d e sp la za b le  lo n g itu d in a l  y manualmente desde un

pomo -1 5 - ,  y f i j a b l e ,  a través  de una c o l is a '  - 1 5 -

d e l  mismo por o tro  pomo de acción v e r t i c a l  - 1 7 - .

Enfrentado con lo s  extremos de lo s  p e r f i l e s

- 3 - 4 -  empuja a lo s  mismos por e l  o t ro  lado una

p ie za  cuña -1 8 -  de term inal en "V " que debidamente

guiada por -1 9 -2 0 -  es empujada por e l  vastago - 21-

de un p is tón  - 22- .  •••••
• •

También para mayor f i j a c i ó n  de lo s  pet*f3*|es

ésto s  rec iben  superiormente l a  acc ión  de un pisctfrl.
•

-2 3 -  acc ion ab le  por o tro  p istón  -2 4 -  y montado .

en e l  p rop io  soporte -2 5 -  del a n t e r io r  con junto , .
* • •

que a ta l  e fe c to  adopta c o n f ig u ra c ió n  general a n g u la r .

Es importante l a  c o n s t itu c ió n  de lo s  Brazos
• <*.

l a t e r a l e s  que comportan la s  uñas -2 5 -  encayadas tj^jl.

ensamblado propiamente d icho , ya que t a le s  uñas •**•**•• • • ■
van montadas por t o r n i l l o s  t r a n s v e r s a le s  -2 7 - ,  lo  .

• « • • •
que permite su recambio, en la s  b a r r a s  -2 8 -  l a s  

cua les  son accionadas desde p is ton es  in d iv id u a le s  

-2 9 - ,  pero van separadas de lo s  v a stago s  de lo s  

mismos por un juego de c a s q u i l lo  - 3 0 - ,  t o r n i l l o  

-3 1 -  y tuercas  -3 2 - que permite l a  re gu lac ió n  en



El modelo, dentro  de su  e s e n c ia l id a d ,
v

puede s e r  l le v a d o  a?: l a  p r á c t ic a  en o t ra s  formas 

de r e a l iz a c ió n  que d i f i e r a n  so lo  en d e t a l le  de 

' la  ind icada  únicamente a  t í t u l o  de ejem plo, á l a s  

5 cuales a lc a n za rá  igualm ente l a  p rotecc ión  que

se recaba. Podrá, pues, f a b r i c a r s e  e s ta  máquina 

en cu a lq u ie r  forma y tamaño, con lo s  medios y 

m ateria les  más adecuados y lo s  a cceso r io s  más 

■ convenientes, por quedar todo e l l o  comprendido 

en e l  e s p í r i t u  de la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .10
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Se r e iv in d ic a  como o b je to  de l presente  

modelo de u t i l i d a d :

1 . -  Máquina pe r fecc io n ada  p a ra  e l  ensamblado 

de p e r f i l e s  m etá licos , d e l t ipo  que comprende un 

soporte  de apoyo de lo s  p e r f i l e s  a ensam blar, un 

p is ó n  su p e r io r  de f i j a c i ó n  de d ichos p e r f i l e s  y  

de unos b razos  l a t e r a le s  con uñas te rm in a les  cons­

t i t u t i v a s  de lo s  cabeza les  de ensamblado propiamente  

d ichos , c a ra c te r iz a d a  esencia lm ente porque tanto

lo s  c itado s  brazos l a t e r a l e s  como e l  p isón y una»»»*»
_  , •  •

p ie za  cuña encarab le  con tra  lo s  p e r f i l e s  por su •• • • •
c a ra  ex te rn a , son accionados por p is to n e s  in d i v i -  •

•  •  •

d u a le s ,  cuyos vastagos en lo s  b razos  l a t e r a l e s  van

empalmados en juegos de c a s q u i l l o - t o r n i l l o - t u e r c a s
s • • •que permiten l a  regu lac ión  lo n g i tu d in a l  d e l  b razo  •

que se remata en l a  correspond iente  cuña in te rcam biab le

por t o r n i l l o  t ra n sv e rsa l  pasante. * .**•
• •»'

2 . -  Máquina per fecc ion ada  para  e l  ensaipM^ado 

d.e p e r f i l e s  m etá licos , según l a  r e iv in d ic a c ió n
«

a n te r io r ,  c a ra c te r iz a d a  porque e l  so p o rte  de apoyo 

de lo s  p e r f i l e s  es d esp lazab le  manualmente desde 

un pomo d e la n te ro  y f i j a b l e  por c o l i s a  y pomo 

v e r t i c a l ,  l levando  en su ca ra  a e scu ad ra  p o s t e r io r  

sendos e n ca je s  c i l i n d r i c o s  para desplazam iento  

regu lado  en a l t u r a  de lo s  s a l ie n t e s  de c o n fig u ra c ió n  

análoga  de sendas r e g le t a s  que son la s  que rec iben
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directamente e l  apoyo de lo s  p e r f i l e s .

3 . -  MAQUINA PERFECCIONADA PARA EL ENSAMBLADO 

DE PERFILES METALICOS.

Consta l a  p re sen te  memoria d e s c r ip t iv a  

de s ie t e  páginas m ecanografiadas y una lámina de 

d ib u jo s .
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