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por "UNOS PERFECCIONAHEENTOS EN LOS COJMUTAUCRES P^ A  

CONTROL REMOTO", a fa v o r  de D. F ran cisco  M asclans A leu, 

de n acion alid ad  española, dom iciliad o  en B arcelona, 

P&rroco T riadó, 19.

MEMORIA DESCRIPTIVA

E sta  Patente de in tro d u cció n  se r e f ie r e  a 

unos perfeccionam ientos en lo s  conmutadores para co n tro l 

remoto, dados a conocer recientem ente en e l  e x tra n je ro , 

que perm iten la  fa b r ic a c ió n  muy s im p lific a d a  de lo s  m is- 

5* moa, obteniendo asimismo unas m ejores C a r a c te r ís t ic a s  

de duración.

Como es sabido, en lo s  aparatos de e ste  t ip o , 

en le s  que se p re c isa  que sa produzcan con tacto s opues-



to s  cada ve z  q¡,.e se pulsa e l  botón de mando, es  u su a l e l  

empleo de dos 'bobinas, con e l  con sigu ien te  aumento en e l  

coste  d e l aparato y com plicación gen era l d e l mismo.

E stos perfeccion am ien tos se basan precisam ente 

en una c o n s titu c ió n  t a l  de lo s  conmutadores para co n tro l 

remoto, que queda suprimido e l  uso de doble bobina, que­

dando la  r e a liz a c ió n  de la s  fu n cion es d e l aparato con fe­

r id a  a una, so la  bobina y un d is p o s it iv o  mecánico de a c c io ­

namiento, que consigue que para p u lsacio n es con secu tivas 

d e l botón de accionam iento, se e s ta b le zc a n  co n tacto s d i­

fe r e n te s .

Esencialm ente co n s iste n  e s to s  perfeccionam ientos; 

en c o n s t itu ir  e l  conmutador de c o n tro l remoto, a base de 

un soporte lam inar adecuado, de t ip o  se mi-env o lven te  para 

l a  ún ica bobina que va montada sobre e l  mismo, cuyo núcleo 

puede a tra e r  a una p laca  o s c ila n te  dotada de r e s o r te  an ta­

g o n ista , l a  cu a l posee en su p arte  d e la n te ra , un vastago  

de accionam iento d e l d is p o s it iv o  mecánico que determ ina 

la s  p o sic io n e s  a ltern ad as de lo s  con tacto s m óviles.

E l v&stago montado sobre la  p laca  o s c ila n te , lo  

e s tá  de un modo f le x i b le  en c ie r t o  grado, lo  cu al se con­

sigue haciendo s o lid a r io  a l  mismo, de una lámina f le x i b le  

montada en la  parte in fe r io r  de d ich a  p laca , quedando in ­

troducida la  parte su perior d e l va sta g o , en un amplio o r i ­

f i c i o  de l a  p laca  o s c ila n te .

E l vastago anteriorm ente mencionado, puede a c c io ­

nar e l  d is p o s it iv o  mecánico que determ ina la s  p o sic io n es 

a ltern a d a s de lo s  con tacto s m óviles, para lo  cu a l se d is ­

pone un brazo a is la d o  e lé c tr ic a m e n te , montado de forma 

e x c é n tr ic a , sobre un e je  s o lid a r io  d e l soporte d e l conmu­

tad o r, de modo que queden situ a d a s debajo d el vastago  de



accionam iento, ¿os en ta lla d u ra s  an gulares e x is te n te s  en 

e l  borde su p erio r de dicho brazo a is la d o , e l  cu al posee 

en su parte, d e la n te ra , una muesca a largad a en la  que queda 

in trod u cid o  un extremo de la  palanca de accionam iento de 

5. lo s  con tacto s m óviles. De e ste  modo un desplazam iento v e r t i ­

c a l  d e l vástago  de accionam iento, produce e l  g iro  d e l bra­

zo en c ie r to  sen tid o , encontrando dicho vastago  en e l  des­

plazam iento v e r t i c a l  s ig u ie n te , la  o tra  e n ta lla d u ra  an gular, 

por lo  que e l  orazo es impulsado a g ir a r  en sen tid o  in v e r -  

10. so.

Para su mejor comprensión, se adjuntan, a t i t u lo  

de ejem plo, unos d ib u jo s e x p lic a t iv o s  de e s ta  Patente de 

in trod u cció n .

-La f ig u r a  1 es una v is ta , en p e rsp e c tiv a  de un 

15. conmutador para c o n tro l remoto que in corp ora  lo s  p e r fe c c io ­

namientos de e s ta  P aten te .
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La f ig u r a  2 es una v i s t a  en p e rsp e ctiv a  d e l d isp o­

s i t i v o  de accionam iento de lo s  con tactos m óviles.

Según puede a p re c ia rse  en t a le s  d ib u jo s , e s to s  

perfeccionam ientos comprenden la  c o n s titu c ió n  d e l soporte 

- 1 -  de t ip o  sem i-envolvente, sustentando a la  bobina - 2 -

por su parte in fe r io r  y poseyendo la  expansión d e lan te ra  

- 3-  para, soporte d e l orazo a is la d o  -4 - . E l núcleo de la  

bocine -2 - , puede a tra e r  a la  p laca  o s c ila n te  - 5 - ,  la. cu al 

está  a r tic u la d a  en la  parte superior d e l soporte - 1 -  y  l l e ­

va montada en su parte d e lan te ra  in f e r i o r ,  una membrana f l e ­

x ib le  - 7 -  en la  que e s tá  unido so lidariam en te un vastago

perpen dicular cuya p arte  su perior -9 -  queda situ a d a  en

e l  in t e r io r  de una amplia abertu ra -6 -  de la  p laca  o s c ila n ­

te  -5
Una c a r a c t e r ís t ic a  'e se n c ia l de e sto s  p erfeccion a '



m ientos, e s t r ib a  en hacer que pera d e s p la z a d  entos conse-

c u tlv o s  de la  p laca  - 5- ,  correspondan p o sic io n es d ife re n ­

te s  de lo s  con tactos m óviles, lo  cu a l se c o n s ig o  combinan­

do lo s  desplazam ientos d e l vastago  - o - ,  con lo s  d e l brazo 

a is la d o  - 4- !  montado en la  expansión - 3-  d e l soporte - 1 - .  

Dicho brazo - 4-  posee en su .parte su p e rio r, la s  e n ta lla d u ­

ra s  an gulares -10 - y - 1 1 - ,  cuya, a r is t a  de separación  -1 2 - , 

queda s itu a d a  sensiblem ente debajo d e l vastago —o—, de f o r ­

ma que un desplazam iento v e r t i c a l  de é s te  produce c ie r to  

g iro  d e l brazo - 4-* a i  c o in c id ir  aquél con e l  fondo de cu a l­

quiera de la s  en ta lla d u ra s  -10 -  ú - 1 1 - ,  g iro  que se traduce 

asimismo a l  soporte lam inar f le x i b le  -7-  d e l vastago  -8 - .

A l cesar la  acción  de la  bobina} l a  p laca  - 5-  y 'con e l l a  

e l  vástago  -8 - , recuperan su p o sic ió n  p r im itiv a , quedando

e l  brazo -4-  girado un c ie r t o  ángulo, de modo que a l  v o l­

v e r a descender e l  vástago  -8 -  en e l  periodo a c tiv o  s ig u ie n ­

t e ,  encuentra a la  o tra  e n ta lla d u ra  d e l brazo -4 - , proau< 

ciando un g ir o  in verso  d e l mismo y re s ta b le c ié n d o se  a  su

p o sic ió n  prim itiva^

Fara e l  buen funcionam iento de e s te  d is p o s it iv o , 

es  evid en te que e i  e je  de g iro  - 1 3 -  d e l brazo -4 - , debe 

quedar d isp uesto  en e l  plano de s im e tría  de la s  e n ta lla d u ­

ra s  -10 - y - 1 1 - .

Los desplazam ientos a ltern ad o s d e l brazo de­

ben ser tran sm itid os a lo s  con tacto s m óviles, lo  cu a l se

consigue por medio de la  

d isp u esto  en e l  in te r io r  

orazo —4—, am r calaña o so

palanca - 14- ,  cuyo extremo queda 

de una ranura f r o n ta l  - 1 5 -  d e l 

en una p a rte  interm edia, en una

p ieza  lam inar en ángulo -1 6 -  y llevan d o  unido en su e x tr e ­

mo un re s o rte  - 1 7 -  cuyo otro  extremo queda unido a la  p ie ­

za - 18- ,  portadora de lo s  con tacto s m óviles -1 9 -  y -2 0 -.
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extremos de sus brazos en la  p ieza  lam inar - 16- ,  de modo que 

posee una p o sic ió n  de e q u ilib r io  in e s ta b le  a lred ed or ¿e su 

e je  id e a l de a r t ic u la c ió n . De e s te  modo, la  p ieza  - 18-  tien d e 

5. a quedar en con tacto , según la  p o sic ió n  de la  palanca -14- ,

con lo s  con tacto s f i j o s ,  su p erio r - 2 l -  o in f e r io r  -2 2 -, s i tu a ­

dos en la  pieza, acodada -2 3 -, f i j a  a la  p laca  de base —2q-,

Todo cuanto no a ie c te , a l t e r e ,  cambie o modifique 

la  esen cia  de lo s  p erfeccionam ientos anteriorm ente d e s c r ito s , 

10. será  v a r ia b le  a lo s  e fe c to s  Re la  presen te Patente de in tr o ­

ducción.

N O T A .

Se r e iv in d ic a  como o o jeto  de esta. Patente de in tr o ­

ducción:

1$. 1 . -  Unos perfeccionam ientos en lo s  conmutadores para c o n tro l

remoto, c a ra c te r iza d o s  por c o n s titu ir s e  e l  d is p o s it iv o  de 

accionam iento de lo s  con tacto s m óviles, por medio de una bo­

bina ú n ica , actuando sobre una p laca  a r t ic u la d a  dotada de 

un vastago  extremo, montado perpendicularm ente de forma f l e -  

20. x ib le ,  combinándose con un brazo a is la d o  montado con ca p a c i­

dad de g iro  sobre e l  propio soporte de la  bobina, e l  cual r e ­

cib e e l  impulso d e l vastago  de accionam iento y lo  transm ite 

a l  soporte de lo s  con tactos m óviles de forma a ltern ad a  para 

a c tiv a c io n e s  co n secu tivas de la  bobina.

25. ' 2 . -  Los propios perfeccionam ientos de la  r e iv in d ic a c ió n  an­

t e r io r ,  c a ra c te r iza d o s  por c o n s titu ir s e  e l  soporte f le x i b l e  

d al vástago  de accionam iento, a base de una lámina, f l e x i b l e  

unida a l a  parte in fe r io r  d e lan tera  de la  p laca  o s c ila n te , 

quedando in tro d u cid a  la  p arte  su p erio r d e l vá sta g o , en un 

30. amplio o r i f i c i o  de dicha p laca  o s c ila n te .

3. -  Los propios perfeccionam ientos de la s  re iv in d ic a c io n e s



anteriores, caracterizados porque el brazo de transmisión 
del movimiento del vastago, se oonstituye por medio de 
un elemento aislado dotado de dos entalladuras angulares 
superiores, cuya arista de separación queda situada debajo 

5. del vástago de accionamiento, quedando unido dicho elemen­
to, con capacidad de giro, a una expansión delantera del 
soporte de la bobina, según un eje dispuesto en el plano 
de simetría de ambas entalladuras. Dicho brazo posee una 
ranura extrema para la introducción de un extremo de la 

10. palanca de accionamiento de los contactos móviles.
4. - Los propios perfeccionamientos de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizados por constituirse el dispositi­
vo de contacto móvil, a base de una pieza laminar en "V", 
que se articula por los extremos de los brazos en un puen-

15. te intermedio y que lleva los contactos móviles en su vér­
tice, en el que queda asimismo conectado un resorte,unido 
por su extremo opuesto a la palanca de accionamiento, que­
dando en posición basculante, para la acción brusca.

Sean cuales fueren las circunstancias que con- 
20. curran en la esencialidad de la Patente de introducción 

definida en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto 
es:
5. - "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS CONMUTADORES PARA CON­
TROL REMOTO".

25. Consta la presente memoria de seis hojas folia­
das, mecanografiadas por una sola cara y del dibujo adjunte 

Barcelona, veinte de enero de mil novecientos
sesenta.
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