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JEMCRIA DESCRIPTIVA

Esfa Patente de introGuccibn se refiere g
unos Perf@céionamientOﬁ en log commutedores pars control
remoto, dados g conocer recientements en el extranjero,
que permiten la Febricscibn muy simplificede de los ad g~
mos, obteniendo asimismo unas wmejores caracterfpticas
de duracidn.

Como eg sabido, en 1log aparatos de este'tipo,

en les que ge precisa que =9 produzcan contactos opues-
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tos ceda vez que se pulsa el botén de mando, es usual el
empleo de dos bobinas, con ei conglguiente aumento en el
cogte del aparato y complicacibdu genersl del mismo.

Bstos perfeccionamientos se basan precisamente
en una constitucibn tal de los commtadores pafa coutrol
renoto, que gueds suprimido el uso de doble bobina, gue-
dando la reelizacidn de lag funcionss del aparato confe-
ride a une sola bobing y un dispositivo mecénico de accio-
namisnto, gus cohsigue qae para pulssciones consecutives
del botdn de mcciomamiento, se egtablezcan contactos di-
ferentes.

Esencialmente consisten estos perfeccionamientos,
en constituir el conmptador de control remoto, a base de
un soporte laminar asdecusdo, de tipo sewi-envolvente para
la Ynica bobine que va montadas sobre el miswo, cuyo nficleo
éuede atraer g une pleca oscilants dotzdia de resorie auntg—
goiiista, la cugl posee en su parte delantera, un vastsgo
de geccionamiento del Gispositivo mechzico que determing
las posiciones slternadas de los conbactos mbéviles.

Ll véstego mbntaao'sobre la plzca oscilante, lo
éété de un modo flexivls en cierto grado, lo cusl se con-
sigue haciendo sgoliderio al mismo,.de ung laming flexible
montada en la parte inferior de dicha placa, quedando in-
froducida le perte superior del visgtago, en un gmplio ori-
ficio de la placa oscilante.

El véstago anteriormente mencionado, puede eccio-
nar el dispositivo mecénico que determine las posiciones
alternadasg de los contasctos méviles, pare Lo cusl se dis-
porne un brezo sgislazdo eléctiricemente, montado de forma
excéntrica, sobre un eje solidario del soporte del congm-

tador, de wodo que gueden situadass debajo del véstago de
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sccionamiento, dos entelladures angulgres existentes en

el borde superior de dicho brezo aislsdo, el cual poses

&n su perte delaanters, une muesca alargada en le gue queag
introducido un sxtremo de la palanca ds acclonamiento ue
los contactos mbviles. De este wmodo ua desplazaniento verti-
cal del véstago de accidnamiento, sroauce el giro del bra-
20 en clerto sentildo, encontrando dicho vistaso en el des-
plazsuiento vertical slguiente, la otra entallsdura angular,
por 1o que el brazo es impulsado a girar en semtido iaver—
80.

Para su mejor comprensibu, se adjuntan, a titulo
de ejem@lb, unos dibujos expliqativos de esgte Patente de
introduceibn. |

Le fizura 1 es uua vista en perspectiva de un
conmtedor pars control remoto que incorpora log perieccio-
namientos de estg Patente.

Le figurs 2 es ung vista en‘perépectiva del dispo-
gitivo de accionamiento de log contmctos mbviles.

Segin puede apreciarse en tales dibujos, estos
perfeccionsmientos comprenden ism constitueidn el s0porte
-1l- de tipo sewi-envolvente, sustentanio a la bobing —2-
por su parte iuferior y yoseyendo 1a expenglibn delantera
-3- parg soporte del brezo sislado —4-. &L nicleo de la
bobing -2-, puede gtrasr s la place oscilante -5-, la cual

estd articulads en lz parte superior Gel moporte -~l- y ile-
va montadp en su parte delanters inforior, una membrang Lie-
xible ~7- en la que estéd waido solideriamente un vAstago
perpsudicular -d-, cuys parts superior -9- gueds situsda @i
el interior de uns suplia gherturs —o- Ge la placa oscilail~

'te "’5"0

Una caracterfstica eseucinl de estos perfecciona-
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gue pora Gesgslazamientos conge-

mientos, sstribz en hecar
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utivos de la placa -%-, corresponden posicionss diferen—
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de losg contactos mbviles, lo cual s€ cvasizue combingn-

4o log desplezamientos del vésbago -5-, con los del brazo

5 alslebo —4-, montelo en la expsusidn -3- Gel sopcrie -l-.
Vicho brazo —i- posee en su yarte sudsrior, lag entalladu-
ras angulares -10- y ~ll-~, cuya grista G&¢ separscidn -12-,
queds situsda sensiblemente Gebajo ael vastego =3-, de for—
e que un desplazawiento vertical de &ste producs cierto

10. ziro del brazo ~4-, al coinmcidir aquél cou el foudo de cusl-
quierg ds iagg entalladurss -10- 4 -11-, giro gue se traduce
asimismo g1 soporte laminer flexible -7- Gel vAstago =i-.
Al cesar lz mccidn de la bobiug, lg place -5- y cou ella
el véstago -S8-, recuperan su posicidn primitiva, quedando

15+ el brazo -4- girsdo un clerto éuguls, Ge wodo yue al vole
ver a descender el véstago -0- en el periodo activo siguien-
te, encueantra a la otra entalladure del brazo =4—, prouu-
ciendo un giro inverso del mismo y vesteblecibéndose g sy
posicidu priwmitivae

20. Para el buen funcionamiento de este dispositivo,

es evidente que €1 eje de giro -13- del breszo -i-, dah

L)

quedar dlupUO"+O cu el plano Ce gimetris de las entaligdu-

rgs =10~ y ~1ll-,

Los degplazzmientos alternsios del Lrazo =Gy de=-

25. en ser trausmitidos g los coutactos abviles, 10 cusl se
conslgue por @edio de la palauca -li-, cuyo egirepo Queds
aispuesto en el luterior de una ranurs Frontal 15— del

o o

brezo -4-, artic léﬂ dose en uba parte intermediaz, en ung

plena leminar en i aulo =16~ v llevendo unido en su extre—

30. @0 un resorte -17- cuyo ofro exbrewo queds uaido g la pie-

za ~18-, portsdora de los contactos whviles -10- ¥ ~20-
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bicha piezs -ld-, gdopta la forma de "V', grijiculsca por log
éxtremos de sus brazos én la piezs 1amihar -16-, de wodo que
posee uia posicibn de equilibrio inestsble girededor de su
gje ideal de erticulscidn. De este modo, 1g pieze -18- tiende
a quedar sn contacto, segin ls posicidn de l1g palancg =l4—,
coa Los contactos fijos, superior -2l- o infevior -22-, situa-
Ggos en la picza aeodéda ~23~, Tija a la placa de Lase 24—,
Todo cuento no afecte, altere, caubie o woaifique

lg esenclg de los perreccionemientos anteriormente Gegeritos,

‘seréd variable g los eifectos de la presente Patente Ge intro—

duceiodn,
H OT A,
Se reivindica como objeto de estn Patente de intro-

duccidi:

L.- Unos perfeccionamientos en log commubadores para control

remoto, caracterizados por congtituirse el dizpositivo de
acclonamiento de los contactos mbviles, por wmedic de una bo-
bina fnica, actuando sobre ung placa articulads dotada de

un véstago extremo, montado perpendiculermente de forma Fle—
xivle, combindndose coh un brazo ailglado montado con capaci-
dad de giro sobre el propio soporte de 1la bobina, el cuegl re-
cibe el iwmpulso del véstago de geciongmiento y 1o transmite
al goporte de los countactos wbviles de forme alternads para

activeciones coumsecutivas de lg bobing.

2.~ Los propios perfeccionamientos de la reivindicacidn an-

terior, caracterizados por constituirse el soporte flexible
del véstego de accionamiento, a base de una lémina flexivle
unidg a la perte inferior delgnterg de le placa oscilaate,
quedando introducida la varte superior del véstago, en un
amplio orificio de dicha place oscilante. -

3.~ Los propios perfeccionamientos de las reivindicgeciones
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anteriores, caracterizados porque el brazo de transmisibén

del movimiento del v4stago, se oomstituye por medio de

un elemento mislado dotado de dos entalladuras angulares
superiores, cuya arista de separacidn queda situadae debajo
del végstago de accionamiento, quedando unido dicho elemen~-
to, con capadidad de giroy a una expansibn delantera del
soporte de la bobine, segin un eje dispuesto en el plano
de simetria de ambas entalladuras. Dicho brazo posee una
ranurg extrems paré la introduccibn de un extremo de la
Palencae de accionamiento de los contactos mbviles.

4.~ Los propios perfeccionamientos de las reivindicaciones
anteriores, caragterizados por constituirse el dispositi-
vo de contacto mévil, s base de una pieza laminar en "V",
que se articule por los extremos de los brazos en un puen-
te intermedio y que lleva los contactos mbviles en su vér-
tice, en el que gqueda aeeimisemo conectado un resorte,unido
Por su extremo opuesto a la palanca de accionamiento, que-
dendo en posicién basculante, pera la accibdn brusca.

Sean cuales fueren las circunstancias que con-
curran en lag esenciglidad de la Patente de introduccibn
definida en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto
es:

S5 QUNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS COWIUTADORES PARA CON-

Cbneta la presente memoria de seis hojas folig-
das, mecanografiadas por ung solg cara y del dibujo adjunto
Barcelona, veinte de enero de mil novecientos

sesenta.




Aod  onred

4 (RNISLY MSLLNS 4LV

=

- OF 1960

7,

/y?ko

L 20
/0/0 i |

BarRcELon, 20 M,

ESCALAd LAR/AEBLE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



