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MENMORIA DESCRIPTIVA ,
El objeto de la presente solicitud de ilodelo de
Utilidad se refiere a una " MOTOCAVADCORA PARA ESCARDA
ENTRE LINEAS, CON RUEDA MOTRIZ" que aporté e su funcidn
De esencinles caracteristicas de novedad y eficacia consti
tutivas de notables ventajas sobre los medios actuaslmen
te en uso destinados a las labores agricolas.
El sistema de cultivo de una plantacién, con trag
cidn mecenica, 1o integra normelmente el conjunto forma
10, do por el tractor y el arado en cunlquiera de sus moda-
lidades, pero tales instrumentos requieren superficies
de trabajo de alguna extensién y perfil adecuado del te
rreno, principalmente para que resulte rentable el tra-
bajo desarrollado y, en segundo término. con la f%na%i-

15, dad de evitar accidentes tan frecuentes en terrendé'diﬁi

ciles, por 1o que en el caso de fincas de poca extensidn
0 de accidentado nivel es preciso‘ufilizar otros itstru—
mentos mec nicos de tamaiio reducido y funeidn mixtal, en
los que el hombre tiene mayor intervencién para suruEse-
jo, de donde se deduce cue con acierto se les hayﬁ:@éng

. ’ - e,
minado en ocasiones "mules mecanicas", K

« o
eeoo ®

Con la idea fija en la resolucidn satisfactorie de
esta serie de problemas y tras una exhaustiva investiga-
cidn, se ha proyectndo y realizado la motocavadora del -

25, enunciado, abarcando una amplia gama de posibilidades =
de aplicmcidn a diversas labores y ofreciendo cualidades
Sptimas de funcionalidad, manejo y conservacidn, como po

drd conmprobarse con el comentario que sigue & este preég
bulo.

30. Facil es suponer, en consecuencia, por la finalidad
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anunciada, que la mdquina que vamos a describir posee

dimensiones y peso apropiados para Su mAnejo por un -

operari0 que ha de gobernarla y realizar las distintas
labores a pie, por cumanto se trata de un instrumento -
real y directamente sustitutivo de la traceion animal,
quedando en él subsistente la manipulacidén de un mani-
llar en sustitucidn de las estevas de los antiguos ara
dos, en el que se cuenta con los dispositivos de mando
del motor en lugar de las riendas cldsicas para las ca
ballerizs.

Para que el peso de la méquina resulte adecuada-
mente compensado y permita un manejo cdémodo de la mis-
ma, a la vez que cumple las exigencias de funcionalidad
eficiente, se ha determinado que la rueda motriz esté

ubicadn en la parte delantera avanzada y cuente cofi*una

llanta maciza que le proporcione mayor peso y, comd re-

sultado, la debida adherencia de la cubierta a la-stde-——

L]

rra para poder efectuar la traccidn sin pérdida de; ener

gia,

.
2000 o

Ocupa el espacio central de la mequina, indtalado

sobre el chasis correspondiente, un motor desmonﬁﬁﬁ%e y
abatible con embrague centrifugo, o bien motor fijo, sg
gun se prefiers, pero en ambos casos con la posibilidad
de engranar y desengranar para llevarla usando el motor
o sin intervencidén de éste, a fin de conseguir determi-
nados giros en cada final de recorrido o al iniciar el
mismo,

Légicamente, para que la motocavadora que propuge-

namos cuente con la posibilidad de una cOmoda manejabi-

lidad y pueda maniobrarse a satisfaccidn, se ha previs=-
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+0 que en su parte posterior queden instalados los =
elementos de mayor ligereza de peso que, consecuente
mente, reducirén al minimo la fatiga del operario,
Para que las labores a realizar se ejecuten con
1la debida precision, se ha tenido en cuenta que la -
rueds motriz resulte perfectomente visible por el usua
rio de la motocavadora, a fin de evitar oportunamente
cualquier accidental deterioro de las plantas por srro
llamiento, con la consiszuiente pérdida economica.
Ctros de . o0s detalles tendentes a facilitar la -
miltiple utilidad de la méguina consisten an su escasa
altura y disponer de centro de grevedad bajo, asi como
en la posibilidad de utilizarla con diversas velocida-

des, mediante la correspondiente caja de cembios, sqg&n

. s e
.

la naturzleza de los trabajos en que se emplee. = °

La posibilidad antes referida de desncopler fo--

cilmente el motor tiene como finalidad esencial 14°°‘de

e
. v - s’ ’ - LI IS
vtilizerrle ern cotres leshores acoplandole o meoguinnsa di-

0

Terentes, tzles comc, por ejemplo, las hs
’ L]
pleedas pare cortar cesped, *er

Lo trensmision 2 la rueda moiriz se ha prefevido

(o7

el sizstema de cadena, mediante embrague inercinl,. por
coleborar a foclilitar el montaje y desmontaje del mo-
tor y cumplir sstisfectoriamente con las exigencias de
la funcion asisnade en la motocavadora que prorugnamos,
Se ha previsto, asimismo, para la perfecta ejecu
cidén de cade trabajo de los miltiples que pueden reali
zarse, que la altura de las cuchillas cavadoras y de -
las rejas sea regulable por un dispositivo zraduado.

Otro detmlle complementario de la funcidén Optima
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de la motocavadora consiste en la inclusién de un dis% ‘f
positivo para desclabotaje de la rueda motriz, con 101,“5
que la maniobrabilidad snteriormente comentada resuel-
ve cunlquier problema que pudieran presentar los traba
jos que se pretenden realizar, pues de este modo la,rgg f
da puede ser impulsada.por-el motor o simp? emente por
el operario, segin con#enga3en cada caso concreto,

Por iltimo, y a finadé que la comentads mdgquina
ocupe un espacio minimo en el lugar donde quede prote=-
gida de 1a intemperie una vez utilizads, se ha dispues-
to el manillar en forma articulada, al objeto de poder
plegarlo hacia el rnotor. -

La deu\rlpclon detallada que sigue la referimos
a las figuras adauntas en las que z titulo de eaemplo ~

vy 8in caracbpr limitativo alguno, por tanto, ya que la

nr ctlcq puede aconseaar cualquler ligera mod1f10301on

sin alterar la esencialidad de la iavencitn, se‘Ha Yo

presentado la realizacidn que consideramos plenamente
) . . . . . 'y
satisfactoria. : . Baddd
La fiﬂurq 1 ofrece una vista en perspectivé;ggl

conjunto de la motocqquora. « o s

La figura 2, otra vista en perspectlvq del, .yoitor

y del manillar plegadoe

La figura 3, una vista en planta del reguiladoxr
de altura de 108 elementos de trabajo.

La figura 4, ol disPOSitiVo para desclavotaje de
la rueds wotriz, |

Conforme a la figura 1 observamos la rueda mntriz
-1=~ gacoplade en forma evanzada, & la vista del opera-

rio, cuya rueda recibe la aceidn directa del motor -2-
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mediante embrague inercial y la colaboracidn de la ca=
dena de transmisidn convenientemente protegids pbr el
carter -3~. La caja de campios -4~ posibilita la waria
cidn de velocidades de trsbajo de acuerdo con las ca-
racteristicas de éste. Inferiormente se aprecia el ro-
dillo de cuchillas cawadoras -5- y una de las rejas —6-
acoplada al chasis correspondiente -7-, asi como el -
dispositivo regulador de altura =8-— de dichos elementos
activos del laboreo de la tierra. Superiormente contem
planos el véstagb -9~ para el acoplamiento del manillar
mediante el dispositivo de artictlscion -10-, el propio
manillar -11- con sus empufiaduras =12- y medios de man
do =13~ para el funcionamiento de la maquina.

En la figura 2 se aprecia el motor =2- con.el'-
elemento de engenche =14- para la fijacidn del mb{h&v-

al chesis; mids la forma de plegado del menillar <fi-

" heciz el motor mediante la srticulacidr =10-, seede

La figura 3 nos muestra el dispositivo regulador
-8~ para las cuchillas cavidorus y las rejas, consiguién

dose la altura deseada por medio de los orificiocs.'de -

que dispone y su ajuste a la placa -15- de confoXifeion

Preferentemente cuadrangular.,

.
L X N I

#n la figura 4 observamos el dispositivo =16- pa~

re desclavotaje de la rueda motriz, con la funcién an-

tes comenitada.

——
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Hecha la descripcién del presente invento 1o que
se declara como no divulgado ni practicado en Espafia =
comprende las reivindicaciones siguiéntes:

1,= llotocavedora para escarda entre lineas, con
rueda motriz, que se caracteriza por haber sido proyec
tada con dimensiones reducidas Yy peso apropiado para -
su menejo por un operario que ha de gobemmarla y reali-
zar todas las operamciones a pie, habiéndose previsto =
con motor desmontable y abatible, con embrague centri-
fugo, o bien acoplando un motor fijo, segin preferen—
cias, caja de cambios con una o varias velocidades, re-
gulador de altura de las cuchillas y rejas, dispositi-~
vo para el desclavotaje de la rueda motriz y manillar
plegable, |

2.~ liotoceavadors, segin la reivindicacidn iJﬂﬁue
se caracteriza porgue a fin de que el peso de la-ééqqi
na resvlte adecundamente compenssndo y permita un .pane—
jo cdémodo de la misma, se ha previsto que la ruedé.mo-
triz esté ubicada en la parte delantera avanzads, yscuen

5o
1.3

.2 con una llanta maciza que le proporcione mayor peso

¥y como consecuencia, la debicda adherencia o agarve de

la cubierta a la tierra para poder efectuar la traqcién

sin pérdida alguna d: energia,
3.~ lfotocavadora, segun las reivindicaciones 1y
2, que se carncteriza porque el motor accionadeor va ==
instalado en el espacio central de 1la méquina, prefe-
rentemente con posibilided de desmontarlo y abatirlo,
o bien acoplado de modo fijo, disponiendo el citado =-
motor de embregue centrifugo y en ambos casos con posi

bilidad de engrenar y deseungranas para llevar la méqqi
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na usando el motor o sin su intervencion, lo que permi
te, entre otras maniobras, conseguir determinsdos gi-
ros en cada final 3Je recoriido o al iniciar el mismo.

4.~ Motocnvadora, segin las reivindiceciones 1 a
3, que se caracteriza porque para contar con la posibi=
lidad de una comoda menejabilidad se ha previsto que =
los elementos de menor peso queden instnlados en la ——
parte posterior, desde la cual actia el usuario, con -
1o que se consigue reducir al minimec 1la fatiga de éste
en ol manejo de la méquina,

5.= kiotocavadora, segun las reivindicaciones 1 a
4, que se caracteriza porque con la finalided de poder
realizar con absoluta precisidn las labores que se de=
seeﬁ y evitar oportunamente cualquier sccidental dete—-
rioro de las plantas, se ha procursdo que la rueégn&o-
triz en su posicidn avanzada resulte perfectamentéévi-
sible para el operario que conduzea la miquina. -

6.~ lotocavadora, segun las reivindicacioned.i a
5, que se caracteriza porque ha sido proyectada com po-
ca altura y centrc de gravedad bajo, contando, agymismo,

con la posibilidad de utilizerla con diversas velegida-

F'S - ® -
ooV

des, mediante la correspondiente caja de cambios, adap=
) L

AR N B I 2

tando cada velocidad a la naturaleza de los trabajos a
desarrollar,

7.~ lotocavadora, segun las reivindicaciones 1 a
6, que se caracteriza porque la curlidad de contar, si
se prefiere, con motor desmontable tiene como finelidad
la de poder utilizarle en otras labores, acoplandole a
méquinas diferentes, tales como las que habitualmente

se usan gobernadas a pie para cortar el césped.



Se

10,

15

20,

25.

3Ce.

8,- lMotocavmdora, segin las reivindicaciones 1 a
7, qQue se caracteriza porque la transmieidén a la rueda
motriz se ha preferido del sistema clasico de cadena,
nediante embrague inercial, por colaborar de este modo
a facilitar el montaje y desmontaje del motor y cumplir
satisfactoriamente con las exigencias funcionales pre-
vistas para los diferentes usos de la mAquina,

9.~ liotocavadora, sesun las reivindicaciones 1a
8y que se caracteriza porque para poder llevar a cabo
1la ejecucidn apropiada de los miltiples trabajos facti-
bvles, se ha previsto la posibilidad de regulacidn en
altura de las cuchillms crvadoras y de las rejas median
te un dispositivo graduable de sencillo manejo.

10,— Iiotocevadora, segun las reivindiecaciones 1 a
9, aue se caracteriza porque como detalle compléﬁéh&a-
rio de su funeidn Optima se inecluye un dispositivé'pa-
ra el desclabotaje de la rueda motriz, con el que.8e -
contribuye a la mejor maniobrabilidad de la méquike con
siguiéndose que la rueds motriz citada pueda sex, jppul
sada por el operario o pof el motor, segun convengd en

L

cada ceso concreto, S
. . sen e

11.= liotocavedors, ségdn las'reivindicaciqfeg 1
a 10, que se carascteriza porque, finalmente, para que
ocupe poco espacio en el lugar donde quede protegids
de la intemperie, despueés de utilizadé, se ha dispues-~
to el manillar en forma articulesda, con objeto de ple-
gado convenientemente nacia el motor.

12.~ 1I0TOCAVADORA PARA ESCARDA ENTRE LINEAS, CON
RUEDA “OTRIZ.

Segin se describe y reivindica en la presente le-
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moria que consta de 10 hojas folindas y mecahografia~
das por una sola cara y 2 laminas de dibujos.
Madrid, a 3 de Enero de 1.981
MAQUINAS DE COSER ALFA, S.A,
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