MEMORTIA DPESCRIPTIVA

Sobre:
" UN DISPCsIBIVO DE SUJECICE DTSPRENDIBLE M
Solicitante? WILMCOT-BREBDEN LIMITED, de nacionalidad inglesa,
domiciliada en Amington Road, BIRMINGHAN, 25,
Inglaterra. | '

El éresente invento se releciona con aispositivos
sujetadores desprendibles uds especialuente pura puertas, del
tipo aque comprende dos pertes entre las cuuales ocurren duran-
te la operacidén de sujecidén, un movimiento angular y de tras-
lacidén destinado a poner a las partes en una posicidn de aco-

plamiento.
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Hasta la fecha se ha acostumbrado disponer las dos
partes de tales dispositivos sujetadores en rorma que entren
en contacto mientras una describe su movimiento de traslacidn
regpecto a la otra y antes que se produzca la citada posicidn
de acoplamiento y en forme que el movimiento aengular resulta
directamente de tal contacto. Esta clase de disposicidén com-
plica lu formacidn de. las partes, las cuales reguieren super-

ficies de contacto adicionales a agyuellas gue se bocan entre

"s{ cuando las partes son acopladas, y. tiende a aumentar el

ancho total del dispositivo sujetador en la direccidén de di-

cho movimiento de traslacién de uns pieza respecto a la cara.

Esta dimensién del ancho es de suma importancia en el caso
de cerraduras para puertas de vehiculos, ya que en el caso
de muchos vehfculos existe actusluente la tendencia de usar
columnas mds estrechas para la construccidén de la puerta

v del armazén de la carroceria.

La finalidad del presente invento es la de pro-

© veer un dispositivo sujetador del tipo antedicho en el cual

dicho movimiento angular de una parte respecto a la otra no
es causado por el contacto inicizl de las partes, y como re-
sulfado de tal disposicidn léé partes citadas pueden ser he-
chas fécilmente de un ancho relativamente reducido en la di-
reccidn en que ocurre dicho movimiento de traslacién.

. De acuerdo con el invento, un dispositivo sujeta-
dor desprendible comprende dos partes entre las cuales ocu-
rre, durante la operacibn de sujecibén, un movimiento angu-
lar y de traslacidﬁ, ¥ una pieza que es corrida como resul-

tado de dicho movimiento de traslacidén e indepesndientemente
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del contacto las partes pare causar el movimiento angular por
medio del cual las partes son liev&das & la pésicidn de aco-
plamiento.

Una de las partes se halla preferibleuente montada
de manera giratoria alrededor de un eje dispuesto de menersa
fija respecto a dicha pieza, y estd adaptada para describir
un movimiento de traslacidn junto con ésta dltima y respecto
a la otra parte, permaneciendo ésta Ultima fija en sentido
angular durante la operacidn de sujecidbn. Lsta otra parte pue-
de por si misma tocar a dicha pleza y causar el corrimiento
de la misma durante la operacidén de sujecidn.

La parte montadsa de manera giratoria tiene preferi®
blemente la forua de una leva, en tanto que la otra parte for-
ma un pestiilo o fiador para la misma, y, tal cowo ya se ha
propuesto en la materia, las partes incluyen preferiblemente
porciones de superficie cooperuntes, cuyo contorno es tal co-
mo para que dicho movimiento anguler relative no pueda ser
invertido por efecto del movimiento de traslacidn de una par-
te respecto & la otra en sentido contrario, una vez que las
partes han llegado a dicha posicidén de acoplamiento relativo,
debido a la fuerza de reaccidén que se produce entre las partes

como resultado de cualquier tendencia de dicho movimiento de

traslacidén de sentido contrario & generar una condicidn de
ausencia substancisl de momento de torsidén alrededor de di-
cho eje de movimiento angular. Como agregado, tal como ocu-
rre en otros dispositivos de sujecidn ya propuestos en la
matéria, dicha fuerza de reaccidén puede convenientemente
ger alineada de modo substancisl con la direccidn de dicho

movimiento de traslacidn.
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La parte montada de manera giratoria puede ser gi-
rada positivamente, venciendo la fuerza de un resorte u otro
medio siwilar, y en el sentido para soltar los'medios de su-
jecidén, con ayﬁda de medips externos, El dispositivo se halla
ademés provisto preferiblemente con medios de truba adaptados
para retener a ésta parle fijads en una posicidn sngular de
desacoplamiento, que permite gque unz parte sea separada de
la otra, y que las partes sean luego nuevamente acopladas
entre si. En el caso de ésta construccidh la pieza citada
funciona a la menera de un pestillo, y el corrimiento de la
misma causado por el movimiento de traslacibén de dichas par-
tes sirve pars soltar los medios de traba, luego de 1lo cual
la parte montada de manerwa giratbria, bajo el efecto del re-
gorte u otro medio similar, es girada hacia su posicién de
acoplamiento., Si bien el soltaso de los medios de trabs no
depende del contacto inicial establecido entre las partes,
la disposicidn puede ger tal como para que el contacto ini-
cial ocurre y sirva para provocar un leve grado de movimiento
angular de las partes en la direccidén de desacoplamiento. Tal
movimiento angular tiende & soltar los medios de traba, de mo-

do gque el soltado total de los misuos demanda uns wmenor fuer—

" za de la pieza que funciona como pestillo.

Cuando las paries se hallan construldas en foruws que
la fuerza de reaccidn producide entre ellas, resultante de

cualguier tendencis & un movimiento de traslacidn de sentido

.eontrario, generz una condicidn de eusencia substancial de

momanto de torsidn alrededor de dicho eje de movimiento angu-

lar, une de las partes puede tomar la forme de un simple fia-
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dor, tal como ya me conoce en la materia.

La digposicidn puede ser tal como pera que 21 mo-

vimiento angular relativo no ocurrs hasts substancialwente
95, la terminacidén de la porcidn activa del movimiento de tras-—

lacién de una parte respecto a la otra, es decir, justo antes
del comienzo de cuslyuier exceso de reoorfido de las partes
ocurrido durunte la operucida de acoplawiento. Como elierna-~
tiva, el movimiento angular puede ocurrir durante dicha por-

100, cidén activa del wovimiento de treslacidn, de modo yue el con-—
tacto tempruno de las partes toma lugar algo wntes que las
misaas lleguen a la posicidn de acoplamiento.

Tal contacto temprarno pusde servir iniclalmente
purd poner & otra porcidn de Euperficie de la parte montada

105, @ de memsra girstoria en una posicidn de acoplamiento respecto
a dicha porcidbn de superficie de la otre parte, parw oblener
de esz manera una condicidn de "traba de seguridad" gue pue-
de ocurrir si una puerta equipada con el présehte dispositi-
VO no e golpeada con fusrza suficiente como para provocar

110. el acoplamiento completo de las partes,

S5i se desea, el countscto inicizl de las partes
puede servir para gira’r‘a la parte montads de manera gira-
toria @ través de una corta distasneias y en la direccidn de
desacoplamiento, hasta gue lag partes llegan & una posicidn

115. relative en la cuzl los wedios de reszorte mueven a la parte
montade de manerz giratoria para hacerls volver a su posgi-
c¢idén normal de apestillada, y poner & las partes en la po-
8icidn de‘traba de seguridad. Con uns disposicidn de éstu

clase 10s medios de trabs no requieren ser manejadod para
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120,  1l& obtencidn de la traba de seguridad, y la construccién pue-
de ser tal como para cual, uler corrimiento de la pieza ae pey-
tillo pueda tomar lugar sdélo luego de que'se ha pasado la po-
sicidén de traba de seguridad.

La parte montuda de manera giratoria comprende pre-

125. feriblemente una leva substancialmente semejante‘a un sector
de circulo, desviads respecto a su eje de rotacidn, y tenien-
do une cars de leva que eétablece un contackto inicial con la
otra surte, y una cara adyacente de 2poyo que entre en con-
tacto de acoplamiento con dicha otra parte cuando las purtes

130. llegan & dicha posicién de acoplumiento,

El Invento serd a continuacidn descrito con referen-
cia a los dibujos adjuntos, que a maners de ejemplo ilustran
dos formas de dispositivos sujetadores pura vehiculos automo-—
téres y construldos de acuerdo con el invento. En dichos di-

135. bujos:

Las figures 1 vy 2 ilustran de manera esyunendtica
las etapas progresivas por las cuales pasa unw parte angu-~
larmente movible, del mds simple de los dos dispositivos su-~
Jetedores, para entrar en contacto con una parte fija, duran-

140, te el movimiento de cierre de la puerta del vehlculo.

Lefigura 3 es unz vista delantera gensralmente si-
milar a las vistas de las figuras 1 y 2, pero ilustrando tam-
bien los medios manuales o manija para soltar el dispositivo
sujetédor.

145, La figura 4 es une vista posterior que ilustra de-
talles de elementos internos del dispositivo sujetador.

La figura 5 es la vista de un gorte traéado sobre

le 1lfnea V-V de la figure 4.
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La figura © es la vista de un corte trazaflo sobre
la lfnea VI-VI de la figura 3.

Las figuras 7, 8 y 9 ilustran, de manera similar
a 13 de las anteriores figuras 'l y 2, laé etapas progresivas
de contacto que tomun lugar durante el moviwiento de cierre
de la puerta del vehiculo en el caso del otro de los dispo-
sitivos sujetadores.

Con referencia a las figqras 1y 2 de los dibujos,
el dispositivo sujetador ilus?rado esquemdticamente en-las
mismas cowmprsnde la parte fija o cerradero 1 con la forma
de un blogue gue tiené un extremo eiterno redondeado la y
un extyemo interno 1lb, el cual presents un rebajo poco pro-
fundo adaptade para proveer en sus bordes superior e infe-
rior aristas salientes pero redondsadas, y la parte wovible
angularmente gue provee un sujetadér o leva 2. Cuzndo el dis-
positivo 8e encuentra instalado en uﬁ vehiculo, el cerradero
1 estd asegurado @ una columna de la carrocerie del vehiculo,
en tanto gue 1la leva 2 estd asegurwda o la coluwmns de la puer-
ta corresponciente. La leva 2 puede describir un wmovimiento
angular respecto a un centro 3, fijo respecto a la coluuna
de la carroceria, y tiene la forma de un Segmento corrido
respecto al centro 3, proveyendo la forus de segmento una
cara de apoyo 2a, la cuzl, cuzndo el dispositivo sujetador
estd en le pésicién que se ilustra en la figure 2, entra en
contacto.de traba con el cerradero 1.

El cerradero 1.y la leva 2 se hellan montados res-—
pectivamente sobre la éolumna de ia carroceria y la coluuna
de la puerta de modo guz las partec aparecen dispuestas tal
como se ilustrs an las figuras 1 y 2, pudiendo la leva 2 -

ser movide entre una posicidn de apestilluda o desacoplada,
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mostrade en la figura 1, y una posicidn de acopladd, nmostra-
da en la figura 2, en la cual lu cara de apoyo 2a resulta
dispuesta en una poéicidn substancialmente vertical., La leva
2 es forzada hacia su posieidn vertical o posiecidn de acopia—

da por efecto de un resorte arrollado 4, yue se uuestira en

las figuras 5 y 6, y es retenida en la posicién de apesti-

llada, encposicidn a la fuerza desarrollada por el resorte,v

por efecto de unos medios que comprenden una palanca de tra-

“ba o retencidén 5, cuyo funcionamisnto serd descrito detallae-

demente méds adelante.

La parte de cusrpo dél dispogitivo sujetador, o
sea la seccidn principal del mismo, sue estd montaaa en lae
puertu y couprende la leva 2, incluye ungplaca posterior 6,
sobre la cual estd montada de manera giratoria la leva 2,

La palanca 5 estd montade de manersa angularmente mdvible 30—
bre un centro 8a de la cara postefior o0 cara interior de la
placa posterior 6, a la cuai se encuentra unidea por medio de
tornillos o una porcidén moldeada 7 hecha de un material plds-~
tico tal como nildén. La porcidn moldeada 7 presents en su
cara exterior un par de secciones o salientes guiadoras 3 y
9, separadas, extendidaé hacia afuera y entre las cuiales

se define un cenal guiador substancizlmente horizontzl y
adaptado para recibir el cerradero 1 y guiar verticalmente

al nismo durante su contacto con la leva 2.

Las superficies enfrentadas de las salientes guia-

doras 8y 9 tienen sus bordes delanteros de urna forma tal co-

mo para proporcionar una embocadurs en forwa de ewbudo en di-

cho canal, de modo cue cualquier leva desalineacidn vertical de
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la puerta resultard oorregid; g medida que el cerradero 1 es
guiado dentro del canal antes de hacer contacto con la leva
2, Lz superficie interna de la saliente guiadors inferior 9
Presenta un rebafo 1i dentro del cual se aloja una piezs 10
en forma de cufia, empujada por un resorte y gue constituye
un pestillo, Dicha pieza 10 incluye una superficie inclinads
10a que sobresale dentro de dicho cansal para establecer con-
tacto con el cerradero 1 dursnte la operacidn de sujecidn.

La pieza 10 puede deslizarse dentro del rebajo 11
venciendo la fuerza de su resorte, y la disposicidén es tal
que, durante el cierre de la pﬁerta, el contacto entre el ce-
rradero 1 y la pieza 10 en forma de cufia causa.el corrimiento
de éste Ultimo en oposicibén a la fuerza de su resorte. la pa=-
lanca de traba Btvtal como se explicard mdéds adelante, tiene
su extrewo libre peruenentemente en contacto con la pieza 10,

y el movimiento de ésta pieza 10 cmusado por el cerradero 1

. durante la operacidn de sujecién sirve para mover angularmen-

te & la palanca de traba 5 a una posiéidn en la cual la leva
2 resulta soltada, |

La figure 1 ilustras el cerradero 1.y la leva 2 se-
parados entre si, con la leva 2 acercéndose al cerrudero 1 &
medida que la puerta es movida & la posicidn de'cerrada. A
medida que se completa el cierre de la puerta, el cerradero
1 hace contucto con la superficie inclinada 10a de la pieza
lO‘en forua de cufia, y el corrimiento de ésta Yltima sirve
para soltar los medios da traba, de modo gue cusndo el cerra-
dero 1 llega & la posicidn de acoplamiento mostrada en la fi-
gura 2, la leva 2 es pasada a ia posicidén de acoplamiento por

efecto del resorte 4.
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La leva 2 se encuentra alojada dentro de un rebajo

formado en la care inferior de la seccidn o suliente guiadors
superior 8, formando tal rebajo una cubierta para la leva 2,
Cuando la leva 2 ocupa la posicidén de desacoplada, tal cowmo
se muestra en la figura 1, la superficie inferior o cara
activa 2b de la leva 2 se encuentra substancialmente alinea-
da con el borde guperior de dicha cenal guiador, sunque So-
bresele ligeraﬁente porldebajo del mismo, pero cuando ocupsa
la pdsicidn de desacoplada, tal como se muestrs en la figura
2, la'leva 2 ha girado en forms gue su cara de apoyo 2a resul-
ta dispuests en posicidn substanqialmente vertical y en con-
tacto con la cara posterior 1b del cerradero 1. Cuando las
partes ocupan la posicidn devacopladas, el contacto del ce-
rradero 1 con la cara inclinads 10a de la pieza 10 sirve ova-
ra scuiar el cerradero entre la pieze 10 y la cara inferior
de la saliente guisdora 8, y tal efecto de aculizmiento re-
tiene verticelmente & lu puerts cuando lsa mismé ewtd cerra-
da.,

A medids cue penetrs en el cuanal de gula, el cerra—
dero 1 primero hace contacto con la cara'saliente 2b de la
leva 2, y como resultado imparte un leve wovimiento =ngular
6 la leva 2 enosicidn a la fuerva ejercida por el resorte
4., Este movimiento tiene la virtud de reducir la presidn de
rozamiento soportada por los medios de traba, facilitundo de
ésta manera el soltado de los miswmos por efecto del corri-
wiento de la pieza 10 en forme de cuila,

Como resultado de la arriba descrita foruwu de las

porciones de superficie cooperantes del cerradero 1 y la le-
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ve 2, el movimiento angular de la leva 2 haciz su posicidn
de acoplada no puede ser invertido por efecto del movimiento
de apertura de la puerta cusando laé partes nhan lleguzdo a la
posicidn de acoplamiento., Tllo se debe al hecho gque la fuer-
za de reaccidn gque ocurre entre-lés cartes como resultzdo de
cualquier tendencis del movimiento de apertura de la puerta
a generar una condicidn de substanciul auscrncia de monrento
de torsién sobre el centro de rotacién 3 de la leva 2, ade-
més, la disposicidén vertical de la cara de apoyo 8a cuundo

la leva 2 se enfuentra en la posicidn de acoplamiento hace

gie dicha fuerza de reaccidn resulta substancialmente alinea-

da con la direccidén del moviiento de traslacibn de la leva
2 durante la operacidn de sujecidn,

Con particular referenciz o las figuras 3 5y 6, en
las miswas se ilustran medios extsrnos parz soltar el dispo—
sitivo de.sujecién, ¥y con ayuda la leva 2 puede ser girada
jositivamente, venciendo la fuerza ejercida por 21 resorte
4 y en la direccidén para soltar el dispositivo de sujecidn,
comprendiendo éstos medios externos una disposicidn de tirar
y empu jar formada por un botén 14 dispuesto para ser montado
en la caru externa de la puerta, y una manija 15 en forwa de
palanca y dispuesta para ser wontsda por dentro de 1la puerts,
El botdn 14 se exb&ende dentro de una caoLerta 15, la cusl
forma taublen la uwnije externa de la puertu y 8e hwlla mon-
tada en una porcidn 17 doblada hacia arviba desde le pluca
posterior 6. Tl vdstago 15 del botdn 14 tiene su extrewmo
interior provistc con una arandela 19 de forus abarguilla-
da, la cual se halls en contacto con la cara interna de uﬁ

braso 20 que rorue uns sola pieza com l& wnijaz 15.
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El vidstago 18 del botdn 14 presenta unsg porcibn de

apoyo 21, extendlda lateralmente y yue hace contacto con una
295, pieza de mando 22 cusndo el botdn 14 es apretado hacisz aden-
tro. iste brazo o pieza de mando 22 se¢ encuentra asezurado
gobre el extremo interno de un perno 23 de la leva 2 y alre-
dedor del cual se halla arpollado el resorte 4, ¥y en lu adya-
cencia de dicho extremo interno éste perno 23 se aloja en una
300. placa de apoyo 24, El movimiento hacia adentro del véstago
18, ya sea por efecto del botdén 14 o por la manija 16, hace
que 1l& saliente de apoyo 21 entre eix coutacto con la pieza
de mando 22 y cause la rotucién de la leva 2, desde la posi~-
cién de acopladae mostrada en la figura 2 hacia la posicidn
305, de desacoplada, o posicidn de apesgtillada, mostrada en la
figure 1. Al producirse el movimierto de apertursa de la pusr-
ta, la pieza 10 en forma de cufia describe un wovimiento ini-
cial hacia afueres junto con el cerradero 1 ¥ respecto & ia
placa posterior 6, hasta llegar el 1liwite de su recorrido,
310, - llevando consigo & l& palanca de traba 5 que estd acoplada
con la pieza 10 por nmedio de un szliente lateral 25, que
forma une sols pleza con la misnae y gue a través de la por-
cidn moldeade 7 sobresale dentro de un rebajo 26 Torwedo en
la caru de la pieza 10 cue se halla orientada hacia sdentro,
315, La saliente laterul 25 tiene una dimensidn tal raspecto al
rebajo 20 cowo para gue no pueds zoverss respecto & l& ple—
zg 10 ern una dirsccidn paralela & dicho canal guaiador, pero
tiene uns clerte liberted para describir un movimiernto en
direccidén verticel a fin de asegurar que la pieza 10 en for-
320, me de cuila pueda mantener en todo mowento un contacto desli-

zante con la base del rebajo 1l.
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El moviniento de la palanca de retencibn 5 junto con

* la pieza 10 pome & una muesca 27 del borae inferior de tal pa-

lenea 5, tal como se muestra en la figura 4, én contacto con

la parte posterior de un reborde saliente 28 foruado sobre una
placa de leva 29 asegurada al perno 23 inmediatamentc por de-
tréds de la porcidén moldeads 7. En las figuras 3 y 4 108 varios

elementos del dispositivo han 3ido mostrados respectivauente

en las posiciones qu

3 ocupan cuando 1z puerta s¢ halka cerra-

da, con li pelanca de traba 5 en contucto inactivo con una ca-

ra 2% d= forme arcueada presente en la placa 29,

Durente el wmoviwiento inicizl de apertura de la pusp-
ta, luego 42 que la leva 2 ha sido glrade hacia su posicidn ds
dés&coplada, 1z cars plana infefior de la leva ¢ de apoya S0~
bre da superficie saperior.del cerradero 1, de modo que la le—
va 2 es retenida en su posicidén de desacoplada hasta quc la

-

muesca 27 de la palanca 5 entra en contacto con la place de

. leva 29, para de ésa nenera retener a la leva 2 en la condi-

cidn de apestilladsa mientras prosigue el movimiento de apertu-~
ra de la puerta,

E1l botdn 14 estd atravesado por una perfor&cidn lon—
gitudinal, le cual, en el extremo externo del bovdén 14, pre-
senta un ensanchamiento para el montzje de una cerradurs mane—
Jable por medio de una llave (no mostradu), y tal cerrwiura,
al ser manejada con 1li llave causa la rotacidn del vdstago
18 y tambien de la saliente de apoyo 21, de modo que &sta
dltima no toeca & la pieza de mando 22 cuando el botdn 14 es
apretado hacia adentro. Como resultado el botdn 14 describe

un movimiento insctivo, y la puerta no puede ser abierta des-—
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de afuera del vehlculo hasts cue no se emplee nuevamente la

llave para girar el védstago 18 a fin de ponerlo otra vez en

su posicidn activa,

El dispositivo ilustrado aﬁ las figuras 7, 8 y 9
incluye une palanca de traba 5 y otros elementos internos
substancialmente igusles a aguellos descritos con referencia
a la anterior realizacidn, residiendo su principal diferen-—
cia en lo relacionado con la forma de 1la levé 31, la placa
posterior 33 y el cerradero 34. lLa placa posterior 33 estd
hecha de metal estampado y forma unz sola pieza con secciones
de gufa adaptadas pars proveer un canal guiador horizontal,
al igual que en la anterior realizacidn ¥ que tambiepbirve
en éste caso para encerrar la leve 31 y la pieza deslizante 10
en forma de cufia.

La cara inferior 31a de la leva 31 tiene en su bor-
de un escalonamiento 32 adaptado psra provesr un reborde di-
rigido hacia afuera y que se hzlla en contacto con la cara
postefior 348 del cerradero 34 a fin de ofrecer una condicidn
de '"traba de seguridad" gue puede ocurrir en el caso en que
la puerta no es cerrada con fuerza suficiente como pafa pPro-
vocar el acoplamiento completo de las partes. EL contacto
inicial de la leva 31 y el cerradero 34 sirve para hacer
girar la leva 31 & través de una corta distancisa y en la
direccidn de desacoplamiento a medida gue el escalonamiento
32 corre por sobre la superficis superior del cerradero 34
hasta que la leva y el cerradero llegan a una posicidn en
la cual la fuerza del resorte 4 hace girar la leva 31 para

hacerla volver a su posicidn normal de apestillada, gue en

éste momento proporciona la condicidn de traba de seguridad
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tal como se muestra en la figura 8.

Ia continuacidén del movimiento de la puerta en di-
reccidén hacia adentro, sobrepasando la posicidén de traba de
seguridad, causa el corrimiento de la pieza 10 y tambien de
la palanca de traba 5, para de esa mener& soltar la leva 31,
de modo que se llegs finalmente & la posicidén de sujecidn
completea mostradsa en la‘figura 9, de acuerdo con la manera
descrita anteriormeﬁte con referencia a las figuras 1 y 2.

Ei cerradero 34 presenta una care posterior plana
34a, la cual se extiende oblicuamente respecto & la vertical,
tal como se muestra, de modo que el borde superior‘de le mis-
na qﬁe toca la leva 31 tiene substancialmente la miswmz forma
Que la obrrespondiente porcidn del éerradero 1 que entra en
contacto con la leva 2.

In las dos realizaciones iiustradas, la leva y el

cerradero, cuando ocupan la posicidn de acoplados yue se

, muestrz en las figuras 2 y 9, se tocan entre sf en substan-

cialuente el centro de su movimiento angular, o sea en el

centro del movimiento angular de la leva.

SI\TOTA

La Patente de Introduccidn, que se solicita por

10 afios en Espafia, basada en la solicitud de patente ingle-
sa n? 22275/5c y 4353/59, deberéd recaer sobre: "UN ULsPOSI-
TIVO DE SUJECION L3upPniNDIBLE", segin las sigulentes:

REIVIPFPDICACIORNES

18,- Un dispositivo de sujecidn desprendible, que

comprende dos partes entre las cuales ocurre, durante la ope-



racidn de sujecién, un ﬁovimiento angular y de traslacidn, y
uns pieza gue es corrida como resuliacdo de dicho movimiento
de traslacidén e independientemente del contacto de tales par-
tés para caussr dicho movimiento angular por wedio del cual

410, las partes son llevadas & la posicidn de acoplamiento,

22,- Un dispositivo de sujecidn desprendible, de
acuerdo con la reivindicacidén 1, en el cual una de las par-—
tes se halla montada de uenera giratoria alrededor de un eje
dispuesto de meners Fija respecto a dicha pieza y estd adep-

415, tado para describir un movimiento de traslacidn junto con
dste Yltima y en relacidn con la otra parte.

38,~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindica-
cidn 2, en el cual dicha otra parte permanece fija en senti-
do sngular durente la operacidén de sujecién.

420, 42.,~ Un dispoéitivo, de acuerdo con las reivindi-
caciones 2 & 3, en el cual dicha otra parte puede, durante
la operacidén de sujecidn, tocar & dicha pieza y causur el
corrimiento»de ia misma;

58,~ Un dispositivo de acuerdo con cualquiers de

425, las reivindicaciones 2 a 4, en el cual la parte montada de
manefa giratoria tiene la forma de una leva, en tanto que
la otra parte forme uwn fiador para ls2 miswua.

62,~ Un dispositivo, de acuerdo con cualouiera
de las wivindicaciones precéﬁantea, en el cual las partes

430, tienen porciones de superficié cooperentes cuyo contorno
es tal como para gue dicho movimiento enguler no pueda ser
invertido por efecto del movimiento de trauslacidén de una

parte respecto a ls otra en sentido contrario, una vez que
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lag partes han llegado a dicha posicibn de scoplamiento, de-

bido & la fuersza de reaccidbn que se produce entre las purtes
com¢e resultado de cuaiquier tendencia de dicho moviwmiento de
traslacidén de sentido contrario ha hacer apuarecer una condi-
cidn de amusencia substancial de momento de torsidn elrededor
de dicho eje de movimiento angular.

T7.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindicaciébn
€, én el cual dichs fuerza de reaccidén se encuentra substan-—
ciglmernte alineada con la direccidér de dicho movimiento de

traslecién.

8.~ Un dispositivo de acuerdo con cualquierz de las
reivindicaciones 2 a 7, en ol cuzl la parte montada de maners
giratoria puede ser giradsa pOSitiVamente, venciendo la fuerza
de un resorte v 0tro wmedio similar y en el sentido para sol-
tar los medios de sujecidn, con ayuds de medios externos.

9,~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindiceacidn

8, en el cual se proveen medios de traba adaptados pars man-

"tener a la parte montada de manera giratoria "apestilladal,

en una posicidn angular de desecoplawmiento, sirviendo el co=-
rrimiento de dicha pieze que ocurre durante dicho movimiento
de traslacidén para soltar dichos medios de traba.

10.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindicecidn
2, en el cual el contacto inicial de las partes sirve para
provocar un peguefio grado de movimicnto angular ds las mismas
en la direccidn de deseacoplamiento.

1l.- Un dispogitivo de acuerdo con cualyulera de lag
reivindicaciones precedentes, en el cual dicho wovimiento

engular sélo ccurre luego de naber terminado substancizluen-
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te la poreidn efectiva de dicho movimiento de traslacidn.

12.- Un dispositivo de acuerdo con cualcuiersz de
las reivindicaciones 1 a 10, en el cual aicho movimiento
anguley toma lugar durante la porcidn efectiva de dicho mo-
vimiento de traslacibén, de modo gue el contacto temprano
de las pertes toms: lugar algo antes gue las mismas lleguen
8 la posicién de scoplawmiento.

| 13.- Un dispositivo, de acuerdo con la reivindica-
cidén 12, en el cual dicho contacto-tamprano sirve inicialuen-
te osara poner a otra porcidén de superficie de ia parte monta-
da de manera giratoris en una posicidén de acoplamiento respec-
to a dicha porcidn de superficie de la otra parte, para obte-
ner es{ une condicién de "trebe de ssguridad". |

14.- Un diSpositiVQ de acuerdo con la reivindica-
cidén 13, en el cual el contacto inicial de las partes sirve
para causar la rotacidn, a través de una distancia corta,
de la parte montada de menera giratoria en la direccidén de
desacoplamiento, hasta que las partes llegan & una posicidén
relativé en lg cual los mediqs de resorte mueven a la narte
montada de maners giratoria para hacerla wmolver a su posicidn
normal de apestillada, a fin due ponga a las partes en la po-
sicién de traba de seguridad.

15.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindica-
cibn 14, en el cual el corrimiento de dicha piexs s6lo co-
mienza luego que e ha pasado lu posicidn de trabs de seguri.
dad,

16.- Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de

las reivindicaciones 2 & 1%, en el cual dicha pleza towa la
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forma de una cufia empujada por un resorte y que estd adaptads

parz restringir el.movimiento de la parte montada de manerea
giratoria, cuando la misma ocupa dicha posicidén de acopla-
miento, en una direceidn transversal respecto a la direccidn
de dicho movimiento de traslacidn.

17.- Un disPositivo de acuerdo con cualqguiers de
las reivindicaciones 2 a 16, en el cual la parte montadu de
manera giratoria tiene una forma substancialuente seme jante
a un segumento de clrculo yue se halla corrido respecto & di-
cho eje geométrico.
| 18.- Un dispositivo de acuerdo con cuélquiera de
lag reivindicaciones 6 a 17, en el cual las partes, cusndo
oéupan dicha posicidén de acoplawiento, se tocan entre si
substanciclmente en el centro de aicho movimiento angular.

19.~ Un dispositivo de= zcuerdo con cualquiera de

las reivindicaciounes 2 & 18, en el cual e proveen medios

de guia adeptsdos para foruar un cansl guiador con cuya ayu-

da las partes son ambas'llévadasvhacia diche posicidr de aco~
plauiento durante la operacidn de sujecioﬁ..

20,- Un dispositivo de wecuerdo con cualguiers de
lasg reivindicacibnes 2y 19, en 21 cual los medios d¢ gula
estén fijos respecto a la parte montada de manera giratoria
y acompaflan el movimiento de trasldcidn de la wisua,

2l.,~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindica-
cidn 20, en el cuwl dichos wmedios de gula obrun a manera de
eublerta parcial pars lo parte montacs de maners giratoriu,

ROl
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Segin cueds sustencialmente descrito en la presente
wemoria desecriptiva, que consta de veinte hojas, escritas a
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liadrid, 25 de Enero de 1960
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