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PATENTE DE INTRODUCCION

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
S o b r e  :

" UN DISPOSITIVO DE SUJECION JEsPHERDIBLE "

Solicitante: WILMOT-BREEDEN LIMITED, de nacionalidad inglesa, 
domiciliada en Amington Road, BimíINGRAM, 25, 
Inglaterra.

El presente invento se relaciona con dispositivos 
sujetadores desprendibleQ más especialmente para puertas, del 
tipo que comprende dos partes entre las cuales ocurren duran­
te la operación de sujeción, un movimiento angular y de tras­
lación destinado a poner a las partes en una posición de aco­
plamiento.



Hasta la fecha se ha acostumbrado disponer las dos 
partes de tales dispositivos sujetadores en forma que entren 
en contacto mientras una describe su movimiento de traslación

10. respecto a la otra y antes que se produzca la citada posición 
de acoplamiento y en forma que el movimiento angular resulta 
directamente de tal contacto. Esta clase de disposición com­
plica la formación de.las partes, las cuales requieren super­
ficies de contacto adicionales a aquellas que se tocan entre 

15. si cuando las partes son acopladas, y.tiende a aumentar el
ancho total del dispositivo sujetador en la dirección de di­
cho movimiento de traslación de una pieza respecto a la cara. 
Esta dimensión del ancho es de suma importancia en el caso 
de cerraduras para puertas de vehículos, ya que en el caso 

20. de muchos vehículos existe actualmente la tendencia de usar 
columnas más estrechas para la construcción de la puerta 
y del armazón de la carrocería.

La finalidad del presente invento es la de pro- 
* veer un dispositivo sujetador del tipo antedicho en el cual 

25. dicho movimiento angular de una parte respecto a la otra no 
es causado por el contacto inicial de las partes, y como re­
sultado de tal disposición las partes citadas pueden ser he­
chas fácilmente de un ancho relativamente reducido en la di­
rección en que ocurre dicho movimiento de traslación.

30. „ De acuerdo con el invento, un dispositivo sujeta­
dor desprendióle comprende dos partes entre las cuales ocu­
rre, durante la operación de sujeción, un movimiento angu­
lar y de traslación, y una pieza que es corrida como resul­
tado de dicho movimiento de traslación e independientemente
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35. del contacto las partes para causar el movimiento angular por 
medio del cual las partes son llevadas a la posición de aco­
plamiento.

Una de las partes ee halla preferiblemente montada 
de manera giratoria alrededor de un eje dispuesto de manera 

40. fija respecto a dicha pieza, y está adaptada para describir 
un movimiento de traslación junto con ésta última y respecto 
a la otra parte, permaneciendo ésta última fija en sentido 
angular durante la operación de sujeción. Esta otra parte pue­
de por sí misma tocar a dicha pieza y causar el corrimiento 

45. de la misma durante la operación de sujeción.
La parte montada de manera giratoria tiene preferid 

blemente la forma de una leva, en tanto que la otra parte for­
ma un pestillo o fiador para la misma, y, tal como ya se ha 
propuesto en la materia, las partes incluyen preferiblemente 

50. porciones de superficie cooperantes, cuyo contorno es tal co­
mo para que dicho movimiento angular relativa no pueda ser 

' invertido por efecto del movimiento de traslación de una par­
te respecto a la otra en sentido contrario, una vez que las 
partes han llagado a dicha posición de acoplamiento relativo, 

55. debido a la fuerza de reacción que se produce entre las partes 
como resultado de cualquier tendencia de dicho movimiento de 
traslación de sentido contrario a generar una condición de 
ausencia substancial de momento de torsión alrededor de di­
cho eje de movimiento angular. Como agregado, tal como ocu- 

60. rre en otros dispositivos de sujeción ya propuestos en la 
materia, dicha fuerza de reacción puede convenientemente 
ser alineada de modo substancial con la dirección de dicho 
movimiento de traslación.



La parte montada de manera giratoria puede ser gi- 
6$. rada positivamente, venciendo la fuerza de un resorte u otro 

medio similar, y en el sentido para soltar los medios de su­
jeción, con ayuda de medios externos. El dispositivo se halla 
además provisto preferiblemente con medios de traba adaptados 
para retener a ésta parte fijada en una posición angular de 

YO. desacoplamiento, que permite que una parte sea separada de 
la otra, y que las partes sean luego nuevamente acopladas 
entre si. En el caso de ésta construcción la pieza citada 
funciona a la manera de un pestillo, y el corrimiento de la 
misma causado por el movimiento de traslación de dichas par- 

75* tes sirve para soltar los medios de traba, luego de lo cual 
la parte montada de manera giratoria, bajo el efecto del re­
sorte u otro medio similar, es girada hacia su posición de 
acoplamiento. 3i bien el soltado de los medios de traba no 
depende del contacto inicial establecido entre las partes,

80. la disposición puede ser tal como para que el contacto ini- 
- cial ocurra y sirva para provocar un leve grado de movimiento 
angular de las partes en la dirección de desacoplamiento. Tal 
movimiento angular tiende a soltar los medios destraba, de mo­
do que el soltado total de los mismos demanda una menor fuer- 

85. za de la pieza que funciona como pestillo.
Cuando las partes se hallan construidas en forma que 

la fuerza de reacción producida entre ellas, resultante de 
cualquier tendencia a un movimiento de traslación de sentido 
contrario, genera una condición de ausencia substancial de 

90. momento de torsión alrededor de dicho eje de movimiento angu­
lar, una de las partes puede tomar la forma de un simple fia-



95.

100.

105,.

110.

115.

dor, tal como ya ate conoce en la materia.
La disposición puede ser tal como para que el mo­

vimiento angular relativo no ocurra hasta substancialmente 
la terminación de la porción activa del movimiento de tras­
lación de una parte respecto a la otra, es decir, justo antes 
del comienzo de cualquier exceso de recorrido de las partes 
ocurrido durante la operación de acoplamiento. Como alterna­
tiva, el movimiento angular puede ocurrir durante dicha por­
ción activa del movimiento de traslación, de modo que el con­
tacto temprano de las partes toma lugar algo antes que las 
mismas lleguen a la posición de acoplamiento.

Tal contacto temprano puede servir inicialmente 
Para poner a otra porción de superficie de la parte montada 
de manera giratoria, en una posición de acoplamiento respecto 
a dicha porción de superficie de la otra, parte, para obtener- 
de esa manera una condición de "traba de seguridad" que pue­
de ocurrir ai una puerta equipada con el presente dispositi­
vo no es golpeada con fuerza suficiente como para provocar 
el acoplamiento completo de las partes.

Si se desea, el contacto inicial de las partes 
puede servir para girar a la parte montada de manera gira­
toria a través de una corta distancia y en la dirección de 
desacoplamiento, hasta que las partes llegan a una posición 
relativa en la cual los medios de resorte mueven a la parte 
montada de manera giratoria para hacerla volver a su posi­
ción normal de apestillada, y poner a las partes en la po­
sición de traba de seguridad. Con una disposición de ésta 
clase los medios de traba no requieren ser manejados para'



120.

125.

130.

135.

140.

145.

la obtención de la traba de seguridad, y la construcción pue­
de ser tal como para cualquier corrimiento de la pieza de pes­
tillo pueda tomar lugar sólo luego de que se ha pasado la po­
sición de traba de seguridad.

La parte montada de manera giratoria,comprende pre­
feriblemente una leva substancialmente semejante a un sector 
de circulo, desviada respecto a su eje de rotación, y tenien­
do una cara de leva que establece un contacto inicial con la 
otra parte, y una cara adyacente de apoyo que entre en con­
tacto de acoplamiento con dicha otra parte cuando las partes 
llegan a dicha posición de acoplamiento.

El Invento será a continuación descrito con referen­
cia a los dibujos adjuntos, que a manera- de ejemplo ilustyan 
dos formas de dispositivos sujetadores para vehículos automo­
tores y construidos de acuerdo con el invento. En dichos di­
bujos:

Las figuras 1 y 2 ilustran de manera esquemática 
las etapas progresivas por las cuales pasa una parte angu­
larmente movible, del más simple de los dos dispositivos su­
jetadores, para entrar en contacto con una parte Cija, duran­
te el movimiento de cierre de la puerta del vehículo.

L$d*igura 3 es una vista delantera generalmente si­
milar a las vistas de las figuras 1 y 2, pero ilustrando tam­
bién los medios manuales o manija para soltar el dispositivo 
sujetador.

La figura 4 es una vista posterior que ilustra de­
talles de elementos internos del dispositivo sujetador.

La figura 5 es la vista de un corte trazado sobre 
la linea V-V de la figura 4.



150.

155.

160.

165.

170.

175.
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La figura 6 es la vista de un corte trazado sobre 
la linea VI-VI de la figura 3.

Las figuras 7, 8 y 9 ilustran, de manera similar 
a la de las anteriores figuras 1 y 2, las etapas progresivas 
de contacto que toman lugar durante el movimiento de cierre 
de la puerta del vehículo en el caso del otro de los dispo­
sitivos sujetadores.

Con referencia a las figuras 1 y 2 de los dibujos, 
el dispositivo sujetador ilustrado esquemáticamente en las 
mismas comprende la parte fija o cerradero 1 con la forma 
de un bloque que tiene un extremo externo redondeado la y. 
un extremo interno Ib, el cual presenta un rebajo poco pro­
fundo adaptado para proveer en sus bordes superior e infe­
rior aristas salientes pero redondeadas, y la parte movible
angularmente que provee un sujetador o leva 2. Cuando el dis­
positivo se encuentra instalado en un vehículo, el cerradero 
1 está asegurado a una columna de la carrocería del vehículo, 
en tanto que la leva 2 está asegurada a la columna de la puer­
ta correspondiente. La leva 2 puede describir un movimiento 
angular respecto a un centro 3, fijo respecto a la columna 
de la carrocería, y tiene la forma de un segmento corrido 
respecto al centro 3, proveyendo la forma de segmento una 
cara de apoyo 2a, la cual, cuando el dispositivo sujetador 
está en la posición que se ilustra en la figura 2, entra en 
contacto de traba con el cerradero 1.

El cerradero 1 y la leva 2 se hallan montados res­
pectivamente sobre la columna de la carrocería y la columna 
de la puerta de modo que las partes aparecen dispuestas tal 
como se ilustra en las figuras 1 y 2, pudiendo la leva 2 
ser movida entre una posición de apestillada o desacoplada,
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mostrada en la figura 1, y una posición de acoplada, mostra- 
180. da en la figura 2, en la cual la cara de apoyo 2a resulta

dispuesta en una posición substancialmente vertical. La leva 
2 es forzada hacia su posición vertical o posición de acopla­
da por efecto de un resorte arrollado 4, que ae muestra en 
las figuras 5 y 6, y es retenida en la posición de apesti- 

185. liada, en(posición a la fuerza desarrollada por el resorte, 
por efecto de unos medios que comprenden una palanca de tra­
ba o retención 5, cuyo funcionamiento será descrito detalla­
damente más adelante.

La parte de cuerpo del dispositivo sujetador, o 
190. sea la sección principal del mismo, que está montaaa en la 

puerta y comprende la leva 2, incluye un^tlaca posterior 6, 
sobre la cual está montada de manera giratoria la leva 2.
La palanca 5 está montada de manera angularmente movible so­
bre un centro 9a de la cara posterior o cara interior de la 

195. placa posterior 6, a la cual se encuentra unida por medio de 
tomillos o una porción moldeada 7 hecha de un material plás­
tico tal como nilón. La porción moldeada 7 presenta en su 
cara exterior un par de secciones o salientes guiadoras 8 y 
9, separadas, extendidas hacia afuera y entre las cuales 

200. se define un canal guiador substancialmente horizontal y
adaptado para recibir el cerradero 1 y guiar verticalmente 
al mismo durante su contacto con la leva 2.

Las superficies enfrentadas de las salientes guia­
doras o y 9 tienen sus bordes delanteros de una forma tal co- 

2D5. mo para proporcionar una embocadura en forma de embudo en di­
cho canal, de modo que cualquier leva desalineación vertical de



210.

215.

220.

225.

230.

la puerta resultará corregida a medida que el cerradero 1 es 
guiado dentro del canal antes de hacer contacto con la leva 
2. La superficie interna de la saliente guiadora inferior 9 
presenta un rebabo 11 dentro del cual se aloja una pieza 10 
en forma de cuña, empujada por un resorte y que constituye 
un pestillo. Dicha pieza 10 incluye una superficie inclinada 
10a que sobresale dentro de dicho canal para establecer con­
tacto con el cerradero 1 durante la operación de sujeción.

La pieza 10 puede deslizarse dentro del rebajo 11 
venciendo la fuerza de su resorte, y la disposición es tal 
que, durante el cierre de la puerta, el contacto entre el ce­
rradero 1 y la pieza 10 en forma de cuña causa el corrimiento 
de éste último en oposición a la fuerza de su resorte. La pa­
lanca de traba 5, tal como se explicará más adelante, tiene 
su extremo libre permanentemente en contacto con la pieza 10, 
y el movimiento de ésta pieza 10 causado por el cerradero 1 
.durante la operación de sujeción sirve para mover angularmen­
te a la palanca, de traba 5 a una posición en la cual la leva 
2 resulta soltada.

La figura 1 ilustra el cerradero 1 y la leva 2 se­
parados entre si, con la leva 2 acercándose al cerradero 1 a 
medida que la puerta es movida a la posición de cerrada. A 
medida que se completa el cierre de la puerta, el cerradero 
1 hace contacto con la superficie inclinada 10a de la pieza 
10 en forma de cuna, y el corrimiento de ésta última sirve 
para soltar los medios de traba, de modo que cuando el cerra­
dero 1 llega a la posición de acoplamiento mostrada en la fi­
gura 2, la leva 2 es pasada a la posición de acoplamiento por 
efecto del resorte 4. .235.



240.

245.

250.

. ^  Q Q A
La leva 2 se encuentra alojada dentro de un rebajo

formado en la cara inferior de la sección o saliente guiadora 
superior 8, formando tal rebajo una cubierta para la leva 2, 
Cuando la leva 2 ocupa la posición de desacoplada, tal como 
se muestra en la figura 1, la superficie inferior o cara 
activa 2b de la leva 2 se encuentra substancialmente alinea­
da con el borde superior de dicha canal guiador, aunque so­
bresale ligeramente por debajo del mismo, pero cuando ocupa
la posición de desacoplada, tal como se muestra en la figura 
2, la leva 2 ha girado en forma que su cara de apoyo 2a resul­
ta dispuesta en posición substancialmente vertical y en con­
tacto con la cara posterior Ib del cerradero 1. Cuando las 
partes ocupan la posición de acopladas, el contacto del ce­
rradero 1 con la cara inclinada 10a de la pieza 10 sirve pa­
ra acunar el cerradero entre la pieza 10 y la cara inferior 
de la saliente guiadora 8, y tal efecto de acusamiento re­
tiene verticalmente a la. puerta cuando la misma está cerra-
da.

A medida que penetra en el canal de guía, el cerra- 
255. dero 1 primero hace contacto con la cara saliente 2b de la 

leva 2, y como resultado imparte un leve movimiento angular 
a la leva 2 en oposición a la fuerza ejercida por el resorte 
4. Este movimiento tiene la virtud de reducir la presión de 
rozamiento soportada por los medios de traba, facilitando de 

260. ásta manera el soltado de los mismos por efecto del corri­
miento de la pieza. 10 en forma de cuña.

Como resultado de la arriba descrita forma de las 
porciones de superficie cooperantes del cerradero 1 y la le-



11 -

265.

270 .

275.

280.

285.

290.

va 2, el movimiento angular de la leva 2 hacia su posición 
de acoplada no puede ser invertido por efecto del movimiento 
de apartura de la puerta cuando las partes han llegado a la 
posición de acoplamiento. Ello se debe al hecho que la fuer­
za de reacción que ocurre entre las partes como resultado de 
cualquier tendencia del movimiento de apertura de la puerta 
a generar una condición de substancial ausencia de momento 
de torsión sobre el centro de rotación 3 de la leva 2. Ade­
más, la disposición vertical de la cara de apoyo 8a cuando 
la leva 2 se encuentra en la posición de acoplamiento hace 
qie dicha fuerza de reacción resulta substancialmente alinea­
da con la dirección del movimiento de traslación de la leva 
2 durante la operación de sujeción.

Con particular referencia a las figuras 3 y 6, en 
las. mismas se ilustran medios externos para soltar el dispo­
sitivo de sujeción, y con ayuda la leva 2 puede ser girada 
positivamente, venciendo la fuerza ejercida por el resorte 
4 y en la dirección para soltar el dispositivo de sujeción, 
comprendiendo éstos medios externos una disposición de tirar 
y empujar formada por un botón 14 dispuesto para ser montado 
en la cara externa de la puerta, y una manija 15 en forma de 
palanca y dispuesta para ser montada por dentro de 'la puerta. 
El botón 14 se extiende dentro de una cubierta 16, la cual 
forma también la manija externa de la puerta y se halla mon­
tada en una porción 17 doblada hacia arriba desde la placa 
posterior 6. El vástago 15 del botón 14 tiene su extremo 
interior provisto con una arandela 19 de forma abarquilla­
da, la cual se halla en contacto con la cara interna de un 
brazo 20 que forma una sola pieza con la manija 15.



295.

300.

305.

310.

315.

320.

El vástago 18 del botón 14 presenta una porción de 
apoyo 21, extendida lateralmente y que hace contacto con una 
pieza de mando 22 cuando el botón 14 es apretado hacia aden­
tro. Este brazo o pieza de mando 22 se encuentra asegurado 
sobre el extremo interno de un perno 23 de la leva 2 y alre­
dedor del cual se halla arrollado el resorte 4, y en la adya­
cencia de dicho extremo interno éste perno 23 se aloja en una 
placa de apoyo 24. El movimiento hacia adentro del vástago 
18, ya sea por efecto del botón 14 o por la manija 15, hace 
que la saliente de apoyo 21 entre en contacto con la pieza 
de mando 22 y cause la rotación de la leva 2, desde la posi­
ción de acoplada mostrada en la figura 2 hacia la posición 
de desacoplada, o posición de apestillada, mostrada en la 
figura 1. Al producirse el movimiento de apertura de la puer­
ta, la pieza 10 en forma de cuña describe un movimiento ini­
cial hacia afuera junto con el cerradero 1 y respecto a la 
placa posterior 6, hasta llegar el límite de su recorrido,

- llevando consigo a la palanca de traba 5 que está acoplada 
con la pieza 10 por medio de un saliente lateral 25, que 
forma una sola pieza con la misma y que a través de la por­
ción moldeada 7 sobresale dentro de un rebajo 26 formado en 
la oara de la pieza 10 que se halla orientada hacia adentro*. 
La saliente lateral 25 tiene una dimensión tal respecto al 
rebajo 26 como para que no pueda moverse respecto a la pie­
za 10 en una dirección paralela a dicho canal guiador, pero 
tiene una cierta libertad para describir un movimiento en 
dirección vertical a fin de asegurar que la pieza 10 en for­
ma de cuna pueda mantener en todo momento un contacto desli­
zante con. la base del rebajo 11.



325.

330.

335.

340.

345.

El movimiento de la palanca de retención 5 junto con 
la pieza 10 pone a una muesca 27 del borde inferior de tal pa­
lanca 5, tal como se muestra en la figura. 4, en contacto con 
la parte posterior de un reborde saliente 28 formado sobre una 
placa de leva 29 asegurada al perno 23 inmediatamente por de­
trás de la porción moldeada 7. En las figuras 3 y 4 los varios 
elementos del dispositivo han oído mostrados respectivamente 
en las posiciones que ocupan cuando la puerta se halla cerra­
da, con la palanca de traba 5 en contacto inactivo con una ca­
ra 29a de forma arqueada presente en la placa 29.

Durante el movimiento inicial de apertura de, la puer­
ta, luego de que la leva 2 ha sido girada hacia su posición de 
desacoplada, la cara plana Inferior de la leva 2 se apoya so­
bre la superficie superior del cerradero 1, de modo que la le­
va 2 es retenida en su posición de desacoplada hasta que la 
muesca 27 de la palanca 5 entra en contacto con la placa de 

.leva 29, para de ésa manera retener a la leva 2 en la condi­
ción de apestillada mientras prosigue el movimiento de apertu­
ra de la puerta.

El botón 14 está atravesado por una perforación lon­
gitudinal, la cual, en el extremo externo del botón 14, pre­
senta un ensanchamiento para el montaje de una cerradura mane­
jable por medio de una llave (no mostrada), y tal cerradura, 
al ser manejada con la llave causa la rotación del vástago 
13 y también de la saliente de apoyo 21, de modo que ésta 
dltima no toca a la pieza de mando 22 cuando el botón 14 es 
apretado hacia adentro. Como resultado el botón 14 describe 
un movimiento inactivo, y la puerta no puede ser abierta des-
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350.

355.

360.

365.

370.

375.

A K  9 4

de afuera del vehículo hasta que no se emplee nuevamente la
llave para girar el vástago 18 a fin de ponerlo otra vez en 
su posición activa.

Él dispositivo ilustrado en las figuras 7, 8 y 9 
incluye una palanca de traba 5 y otros elementos internos 
substancialmente iguales a aquellos descritos con referencia 
a la anterior realización, residiendo su principal diferen­
cia en lo relacionado con la forma de la leva 31, la placa 
posterior 33 y el cerradero 34. La placa posterior 33 está 
hecha de metal estampado y forma una sola pieza con secciones 
de guía adaptadas para proveer un canal guiador horizontal, 
al igual que en la anterior realización y que tambiep^irve 
en éste caso para encerrar la leva 31 y la pieza deslizante 10 
en forma de cuña.

La cara inferior 31a de la leva 31 tiene en su bor­
de un escalonamiento 32 adaptado para proveer un reborde di­
rigido hacia afuera y que se halla en contacto con la cara 
posterior 34a del cerradero 34 a fin' de ofrecer una condición 
de "traba de seguridad" que puede ocurrir en el caso en que 
la puerta no es cerrada con fuerza suficiente como para pro­
vocar el acoplamiento completo de las partes. El contacto 
inicial de la leva 31 y el cerradero 34 sirve para hacer
girar la leva 31 & través de una corta distancia y en la 
dirección de desacoplamiento a medida que el escalonamiento 
32 corre por sobre la superficie superior del cerradero 34 
hasta que la leva y el cerradero llegan a una posición en 
la cual la fuerza del resorte 4 hace girar la leva 31 para 
hacerla volver a su posición normal de apestillada, que en 
éste momento proporciona la condición de traba de seguridad
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385.

390.

395.

400.

405.

tal como se muestra en la figura 8.
La continuación del movimiento de la puerta en di­

rección hacia adentro, sobrepasando la posición de traba de 
seguridad, causa el corrimiento de la pieza 10 y también de 
la palanca de traba 5, para de esa manera soltar la leva 31, 
de modo que se llega finalmente a la posición de sujeción 
completa mostrada en la figura 9, de acuerdo con la manera 
descrita anteriormente con referencia a las figuras 1 y 2.

El cerradero 34 presenta una cara posterior plana 
34a, la cual se extiende oblicuamente respecto a la vertical, 
tal como se muestra, de modo que el borde superior de la mis­
ma que toca la leva 31 tiene substancialmente la misma forma 
que la correspondiente porción del cerradero 1 que entra en 
contacto con la leva 2.

En las dos realizaciones ilustradas, la leva y el
cerradero, cuando ocupan la posición de acoplados que se 

. muestra en las figuras 2 y 9, se tocan entre sí en substan­
cialmente el centro de su movimiento angular, o sea en el 
centro del movimiento angular de la leva.

N 0 . T___á
La Patente de Introducción, que se solicita por 

10 años en España, basada en la solicitud de patente ingle­
sa nS 22275/50 y 4353/59, deberá recaer sobre: "UN DISPOSI­
TIVO DE SUJECION USdPRENDIBLE", según las siguientes:

R E I V I F D I C n 0.1 0 N E S

1 3 . -  Un dispositivo de sujeción desprendible, que 
comprende dos partes entre las cuales ocurre, durante la ope-



410.

415.

420.

425.

430.

ración de sujeción, un movimiento angular y de traslación, y < 
una pieza que es corrida como resultado de dicho movimiento 
de traslación e independientemente del contacto de tales par­
tas para causar dicho movimiento angular por medio del cual 
las partes son llevadas a la posición de acoplamiento.

2§.- Un dispositivo de sujeción desprendióle, de 
acuerdo con la reivindicación 1, en el cual una de las par­
tes se halla montada de manera giratoria alrededor de un eje 
dispuesto de manera fija respecto a dicha pieza y está adap­
tado para describir un movimiento de traslación junto con 
ésta última y en relación con la otra parte.

33.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindica­
ción 2, en el cual dicha otra parte permanece fija en senti­
do angular durante la operación de sujeción.

4-.- Un dispositivo, de acuerdo con las reivindi­
caciones 2 ó 3, en el cual dicha otra parte puede, durante 
lQ, operación de sujeción, tocar a dicha pieza y causar el 
corrimiento de la misma.

53.- Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de 
las reivindicaciones 2 a 4, en el cual la parte montada de 
manera giratoria tiene la forma de una leva, en tanto que 
la otra parte forma, un fiador para la. misma.

$á,- Un dispositivo, de acuerdo con cualquiera 
de las,ráviudi cae i cues precedentes, en el cual las partes 
tienen porciones de superficie cooperantes cuyo contorno 
es tal'como para que dicho movimiento angular no pueda ser 
invertido por efecto del movimiento de traslación de una 
parte respecto a la otra en sentido contrario, una vez que



435.

440.

445.

450.

455.

460.

las partes han llegado a dicha posición de acoplamiento, de­
bido a la fuerza de reacción que se produce entre las partes 
como resultado de cualquier tendencia de dicho movimiento de 
traslación de sentido contrario ha hacer aparecer una condi­
ción de ausencia substancial de momento de torsión alrededor 
de dicho eje de movimiento angular.

7. - Un dispositivo de acuerdo con la reivindicación 
6, en el cual dicha fuerza de reacción se encuentra substan­
cialmente alineada con la dirección de dicho movimiento de 
traslación.

8. - Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de las 
reivindicaciones 2 a 7, en el cual la parte montada de manera 
giratoria puede ser girada positivamente, venciendo la fuerza 
de un resorte u otro medio similar y en el sentido para sol­
tar los medios de sujeción, con ayuda de medios externos.

9. - Un dispositivo de acuerdo con la reivindicación 
0, en el cual se proveen medios de traba adaptados para man-
' tener a la parte montada de ¿tañera giratoria "apestillada", 
en una posición angular de áesacoplamiento, sirviendo el co­
rrimiento de dicha pieza que ocurre durante dicho movimiento 
de traslación para soltar dichos medios de traba.

10. - Un dispositivo de acuerdo con la reivindicación 
9, en el cual el contacto inicial de las partes sirve para 
provocar un pequeño grado de movimiento angular de las mismas 
en la dirección de desacoplamiento.

11. - Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de las 
reivindicaciones precedentes, en el cual dicho movimiento 
angular sólo ocurre luego de haber terminado substancialmen-



te la porción efectiva de dicho movimiento de traslación.
12. - Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de 

las reivindicaciones 1 a 10, en el cual dicho movimiento
465. angular toma lugar durante la porción efectiva de dicho mo­

vimiento de traslación, de modo que el contacto temprano 
de las partes toma lugar algo antes que las mismas lleguen 
a la posición de acoplamiento.

13. - Un dispositivo, de acuerdo con la reivindica­
d o .  ción 12, en el cual dicho contacto temprano sirve inicialmen­

te oara poner a otra porción de superficie de la parte monta­
da de manera giratoria en una posición de acoplamiento respec­
to a dicha porción de superficie de la otra parte, para obte­
ner así una condición de "traba de seguridad".

14. - Un dispositivo de acuerdo con la reivindica­
ción 13, en el cual el contacto inicial de las partes sirve 
para causar la rotación, a través de una distancia corta,

 ̂ de la parte montada de manera giratoria en la dirección de 
desacoplamiento, hasta que las partes llegan a una posición 

480. relativa en la cual los medios de resorte mueven a la parte
montada de manera giratoria para hacerla molver a su posición 
normal de apestillada, a fin ponga a las partes en la po­
sición de traba de seguridad.

15. - Un dispositivo de acuerdo con la reivindica- 
485. ción 14, en el cual el corrimiento de dicha pieza sólo co­

mienza luego que se ha pasado la, posición de traba de seguri­
dad.

16. - Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de 
las reivindicaciones 2 a 15, en el cua,l dicha pieza toma la
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490. forma de una cuña empujada por un resorte y que está adaptada 
para restringir el movimiento de la parte montada de manera 
giratoria, cuando la misma ocupa dicha posición de acopla­
miento, en una dirección transversal respecto a la dirección 
de dicho movimiento de traslación.

495. 17.- Un dispositivo de acuerdo con cualquiera, de
las reivindicaciones 2 a 16, en el cual la parte montada de 
manera giratoria tiene una forma suhstancialmente semejante 
a un segmento de círoulo que se halla corrido respecto a di­
cho eje geométrico.

500. 18.- Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de
las reivindicaciones 6 a 17, en el cual las partes, cuando 
ocupan dicha posición de acoplamiento, se tocan entre si 
substancialmente en el centro de dicho movimiento angular.

19. - Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de
50^  las reivindicaciones 2 a 18, en el cual se proveen medios

.de guia adaptados para formar un canal guiador con cuya ayu­
da las partes son ambas llevadas hacía dicna posición de aco­
plamiento durante la operación de sujeción.,

20. - Un dispositivo de acuerdo con cualquiera de
510. . las reivindicaciones 2 y 19, en el cual los medios de guía

están fijos respecto a la parte montada de manera giratoria 
y acompañan el movimiento de traslación de la misma.

21. - Un dispositivo de acuerdo con la reivindica­
ción 20, en el cual dichos medios de guia obran a manera de

515. aubierta parcial para la parte montada de manera giratoria.
"Ud .cl̂ hOElTIvO DE ,jUJEClGi<: DEEfhELDIBbE''.2 2 . -



Segdn queda sus tañe ialment e descrito en la presente 

memoria descriptiva, que consta de veinte hojas, escritas a 

máquina por una sola oara y dibujos.

Madrid, 26 de Enero de 1960
' V/ILM0T-BR3EDER LIMITED
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