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MEMORIA DESCRIPTIVA 2

El presente modelo de u t i l i d a d  se r e f i e r e

a un mecanismo para b a lan za s ,  que es u t i l i z a b l e  con

ba lanzas  que t ienen v a r i a s  a p l i c a c io n e s ,  entre

la s  que cabe c i t a r  como importante l a  de pesa -bebés ,

de p r e fe r e n c ia  niños c r iados  en incubadora .

El mecanismo en cuest ión  se distingué*.cqn .

ven ta ja  de o tras  r e a l i z a c i o n e s  porque es de unp..**....
gran p rec is ión  a base de una c o n s t i tu c ió n  muy simple

w * *
por lo que en e l  mismo se ha reduc ido  c o n s id e ra b le ­

mente l a  tendencia a l a s  a v e r í a s  y es de obtención
** *.* * *

in d u s t r ia l  económica. * ***

Esencialmente, e l  mecanismo para ba láp^as

se t r a t a  se c a r a c t e r i z a  por e l  hecho de compreBd^T

un brazo v e r t i c a l  de cuyo extremo i n f e r i o r  per&id**

e l  elemento receptor  de l  peso, cuyo brazo por.<&u.
.  *  *

zona su pe r io r  se r e l a c io n a  a rt icu ladam ente  con . .^  

una c rem a l le ra  que engrana con un piñón s o l i d a r i ó  

de un e je  g i r a t o r i o  en una p laca  soporte  a lo j a d a  

en l a  c a ja  p ro v is t a  de l a  e s f e r a ,  a cuyo e je  e s tá  

unida radialmente l a  agu ja  in d ic ad o ra  de l a  pesada  

en la s  d iv i s io n e s  de l a  e s f e r a ,  cuyo brazo presenta  

superiormente dos ramas l a t e r a l e s  a l a s  que están  

unidos sendos muelles mediante l o s  que dicho brazo  

está  suspendido de l a  parte  s u p e r io r  de l a  p laca  

soporte .

También es c a r a c t e r í s t i c o  de l  mecanismo 

e l  hecho de comprender una p l e t i n a  superpuesta
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long itudina lm ente  a l  brazo y d e s l i z a n te  sobre  e l  

mismo con e l  concurso de un tetón  y una c o l i s a  

y por  l a  acción sobre  un t o r n i l l o  r e g u la d o r  que 

a t r a v i e s a  una a l e t a  de l  extremo i n f e r i o r  de l a  

p l e t i n a  y se a t o r n i l l a  en una pestaña unida a l  

brazo ,  a cuya p l e t i n a  se a r t i c u l a  en su  extremo 

su p e r io r  directamente l a  c r e m a l le r a ,  todo e l lo ^  

para  e l  a ju ste  de l a  agu ja  a ce ro .

Según o t r a  c a r a c t e r í s t i c a ,  e l  mecanismo*

comprende un muelle unido a l a  p laca  soporte  y *^ *

que actúa la tera lm ente  sobre l a  c rem a l le ra  pana..*.

mantenerla constantemente a p l i c a d a  contra  e l  J*, *.
. *.*

* + w *

piñón; *
* *  *

El mecanismo se c a r a c t e r i z a  asimismo

porque comprende dos c a zo le ta s  respectivamente enca-
*  .  *

jad as  en los  muelles de suspensión y a l a s  que*-.*
* * * * *

están unidos lo s  elementos de enganche de dichas.*  

muelles a l a  p la ca  soporte ,  cuyas c a zo le ta s  están  

p ro v i s t a s  de p a t i l l a s  arqueadas in te rp ues ta s  entre  

dos e sp i ra s  contiguas de l o s  muelles y son des­

p la z a d le s  rotatoriamente en l o s  mismos para  v a r i a r  

e l  número de e s p i r a s  a c t iv a s  y m od if icar  l a  fue rza  

de t a l e s  muelles.

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  e x p l i c a c ió n ,  se 

acompaña a l a  presente  memoria d e s c r ip t i v a  una 

lámina de d ibu jo s  en l a  que se ha representado un 

caso p rác t ico  de r e a l i z a c ió n  e l  cual se c i t a  so lo  

a t í t u l o  de ejemplo no l im i t a t i v o  del a lcance  del  

presente  modelo de u t i l i d a d .



4

En d ichos d ibu jo s :

La f i g u r a  1 es una v i s t a  en a lzado  

f r o n t a l  del mecanismo ap l ic ado  en una c a j a  de 

una ba lan za  convencional .

5 La f i g u r a  2 i l u s t r a  e l  mecanismo en

a lzado  l a t e r a l .
* * I

Como se i l u s t r a , '  e l  mecanismo para* **a * * 
a a *

ba lanzas  de r e f e r e n c i a  consta de un brazo pláno*

- 1-  cuyo extremo i n f e r i o r  p re sen ta  una a b e r tu ra

10 - 2-  p a r a la  suspensión de l  elemento (no rep resen tado )

r ecep to r  del peso. Sobre e l  b razo  - 1 -  e s t á  {^Opéfpues-
*  * *

ta  long itud ina lm ente  una p l e t i n a  - 3 -  d e s l i z a n te  

sobre  dicho brazo por l a  acc ión  sobre un t o r n i l l o

r egu lado r  - 4 -  que a t r a v ie s a  una a l e t a  - 5 -  de l
* * * .+ + *

15 extremo i n f e r i o r  de l a  p l e t i n a  - 3 -  y que se &t<cfr-
.

n i l l a  en una pestaña  - 5 -  de l  brazo  - 1 -  e l  cq,q,T.* 

es tá  dotado de una e sp iga  remachada - 7 -  que.****, 

ju ega  en una a be r tu ra  c o l i s a  - 8-  de l a  p l e t i n a  

- 3 -  a l a  que en un punto - 3 -  se a r t i c u l a  una crema- 

20 l l e r a  - 10-  que engrana en un piñón - 11-  s o l id a r i z a d o  

con un e je  -1 2 -  montado g i r a t o r i o  en una p la ca  -1 3 -  

unida a una p la ca  soporte  genera l  -1 4 - ,  a cuyo e je  

- 12-  e s tá  unida rad ia lmente l a  agu ja  (no rep re sen ­

tada )  que in d ic a  l a  pesada en l a s  d i v i s i o n e s  de 

25 l a  e s f e r a  convencional (no i l u s t r a d a )  rep resen tada  

en una tapa de l a  c a j a  - 15-  do con s t i tuc ión  conven­

c io n a l  en la  que se a l o j a  e l  mecanismo y a cuyo 

fondo p o s te r io r  y con ayuda de p i l a r i l l o s  - 1 5 -



es tá  s u je t a  mediante t o r n i l l o s  -1 7 -  l a  p la ca

soporto  -1 4 - ,  cuya c a ja  comprende l a s  oportunas

patas -1 8 - .  Mediante e l  des l izam iento  de l a  p le t in a

- 3-  sobre  e l  brazo - 1-  como se ha indicado se

ob t ien e  e l  a ju s te  de l a  agu ja  ind icado ra  a cero

por e l  accionamiento de l a  c r e m a l le ra  - 10-  sobre

e l  piñón -1 1 - ,  A dos zonas embutidas y t roque labas

-19 -  de l a  p laca  soporte  -1 4 -  e s t á  unido un h u e l le
* * * *

- 20-  que por su extremo superior e s t á  in f le x io n a d o
+  *  +

y se apoya sobre l a  c rem a l le ra  - 10- ,  manteniéndola cons 

tantemente ap l ic ada  contra e l  piñón 41 - .
** *.* * *

El brazo - 1 -  comprende superiormente?*tios 

ramas l a t e r a l e s  - 21-  a la s  que están  unidos 5^hdos 

muelles - 22-  en lo s  que están enca jadas  resp^ptjLvas 

c a zo le ta s  -23 -  p ro v i s t a s  de dos p a t i l l a s  arqueadas

-24 -  dotadas de sendas uñas term ina les  e int^ppues -
*  .* .  * *

tas entre  dos e s p i r a s  contiguas de dichos muelles,
.  .

a cuyas cazo le tas  -2 3 -  están unidos r e sp ec t iv o s  

ganchos -2 5 -  v incu lados  a l a  pa r te  s u p e r io r  de 

l a  p la c a  soporte - 1 4 - ,  con lo  cua l  e l  brazo —1- 

qucda suspendido de dicha p la ca  a t ravés  de los  

r e f e r i d o s  muelles a lo la rgo  de lo s  cua les  son 

de sp la zab le s  rotatoriamente  l a s  c a zo le ta s  -2 3 -  

para v a r i a r  e l  número de e s p i r a s  a c t iv a s  de 

dichos muelles y modif icar  l a  fu e r z a  de lo s  

mismos.

El modelo, dentro de su e s e n c i a l i d a d ,  

puede ser  l levado  a l a  p rá c t ic a  en o t ra s  formas de
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r e a l i z a c i ó n  que d i f i e r a n  so lo  en d e t a l l e  de l a  

ind icada  únicamente a t í t u l o  de ejemplo, a 

l a s  cua les  a lc a n za rá  igualmente l a  p ro tecc ión  

que se recaba .  Podrá, pues, f a b r i c a r s e  este  

5 mecanismo en c u a lq u ie r  forma y tamaño, con lo s  

medios y m a te r ia le s  más adecuados y lo s  acceso ­

r i o s  más convenientes ,  por quedar todo e l lo ** .  **
. *.*

comprendido en e l  e s p í r i t u  de la s  s igu iente^ ,* * .
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Se r e i v i n d i c a  como o b je t o  del presente  

modelo de u t i l i d a d :

1 . -  Mecanismo para  b a lan za s ,  c a rac te r iz ado

esencialmente por e l  hecho de comprender un brazo
*. *.

v e r t i c a l  de cuyo extremo i n f e r i o r  pende e l  e lementp.
* * * *recepto r  del peso, cuyo brazo por su zona superno? * 

se r e l a c io n a  art icu ladamente  con una c rem a l le ra  qtíe 

engrana con un piñón s o l i d a r i o  de un e je  g i r a t o r i o
re****

en una p laca  soporte a lo j a d a  en l a  c a ja  p r o v i s t a  de
* * *  *

l a  correspondiente  e s f e r a ,  a cuyo e j e  e s tá  unidá  i*á(iial 

mente l a  agu ja  ind icado ra  de l a  pesada en l a s  d i v i s i o ­

nes de l a  e s f e r a ,  cuyo brazo  p re sen ta  superiormente  

dos ramas l a t e r a l e s  a l a s  que están  unidos sendás.***

muelles mediante lo s .q u e  dicho brazo  e s tá  suspendido
.  *  *

*  *  *

de l a  pa rte  super io r  de l a  p la ca  sopo r te .  . * * .

2 . -  Mecanismo para b a lan za s ,  según l a * * * *  

r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  porque comprende 

una p l e t i n a  superpuesta  longitudhalmente a l  brazo  

y d e s l i z a n te  sobre e l  mismo con e l  concurso de un 

tetón y una c o l i s a  y por l a  acción sobre un t o r n i l l o  

regu lado r  que a t r a v i e s a  una a l e t a  de l  extremo i n f e r i o r  

de l a  p l e t in a  y se a t o r n i l l a  en una pestaña s a l i e n t e  

del brazo a cuya p l e t i n a  se a r t i c u l a  en su extremo 

su pe r io r  directamente l a  c rem a l le ra ,  todo e l l o  

para e l  a ju s te  de l a  a gu ja  ind icado ra  a cero.

3 . -  Mecanismo para  b a lan za s ,  según l a  

r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  por comprender un
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muelle unido a l a  p laca  sopo r te  y que ac túa  l a t e r a l ­

mente sobre l a  c rem a l le ra  pa ra  mantenerla constan­

temente ap l ic ada  contra  e l  piñón.

4 . -  Mecanismo para  b a la n za s ,  según l a

r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c te r i z a d o  por comprender

dos cazo le tas  respectivamente enca jadas en los
*. *.

muelles de suspensión y a l a s  que están  unido^*. *
*  +  *

l o s  elementos de enganche de d ichos muelles a* la*
* *  .  *

p la ca  soporte ,  cuyas c a z o le ta s  están  provistas ;  Jde

unas p a t i l l a s  arqueadas in te rp u e s ta s  en tre  dos .

e s p i r a s  contiguas de lo s  m uel les  y son desp lanadles
* *  <

rotator iam ente  en lo s  mismos para  v a r i a r  e l  númóro
+ * *

de e s p i r a s  a c t iv a s  y m od i f ica r  l a  fu e r z a  de t a le s  

m uel les .  *****

4 . -MECANISMO PARA BALANZAS. . J

Consta l a  presente  memoria descript*íj?á de

ocho páginas mecanografiadas y una lámina de .d ibu jos
29 CHC. 1980Madrid, a
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